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PRECAUTIONS
[CAN]

PRECAUTIONS PFP:00001

Précautions relatives aux systemes de retenue supplémentaire (SRS) compo-
sés des AIRBAGS et PRETENSIONNEURS DE CEINTURE DE SECURITE  csox

Utilisés avec une ceinture de sécurité avant, les éléments du systéme de retenue supplémentaire comme
I'AIRBAG et le PRETENSIONNEUR DE CEINTURE DE SECURITE aident a réduire les risques ou la gravité
des blessures subies par le conducteur et le passager avant lors de certains types de collision. Ce systeme
comprend des entrées de contact de ceinture de sécurité et des modules d'airbags avant a double détente. Le
systeme SRS utilise les contacts de ceinture de sécurité pour déterminer le déploiement de l'airbag avant, et
peut ne déployer qu'un airbag, en fonction de la gravité de la collision et du fait que le passager porte ou non
sa ceinture de sécurité.

Les informations nécessaires pour assurer un entretien du systéme en toute sécurité sont fournies dans les
chapitre SRS et SB de ce manuel de réparation.

ATTENTION:

e Pour ne pas affecter le fonctionnement du SRS, ce qui augmenterait les risques de blessures gra-
ves ou mortelles en cas de collision entrainant le déploiement de l'airbag, toutes les opérations
d'entretien doivent étre effectuées par un concessionnaire NISSAN/INFINITI agréé.

e Un entretien incorrect, y compris une dépose et une repose incorrectes du systéme de retenue
supplémentaire (SRS), peut étre a l'origine de blessures provoquées par une activation involon-
taire du systéme. Pour la dépose du cable spiralé et du module d'airbag, se reporter a la chapitre
SRS.

e Ne pas utiliser d'équipement d'essai électrique sur les circuit en rapport avec le SRS sauf si indi-
qué dans le manuel de réparation. Les faisceaux de cablage SRS peuvent étre identifiés par les
faisceaux ou connecteurs de faisceau jaune et/ou orange.

Précautions d'utilisation de CONSULT-II
Lors de la connexion de CONSULT-Il a la prise diagnostic, les brancher par le biais du CONVERTISSEUR
CONSULT-II.

PRECAUTION:

En cas d'utilisation de CONSULT-II sans connexion avec le convertisseur CONSULT-II, des défauts de
fonctionnement risquent d'étre détectés durant I'autodiagnostic en fonction du boitier de commande
effectuant la communication CAN.

POINTS DE VERIFICATION POUR L'UTILISATION DE CONSULT-II -
LAN

1. CONSULT-Il a-t-il été utilisé sur ce véhicule, sans avoir été branché au CONVERTISSEUR CONSULT-II ?
- SiOUl, PASSER A L'ETAPE 2.
Si NON, PASSER A L'ETAPE 5.
2. Y a-t-il d'autres indications que celles relatives au systtme de communication CAN dans les résultats
d'autodiagnostic ?
- SiOUl, PASSER A L'ETAPE 3.
- SiNON, PASSER A L'ETAPE 4.

3. Dans le cas de résultats obtenus sur la base d'autodiagnostics non relatifs a la communication CAN, con-
tinuer la vérification.

4. Les défauts peuvent étre détectés lors d'autodiagnostics correspondant aux boitiers de commande enga-
geant la communication CAN. Effacer donc les résultats de l'autodiagnostic.

5. Diagnostiquer le systeme de communication CAN. Se reporter a LAN-5, "PROCEDURE DE TRAVAIL DE
DIAGNOSTIC DES DEFAUTS" .

Précautions relatives au diagnostic des défauts
SYSTEME CAN

e Ne pas appliquer une tension de plus de 7 V aux bornes de mesure.
e Utiliser un testeur pour lequel la tension de borne non protégée est inférieure ou égale a 7,0V.

e Veiller a positionner le contact d'allumage sur OFF et a débrancher le cable de la batterie au niveau de la
borne négative avant de procéder a la vérification du circuit.
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PRECAUTIONS
[CAN]

Précautions relatives a la réparation des faisceaux
SYSTEME CAN

e Souder les parties réparées et les envelopper de bande adhé-
sive. (Les effilochures des lignes torsadées doivent étre compri-
ses dans les 110 mm.)

BON : soudé et recouvert de bande adhésive

PKIA0306E

e Ne pas effectuer de connexions de dérivation pour les pieces
réparées (le fil épissé se séparera et les caractéristiques de la

ligne torsadée seront perdues). MAUVAIS : Branchement de
cable de dérivation

PKIA0307E
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS PFP:00004
Lors de I'affichage des défauts du systéme de communication CAN

LORSQU'UN DEFAUT DE FONCTIONNEMENT EST DETECTE PAR LE SYSTEME DE COMMU-
NICATION CAN

e Laligne de communication CAN est ouverte (CAN H et/ou CAN L).

e La ligne de communication CAN est en court-circuit (avec la masse, entre les lignes CAN ou avec
d'autres faisceaux)

e Les zones relatives a la communication CAN du boitier sont défectueuses.

LORSQU'UN DEFAUT DE FONCTIONNEMENT EST DETECTE, MAIS PAS AU NIVEAU DU SYS-

TEME DE COMMUNICATION CAN

e Dépose et repose de pieces : Lorsque les boitiers effectuant la communication CAN ou lorsque les cap-
teurs relatifs a la communication CAN sont déposés et reposés, il est possible qu'un défaut de fonctionne-
ment soit détecté (ou un code de diagnostic de défaut autre que la communication CAN peut étre
détecté).
Fusible grillé (déposé) : La communication CAN du boitier peut étre interrompue a ce stade.
Tension basse : Si la tension diminue pour cause de batterie déchargée lorsque le contact d'allumage est
sur ON, le défaut peut étre détecté par I'autodiagnostic en fonction des boitiers.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

ORGANIGRAMME DES DIAGNOSTICS DES DEFAUTS

Réception

11

| Sélection du type de systtme CAN | Etape 1
*Vérifier les spécifications et les équipements
du véhicule.

*Sélectionner un type de systeme CAN a |'aide
du tableau du boitier de communication CAN.

| Acquisition de données | Etape 2

] .Acguérir les d : e
§E§58T|ON SYSTEME, SIG COMMUNIC CAN et

*Acquérir les données de I'écran d'affichage si nécessaire.

NS

I Préparation du tableau de la fiche de contréle I Etape 3

1 eJoindre les données a la fiche de contréle du type de
systeme CAN sélectionné. > ——

eCocher la case sur le tableau de la fiche controle
en fonction des données jointes.

| Identification de la piéce défectueuse | Etape 4

] eComparer le tableau de la fiche de controle effectu¢
lors de I'étape 3 avec les résultats (exemple) de la fiche
de contréle pour trouver un cas similaire.

eLes causes possibles peuvent étre identifiées.

<

| Inspection et réparation | Etape 5
eVérifier et réparer en fonction du diagnostic du systéme.

oM e

(=

PKIC4152E

e FEtape 1: Se reporter & LAN-7, "SELECTION DU TYPE DE SYSTEME CAN (COMMENT UTILISER LE
TABLEAU DE SPECIFICATION)" .

e Etape 2: Se reporter a LAN-8, "ACQUISITION DE DONNEES PAR CONSULT-II".

e FEtape 3: Se reporter & LAN-9, "COMMENT UTILISER LE TABLEAU DE LA FICHE DE CONTROLE" .

e FEtape 4: Se reporter a LAN-10, "Exemple de fiche de contrble remplie lorsque les conditions initiales sont
reproduites” .

e FEtape 5: Se reporter & LAN-119, "DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME" .
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Procédure de diagnostic Exsookow

SELECTION DU TYPE DE SYSTEME CAN (COMMENT UTILISER LE TABLEAU DE SPECIFICA-
TION)

Déterminer le Type de systeme CAN a partir de I'équipement du véhicule afin de sélectionner la fiche de con-
tr6le correspondante.

(Exemple) Break/4x4/VQ35DE/CVT/ESP/Sans dispositif de réglage automatique de la position de conduite/Sans systeme de navigation

Boitier de communication CAN
Se reporter au systeme CAN lors de la sélection du type de systeme CAN a partir du tableau suivant.

Type de carrosserie Break
Essieu 4x4

VQ35DE PERP .
Moteur Vérifier les spécifications de base du véhicule.
Transmission CvVT
Commande de freinage ESP
Dispositif de réglage automatique x x o Sélectionner ‘X’ s'il s'agit d'un modele avec dispositif de
de la position de conduite réglage automatique de la position de conduite.
Systeme de navigation X X - Sélectionner “x” s'il s'agit d'un modéle avec systéme

de navigation.

Type de systeme CAN 1 2 3 4
Diagnostic des défauts 3 R X = Yo | X2 8 Quel numéro est choisi lors de la sélection de
du systéme CAN X k N maniére séquentielle en partant du haut du

; " tableau de spécifications ?
x: s'applique Le numéro est le type de systeme CAN
du véhicule concerné.

Dans le cas de cet exemple :
Il correspond au type 1.

PKIC4151E
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

ACQUISITION DE DONNEES PAR CONSULT-II

Ajouter les données acquises grace a CONSULT-II sur la fiche de contrdle déterminée en fonction du type de
systeme CAN. (Pour le boitier de commande d'affichage, transférer les données a partir de I'écran d'affichage
du véhicule vers la Fiche de controle MONITEUR DIAG CAN.) Se reporter a AV-193, "MTR DIAG CAN
(MONITEUR DIAG CAN)".

H A Check sheet table
Copier I'écran SELECTION SYSTEME de CONSULT-II. koot i I
SELECT SYSTEMscroon | pogar | Taremt T SELF-DIAG RESULTS
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME eom | Tou | wo o | MeER st [voges| o
MOTEUR AR BAG EvaiNe = | ve Jusom| — |usom - wiooo wiooy)
Travewsson |0 no [ wen] = | = | = oww| = [owem] = oo
ABS BCM — AN COMM CIRGUT
wimooe 0w | = | no Juwonuen| = | = | = |owen| = Jowen| = -
AIRBAG CORRECTION DES PHARES £ — [ o [owom[weon] = [ = [ = [owem| = | = [ow PR OSORCT -
Oispay uit — | ne Jowom]oen| = | = . - _
BCM 4x4 TOUT MODE 3
wereancave | Mo T Turscm] o | e HEE O -
CORRECTION DES PHARES TRANSMISSION a8S I ) I e Y I D -
oM e P I e e I e I I I I s -
4x4 TOUT MODE AMPLI CLIM INSTRUMENT
‘Symptoms :
P.bas Phaut
|REYOUH Jecuarace |COPIER |HETOUa oumace|coPIER
Attach copy of Attach copy of
SELECT SYSTEM SELECT S8YSTEM
Section AV
Copier la “fiche de contréle de CONTROLE DIAG CAN" de MTR DIAG
CAN (CONTROLE DIAG CAN)
Elément de diagnostic| CONSULT-Il Elément de diagnostic CONSULTI Display unit Translation Sheet: Rewrite the following names, and put a check mark on the above check sheet table.
CANCOMM BON Mauvais CAN5 BON INCONNU Confirmation/Adjustment DwsE\nz H (Check sheet table DISEIAZ Confirmation/Adjustment D\sp\ax H Check sheet table DISEIAZ
‘CAN COMM [ Initial diagnosis CAN § I METER/M&A
CAN1 BON INCONNU CAN6 BON INCONNU CAN 1 T Tranemit dlagnoss CANG T —
CAN2 BON INCONNU CAN7 BON INCONNU AN Z I Bom CAN7 " G
CAN3 BON INCONNU CAN8 BON INCONNU CANS H ECM CANG H -
CAN4. BON INCONNU CAN9 BON INCONNU CANS . = SAne . =
| Attach copy of
- display unit
CAN DIAG MNTR Check Sheet
Copier I'écran SELECTION SYSTEME de CONSULT-II.
T —
RESULT AUTO-DIAG DTC RESULTS TIME
[Fovcreeen 1o
RESULTATS DTC OCCURRENCE e
Attach copy of Attach copy of Attach copy of
CIRC COMMUNIC CAN ENGINE TRANSMISSION ALL MODE AWD/4WD
(U1000) SELF-DIAG RESULTS SELF-DIAG RESULTS SELF-DIAG RESULTS
RESULT AUTO-DIAG T T
RESULTATS DTC OCCURRENCE ERASE | PANT
Jercx]uarm]eor
CIRC COMMUNIC CAN
(U1000)
EFFAC | IMPRIMER
Attach copy of Attach copy of Attach copy of
MODE IRETOURIEcwmozlcoPIER METER A/C AMP IPDM E/R
SELF-DIAG RESULTS SELF-DIAG RESULTS SELF-DIAG RESULTS
EFFAC | IMPRIMER
MoDE [reTour|reusmse [copier]
Copier I'écran SIG COMMUNIC CAN de CONSULT-II.
SIG COMMUNIC CAN Attach copy of Attach copy of Aftach copy of Attach copy of
o Jrneneson | | CaNoAG suproRT | | oan oG suprorT
CAN DIAG SUPPORT CAN DIAG SUPPORT
TRANSMISSION AGSu AGSU v
[ PRSNT
Diagnostic initial BON
DIAG TRANSMIS BON
ECM BON SIG COMMUNIC CAN
VDC/TCS/ABS UNKWN ABS
INSTRUMENTSM ET A BON
| PRSNT
Icc UNKWN Diagnostic initial BON
DIAG TRANSMIS BON Attach " Attach copy of Attach copy of
Eo UNKWN METEE% :%’YAL;"P CAN DIAG SUPPORT CAN D"\)ADGMSEU“;POHT
ToM UNKWN CAN DIAG SUPPORT Ao sy Aoy
IMPRIMER INSTRUMENTSMETA  UNKWN
MODE [RETOUR | sctamace| COPIER) DIR UNKWN
ICC UNKWN
4x4 UNKWN
IMPRIMER
MODE [RETOUR [ecuamsce [COPIER|
PKIC4047E
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

COMMENT UTILISER LE TABLEAU DE LA FICHE DE CONTROLE

Utiliser lorsque les conditions

Utiliser lorsque les conditions initiales sont reproduites initiales ne sont pas repr
Tableau de la fiche A Ve A
de contréle / \
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME  |piagnostic| Diagnostic NSTRD SELF-DIAG RESULTS
nital | trnsmis | o0 | ey | 4x4/ BCM 1 eNTS | bR |vperTes IPDM
edx4 | /SEC [META /ABS | E/R
(~ MOTEUR —  |Mauvais|{NCONNU| —  |[INCONNU|INCONNU|INCONNU|INCONNU|  —  [INCONNU[INCONNU| CIRC C?UW%')V'C CAN| CIRC C?Lm%'y'c CAN
Aucune i — — - — — || circ communic can —

TRANSMISSION indication | Mauvais [INCONNU |INCONNU INCONNU INCONNU oy

4x4 TOUT MODE —  [Mauvais [INCONNU|INCONNU| — — - — |nconnu| —  [mnconmu| — | ciRe C?UW‘%JOI)MO CAN —
Boitier effectuant BCM - Mauvais INCONNU|INCONNU| ~ — - —  [NconNu|  — —  |INconnuff ciRc C?M%’?'C GAN —
le diagnostic
de communication Boitier d'affichage —  [Mauvais|NCONNU|NCONNU|  — —  |INCONNU|INCONNU|  — —  |inconny| — —
CAN

AMPLI CLIM Aucune

INSTRUMENT indieaie | —  |INCONNU|INCONNU[INONNU|INGONNU|INCONNU| - — — |nconu| —  [ciRre C?UW&JOI)%IO CAN -

ABS —  [Mauvais|INCONNU|INCONNU|INCONNU[INGONNU| - — —  |Ncownwu|  — — [ cRooqumunio oA -

IPDM E/R Auoune | nsonnulinconnu|  — —  |nconny| — - - — || eire communic can —

g indication {U1000)
@ @ o o\ ~
Y

PKIC4048E

1. Noms des boitiers affichés sur CONSULT-II.

2. “Aucune indication” : Cocher si le nom du boitier décrit lors de I'étape 1 n'est pas affiché sur I'écran
SELECTION SYSTEME de CONSULT-II. (Boitier en communication avec CONSULT-II par le biais de la
ligne de communication CAN)

“~": Colonne non utilisée (boitier en communication avec CONSULT-II a I'exception de la ligne de com-
munication CAN)

3. MAUVAIS : Affiche “MAUVAIS” lorsqu'un défaut de fonctionnement est détecté lors du diagnostic initial du
boitier diagnostiqué. Remplacer le boitier si “MAUVAIS” est affiché.

“~": Colonne non utilisée (le diagnostic initial n'est pas effectué).

4. “INCONNU" : Affiche “INCONNU” lorsque le boitier diagnostiqué ne transmet pas les données correcte-
ment. Cocher si “INCONNU” est affiché sur CONSULT-II.

5. “INCONNU" : Affiche “INCONNU" lorsque le botitier diagnostiqué ne recoit pas les données correctement.
Cocher si “INCONNU” est affiché sur CONSULT-II.

“~": Colonne non utilisée (non nécessaire pour le diagnostic des défauts)

NOTE:

Vérifications de diagnostic de communication CAN si la communication CAN fonctionne correctement. (Les
contenus des données ne sont pas diagnostiqués.)

Lorsque les conditions d'origine sont reproduites, se reporter a LAN-10, "Exemple de fiche de contréle
remplie lorsque les conditions initiales sont reproduites” .

Lorsque les conditions d'origine ne sont pas reproduites, se reporter a LAN-14, "Exemple de fiche de con-
tréle remplie lorsque les conditions initiales ne sont pas reproduites” .
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Exemple de fiche de contréle remplie lorsque les conditions initiales sont reproduites

SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR MOTEUR
[ PRSNT [ PRSNT
DIAG INITIAL BON DIAG TRANSMIS BON
DIAG TRANSMIS  BON CcM. BON )
TCM BON 1| VDCITCS/ABS INCONNU |
1| VDCITCS/ABS INCONNU 1 | NsTRUMENTSMET A BON
INSTRUMENTS/M ET A BON ICC INCONNU
ICC INCONNU BCM/SEC BON
BCW/SEC BON 1| IPDMER INCONNU |
1| IPDM ER INCONNU 1 [ axaleaxs BON
4xaledxd. BON EPS INCONNU
IMPRIMER Versie| | impriver | VerS e
MODE |RETOUR |ectamace|COPIER | | MODE |RETOUR |ectamace | COPIER
Tableau de la fiche de contrdle

SIG COMMUNIC CAN
Borap SELECTION gt gt - SR RESULT AUTO-DIAG
" eom | Tom | G | R |wenis| om o [vogdest T
= MOTEUR - Mauvais INCONNU| = INCONNU|INCONNU| INCONNU| INCONNU| - wﬁ%‘u w/%‘m CIRC c?m'go%h/”c CAN | CIRC C%mg&ﬁ“c CAN
TRANSMIsSION [ Aueune [ yiuas [incomu[conyf = - — |ncownu[ —  [wcowwu[ — ] CIRCCQMMENC CAN _
4x4 TOUT MODE - Mawvais |INCONNU[INCONNU|  — - — |nconnu| = |ncownu[ — CIRC COMMUNIC CAN -
BCM — [ awae ncomufmcomd] = | = | = [wcowu| = | = [weomuf creogmmocan _
Boitier d'affichage - Mauvais INCONNU[INCONNU| ~ — — | INCONNUJINCONNU| = = |INCONNY| - -
f}u"gHucnhgfw Irﬁ‘fg;;‘gn —  |inconnufinconnu|iNconnuiNconnufiNconnu| - — —  [nconnu| — || CIRCOQMMINIC CAN -
ABS - Mauvais inconnu|iNconnu|iNconnu[inconnu|  — —  |nNconnu| = [ T ] _
IPDM E/R "f sl - |noowufcomu| = - |nconu| = - — — || orocommooa _
= SELEGTION SYSTEME - SELECTION SYSTEME_ _

i MOTEUR AIRBAG H

H ABS BOM H

E AIRBAG CORRECTION DES PHARES i

H BCM 4x4 TOUT MODE H

i CORRECTION DES PHARES TRANSMISSION i

' 4x4 TOUT MODE AMPLI CLIM INSTRUMENT [}

fe====c=c===== fe=e=========== L

P.bas Phaut
|RETOUR scwmes|cop|ER |RETOUR EcwmslcoplsR PKIC4049E

Cocher sur “Aucune indication” si certains noms de boitiers répertoriés dans la colonne de I'écran de
sélection de systeme de diagnostic d'un tableau de la fiche de contrble n'est pas affiché sur I'écran
SELECTION SYSTEME joint a la fiche de contréle.

NOTE:

Cocher sur “Aucune indication” de I''PDM E/R car IPDM E/R n'est pas affiché sur I'écran SELECTION
SYSTEME.

Vérifier que le nom du boitier affiché avec “INCONNU” a partir de la copie de I'écran “SIG COMMUNIC
CAN” de “MOTEUR?” jointe a la fiche de contrdle puis cocher sur le tableau de la fiche de contréle.

NOTE:

Sur I'écran “SIG COMMUNIC CAN”, “INCONNU"” est affiché sur “VDC/TCS/ABS”, “ICC”, “IPDM E/R” et
“EPS”. Mais cocher sur “WDC/TCS/ABS” et “IPDM E/R” car “INCONNU"” est répertorié sur la colonne de
diagnostic recu du tableau de la fiche de contrdle.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Tableau de la fiche de controle

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME [ | oiocnostio RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis ey TcM 4xaf BCM ‘Mémg[ IR vDC/TCS| IPDM
edxd /SEC META /ABS E/R
MOTEUR - Mauvais [INCONNU|  — | INCONNU|INCONNU | INcONNU[iNconnu | — lNodNu INMNU CIRC COMMGR)!C OAN | CIRC COMMEIC AN
Aucune . CIRC COMMUNIC CAN
TRANSMISSION indication | Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ — - — |INCONNU|  —  [INCONNU| — {U1000) -
4x4 TOUT MODE - Mauvais [INCONNU|INCONNU| — — - —  [nconnuf[ = |nconnu|  — CIRG GOy CAN —
BCM - Mauvais [INCONNU|INCONNU| ~ — - —  [Nconnu|  — — | UNKwN [ CIRC COMCIIC CAN —
P Boitier d'affichage - Mauvais |INCONNU|INCONNU| ~ — —  |INCONNU|[INCONNU| ~ — - IN@NU - —
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ _ CGIRC COMMUNIC CAN _
e ST indication INCONNU |INCONNU |INCONNU | INCONNU | INCONNU INCONNU QM
ABS — Mauvais [INCONNU|INCONNU |INCONNU | INCONNU| — — —  |mconnu| — — CIRG GOy CAN -
A
IPDM E/R ineNlion | — | Nnconnufinconnu] - — - |mconnu|  — - - — || CRecQyc AN -
©
Boitier d'affichage Feullle d'interprétation des données : Ecrivez les noms suivants a nouveau, puis cochez les cases sur le tableau de la fiche de contréle ci-dessus.
Affichage de Confirmation/Réglage y Vértier faffichage du tablsau de f fiche de contole | Affichage de Confirmation/Réglage | veriter faffchage c tabisau de a fiche de contole
CAN COMM 1 Diagnostic initial CAN 5 1 INSTRUMENTS/M ET A
CAN 1 H Diagnostic transmis CAN 6 ' -
CAN 2 7 _ BOM CAN 7 +_~7 IPDMER
CAN 3 s ECM CAN 8 5 -
(A) CAN 4 rad - CAN M —
Transposer
les noms
(B) de systéme.
Elément de diagnostic CONSULT-Il Elément de diagnostic CONSULT-Il

CAN DIAG MNTR

CANCOMM N Mauvais CAN5 s INCONNU

Chuconn gx m]l: CAN1 BN UNKWN CANG BON Ny
s
g
E7

‘CAW2 Ok CAN2 UNKWN CAN7 BON 1 INaghnU
CAN3 UNKWN CANS adN INCONNU
CAN4 UNKWN CAN9 BON NNy

PKIC4050E

Pour le boitier d'affichage, cocher la case adéquate en suivant la procédure suivante.

Copier vers Fiche de controle MONITEUR DIAG CAN (B) a partir de I'écran d'affichage (A). Se reporter a
AV-193, "MTR DIAG CAN (MONITEUR DIAG CAN)". LAN

Lire la Fiche de contréle MONITEUR DIAG CAN (B) en s'aidant de la Fiche de traduction du boitier d'affi-
chage (C).

Cocher la case INCONNU. Cocher ensuite sur le tableau de la fiche de contrdle.

NOTE:

Dans la Fiche de controle MONITEUR DIAG CAN (B), cocher CAN6, CAN7 et CAN9. Cependant, dans la
colonne correspondant au tableau de la fiche de contrdle dans la Fiche de traduction du boitier d'affi-
chage (C), I''PDM E/R ne figure que sous CAN7. Par conséquent, cocher sur IPDM E/R, car INCONNU
figure dans la colonne de diagnostic recu du tableau de la fiche de contréle.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

SIG COMMUNIC CAN
TRANSMISSION Tableau de la fiche de contréle
PRSNT SIG COMMUNIC CAN
DIAG INITIAL BON Diagnostic regu
DIAG TRANSMIS BON Ecran SELECTION SYSTEME [piagnostic|i i = RESULT AUTO-DIAG
ECML 0N - el wanemis | eom | rom | &4 | BOM (NSRS [ om voorTcs| 1POM
VDC/TCS/ABS UNKWN |y /SEC [ META ER
INSTRUMENTSM ET A BON i CIRC COMMUNIC CAN | CIRC COMMUNIC CAN
o GRRW MOTEUR - Mauvais [INCONNU| —  |INCONNU|INCONNU|INCONNU[INCONNU[ ~ — INCdNU |NC¢NU o0 o0
L Pf TRANSMISSION |, ACUNe | e [nconnu[inconny]  — - —  |nconnu[ — |NojNu — [ CIRecQmEme cAN -
—»1 4x4 TOUT MODE — [ Mauvais |INconnu|iNconny[  — - — |Nconnu|  — 'IN(‘dNU — [ Recqiveec eAN -
IMPRIMER
—P»{ scm - Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ — - — [iNconnu| — - |chnu CIRC COMMIYIC CAN -
MODElRETOUH CLAIRAGE| COPIER (
Boitier d'affichage - Mauvais |INCONNU|INCONNU| ~ — —  |INCONNU| INCONNU[ ~ — - IN(d?\IU — -
SIG COMMUNIC CAN AMPLICLIM TS
ucu —- —_ — —_ CIRC COMMUNIC CAN —_
x4 TOUT MODE — N TRUNENT indioate INCONNU| INCONNU INCONNU|INCONNU|INCONNU IN#NU rtieo)
[_PRSNT ABS — | Mauvais [NcoNNU IN(dNU |chnu INCdNU - - |chnu - —  [eRecqumanic oaN -
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS BON IPDM E/R Irﬁj“c tign —  |INCONNU|INCONNU| ~ — — |Nconnu|  — - - — [[¢re C?UWULQ)“C CAN -
VDC/TCS/ABS UNKWN
M BON
TCM UNKWN
INSTRUMENTSM ET A BON SIG COMMUNIC CAN
ABS
[ PRSNT
DIAG INITIAL BON
IMPRIMER DIAG TRANSMIS BON
MODE |RETOUR [ecLARAGE| COPIER) ECM UNKWN
TCM UNKWN _ |t
SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN ﬂ&?ﬂ%&%ﬂ
BCM AMPLI CLIM INSTRUMENT METER A/C AMP
[ PRSNT. [PRSNT[ PAST [PRSNT[ PAST 4x4 UNKWN
DIAG INITIAL BON DIAG TRANSMIS BON BON DIAG INITIAL - -
DIAG TRANSMIS BON ECM BON _ BON DIAG TRANSMIS - B IMPRIMER
2R BON TCM BON___BON CLE INT N
IPDM ERR UNKWN i BCWSEC BON __BON | [Eps s 5 MODE|RETOUH [FoLARAGE| COPIER|
INSTROVENTSMETA . BON VDC/TCS/ABS  UNKWN UNKWNJi [ @%@ BON _ BON
TPOM EIR - - eaxa 5 .
AFFICHAGE - - ICC
CLE INT B - GARDER VOIE
EPS - - TIRE-P
IMPRIMER IMPRIMER A IMPRIMER [ oVerS,,
MODElnsToup LAIRAGE| COPIER} MODEIRETOUH [cLairAGE| COPIER] MODElHETOUR [ecLaraceE| COPIER]
PKIC4051E

Vérifier le nom de boitier affiché avec INCONNU sur la copie de I'écran SIG COMMUNIC CAN de
TRANSMISSION, TOUS MODE 4X4, BCM, AMPLI CLIM INSTRUMENT et ABS ainsi que MOTEUR.
Cocher ensuite sur le tableau de la fiche de controle.

NOTE:

Pour “TRANSMISSION”, “INCONNU” est affiché sur “VDC/TCS/ABS” et “ICC”. Mais cocher sur “VDC/
TCS/ABS” et “IPDM E/R” car “INCONNU” est répertorié sur la colonne de diagnostic recu du tableau de
la fiche de contréle.

Pour “TOUS MODE 4X4”, “INCONNU” est affiché sur “VDC/TCS/ABS” et “ICC”. Mais cocher sur “VDC/
TCS/ABS” et “IPDM E/R” car “INCONNU” est répertorié sur la colonne de diagnostic recu du tableau de
la fiche de contréle.

Pour “module de controle de la carrosserie”, “INCONNU” est affiché sur “IPDM E/R”. Cocher cette
case.

Pour “AMPLI CLIM INSTRUMENT”, “INCONNU" est affiché sur “VDC/TCS/ABS” et “ICC". Cocher cette
case.

Pour “ABS”, “INCONNU” est affiché sur ECM, TCM, INSTR. M ET A, DIR, ICC et 4X4. Mais cocher sur
ECM, TCM, DIR et 4x4 car INCONNU est répertorié sur la colonne de diagnostic recu du tableau de la
fiche de contrble.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Tableau de la fiche

de contréle
Les résultats affichés du SIG COMMUNIC AN
contréle de diagnostic CAN Ecran SELECTION SYSTEME |pioqnosiic|piagnost D‘ﬁg”“';:::;U_ RESULT AUTO-DIAG
el | wahomis | e | oy | 4 /BscEr\é WER | om vocrrcs \F;JDRM
MOTEUR — | Mauwvais [Nconnu|  — | INCONNU|INCONNU|INCONNU|INCONNU|  — ‘NMNU ‘N‘MNU GIRG COMMUNIC CAN [CIRC COMMUNIC CAN
TRANSMISSION | 12U T2 s [inconnu|inconny|  — - — |nconw| = ‘Ngﬁw — [[emecqummmc can _
4x4 TOUT MODE - Mauvais [INCONNU|INCONNU| ~ — - — |INconnu|  — \N@Nu — ||cRe c?ur%n&h)uc CAN —
BCM - Mauvais |INCONNU|INCONNU|  — - —  |mnconnu| — — 'NCdNU CIRC C?MnOAéJon)uc CAN _
Boitier d‘affichage - Mauvais |INCONNU| INCONNU| - - INCONNU| INCONNU| - - |NdNU —_ _
AMELICLIMT [ ineoune T~ inconnu| nconny nconnu|nconnu| ncomny| — — = [negfn| — oo cguuoniocan -
ABS — | Mauveis |INconnu \chwu \Ndwu |NL¢NU - - \N(‘dNU - —  |omocqumunic ca —
IPDM E/R irﬁ:{ | —  [iNconnu|inconny|  — —  [Nconnu|  — - - - [[orReoquuuNic oA -

y

Sélectionner les indications identiques entre les résultats du contréle de diagnostic CAN et les résultats de la fiche de controle. Les piéces défectueuses sont détectées.

A

Cas 2
Vérifier le faisceau entre la prise diagnostic et I'actionneur \
et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).

Vérifier les résultats de la fiche

de contrble (exemple) SIG COMMUNIC CAN
Diagnost
Eoran SELECTIONSYSTEME | | lagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
Diagnostic|Diagnost INSTRU-
il |wansmis | gom | Tom | & | BOM fuevreif o [vooTOS| IPDM
edx4 ISEC | MET A JABS ER
MOTEUR — [ mawais nconnu|  — [mcomnufnconnufnconnulncomnu| - |nagfinuinagnufl ©FC SRR AN f R OQURIIC AN
TRANSMISSION fuoune | Mauvais [INCONNU|INCONNU| — — - = ncomu| —noghnu| — CIRC GO0 AN -
4x4 TOUT MODE — [ mauvais |Inconnu|nconnu| - — - = [neonmuf — nagfu| — G COURC o -
BOM — | Mawvais|inconnu|nconnu| - — - - |mconnu| - = |noghu CIRC oty AN -
Boftier d'affichage — | Mauvais |inconnu|nconnu|  — - [nconnufmconu| = e - -
N Sy pueune | — | nconnu|inconnu| nconnufnconnu|nconnu| = - [naghw| — GO COUC o -
ABS — [ Mauvais [nconnu vagfinu [nagfivu | nagfnu| - — = |naghwul — B C?M’)m o -
Auggne CIRC CO INIC CAN
IPDM ERR inVhition INCONNU | INCONNU INCONNU A
///7  Pigce défectueuse
Instruments
BEM combinés st Sapteur
empjificateur de braquage
CAN H
CAN L
¥
AcTomeur
Boftier d . . et dispositi
ECM ToMm oftier de Boitier di z"se lectrique ABS IPDM E/R
4x4 (boftier de

PKIC4272E

NOTE:

Il existe un cas ou certains “SIG COMMUNIC CAN" et “RESULT AUTO-DIAG” ne sont pas nécessaires pour le
diagnostic. Dans ce cas, “INCONNU” et “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" dans “Résultats de la fiche de con-
trole (exemple)” deviennent “—". Ignorer ensuite les coches sur le tableau de la fiche de contr6le.

5. Effectuer le diagnostic du systéme pour les causes possibles identifiées.

6. Effectuer a nouveau le diagnostic aprés la vérification et la réparation. S'assurer que la réparation est
complétement effectuée puis achever la procédure.

Commencer le diagnostic des défauts du systéeme CAN si la procédure ne peut pas étre vérifiée. Se reporter a
LAN-36, "Boitier de communication CAN" .
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Exemple de fiche de contréle remplie lorsque les conditions initiales ne sont pas reproduites

Tableau de la
fiche de contréle
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
Diagnostic|Diagnostic INSTRU-
initial | transmis 4x4/ BCM TS/ vbcrres| IPDM
EOM | TOM | eaxa | ssec |WTR | OB [Taes™| em
—_ i _ _ CIRC COMMUNIC CAN [ CIRC COl NIC CAN
MOTEUR Mauvais | INCONNU INCONNU | INCONNU | INCONNU | INconnu INCONNU | INCONNU Qo (L’,%)
Aucune i — — — — — CIRC COI NIC CAN —

TRANSMISSION indication Mauvais | INCONNU | INCONNU INCONNU INCONNU (LM)

4x4 TOUT MODE - Mauvais | INCONNU | INCONNU| — — - — |mncomwu| — |mconnu| — [ CRC c%\/%r;uc CAN -

BCM - Mauvais | INCONNU [ INCONNU |~ — - —  [mconnu|  — — [ iNnconnu || CIRC c?mnongoh)uc CAN -

Boitier d'affichage - Mauvais | INCONNU | INCONNU |~ — — [INCONNU[iNncONNU | — —  |[INcONNU — —

AMPLI CLIM Aucune — _ — - CIRC COl NIC CAN —

INSTRUMENT indication INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU INCONNU (Lﬂ‘%)

ABS —_ Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - ClRC C(OMI}IIC CAN -

Aucune — — — — — — — CIRC CO INIC CAN _

IPDM E/R ioune INCONNU | INCONNU INCONNU (M)

MOTEUR SYSTEME SYSTEME TRANSMISSION SYSTEME TOUT MODE/4x4 BCM SYSTEME
RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG
RESULTATS DTC  OCCURRENCE RESULTATS DTC  OCCURRENCE RESULTATS DTC  OCCURRENCE RESULTATS DTC  OCCURRENCE
CIRC COMMUNIC 1t CIRC COMMUNIC PASSE CIRC COMMUNIC 1 AUCUN DTC INDIQUE
CAN (U1000) CAN (U1000) CAN (U1000) AUTRES TEST PEUT
ETRE NECESSAIRE.
SYSTEME AMPLI CLIM INSTRUMENT ABS SYSTEME IPDM E/R SYSTEME
RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG
RESULTATS DTC  OCCURRENCE RESULTATS DTC  OCCURRENCE RESULTATS DTC  OCCURRENCE
CIRC COMMUNIC 1 CIRC COMMUNIC 1 CIRC COMMUNIC PASSE
CAN (U1000) CAN (U1000) CAN (U1000)
PKIC4053E

Se reporter a “RESULT AUTO-DIAG” de tous les boitiers joints a la fiche de contrdle. Si “CIRC COMMU-

NIC CAN", “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" ou “CIRC COMMUNIC CAN [U1001]" est affiché, cocher
sur la colonne concernée des résultats de 'autodiagnostic du tableau de la fiche de contrdle.

NOTE:

e En ce qui concerne “MOTEUR?”, “CIRC COMMUNIC CAN [U1001]" est affiché. Cocher cette case.

e En ce qui concerne “TRANSMISSION", “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]” est affiché. Cocher cette
case.

e En ce qui concerne “TOUS MODE 4X4”, “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" est affiché. Cocher cette
case.

e En ce qui concerne “BCM”, “AUCUN DTC INDIQUE" est affiché. Ne pas cocher cette case.

e En ce qui concerne “AMPLI CLIM INSTRUMENT", “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" est affiché.

Cocher cette case.

e En ce qui concerne “ABS”, “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]” est affiché. Cocher cette case.
e En ce qui concerne “IPDM E/R”, “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" est affiché. Cocher cette case.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Tableau de la fiche de contréle

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Eoran SELECTION SYSTEME | pgnese | oagnoste e TR RESULT AUTO-DIAG
nna | wansms | eom | tom | ¢ | BOM [ents| o [vocacs| iPOM
ledxd | /SEC ABS | ER
IMETA
MOTEUR — | Mauvais|noonu| - — | nconnu | nconnu | conny [ connu | — | nconnu | nconu| O CRITEEINIC CAN | GIRC CORGIEIIC OAN
Aucune - - - - - CIRC COMMINIC CAN —_
TRANSMISSION indication | Mauvais [ NCONNU nconny INCONNU INCONNU i
4x4 TOUT MODE — [ Mauvais [ nconnu | nconu | — - — [neomu| = [moownw| — [ emecougpmcca _
BCM — [ Mauvais [ nconnu | nconnu | — - - |ncomu| — = | moonawf| “RCCONTENC AN -
Boitier daffichage - Mauvais | INCONNU | NCONNU | — — | Nnconnufncomu [ — — | nconnu! - -
AMPLI CLIM Aucune | _ _ _ — | cre comgpnic oan _
INSTRUMENT indication INCONNU [ INCONNU [ INconNu | Inconu | Nconnu INCONNU i
ABS — | Mauvais [ nconnu [ nconnu [ nconnu [ nconnu [ — - [mnconmwu| — — | ore Cﬁ)”m’:'c CAN -
Aucune | _ _ _ _ _ _ — || cre comgpmic can
IPDM E/R indication INCONNU | INCONNU INCONNU/ (Um) -

& J
Y

Lorsque les résultats de I'autodiagnostic et les résultats de la fiche de contréle (exemple) correspondent, les causes possibles peuvent étre sélectionnées

Cas 2
Cas 1 Vérifier le faisceau entre la prise diagnostic et I'actionneur
Vérifier le faisceau entre le BCM et la prise diagnostic. et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
SIG COMNUNIG GAN AN DIAG SUPPORT WNTH
Ecran SELECTION SYSTEME| . “;‘:: tic recy — RESULT AUTO-DIAG Ecran SELECTION SYSTEME|,._. . focshe dagnosle RESULT AUTO-DIAG
" - MENTS. Jvocres| . o 4x4 . DI
cou [ Tom sou |hai | o [vogos oo cou | tom | &4 [ sou [ [ o [veces] eow
2 2z ]
MOTEUR i ] e S| - ol Wioony o MOTEUR [ [ reee| = = ||l i A
g p e P R RS G T — Ao S coragnicom
Tmosson || ) I i T o “ = [ = o] = || - oo -
xé TOUTMODE | — - T-1- HE R - XA TOUTMODE | = |vawmse — [ = [ = Jveow]| = [vafbo] = ol -
= - = [ = = o] = | - [mafe]ecT - sou = [eee — [ = [ = ]| = [ = [eefofrecemmicen _
Boller daffchage | = |vase | - | - [ [ [ P Z _ Sotter daficnage | = |wers — |- HEr: - _
APLTCT R 790 0 S ) g AVPLTOT Aucine Focoagic o
Z — | = | - - = — - = =
RETRARNT  |indcation P |of i, 2 INSTRUVENT _[inoiation 2 A
poos - bl - | = o] = [ = o - po p— I 3 T - [ - o™
oo . 4 & || = A =
s i . £ - - | = - [ == o™ = P L . T T -~ g =
indication v (UN0) indMilition - B e (VN0)
Y. - Pikce w77 - Pigce défectueuse
Instruments Capteur Capteur
acM comonéect| | angiede BCM dangle de
pifal braquage braquage
CAN H CAN H
CAN L
mmmﬂy —
Boier de - Boer o6 p—
Ecm o commande | | gatichage | | dagnestic 1POM E/R EcM TcM commande | | arionage [ | aagnostc 1POM E/R

NOTE:

Il existe un cas ou certains “SIG COMMUNIC CAN" et “RESULT AUTO-DIAG” ne sont pas nécessaires pour le

diagnostic. Dans ce cas, “INCONNU” et “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" dans “Résultats de la fiche de con-

trole (exemple)” deviennent “—". Ignorer ensuite les coches sur le tableau de la fiche de contréle.

2. Pour les causes possibles sélectionnées, il est prévu que des défauts de fonctionnement aient été détec-
tés dans le passé.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
Contrdle de support de diagnostic CAN
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR L'ECM
(Exemple) SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR MOTEUR
[ PRSNT [ PRSNT
DIAG INITIAL BON DIAG. TRANSM _ BON
DIAG. TRANSM. __ BON TCM BON
TCM BON VDC/TCS/ABS BON
VDC/TCS/ABS BON INSTRS.META__ BON
INSTR.META _ BON ICC INCONNU
ICC INCONNU BCM/SEC BON
BCM/SEC BON TPDM E/R BON
IPDM E/R BON 4X4/e4X4 BON
4X4/e4X4 BON EPS INCONNU
IMPRI Yers le mpRi [Vers le
MODE [RETOUR|ECLAIR|COPIER MODE | RETOUR[ECLAIR] copier
PKIB6070E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- .
SYSTEME” NIC CAN” DESCRIPTION Présent
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correcte- BON/MAU-
ment. VAIS
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
TCM S'assurer que la réception a partir du boitier de commande de BON/
transmission est correcte. INCONNU
S'assurer que la réception a partir de I'actionneur et du dispositif BON/
VDCITCSIABS électrique d'ABS (boitier de commande) est correcte. INCONNU
S'assurer que la réception a partir des instruments combinés etde | BON/
MOTEUR INSTR. MET A I'amplificateur d'A/C est correcte. INCONNU
ICC ICC n'est pas diagnostiqué. INCONNU
BCM/SEC S'assurer que la réception a partir du module de controle de la car- | BON/
rosserie (BCM) est correcte. INCONNU
IPDM E/R S'assurer que la réception a partir de I''lPDM E/R est correcte BON/
q ption ap ' INCONNU
S'assurer que la réception a partir du boitier de commande 4X4 est | BON/
Axafeaxa correcte. INCONNU
EPS EPS n'est pas diagnostiqué. INCONNU

Résultats affichés (présent)

e BON : Normal

o MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
o INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne recoit pas les données concernées correctement.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR [ Exemple) SIG COMMUNIC CAN
LE BOITIER DE COMMANDE DE TRANSMISSION TRANSMISSION
| PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANS. BON
ECM BON
VDC/TCS/ABS BON
INSTR.MET A _BON
ICC INCONNU
IMPRI
MODE [RETOUR| ECLAIR| COPIER
PKIB6072E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- .
SYSTEME” NIC CAN” DESCRIPTION Présent
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correcte- BON/MAU-
ment. VAIS
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est correcte BON/
TRANSMISSION ' INCONNU
S'assurer que la réception a partir de I'actionneur et du dispositif BON/
VDCITCS/ABS électrique d'ABS (boitier de commande) est correcte. INCONNU
S'assurer que la réception a partir des instruments combinés et de | BON/
INSTR. MET A I'amplificateur d'A/C est correcte. INCONNU
ICC ICC n'est pas diagnostiqué. INCONNU
Résultats affichés (présent)
e BON : Normal
o MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
o INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne recoit pas les données concernées correctement.
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR [Eemo) 5o commong o
LE BCM BOM
PRSNT.
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSM___ BON
ECM BON
IPDM E/R BON
INSTRSMETA  BON
IMPRI
MODE |RETOUR| ECLAIR [COPIER
PKIB7953E
Ecran “SELECTION | Ecran “SIG COMMU- .
SYSTEME” NIC CAN” DESCRIPTION Présent
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correctement. \B/EIE/MAU-
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
Module de contrdle , ; L . , BON/
de la carrosserie ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est correcte. INCONNU
IPDM E/R S'assurer que la réception a partir de I''PDM E/R est correcte BON/
q ponap ' INCONNU
S'assurer que la réception a partir des instruments combinés et de BON/
INSTR. MET A I'amplificateur d'A/C est correcte. INCONNU

Résultats affichés (présent)

e BON : Normal
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

o MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
o INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne recoit pas les données concernées correctement.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR LES INSTRUMENTS COMBINES
ET L'AMPLIFICATEUR D'A/C

SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN
AMPLI CLIM INSTRUMENT AMPLI CLIM INSTRUMENT
[ PRSNT[PASSE] | PRSNT [PASSE]
DIAG TRANSM BON BON IPDM E/R - -
ECM BON BON AFFICHAGE
TCM BON BON CLE INT
BCM/SEC BON BON EPS - -
VDC/TCS/ABS BON BON 4x4 BON BON:
IPDM E/R - - e4X4
AFFICHAGE - - ICC
CLE INT - - GARDER VOIE
EPS - - PNEU-P -
IMPRI Versle IMPRI | VES R
MODE |RETOUR| ECLAIR | COPIER MODE |RETOUR| ECLAIR [COPIER
PKIB7954E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- . .
SYSTEME” NIC CAN’ DESCRIPTION Présent Passé
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU/~
ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est BON/
correcte. INCONNU/-
TCM S'assurer que la réception a partir du boitier de BON/
commande de transmission est correcte. INCONNU/-
BCM/SEC S'assurer que la réception a partir du module de | BON/
contr6le de la carrosserie (BCM) est correcte. INCONNU/-
S'assurer que la réception a partir de I'actionneur BON/
VDC/TCS/ABS et du dispositif électrique d'ABS (boitier de com-
INCONNU/—
mande) est correcte.
AMPLI CLIM INS- BON/0/1 —
TRUMENT IPDM E/R IPDM E/R n'est pas diagnostiqué. - 39/—
AFFICHAGE AFFICHAGE n'est pas diagnostiqué. -
CLE INT CLE INT n'est pas diagnostiqué. -
EPS EPS n'est pas diagnostiqué. -
ax4 S'assurer que la réception a partir du boitier de BON/
commande 4X4 est correcte. INCONNU/-
e4X4 e4X4 n'est pas diagnostiqué. -
ICC ICC n'est pas diagnostiqué. -
SUIVI VOIE SUIVI VOIE n'est pas diagnostiqué. -
PNEU-P PNEU-P n'est pas diagnostiqué. -

Résultats affichés (présent)

e BON : Normal

o INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne recoit pas les données concernées correctement.
e —: Aucun boitier n'est regu ou le boitier n'est pas en état de réception de diagnostic.

Résultats affichés (passé)

e BON : Normal

e O0:Ily a un défaut de fonctionnement a ce moment-la.

e 1-39: S'affiche lorsqu'un défaut de fonctionnement est détecté dans le passé ou lorsqu'il n'y a aucun défaut de fonctionnement dans
le présent. S'affiche également lorsque le diagnostic n'est pas effectué. Il augmente de la maniére suivante : 0—1—2...38—39 une
fois revenu a I'état normal dés que ALL ARRET—ON. S'il est supérieur a 39, il est fixé a 39 jusqu'a ce que les résultats de l'autodia-
gnostic soient effacés. Maintenir cette état jusqu'a réinitialisation.

e —: Non diagnostiqué
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
DESCRIPTION DE L'ECRAN SIG COMMUNIC CAN POUR (Exemple) ___SIG COMMUNIC CAN
LE BOITIER DE COMMANDE DE SIEGE CONDUCTEUR POS ENTR AUTO
PRSNT
DIAG INITIAL BON
TRANSMISSION DIAG_BON
BCM/SEC BON
INSTRUMENTS/M3A _ BON
TCM BON
IMPRI
MODE |RETOUR[EcLAiraaE| COPIER
PKIB6076E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- .
SYSTEME” NIC CAN” DESCRIPTION Présent
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correctement. \B/SJE/MAU'
DIAG TRANSMIS S'assurer gque la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
POSIT POSTE BCM/SEC S'assurer que la réception a partir du module de contréle de la car- | BON/
PILOT rosserie (BCM) est correcte. INCONNU
S'assurer que la réception a partir des instruments combinés et de BON/
INSTR. MET A I'amplificateur d'A/C est correcte. INCONNU
TCM S'assurer que la réception a partir du boitier de commande de trans- | BON/
mission est correcte. INCONNU
Résultats affichés (présent)
e BON : Normal
o MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
o INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne recoit pas les données concernées correctement.
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR [ (Exemple) SIG COMMUNIC CAN
LE BOITIER DE COMMANDE 4X4 TOUT MODE/4X4
[ PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG. TRANSM.  BON
BCM/SEC BON
ECM BON
TCM INCONNU
INSTR. META_BON
IMPRI
MODE |RETOUR | ECLAIR [COPIER
PKIB6077E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- .
SYSTEME” NIC CAN" DESCRIPTION Présent
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correctement. \Ej;)g/MAU-
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
g ' INCONNU
VDC/TCS/ABS §assgrer ql'Je la rec?ptlon a partir de l'actionneur et du dispositif BON/
TOUT MODE 4X4 électrique d'ABS (boitier de commande) est correcte. INCONNU
ECM S'assurer gque la réception a partir de 'ECM est correcte BON/
4 P P ' INCONNU
TCM Le boitier de commande de transmission n'est pas diagnostiqué. INCONNU
S'assurer que la réception a partir des instruments combinés et de BON/
INSTR. MET A I'amplificateur d'A/C est correcte. INCONNU

Résultats affichés (présent)

e BON : Normal
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
o MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
o INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne recgoit pas les données concernées correctement.
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN" POUR  ["Exemple) __sIG coMmUNIC cAN
L'ACTIONNEUR ET LE DISPOSITIF ELECTRIQUE ABS ABS
(BOITIER DE COMMANDE) PRSNT
DIAG INITIAL BON
TRANSMISSION DIAG_ BON
ECM BON
TCM BON
INSTRUMENTS/M&A INCONNU
STRG BON
BOITIER INCONNU
/4x4 BON
IMPRI
MODE [RETOURJectAIrace| COPIER
PKIB6078E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- .
SYSTEME” NIC CAN’ DESCRIPTION Présent
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correctement. SZZ/MAU_
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est correcte BON/
q P P : INCONNU
TCM S'assurer que la réception a partir du boitier de commande de trans- | BON/
ABS mission est correcte. INCONNU
INSTR.META INSTR. M ET A n'est pas diagnostiqué. INCONNU
DIR S'assurer que la réception a partir du capteur d'angle de braquage BON/
est correcte. INCONNU
ICC ICC n'est pas diagnostiqué. INCONNU
ax4 S'assurer que la réception a partir du boitier de commande 4X4 est | BON/
correcte. INCONNU

Résultats affichés (présent)

e BON : Normal

o MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
o INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne recoit pas les données concernées correctement.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
DESCR'PTION DE LIECRAN “ SlG COMMUNIC CAN” POUR (Exemple) SIG COMMUNIC CAN
L'IPDM E/R PRSNT
[ PASSE | PASSE
DIAG TRANSM BON _BON
ECM BON_BON
BCM/SEC BON BON
IMPRI
MODE |RETOUR | ECLAIR | COPIER
PKIB6079E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- . .
SYSTEME” NIC CAN” DESCRIPTION Présent Passé
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU/-
S'assurer que la réception a partir de 'ECM est BON/ BON/0/1 — 39/
IPDM E/R ECM correcte. INCONNU/- -
BCM/SEC S'assurer que la réception a partir du module de | BON/
contréle de la carrosserie (BCM) est correcte. INCONNU/-

Résultats affichés (présent)

e BON : Normal

o INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne recoit pas les données concernées correctement.

e —: Aucun boitier n'est regu ou le boitier n'est pas en état de réception de diagnostic.

Résultats affichés (passé)

e BON : Normal

e 0:lly a un défaut de fonctionnement a ce moment-la.

e 1 - 39: S'affiche lorsqu'un défaut de fonctionnement est détecté dans le passé ou lorsqu'il n'y a aucun défaut de fonctionnement dans
le présent. S'affiche également lorsque le diagnostic n'est pas effectué. Il augmente de la maniére suivante : 0—1—2...38—39 une
fois revenu a I'état normal des que ALL ARRET—ON. S'il est supérieur a 39, il est fixé a 39 jusqu'a ce que les résultats de l'autodia-
gnostic soient effacés. Maintenir cette état jusqu'a réinitialisation.

e —: Non diagnostiqué
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
DESCRIPTION DE L'ECRAN MTR DIAG CAN DU BOITIER [ (gxempie)
D'AFFICHAGE
CAN ZIRD MNT
CANCOMM Ok
CAN Ok
VOANE Ok
SKIBé447E
Norp_de Elément d.e dia- DESCRIPTION Ecran MTR DIAG
boitier gnostic CAN
COMM CAN S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correctement. BON/MAUVAIS
CAN 1 S'assurer que la transmission est correcte. BON/INCONNU
CAN 2 S'assurer que la réception a partir du module de contrdle de la carrosserie BON/INCONNU
(BCM) est correcte.
CAN 3 S'assurer que la réception a partir de 'ECM est correcte. BON/INCONNU
Boitier CAN 4 CAN 4 n'est pas diagnostiqué. BON
d'affichage , . PN . . - \ P
CAN5 S aSSLIJrer que la réception a partir des instruments combinés et de I'amplifica BON/INCONNU
teur d'A/C est correcte.

CAN 6 CAN 6 n'est pas diagnostiqué. INCONNU
CAN 7 S'assurer que la réception a partir de I''PDM E/R est correcte. BON/INCONNU
CAN 8 CAN 8 n'est pas diagnostiqué. BON
CAN 9 CAN 9 n'est pas diagnostiqué. INCONNU

Résultats affichés (présent)

e BON : Normal
o MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
o INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne recoit pas les données concernées correctement.
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
COMMUNICATION CAN PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrdleur) est une ligne de communication
séquentielle pour applications en temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant
une grande vitesse de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un
véhicule est équipé de nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informa-
tions et est reliée aux autres boitiers pendant le fonctionnement (pas indépendantes). Avec la ligne de com-
munication CAN, les boitiers de commande sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L
CAN) permettant une vitesse élevée de transmission des informations avec un minimum de cables. Chaque
boitier de commande transmet/recoit des données, mais ne lit sélectivement que les données requises.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau Exso0QIv
CONDUITE A GAUCHE

@T//ﬁm/ O

9 ©eo
<
DI?I

—

= I\

Zda

®O® 0o

PKIC4240E

1. TCM (boitier de commande de 2. ECM M80 3. IPDM E/R (Module de distribution
transmission) F103 d'alimentation intelligent comparti-
ment moteur) E9

4. Actionneur ABS et dispositif électri- 5.  Boitier d'affichage M39 (sans NAVI) 6. BCM (Module de contrble de la car-

que (boitier de commande) E24 rosserie) M37
7. Prise diagnostic M24 8. Boitier de commande E111 4x4 9. Capteur d'angle de braquage M33
10. Instruments combinés et amplifica- 11. Boitier de commande de siége con-

teur d'A/C M49 ducteur B303

LAN-24



COMMUNICATION CAN
[CAN]

CONDUITE A DROITE

OION0)

o L TS W
o/

&

SR\
& N== )\

=

PKIC4241E

1. Instruments combinés et amplifica- 2. Capteur d'angle de braquage M33 3.  Prise diagnostic M24
teur d'A/C M49

4. |PDM E/R (Module de distribution 5.  BCM (Module de contrdle de lacar- 6. Boitier d'affichage M39 (sans NAVI)

d'alimentation intelligent comparti- rosserie) M37
ment moteur) E9

7. Actionneur ABS et dispositif électri- 8. ECM M80 9. TCM (boitier de commande de
gue (boitier de commande) E24 transmission) F103

10. Boitier de commande B136 4x4
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Schéma Exs0001Z
CONDUITE A GAUCHE
BCM (MODULE INSTRUMENTS
DE CONTROLE COMBINES ET CAPTEUR
DE LA AMPLIFICATEUR D'ANGLE
CARROSSERIE) D'A/C DE BRAQUAGE
70 71 1 11 4
LIGNE DE DONNEES /
4 L
LIGNE DE DONNEES /
94 86 5 6 14 16 6 14 3 19 16
ECM “ TCM (BOITIER BOITIER PRISE BOITIER BOITIER /
DE COMMANDE D'AFFICHAGE DIAGNOSTIC DE COMMANDE DE COMMANDE
DE TRANSMISSION)  : (ON) DE SIEGE 4X4
PASSAGER
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

CONDUITE A DROITE

("N3LON ,
LINIWILEYINOD 111 zm_om@%w%wwm
LNIDITIILNI )
NOILYINAWITV.q ERITGERE NOY: vXv . (NOISSINSNVHL 3a
NOILNEIHLSIa 3a 4111SOdsIa 13 OILSONDVIA JOVHOI44v.a JANVNWOD 3d JANVWWOD'3a
3I1NAOW) H/3 Wad| HNINNOILOV 3SIdd y311109 /431Log H311109) WOL o3
ndo
6v| 8y Sh b i 9 9L pi 9} 8 9 S 98 16
\I HVIN
& \
\ S33INNOQ 3A INDIT
HVYN
L 4 &
\ S33INNOA 3d IANDIT
g v b b WL oL
39vNOvH4E 3a o/va (31938S0HYYD
J1ONV.A dN3ALVOIdITdANY v13a
HN3LdVO 13 SANIGNOD J104.LNOO 30
SININNYLSNI 31NAON) NO9
IAVN sues : (NO)

TKWB2492E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Schéma de cablage — CAN — Exs00010
CONDUITE A GAUCHE
LAN-CAN-01
I:-:-::ELIGNE DEg

DONNEES -

L 4: >
PAGE
SUIVANTE

PeE>

ECM

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
- BOITIERS ELECTRIQUES

TKWB2743E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
DONNEES
BCM (MODULE
DE CONTROLE
DE LA CARROSSERIE)
CAN-H _ CAN-L |37
|Lzo] |Lz1]
L P
’Q L @umsn L 4}
PAGE ) | PAGE
PRECEDENTE SUIVANTE
P e @ P *}
S@k
82
(5]
F102
E i
L P
5] 5
CAN-H — CAN-L Irom (BOITIER
DE COMMANDE
DE TRANSMISSION)
ARG SE REPORTER A CE QUI SUIT.
1[2]3]4]5==[6]7]8]9]10
1] 12]13[14] 15[ 16] 17] 18] C.2 WD), €103 -BOITIERS

ELECTRIQUES

TKWB2744E
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

LAN-CAN-03

I ; LIGNE DE DONNEES

;SANSNAVI

INSTRUMENTS CAPTEUR
COMBINES ET D'ANGLE
AMPLIFICATEUR DE BRAQUAGE
DA/C

CAN-H _ CAN-L CAN-H  CAN-L

| ] Ll L]

L P L P

ILLIL*}
DI
PAGE :
PRE- J : PAGE
CEDENTE : ("SUIVANTE
,
1
- O 12 p P>
P
[14
CAN-H  CAN-L
BglglF%HAGE PRISE
?/lé\fNOSTlC
: o>
1]2]3]4[5]6]7[8][9]10]11]12 16[15]14[13][12]11]10] 9 3] 2 f=]1]
13[14]15[16]17[18]19]20]21]22]23|24 8]7]6]5]4]3]2]1 Mv$4 8l7]6[5]4 MV?/S
—
24|22]20]18[16]14]12[10[ 8] 6|4 [2 1]2]|3[4]5[6]7[8]9]10
23|21[19]17[15]13[11] 9 [ 7] 5[3] 1 11[12]13]14]15]16]17] 18] 19]20

TKWB2495E
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

LAN-CAN-04

I W | IGNE DE
DONNEES

@L o L
PAGE PAGE
PRECEDENTE SUIVANTE
P e @ P
L P
)
G
LY BR/W

LY BR/W
31 IGell somer
CAN-H  CAN-L | DE COMMANDE
DE SIEGE
PASSAGER
5303
*
o3[ [==[17]6 4]z e[l a9 8] 7 65141312 1
32[48[50[63[62]21 32|31 [30[20[28 27[26 |25 (2423 (22 21 [20[19] 18] 7 5333

*:CE CONNECTEUR N'EST PAS INDIQUE DANS DISPOSITION DES FAISCEAUX, SECTION PG.

TKWB2745E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
s m : LIGNE DE
DONNEES
@ LTl L@ o
PAGE
PRE- '
CEDENTE :
@ pmp Pmpy @ - @
L P L P L P
|—'—| |—'—| |—'—| |—.—| |—'—| |—'—| IPDM E/R
8 16 11]l_I[15]l ACTIONNEUR [48] 49 (MODULE DE
CAN-H CAN-L |gomierpe | CAN-H CAN-L |ET DISPOSITIF I I DISTRIBUTION
COMMANDE ELECTRIQUE CAN-H  CAN-L || D'ALIMENTATION
& ABS (BOITIER INTELLIGENT
T DE COMMANDE) COMPARTIMENT
E24 MOTEUR) (CPU)
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
I [ | N -BOITIERS ELECTRIQUES
52]51]50[49]48]47[46]45 iﬁ' 1]2]3]4]5]6 8[7]6[5]4]3]2]1 R
60[59]58[57{56[55[54]53 HS 78] o10[11]12 5\1/35 16]15[14[13]12[11[10] 9 E\W

TKWB2746E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
CONDUITE A DROITE
LAN-CAN-06
[ mw |LIGNE DE% -

DONNEES

BCM (MODULE
DE CONTROLE

DE LA
CARROSSERIE)
CAN-L

ECM TCM (BOITIER BOITIER DE
DE COMMANDE COMMANDE 4X4
M80 DE TRANSMISSION)
(B136)
F103

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
1]2[3|C[4]5]6(7 Vg2 1/2(3[4]|5]6]7]8]9]10]11[12 VGBS ]ILEI:'?:;IUES
8[9]10]11]12[13[14]15] 16 W 13[14/15[16]17]18]19]20]21]22|23[24 W Q
817(6|5 2|1
16]15[{14{13]12]11]10] 9 Bxﬁ

TKWB2747E
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

LAN-CAN-07

I W L IGNE DE DONNEES

<ON> : sANS NAVI
INSTRUMENTS
COMBINES ET CAPTEUR
AMPLIFICATEUR D'ANGLE
DAIC DE BRAQUAGE
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L

@L= = L >
PAGE PAGE
PRECEDENTE ) [[SUIVANTE
CAN-H  CAN-L | gomen PRISE
D'AFFICHAGE DIAGNOSTIC
: o> M24
16[15]14]13]12][11]10] 9 3[2l==]1] 2422[20{18]16]14][12[10] 8| 6 ][4 [2
8l7]6]514]3]2]1 Mv?/4 8l7]6][5]4 Mv33 23]21]19]17]15]13]11[ 9] 7[ 5] 3] 1 va’/g

11213[4[5]6]7]8]9]10 iis'
11]12{13[14]15]16]17]18]19]20 T

TKWB2493E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
LAN-CAN-08
| IGNE DE
DONNEES

@ N = =il L e @
PRaE UDHGIE
CEDENTE ;
@ P mm_ P P e | e @
L P L P
[l [G51 ACTIONNEUR el 9]
- - | ET DISPOSITIF | [ IPDM E/R (MODULE
CANH = CAN-L DE DISTRIBUTION
ELECTRIQUE CAN-H CANL ||
D'ALIMENTATION
ABS (BOITIER
DE COMMANDE) INTELLIGENT
COMPARTIMENT
E24 MOTEUR) (CPU)
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
I - BOITIERS ELECTRIQUES
1[2[s[[4]5] s 52]51|50[40[48[47]46[45 e
el 7[e]sTrolrlie] =7 60]5o]s[57]56[s6[54[s8]| ", HS —

TKWB2748E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Boitier de communication CAN
Aller a systeme CAN et choisir le Type de systeme dans le tableau ci-dessous.
Type de carrosserie Break
Essieu 4x4
Moteurs VQ35DE
Transmission Boite automatique CVT
Commande du frein ESP
Dispositif de réglage automatique de la
7 X X
angle de conduite
Systeme de navigation X X
Type de systeme CAN 1 2 3 4
LAN-43, "SYS- LAN-61, "SYS- LAN-78, "SYS- LAN-99, "SYS-
Diagnostic des défauts du systeme CAN TEME CAN (Type TEME CAN (Type | TEME CAN (TYPE | TEME CAN (TYPE
i 2y 3) 4"
X : s'applique
TYPE 1/TYPE 2
Schéma du systéme
e Typel
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle
amplificateur de braquage
'‘A/C
: CAN H ( ®
/ CAN L /
Boitier de Boitier Prise S iaposi
ECM TCM commande d'affichage diagnostic A%gcz{::gililzr IPDM E/R
4x4 de commande)
PKIC3842E
o Type2
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle
amplificateur
WA/C de braquage
| CAN H & -
/. CAN L /
Boitier de : é\céiiosnnziui;
ECM TCM commande diagnoetc ectioie IPDM E/R
4x4 de commande)
PKIC3992E
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T :transmet R : recoit

Action-
neuret
Instru- dispo-
Boitier l\/éo::l ments | Cap- sitif
de con- | Boitier combi- | teur | électri-
. ) A d'affi- néset | dangl que IPDM
Signaux ECM TeM™ r:grr:je (tjr;)llz chage” ampli- e de d'ABS E/R
axd | carros- 9 fica- bra- (boi-
serie teur quage | tierde
d'A/C com-
mande
)
Signal de demande du compresseur de climati- T R
sation
Signal de position de pédale d'accélérateur T R R R
Signal de témoin ASCD CRUISE T R
Témoin d'engagement de commande automati- T R
que de vitesse ASCD (SET)
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de demande de rotation du ventilateur de T R
refroidissement
Signal de commande intégrée de moteur et de
boite CVT
Signal de température du liquide de refroidisse- T R
ment moteur
Signal du régime moteur T R R R R R
Signal de I'état du moteur T R
Signal de contréle de consommation de carbu- R
rant R T
Signal de témoin de défaut T R
Signal de témoin de angle CVT T R R
Signal d'autodiagnostic de boite CVT T
Signal de rotation d'arbre primaire T
Signal de témoin de MODE manuel T R
Signal de régime de l'arbre de sortie R T
Signal de plage P T R
Signal du témoin de verrouillage 4x4
Signal du témoin d'avertissement 4x4
Signal de commande de climatisation T
Signal de commande de moteur de ventilateur T
Signal de sortie de témoin sonore T R
Signal de demande d'éclairage de jour T R
Signal de contact de porte T R
Signal de demande d'essuie-glace T R
Signal de demande de feux de route T R R
Signal de bruit modulé de l'avertisseur sonore T R
Signal du contact d'allumage T R
Signal de demande de feux de code T R
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action-
neur et
Instru- dispo-
Boitier IVéoccjigl ments | Cap- sitif
de con- Boitier combi- | teur | électri-
Signaux ECM TCM com- tréle daffi- | N°S e_t dangl Ique IPDM
mande| dela | chage" ampli- ede d'ABS E/R
axd | carros- g fica- bra- (bot-
serie teur quage | tierde
d'A/lC com-
mande
)
R
Signal de manocontact d'huile =
Signal de demande de feux de position T R
Signal d'interrupteur de désembuage de lunette T R
arriére
Signal 1 de demande de veille T R
Signal 2 de demande de veille T R
Signal de demande d'avertisseur sonore T R
d'alarme antivol
Signal de témoin de clignotants T
Signal de l'interrupteur de verrouillage 4x4 R T
Signal de distance pouvant étre couverte avant R T
réservoir vide
Signal d'avertissement de niveau bas de carbu- R T
rant
Signal de rétrogradation en mode manuel R T
Signal de passage de vitesse supérieure en R T
mode manuel
Signal de mode manuel R
Signal de mode non manuel R
Signal de contact de frein de stationnement R
Signal de contact de boucle de ceinture de sécu- R T
rité
R T
Signal du contact de feux de stop
R T
R R R
Signal de vitesse du véhicule
R R T
Signal de capteur d'angle de braquage T R
Signal de témoin d'avertissement ABS R T
Signal de témoin d'avertissement de freins T
Signal de témoin EPS OFF T
Signal de fonctionnement du systeme ESP R T
Signal de témoin de patinage R T
Signal de position d'arrét d'essuie-glace avant R
Signal d'état des feux de route R
Signal d'état des feux de code
Signal de commande désembuage de lunette R T
arriere
NOTE:

* : uniguement modéle sans systéme de navigation
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
TYPE 3/TYPE 4
Schéma du systeme
e Type3
Instruments Capteur
BCM combinés et dangle
amplificateur de braquage
d'A/C
P CAN H / ° ® ®
‘CAN L /
Boitier de -~ Actionneur
Boitier Prise commande Boitier de et dispositit
ECM TCM d'affichage diagnostic de siége com4mxinde Aggc:ggﬁfer IPDM E/R
passager de commande)
PKIC3843E
e Typed
Instruments Capteur
BCM combings et d'angle
amplificateur
WA/C de braquage
® CANH o/ o ® o
‘CAN L / ® ° Py
Boitier de . Actionneur
Pri Boitier de t dispositif
ECM TCM diagnostic Conmance | | commande | | etie IPDM E/R
passager 4x4 de commande)
PKIC3993E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T :transmet R : regoit
Action
- neur
Modul Instru- Bol- et dis-
tier de o
e de ments | Cap- Boi positif
con- | Bol- | combi-| teur r?]c::d tiero(lj_e électri-
0 tier 5 '
Signaux ECM | TCM :irg'; dafic Q?nspﬁ'-: deaggl edu | com- | A 'FI;'/DQ"
car- | chage”| fica- bra- Scii?f ?i?(j (boi-
rosse- teur | quage duc- tier de
rie d'A/C teur com-
mand
e)
Signal de demande du compresseur de T R
climatisation
Signal de position de pédale d'accéléra- T R R R
teur
Signal de témoin ASCD CRUISE T R
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Signaux

ECM

TCM

Modul
e de
con-
trole
de la
car-

rosse-

rie

Boi-
tier
d'affi-
chage”

Instru-
ments
combi-
nés et
ampli-
fica-
teur
d'A/C

Cap-
teur
d'angl
ede
bra-
quage

Boi-
tier de
com-
mand
edu
siege
con-
duc-
teur

Boi-
tierde
com-
mand
e 4x4

Action
neur
et dis-
positif
électri-
que
d'ABS
(boi-
tierde
com-
mand
e)

IPDM
E/R

Témoin d'engagement de commande
automatique de vitesse ASCD (SET)

Signal de position de papillon fermé

Signal de demande de rotation du ventila-
teur de refroidissement

Signal de commande intégrée de moteur
et de boite CVT

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal du régime moteur

Signal de I'état du moteur

Signal de contr6le de consommation de
carburant

Signal de témoin de défaut

Signal de témoin de angle CVT

| 0| 4| =D

Signal d'autodiagnostic de boite CVT

Signal de rotation d'arbre primaire

Signal de témoin de MODE manuel

Signal de régime de l'arbre de sortie

Signal de plage P

| = A= 4]

Signal de commande de climatisation

Signal de commande de moteur de venti-
lateur

—

Signal de sortie de témoin sonore

Signal de demande d'éclairage de jour

Signal de contact de porte

Signal de demande d'essuie-glace

Signal de demande de feux de route

| = A=

Signal de bruit modulé de I'avertisseur
sonore

—

Signal du contact d'allumage

Signal de déverrouillage de porte de télé-
commande

Signal de code d'identification de télé-
commande

—

Signal de contact de clé

Signal de demande de feux de code

Signal de manocontact d'huile

o | Al
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action
Boi- neur
Modul Instru- . et dis-
tier de o
e de ments | Cap- N positif
- . com- Boi- ) .
con- Boi- | combi-| teur mand | tier de électri-
. trole tier | néset | dangl que IPDM
Signaux ECM [ TCM | e la | diaffi- ampli- | ede e.‘du com- 1 yABS | ER
car- | chage”| fica- bra- siege | mand (boi-
rosse- teur | quage 332 e 4x4 tier de
rie d'A/C com-
teur
mand
e)
Signal de demande de feux de position T R R
Signal d'interrupteur de désembuage de T R
lunette arriére
Signal 1 de demande de veille R
Signal 2 de demande de veille R
Signal de demande d'avertisseur sonore
\ . T R
d'alarme antivol
Signal de témoin de clignotants T R
Signal de l'interrupteur de verrouillage
T R
4x4
Signal de distance pouvant étre couverte R T
avant réservoir vide
Signal d'avertissement de niveau bas de
R T
carburant
Signal de rétrogradation en mode manuel R T
Signal de passage de vitesse supérieure R T
en mode manuel
Signal de mode manuel
Signal de mode non manuel
Signal de contact de frein de stationne- T R
ment
Signal de contact de boucle de ceinture
P R T
de sécurité
R T
Signal du contact de feux de stop
R T
R R R R
Signal de vitesse du véhicule
R R
Signal de capteur d'angle de braquage T
Signal du témoin de verrouillage 4x4
Signal du témoin d'avertissement 4x4
Signal de témoin d'avertissement ABS T
Signal de témoin d'avertissement de R T
freins
Signal de témoin EPS OFF R T
Signal de fonctionnement du systéme
R T
ESP
Signal de témoin de patinage R T
Signal de position d'arrét d'essuie-glace R T
avant
Signal d'état des feux de route R T
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action
Boi- neur
Modul Instru- . et dis-
tier de .
ede ments | Cap- - positif
N ) com- Boi- . .
con- Boi- | combi-| teur mand | tier de électri-
. trole tier | néset | dangl que IPDM
Signaux ECM | TCM | Gela | diaffi- ampli- | ede edu | com- | s | ER
car- | chage”| fica- bra- siege | mand (boi-
rosse- teur | quage 332 e 4x4 tierde
rie d'A/C com-
teur
mand
e)
Signal d'état des feux de code R T
Signal de commande désembuage de R T
lunette arriére

NOTE:

* : uniguement modéle sans systéme de navigation

LAN-42



SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 1)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-24, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau” .
Schéma

Se reporter a LAN-26, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-28, "Schéma de cablage — CAN —" .

LAN-43
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

mande.

Tableau de la fiche de controle

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnosti|piagrosti Diag“°5‘:;:§3 RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR — | Mauvais [INCONNU|  — |incONNU|INCONNU|INCONNU|INCONNU| - — [inconnufinconnu| FRC COMIFNIC CAN| CIRC COMVUNIC CAN
TRANSMISSION | Ol 141 vais [INCONNU[INGONNU| — — - — |nconnu| = nconnu[ — [ CIRC COMEINIC AN -
4x4 TOUT MODE — | Mauvais [INCONNU|iINCONNU| — — - — |Nconnu| —  [inconnu|  — [ C1RC COMURNIC CAN -
BCM — | Mauvais |INCONNU|INCONNU| — — - — |mNconnu| — — [ Inconnul C1RC COMURC AN -
Boitier d'affichage - Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ — —  |[INCONNU|INCONNU[ ~ — —  |INCONNU| — —
e S+ ihuoune | — |NGONNU|INGONNU|INCONNU[INGONNU|INCONNU| — — — |Nconnu| —  [[CIRCCONMMENIC CAN -
ABS — | Mauvais [INCONNU|INCONNU[INCONNU|INCONNU| ~ — —  |nconnu|  — — [ ReeRiGe © oAN -
IPDM E/R iwoune | — [nconnu|inconny|  — — |nconnu| — - - —  JCIRCoOMMLC CAN -
Symptoémes :
Joindre une copie Joindre une copie
de SELECTION SYSTEME de SELECTION SYSTEME

Boitier d'affichage Feuille d'interprétation des données : Ecrivez les noms suivants a nouveau, puis cochez les cases sur le tableau de la fiche de contréle ci-dessus.

Vérifier I'affichage du tableau

Affichage de Confirmation/Réglage : Vérifier 'affichage du tableau de la fiche de contréle Affichage de Confirmation/Réglage : de la fiche de contraie
CAN COMM : Diagnostic initial CAN 5 : INSTRUMENTS/M ET A
CAN 1 E Diagnostic transmis CAN 6 E —

CAN 2 E BCM CAN7 ; IPDM E/R
CAN 3 : ECM CAN 8 : -
CAN 4 i — CAN9 : -

Joindre une copie
de la fiche de contréle
du boitier de commande
de MTR DIAG CAN
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG MOTEUR

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG TRANSMISSION

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG TOUT MODE/4X4

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG AMPLI CLIM
INSTRUMENT

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG IPDM E/R

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN MOTEUR

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN
TRANSMISSION

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN TOUT
MODE/4X4

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN BCM

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN AMPLI
CLIM INSTRUMENT

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN ABS

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN IPDM E/R
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
mande.

Cas 1

Veérifier le faisceau entre le BCM et la prise diagnostic. Se reporter a LAN-119, "Vérification entre le BCM et le
circuit de prise diagnostic” .

SIG COMMUNIC CAN
Eoran SELECTION SYSTEME |t s — E:;”“tli:;ii — RESULT AUTO-DIAG
EOM | TOM | e | s |shitTa| DR |"0R65°| em
MOTEUR — | Mavvais [nconnu|  — [ Inconnujconnu nconnulincefinu| - —  [nogfinulncefi [ CFC CRMUENIC CAN| CIRC COMYEINIC CAN
TRANSMISSION oS | Mauvais |INCONNU[INCONNU| — — - — |nconnu|  —  [mconnu| —  [[CIRC C?L',V'%’O“)“C CAN -
4x4 TOUT MODE - Mauvais INCONNU|INCONNU - — - - - — — ||CRC C%‘%JO“)“C CAN —
BCM — | Mawais INCONNU|INCONNU - - —  |noginu| - — [ ncfinu] CIRC COMMUNIC CAN -
Boitier d'affichage — | mauvais |NCONNU|INC¢NU - — | ncgfinufnconnu|  — —  |inconnu — _
A L pacune | — INCONNU|INC$NU ncgfinufncefinu [ncgfinu| - — —  |nconnu| —  [loiRC C?L';%JO“)“C CAN —
ABS — | Mauvais INCONNU|INC¢NU INCQANU[INCRfinu|  — —  |Nconnu|  — — |/cre C?L'}%’O“)“C CAN -
IPDM E/R paoune | — INCONNU|INO¢NU - - |ncglw| — - - —  [omocoiaie can -
PKIC4015E
70005 - Pigce défectueuse
Instrumgnts Capteur
BOM amplicateur| | dande de
d'A/C

CAN H ‘/ .
/CAN L /ﬁ

Boitier de Ac(ji_onney;f

Boitier Prise et dispositi
ECM oM commande daffichage diagnostic Slectique IPDM E/R
X de commande)

PKIC4074E
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[CAN]

Cas 2

Vérifier le faisceau entre la prise diagnostic, I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
Se reporter a LAN-119, "Vérification du circuit entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique
d'ABS (boitier de commande)" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | piagresic|piagnostic Diagmt:s;gz RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis ECM M /:‘)1(;(14 /BSCI)EI\(A; S/’"AVIEE\I.ITA DIR V[;ggscs IIEI/DRM
MOTEUR — Mauvais |INCONNU|  —  |INCONNU|INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — INCd\INU INC¢|NU CIRC C?UM%JO'#IC CAN|CIRC C?u%’#lc CAN
TRANSMISSION |, 4CU0€ | Mauvais |INCONNU|INCONNU| — — - — |nconnu| = [ngghnu|  — | C1RC COMEINIC AN -
4x4 TOUT MODE — | Mauvais |INCONNU|INCONNU|  — — — |ncownu| — |ngghny| — ICIRC C?UM%J(S'C CAN -
BCM — | Mauvais |INCONNU[INCONNU|  — — —  |inconnu|  — — | noghmuciRC Cc()unqn&%#m CAN _
Boitier d'affichage — | Mauvais |INCONNU|INCONNU|  — —  [iInconnu[inconnu|  — —  [Naghnu — _
I S pacune | —  |INCONNU|INCONNU|INGONNU|INCONNU(INGONNU| ~ — —  |Nogmu|  — CIRC oM IC CAN -
ABS — Mauvais |INCONNU[INGGRINU INCQAINU|INGQANU|  — — |ch~1Nu — — |crRC C?UM%JO';'C CAN —
IPDM E/R iugfhe | —  |INCONNU|INCONNU| — — —  |INconnu|  — - - — |[ciRC C?UM%J(S'C CAN -

PKIC4016E

70000, - Pigce défectueuse

Instruments

combinés et Capteur
BCM amplificateur g;gﬂ:gie
d'A/C

. CAN H /‘/ *
/. CAN L /ﬁ .

Boitier d Ac ionneurf

oitier de Boitier Prise et dispositi

ECM TCM commande d'affichage diagnostic ilggr(lggietier IPDM E/R
4x4 de commande),

PKIC4075E
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Cas 3
Vérifier le circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-122, "Vérification du circuit de I'ECM" .
SIG COMMUNIC CAN
Di ti
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostc|Diagnost — iagnos .I:,SF:E RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis X BCM B vDC/TCS| IPDM
MENT
ECM | TCM | joaxa | IsEC smera| DIR | ABS E/R
MOTEUR - Mauvais INGQANU| ~ — inogfinu|incefinu Incefinu[inogfinu| - —  [inagfinu|inogfinu | IRC C?L',V'%’O“)“C CAN| CIRC C%"'%’O“)“C CAN
Aucune ) CIRC COMMUNIC CAN _
TRANSMISSION ingication | Mauvais [INCONNU[INGQAINU|  — - — [Nconwu| —  [nconnu| — ko)
4x4 TOUT MODE - Mauvais |INCONNU[INCGQANU| ~ — - — |nconnu| —  |Nconnu| —  [[CIRC C?L',V'%’O“)“C CAN —
BCM — | Mauvais [INCONNU[ING@iNU| — - — |nconwu|  — —  |inconnuf C1RC c?mlggoh)uc CAN -
Boitier d'affichage - Mauvais |INCONNU[INGRNU| ~ — —  |INCONNU[INCONNU|  — —  [INconnu - -
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ _  [[circ comgunic can _
INSTRUMENT ndeatie INCONNUINGQAINU INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU (U%’O)
_ i _ _ _ _  [[circ comgunic can _
ABS Mauvais INCONNU|INGQAINU INCONNU INCONNU INCONNU (U%’m
Aucune CIRC COMMUNIC CAN
IPDM E/R indication | —  |INCONNU[INC@ANU|  — —  [nconnu|  — - - - Do) -
PKIC4017E
002 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
combinés et f
d le d
BCM amplificateur brzg%:gee
d'A/C
CANH
7 J ‘
o / CAN L
Actionneur
Boitier de Boitier Prise et dispositif
ECM TCM CO”lende d'affichage diagnostic ?\Iggr(lggﬁier IPDM E/R
de commande)
PKIC4076E
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[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit du boitier de commande de transmission. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du
boitier de commande de transmission (TCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME | biagnostc|piagnosti g ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis 4x4 | BCM | INSTRU- vDC/TCS| IPDM
ECM | TOM | joaxa | /sEC | sheNTA| DIR |"iaBs™| ER
_ i _ _ CIRC COMMUNIC CAN|CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais INCONNU |NC¢NU INCONNU|INCONNU |INCONNU INCONNU |INCONNU (U%JO) (U%JO)
Aucgne . _ _ _ _ _ [ lcirc comgunic can _
TRANSMISSION JAugfne | Mauvais [INCONNU|INGONNU INCONNU INCONNU o)
4x4 TOUT MODE — | Mauvais |NCONNU|INCONNU - - — |nconnu| —  nconnu| — [ C1RCCQMYEINC CAN -
BCM — Mauvais |NCONNU|INCONNU — — — |INCONNU|  — —  |inconnuf| ©IRC C?mmggoh)uc CAN _
Boitier d'affichage —_ Mauvais INCONNU||NCONNU — — INCONNU|INCONNU - — INCONNU — —
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ _ CIRC COMMUNIC CAN _
INSTRUMENT indication |INCONNU|INCONNU INCRfINU | INCONNU|INCONNU INCONNU (U%JO)
_ i _ _ _ _ | circ comgunic can _
ABS Mauvais |NCONNU|INCONNU INC“NU INCONNU INCONNU (U%JO)
Aucune CIRC COMMUNIC CAN|
IPDM E/R indication | — |INCONNU|INCONNU - —  [Nconnu|  — - - - 01000) -
PKIC4018E
w0y Piece défectueuse
Instruments Capteur
BCM :?nrgﬁ;ir::z?eir d'angle de
braquage
d'AC quag

- / CAN H / °
- / CAN L /ﬁ

Boitier d Ac ionneurf

oltier de Boitier Prise et dispositi

ECM TCM Corf“‘mf”de d'affichage diagnostic ilggr(lggietier IPDM E/R
X de commande),

PKIC4077E
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[CAN]

Cas 5

Veérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-127, "Veérification du circuit du boftier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnosiic| iagnosic 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis 4x4 | BcMm | INSTRU- vDC/TCs| IPDM
MENT
ECM | TOM | jeaxa | isEC |smitra| DIR |'/ABS | ER
_ ) — _ CIRC COMMUNIC CAN|CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais |INCONNU INGRZAINUINCONNU|INGONNU INCONNU INCONNU|INCONNU 01000) (U%JO)
Aucune f CIRC COMMUNIC CAN _
TRANSMISSION joune | Mauvais [INCONNU|INCONNU|  — - — |INconnu[  —  [INCONNU[  — L1000)
4x4 TOUT MODE — | Mauvais [Incghnu|  — — - - - - - — |[°RC C?L',V'%’O“)“C CAN -
BCM — | Mauvais |INCONNU|INCONNU| — — - —  |nconnu|  — — | nconnuf CIRC C?lj"]'(‘)"é’oh)“c CAN -
Boitier d'affichage —  [Mauvais INOONNU|INOONNU - —  |INCONNU[INCONNU| — — —  [iINnconnu _ _
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ _  |lcirc comyunic can —
INSTRUMENT Norioia INCONNU|INCONNU INGRfINU |INCONNU|INCONNU INCONNU (U%JO)
_ i _ _ _ _  [cIRc comguNIc cAN _
ABS Mauvais INCONNU|INCONNU INCQAINU INCONNU INCONNU| (U?%JO)
Aucune CIRC COMMUNIC CAN
IPDM E/R indoation | — INOONNU|INOONNU — —  |Nconnu|  — — — - L1000) —
PKIC4019E
70000, Pigce défectueuse
Instrgmgnts Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CANH
J ‘
/ CAN L
(s Actionneur
oitier de Boitier Prise et dispositif
ECM oM B ) ) électrique IPDM E/R
CO"X;‘fnde daffichage diagnostic ABS (boftier
de commande)
PKIC4078E
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[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit du module de contrdle de la carrosserie. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du
module de contrble de la carrosserie (BCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME | biagnostc|piagnosti g ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis 4x4 | BCM | INSTRU- vDC/TCS| IPDM
MENT
ECM | TOM | joaxa | /sEC | sheNTA| DIR |"iaBs™| ER
MOTEUR - Mauvais INCONNU| —  [INCONNU|INCONNU IN(‘leU INCONNU[ —  [INcoNNU|INCONNUI[CIRC C?lj‘q"é'éjo“)“c CAN|CIRC C%\%JO“)”C CAN
Aucune - _ _ _ _ — CIRC COMMUNIC CAN —
TRANSMISSION jhueune | auvais [INCONNUINCONNU INCONNU INCONNU it
4x4 TOUT MODE — | Mauvais |NCONNU|INCONNU - — — [nconnul —  [nconnu| —  [CRC C?U"’}"(;‘é’o'j'c CAN -
BCM - Mauvais |NCQNNU||NC¢NU - — —  |naghnu| - — | ngghmulcire C(()Ur\qn&%#m CAN _
Boitier d'affichage —_ Mauvais INCONNU||NCONNU — — INC¢INU INCONNU — — INCONNU — —
I S Jhacune | |NCONNU|INCONNU INCONNU(INCONNU(INGgRNU| ~ — — | noou| - — CIRC COMYINIG CAN -
ABS — Mauvais |NCONNU|INCONNU INCONNU|INCONNU|  — —  |nconnu|  — — [emre C(()mmggoh)uc CAN —
IPDM E/R oune | — INCONNU|INCONNU - —  [moghmu|  — - - —  [cre C%\%JOB)NC CAN -
PKIC4020E

w002 - Piece défectueuse

Instruments Capteur

BCM comt?l_nes et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C

2 CAN H / °
A A

Boitier de Acdionneurf

1 Boitier Prise et dispositi

ECM TcM™ Conjlmj”de d'affichage diagnostic f\'gg"('ggﬁier IPDM E/R
X de commande),

PKIC4079E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

Cas 7
Vérifier le circuit du boitier d'affichage. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit du boitier d'affichage" .
SIG COMMUNIC CAN
Di ti
Eoran SELECTION SYSTEME | biagrosic|piagnostic agnosto ey RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis 4x4 | BCM | INSTRU- vDC/TCS| IPDM
MENT
ECM | TCM | joaxa | I1sEC smera| DIR | /aBS E/R
MOTEUR — Mauvais [INCONNU| —  |INCONNU|INCONNU|INCONNU[INCONNU|  —  [inconnu |inconnu[[CIRC C?J"}'(‘)"é’oh)“c CAN|CIRC C?J"}'(‘)Aé’oh)“c CAN
Aucune . _ _ _ _ _  [lcirc communic can _
TRANSMISSION JAucune | Mauvais INCONNU[INCONNU INCONNU INCONNU AHe0)
4x4 TOUT MODE - Mauvais INOONNU|INOONNU - - — |Nconnu[  —  |nconnu| —  [|CIRC C?J"}'(‘)"é’oh)“c CAN -
BCM - Mauvais INOONNU|INOONNU - - — |INconnu|  — —  |inconnuf[CIRC C?Mggoh)“c CAN -
Boitier d'affichage —  [Mauvais |NC¢|NU||NC¢|NU - — [ INoghnufincghnu| - — —  |inogfiny - —
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ _ CIRC COMMUNIC CAN —
INSTRUMENT indication INOONNU|INOONNU INCONNU|INCONNU/|INCONNU INCONNU AHo0)
ABS — Mauvais INOONNU|INOONNU INCONNU[INCONNU|  — — |mNconnu|  — — |ciRC C?lj"]’(‘)"é’O“)"C CAN —
Aucune IRC COMMUNIC CAN
IPDM E/R indication | — INCONNU|INCONNU - —  [Nconnu|  — - — - ° CC?U1O(§JO) cGe -
PKIC4021E
w000, - Pigce défectueuse
d' le d
BCM amplificateur brzg%:gee
d'A/C
CAN H
J i
4
CAN L
/ 7
Boitier de Acdionneurf
iti o ; et dispositi
Boitier Prise St disp
C ) ) lect
ECM TCM coanfnde daffichage diagnostic ?\Sgr(lggﬁier IPDM E/R
de commande)
PKIC4080E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

Cas 8

Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-124,

"Vérification du circuit de la prise diagnostic" .

SIG COMMUNIC CAN

Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME | piagrosic|piagnostic 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial [ transmis 4x4 BCM INSTRU- VDC/TCS| IPDM
ECM | TCM /e4x4 | /SEC S/’KIAEI[Z\"ITA DIR | /aBS E/R
MOTEUR - Mauvais [INCONNU|  —  [INCONNU[INCONNU[INCONNU[INCONNU| — —  [iINconnu |inconnu || €1RC C?U"’}“(;‘(%'#'C CAN|CIRC C?U"’}“(;‘(%'#'C CAN
Aucgne - _ _ _ _ _ [lcirc communic can _
TRANSMISSION JAugfie | Mauvais INCONNU|INGONNU INCONNU INCONNU it
4x4 TOUT MODE — | Mauvais |NCONNU|INCONNU - - — |nconnu| —  Inconnu| —  [CIRCCRIMENC CAN -
BCM — | Mauvais INCONNU|INCONNU - — —  |nconnu|  — —  |iInconnul[€IRC C?Lj‘q’b"é’oh)”c CAN _
Boitier d'affichage —_ Mauvais INCONNU||NCONNU — — INCONNU|INCONNU - — INCONNU — —
AMPLI CLIM Aug) _ _ _ _  |lcirc communic can _
INSTRUMENT e |NCONNU|INCONNU INCONNU|INCONNU|INCONNU INCONNU Qs
ABS — | Mauvais |NCONNU|INCONNU INCONNU|INCONNU| ~ — —  |Nconnu|  — — |coRe C?U"’}“(;‘(%'f'c CAN —
Aucgne CIRC COMMUNIC CAN
IPDM E/R e | — INCONNU|INCONNU - —  |noonnu|  — - - - M0) -
PKIC4022E
70000, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM Splfiator| | dandlede
braquage
d'AC quag
: CAN H /‘ Py
/. CAN L ,
Boitier d Actionneur
oltier de Boitier Prise et dispositif
ECM TCM commande e : ; électrique IPDM E/R
o daffichage diagnostic ABS (Botier
de commande),

PKIC4081E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 9

Vérifier le circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C. Se reporter a LAN-125, "Vérification du
circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C Inspection du circuit” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic re
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic|iagnosti agnostlo Tecy RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis 4x4 | BCM | INSTRU- vDC/TCS| IPDM
MENT
ECM | TCM | joaxa | IsEC smera| DIR | ABS E/R
- — — CIRC COMMUNIC CAN[CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR — Mauvais INCONNU INCONNU|INCONNU [INCONNU |NC¢1NU INCONNU |INCONNU {U1000) (U%JO)
Aucune . CIRC COMMUNIC CAN —
TRANSMISSION imioate | Mauvais |INCONNU[INGONNU| — — - — |noghnu| —  [nconnu|  — (U%JO)
— ' _ _ _ _ _ ||cirRc comgunic can _
4x4 TOUT MODE Mauvais INOONNU|INOONNU INGGANU INCONNU o)
i _ _ _ _ _ CIRC COMMUNIC CAN _
BCM — Mauvais INOONNU|INOONNU |NCQNNU INCONNU {U1000)
Boitier d'affichage — Mauvais |NCONNU|INCONNU — —  |INCONNU| INCd\lNU — — INCONNU — —
AMPLI CLIM Aucygne _ _ _ _ ||cirRc comgunic can _
INSTRUMENT e, INOONNU|INOONNU INCONNU|INCONNU/|INCONNU INCONNU (U%JO)
ABS — Mauvais INOONNU|INOONNU INCONNU|INCONNU| ~ — — [INCONNU| — — |cRe C?U“’}“(;’(%';“C CAN -
Aucune CIRC COMMUNIC CAN
IPDM E/R indication | — INCONNU|INCONNU — — |NCONNU|  — - - - {U1000) -
PKIC4023E
700 - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H
J , L 2
/ CAN L .(
Actionneur
c Boitier de Boitier Prise et dispositif
ECM TCM mman e : ) électrique IPDM E/R
C co 4xf de d'affichage diagnostic ABS (Boitier
de commande)
PKIC4082E

LAN-55



SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 10

Vérifier le circuit du capteur d'angle de braquage. Se reporter a LAN-125, "Vérification du circuit du capteur
d'angle de braguage" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnosti|pignesti D‘agnos‘:ssrjg: RESULT AUTO-DIAG
P o | row | | 220 | SRR om |1SR0
MOTEUR — [ Mauvais [nconnu|  —  [INCONNU|INGONNU|INCONNUINCONNU | —  [inconNufinconn | ©1FC CRITRTNIC CAN ICIRC CONIANIC CAN
TRANSMISSION [ ;ACURe | pauvais INCONNU[INGONNU| — — - — |mconnu| — [Nconnu| —  [[CIRC COMMUNIC GAN -
4x4 TOUT MODE — | Mauvais INCONNU|INCONNU - - — |mconnu| — |mconnu| —  [[CRC COMMINIC CAN -
BCM — | Mauvais INCONNU|INCONNU - - —  |nconnu|  — — | Inconnyl| CIRC CONMMONIC CAN -
Boitier d'affichage — Mauvais |NCONNU|INCONNU — — INCONNU|INCONNU —_ —  |INCONNU! — —
I S pacune | — |INCONNU|INCONNU INGONNU|INGONNU(INCONNU| ~ — — |Noonny| —  [[CIRCCOMMONIC CAN -
ABS — | Mauvais INCONNU|INCONNU INCONNU[INCONNU| ~ — — |naghnof — | = [CRECOMMEC OAN -
IPDM E/R pgoune | — |INCONNU|INCONNU - —  |nconnu|  — - - — [[ORC o) C AN -
PKIC4024E
7027 - Pigce défectueuse
Instru_rngnts Capteur
BCM amplfcataur| [ Sandede
NG raquage

CAN H / ” -
# CAN L /

ANN

Boitier d Ac ionneurf

oltier de Boitier Prise et dispositi

ECM TCM corr;mjnde d'affichage diagnostic ?gg"('ggﬁie, IPDM E/R
X de commande)

PKIC4083E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

Cas 11

Veérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande). Se reporter a LAN-
128, "Vérification du circuit de 'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)"” .

SIG COMMUNIC CAN
o -
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic|iagnosti ‘agnostc requ RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis 4x4 | BCM | INSTRU- VDC/TCS| IPDM
MENT
ECM | TCM | jeaxa | /sEC | shiofa| DIR | JABs E/R
_ . _ _ CIRC COMMUNIC CAN|CIRC CO NIC CAN
MOTEUR Mauvais [INCONNU INCONNU|INCONNU|INCONNU|INCONNU inoghinu |INCONNU {U1000) (u%)
Aucune . _ _ _ — _ CIRC CO NIC CAN —
TRANSMISSION indication | Mauvais INCONNU(INCONNU INCONNU INoghinu (MO)
—_ ; —_ — — — —  |lcirc compgunic can —_
4x4 TOUT MODE Mauvais INOONNU|INOONNU INCONNU iNaghinu (U%)
BCM — | Mauvais INOONNU|INOONNU - - —  |Nconnu| — — | Inconnyl|C1RC CONMEIIC CAN —
Boitier d'affichage — Mauvais INCONNU||NCONNU - —  |INCONNU|[INCONNU|  — —  |INCONNU — —
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ —  |lcirc compgnic can -
INSTRUMENT indication INOONNU|INOONNU INCONNU|INCONNU|INCONNU INCQANU (u%)
ABS — | Mafhis |Nod1Nu||Nod1Nu noghinu|inoghmu|  — —  |noghny|  — = [CReCOMEaNC oAN -
Aucune CIRC COMMUNIC CAN
IPDM E/R indication | — INCONNU|INCONNU - —  [Nconnu|  — - — - 01000) -
PKIC4025E
70777 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
acw cononinst || guee
braquage
dAIC quag
: CAN H ( >
/ CAN L /
. Actionneur
ECM oM Boitier de Boitier Prise et dispositif
mman e . . électrique
gomma de d'affichage diagnostic ABS (botter IPDM E/R
de commande);
PKIC4084E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

Cas 12
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-128, "Vérification du circuit de I''PDM E/R" .
SIG COMMUNIC CAN
Di ti
Ecran SELECTION SYSTEME | biagnostc|piagnosti agnosTo e RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis 4x4 | BCM | INSTRU- vDC/TCS| IPDM
MENT
ECM | TOM | joaxa | isEC | smidla| DIR | VBs™| em
~ - _ _ CIRC COMMUNIC CAN|GIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais [INCONNU INCONNU|INCONNU INCONNU | INCONNU INCONNU| INGRINU (U1000) (U%UO)
Aucune . CIRC COMMUNIC CAN
TRANSMISSION iacun® | Mauvais INCONNU[INCONNU| — — — — |inconnu|  —  |NCONNU|  — 01000) —
4x4 TOUT MODE — | Mawais |NCONNU|INCONNU - - — |nconnu| —  [nconnu| — | C1RCCRMMENC CAN -
BCM — | Mauvais INCONNU|INCONNU - — — |Nconwu| — —  |inaghmnuf €'RC C(()mmggoh)uc CAN —
Boitier d'affichage —_ Mauvais INCONNU||NCONNU — — INCONNU|INCONNU - — INCdINU — —
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMMUNIC CAN
INSTRUMENT e 1 — |INCONNU|INCONNU INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — —  |Nconnu|  — 01000) —
ABS — | Mauvais |NCONNU|INCONNU INCONNU|INCONNU| ~ — —  |nconnu| — — [|CRe ooy C eAN -
Aug _ _ _ _ _ _ _ [ lcirc comgunic can _
IPDM E/R oo, |INCONNU|INCONNU INCONNU (U%JO)
PKIC4026E
70000, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et .
d'angle de
BCM amplificateur braq?lage
d'A/C
: CAN H *
/. CAN L
Actionneur
ECM oM Boitier de Boitier Prise e} dispositif /
e . . électrique
CO"}&‘fnde d'affichage diagnostic ABS (Botier IPDM E/8
de commande),
PKIC4085E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 13

Veérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-129, "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu

Ecran SELECTION SYSTEME RESULT AUTO-DIAG

Diagnosticf Diagnostic 4x4 | BCM | NSTRU rrcs| 1PDM
initial | transmis X : VDC/TCS
MENT
ECM TCM Jeaxa | ISEC | shENT . DIR /ABS E/R

MOTEUR — | mauais incghnu|  — - naghnu|inaghnuinoghinu|inaghnu | — [inaghinu|inagfinu(| C1RC C?UM%';'C CAN|CIRC C?J"'%’O“)“C CAN

T Aucgne i — — — — — CIRC COMMUNIC CAN —
RANSMISSION indMtion | Mauvais INCONNU|INCONNU INCONNU INCONNU ( %—6)

— i — — — — — — — CIRC COMMUNIC CAN
4x4 TOUT MODE Mauvais INCdINU (U%)

BCM - Mauvais [INGRANU|INogRnu|  — - noghnu|  — — [ noghnuf[CRC C(()Uhqlhélélolsllc CAN _

Botier d'affichage — | mauwais inaghnu|inoghinu|  — — | nogfnulmnoghnu|  — —  |inaghnu — —

AMPLI CLIM Auggne CIRC COMMUNIC CAN
INSTRUMENT inoNLtion INOONNU|INOONNU INCONNUINCONNU[INCONNU INCONNU (L%)
— i — — — — | crc comgunic can _
ABS Magflais |NC¢1NU||NC¢1NU INCghINU | INCAINU INCQINU VD)
Aucyne — — — — — — —  [[CIRC COMMUNIC CAN
IPDM E/R inoNLtion INCONNU|INCONNU INCONNU (L%)

PKIC4027E

Cas 14

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste désactivé en permanence. Se reporter a LAN-
130, "Vérification du circuit de relais d'allumage de I''PDM E/R" .

SIG COMMUNIC CAN
Eoran SELECTION SYSTEME | piagnosiic|piagnostic Diagms‘:ﬁ;ﬁﬂ RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis ECM Tcm /:‘)1(;14 %(él\é smEE‘;'rA DIR v[;ggscs IFéI?FI;A

MOTEUR - Mauvais INCONNU| ~ —  |INGRINU[INGGRINU|INCONNU(INCONNU | — [INGiAinu [INcoNNu | C1RC C?UM%JO';“C CANICIRC C?J"%’O“)"C CAN
TRANSMISSION iacun® | Mauvais INCONNU[INCONNU| — — - — |inconnu| —  |nconwu| —  [[CIRC C?Llj\qlggoh)llc CAN —

4x4 TOUT MODE — | Mawvais INCONNU|INCONNU - - — |Nconnu| —  [nconnu| —  [|CIRC C?U"Q"‘(f(%';'c CAN —

BCM — | Mauvais INCONNU|INCONNU - - —  |mconnu|  — — | INcONNU[| CIRC COMMENIC CAN -

Boitier d'affichage — Mauvais |NCONNU|INCONNU - —  |INCONNU|INCONNU - - INCONNU — —

T jhgcune | — INCONNU|INCONNU iNGghinu|iINnGgRiNU|INCONNU| -+ — = [Noghnu| - —  [|CIRC COMYDNIC CAN -

ABS - Mauvais INCONNU|INCONNU INCONNU|INCONNU| ~ — —  |Nnconnu|  — — ||ome C?L'}Q'ggoh)“c CAN -

IPDM E/R pacune | — INCONNU|INCONNU - —  |Nconnu|  — - - —  [ORCCMyC oA -

PKIC4028E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 15

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste activé en permanence. Se reporter a LAN-130
"Vérification du circuit de relais d'allumage de I''PDM E/R" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME | piagrostc|piagnosti 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis 4x4 | BCM | INSTRU- VDC/TCS| IPDM
MENT
ECM | TCM | joaxa | I1sEC smera| DIR | /aBS E/R
MOTEUR - Mauvais [NCONNU|  —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU|INCONNU| — —  |iInconnu|inconnu | ©1RC C?U"’}"(;‘(%'#'C CAN|CIRC C?lj‘q"(féjo“)”c CAN
Aucune . _ _ _ _ _ — — CIRC COI NIC CAN —
TRANSMISSION indication | Mauvais |INCONNU INCONNU ko)
4x4 TOUT MODE — | Mauvais [NCcONNU|  — - - - - —  |Nconnu| —  [|CIRC C?U%';'C GAN —
BCM - Mauvais [INCONNU[INCONNU| — — — —  [Nnconnu|  — —  |Inconnuf| ¢IRC Cﬂm"goh)”c CAN —
Boitier d'affichage —_ Mauvais INCONNU||NCONNU — — INCONNU|INCONNU - — INCONNU — —
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ _ [lcirc communic can _
INSTRUMENT aoune INCONNU |INCONNU |INCONNU|INCONNU|INCONNU INCONNU D)
_ i — _ _ _ _ | lcirc comygunic can _
ABS Mauvais INCONNU INCONNU|INCONNU INCONNU (U%UO)
Aucune _ _ _ _ _ CIRC COMMUNIC CAN
IPDM E/R e INCONNU|INCONNU INCONNU - - gt -
PKIC4029E

LAN-60



SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 2)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-24, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau” .
Schéma

Se reporter a LAN-26, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-28, "Schéma de cablage — CAN —" .
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]
Fiche de contrdle EKs0003

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

mande.
Tableau de la fiche de controle
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic | Diagnostic Diagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
initial transmis BCMW/ INSTR. VDC/ IPDM
initial L ECM TCM 4X4/e4X4 SEC MET A DIR TCS ER
CIRC COMMUNIC CIRC COMMUNIC
MOTEUR - MAUVAIS |[INCONNU - INCONNU [INCONNU |INCONNU |INCONNU - INCONNU [INCONNU CAN (U1000) CAN (U1001)
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION indication MAUVAIS |INCONNU INCONNU - - - INCONNU - INCONNU - CAN (U1000) -
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4x4 - MAUVAIS |INCONNU |INCONNU - - - INCONNU - INCONNU - CAN (U1000) -
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — — — INCONNU — — INCONNU CAN (U1000) —
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMMUNIC
INSTRUMENT indication — |INCONNU |INCONNU INCONNU (INCONNU [INCONNU — — INCONNU — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
ABS - MAUVAIS |INCONNU |INCONNU INCONNU (INCONNU - - INCONNU - - CAN (U1000) -
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM E/R indication - |INCONNU |INCONNU - - INCONNU - - - - CAN (U1000) -
Symptoémes :
Joindre une copie de Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG MOTEUR

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG TRANSMISSION

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG TOUT MODE/4X4

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG AMPLI CLIM
INSTRUMENT

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG IPDM E/R

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN MOTEUR

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN
TRANSMISSION

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN TOUT
MODE/4X4

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN BCM

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN AMPLI
CLIM INSTRUMENT

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN ABS

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN IPDM E/R
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
mande.

Cas 1

Veérifier le faisceau entre le BCM et la prise diagnostic. Se reporter a LAN-119, "Vérification entre le BCM et le
circuit de prise diagnostic” .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnosic Diagnostc Diagg";ls;ic re”f“;THM T T RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis | ECM TOM | 4XdiedX4 | gfc ETA DIR TC8 ER
MOTEUR —  |MAUVAIS |INCONNU | —  |INCONNU |INCONNU [INCONNU [INcomgl|  —  [INcomg[Incomge C'%%ﬁ%q’g'&’j'c C'Fé%ﬁ? 00U1’)“'C
TRANSMISSION doune | MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — - - |INCONNU - |INCONNU - C'%‘f\ﬁ? 0(%’;“0 -
TOUT MODE /4X4 - MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — - - |INCONNU —  |nconwu| — C'%‘f\ﬁ? oo%’;"C -
BCM — MAUVAIS |INCONNU INCONNU [ — — — |nconf] — —  |ncowyd| C'%ﬁg%ﬁ"g‘&’;"‘? _
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMMUNIC
L G, cune - |INCONNU inconll |incomgd | nconge Incomgl|  — — |nconwu| — PR, o _
ABS —  |mauvais |INCONNU inconl |Incorgdl | Incomgl!|  — — |nconwu| — _ C'Fé%ﬁ? OO%’Y'C _
IPDM ER woune - |INCONNU ncongd|  — —  |ncowl| — - - - C'%ﬁﬁ? 00%’;“0 -
PKIB7095E
w002 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C

CAN H / o
/CAN L ﬁ

- Actionneur
Boitier de Prise et dispositif
ECM TCM commande diagnostic électrique IPDM E/R
4x4 ABS (boitier
de commande)

PKIC4101E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 2

Vérifier le faisceau entre la prise diagnostic, I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
Se reporter a LAN-119, "Vérification du circuit entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique
d'ABS (boitier de commande)" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic | iagnostic Diagg‘:;;ic ref;sms e RESULT AUTO-DIAG
gnos ,
miial | tansmis | ECM | ToM |axaesxa | B [ WSTRS | pg | VDG ) IRDN
MOTEUR —  [wAuvais INcONNU | —  INCONNU [INCONNU [INCONNU [INconNU | — [ INcorg|Incorgf] O COMBUNIC | CIRC COYRUNIC
TRANSMISSION [uoune | MAUVAIS |INCONNU [INCONNU | — - - |INCONNU —  |ncof| — C"g%NC? OéJO“)"C _
TOUT MODE /4x4 —  [MAuVAIS |INCONNU |INCONNU - - - |INCONNU —  |nconf] — C'F(‘)%ﬁ? Oég)“'c _
BCM —  [MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — — —  |nconnu| — — [ncone| CRGCOMNED' —
L G Juoune | IINCONNU |INCONNU INCONNU [INCONNU [INCONNU | — — [nconf| — | CIRCCOMRINC _
ABS — | mAUVAIS [INCONNU ||Ncorvf ncogll|incongl|  — —  |Ncow| — — | RS Soymane _
IPDM E/R irﬁﬁg% —  |inconny |INCONNU — — |nconnu| — - — ol R i -
PKIB7096E
70002, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C

CAN H / -
/. CAN L ﬁ .

. Actionneur
Boitier de Prise et dispositif
ECM TCM commande diagnostic électrique IPDM E/R
4x4 ABS (boitier
de commande)

PKIC4102E

LAN-66



SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 3
Vérifier le circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-122, "Vérification du circuit de I'ECM" .
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME [ Diagnosic | Diagnosic Diaggmc recus s 5 RESULT AUTO-DIAG
nitial - BCM/ | INSTR VDC/ | IPDM
ital | tansmis | ECM | TM |4xaedxa | T | PRIES [ DR o i
MOTEUR —  |mauvais [Incogl|  —  [Incomgl|Incomgl | incomgl [Incomgl|  —  [Incomg [ Incongl AT 00%’;"0 AT 00U1’;“°
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION eute [ MAUVAIS |INCONNU Nncowyl|  — - —  |Nconnu| — |INCONNU - G, _
TOUT MODE /4X4 — MAUVAIS |INCONNU ||NcoM — — — |Nconnu| —  [Nconnu| — C'Fé%ﬁ? 00%’)“'0 _
CIRC COMMUNIC
BCM - MAUVAIS |INCONNU ||NcoM — - —  |Nconnu| — — |moonnu | RN Uion) -
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMMUNIC
INOFEURENT oune - |INCONNU ||NcoM INCONNU [INCONNU [INCONNU | — —  |Nconnu| — CAN (MboD) —
ABS — MAUVAIS |INCONNU ||NCOM INCONNU [INCONNU | — — |Nconnu|  — - C'Fé%ﬁ? 00%’)“'0 _
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM E/R ioune - |INCONNU ||NcoM - — |Nconnu |  — - - - YRR _
PKIB7097E
w000 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
BCM combmes et d'angle de
amplificateur braquage
d'AIC
CAN H ‘/
7 J '
o / CAN L /
Boitier de Prise étc 3%?:%%%
ECM TCM commande diagnostic électrique IPDM E/R
4x4 9 ABS (boitier
de commande)
PKIC4103E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit du boitier de commande de transmission. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du
boitier de commande de transmission (TCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic | piagnostic Diagg‘;:/m reﬁ:’sms 5o T Fon RESULT AUTO-DIAG
gnos 2
initial [ transmis | ECM TCM  |4XdledX4 | ‘Sic | META DIR Tcs ER
MOTEUR —  |mAUvAIS |INCONNU | —  [INCOMy#T|INCONNU |INCONNU [INCONNU | —  |INCONNU |INCONNU C"g%ﬁ? o(gJo“)"C C'%‘,’\NC‘() 0(‘31“)"0
TRANSMISSION "f‘d‘fg% MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — - - |INCONNU —  |Nconnu| — C'Fé%,ff‘() Oég)“'c -
TOUT MODE /4xé - MAUVAIS |INCONNU |INCONNU - - - |INCONNU — |nconnu|  — C'F(‘;‘f\ﬁ?u"q"o"&”)"c -
BCM - MAUVAIS |INCONNU |INCONNU - - —  |Nconnu| — —  |Nnconnu C'Fé%,\?‘()u'ﬂ'g(%')“'c -
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMIUNIC
AL G uoune - |INCONNU |INCONNU INCOM#|INCONNU |INCONNU | — — |nconwu| — AR o) _
ABS — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU INcoMg |INCONNU | — — |Nconnu| — - C'gﬁﬁ? 0310“)"0 _
IPDM ER uoune - |INCONNU |INCONNU - — |nconwu| — - - - C"éﬁﬁ%’”}'&%’)"c -
PKIB7098E
004 Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM complpes et d'angle de
amplificateur braquage
d'AIC
CAN H ./
@
7
CAN L I(
V/ /
- Actionneur
Boitier de Prise et dispositif
ECM TCM commande diagnostic électrique IPDM E/R
4x4 ABS (boitier
de commande)
PKIC4104E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 5

Veérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-127, "Veérification du circuit du boftier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME [ piagnostic | Diagnostic Diagg‘:;“c ref;sms . RESULT AUTO-DIAG
gnos y
nitel ~|transmis | oM | ToM |4xaeaxs | B | WETRS | pRp | VOO oo

MOTEUR —  |MAUVAIS [INCONNU | —  [INCONNU [INCOM#|INCONNU [INCONNU | —  |[INGONNU |INGONNU C'%%ﬁ?tw&’;“c C”g%ﬁ? 05’1')“'0

TRANSMISSION jacune | MAUVAIS |INCONNU [INCONNU | — - — |nconnu| — [nconnu| — C'%%ﬁ?lﬂ“g&’;“c -

TOUT MODE /4x4 - MAUVAIS |INCON | |INCONNU - - — |Nconnu| — [Nconnu| — C'%%ﬁ? OOUO';“C _

BCM - MAUVAIS |INCONNU |INCONNU - - —  |nconnu| — —  |nconnu C'%%ﬁ? 00%’3“0 -

e G ihcune. —  |INcONNU |INCONNU INCONNU [INcOM#[INCONNU | — —  |Nconnu| — C'F(‘:‘i\ﬁ? 00%’3“0 _

ABS —  |mauvais INconnu |INCONNU INCONNU [INcongl|  — —  |mconnu| — - C'%%NC? 05{)’;"0 -

IPDM E/R hucune — | INnconnu |INCONNU - —  |nconnu|  — - - - C'%%ﬁ?lﬂ“(%’)“c -
PKIB7099E

w002 . Pigce défectueuse
Instruments Capteur
aom i I e
braquage
dAC quag
CAN H ‘/
J '
/ CAN L I(
e Actionneur
ECM TCM G prise Sloernn IPDM E/R
. . electrique
°°m4m2”de diagnostic ABS (Dorier
X de commande)

PKIC4105E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit du module de contrdle de la carrosserie. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du
module de contrble de la carrosserie (BCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME  |piagnostic | Diagnostic Diasg‘;:/ﬁc 'I‘“;E’TRUM T T RESULT AUTO-DIAG
gnos ;
ital | transmis | EM | ToM |4xeeaxs | B/ [INSTROM | g | VDGr | IPDA
MOTEUR —  |mAUVAIS INCONNU | —  [INCONNU |INCONNU |INCOM#|INCONNU | —  |INCONNU |INCONNU C"?)%,\??U'V}'g(%')“'c C'Féi,\?‘() O(ﬂ')“'c
TRANSMISSION |, Aeune  fvayyars |INCONNU INCONNU | — - - |INCONNU —  |ncownu| — | CRCCRMNC -
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /dxé —  [mauvas |INCONNU |INCONNU - - - |INCONNU —  |nconnu| — N o) -
BCM —  |mauvas ||NcoM ||Ncorvf - - — [ncongf] — —  |ncod| CRLTR00 -
e ucune - |INCONNU |INCONNU INCONNU [INCONNU [INcomgd’|  — —  |Nconwu| — C'F(‘:g’f? 0510”)"0 _
ABS —  [mauvas |INCONNU |INCONNU INCONNU |INGONNU | — —  |nconnu| — - C'F&gﬁ?u“q‘g&”)"c -
IPDM ER ”ﬁﬁgg{l‘gn - |INCONNU |INCONNU - —  |ncon| — - - - oug%’\?(() oég)qlc B
PKIB7100E
w005 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H ./
J ®
/ CAN L /
. Actionneur
Boitier de Prise et dispositif
ECM TCM commande diagnostic électrique IPDM E/R
4x4 g ABS (boitier
de commande)
PKIC4106E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 7
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit de la prise diagnostic"” .
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | Diggnosti [D07051c Diagnostic de réception RESULT AUTO-DIAG
A BCW/ | INSTRM vDC/ | IPDM
nital | yaem | EOM | TOM  |exaeaxs | BSW | INSTRMI ppg oy ol
MOTEUR - MAUVAIS [INCONNU | —  [INCONNU |INCONNU |INCONNU [INCONNU | —  [INCONNU {INcONNU C'%%ﬁ?lw&’;“c C'%%ﬁ?mw’;“c
Ransmission | AW Tyauvais |INCONNU INCONNU | — - — [ncownu| — [nconwu| — | CRGCOMENC -
TOUT MODE/4X4 — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — — — |nconnu| — [Nconnu| — C'%‘Z\ﬁﬁw&’;"(} —
BCM - MAUVAIS |INCONNU |INCONNU - - —  |nconwu| — —  |Inconnu C'%%ﬁ?lﬂ“.ﬂo%’;“c -
A S ”Q‘fg;’t%f — |INCONNU |INCONNU INCONNU [INCONNU [INCONNU | — —  |Nconnu| — C'%ﬁﬁﬁm&’;"‘: -
ABS —  |mauvais |INCONNU |INCONNU INCONNU [INCONNU | — — |nconwu| — - C'%ﬁﬁﬁﬂ%’f” -
IPDM ERR ”ﬁjﬁg% - |INCONNU |INCONNU - —  |nconwu| — - - - C'E‘%ﬁﬁﬂ'g&'}"o -
PKIB7101E
70000, Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM com?flpes et d'angle de
glrzlpé icateur braquage
CANH P
J / ®
/ CAN L , (
- Actionneur
Boitier de Prise et dispositif
ECM TCM commande diagnostic électrique IPDM E/R
4x4 g ABS (boitier
de commande)|
PKIC4107E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 8

Vérifier le circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C. Se reporter a LAN-125, "Vérification du
circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C Inspection du circuit” .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic | Diagnostic Diagg““ ’eg‘; - RESULT AUTO-DIAG
A . BCM/ | INSTRM vDC/ | IPDM
inifial | transmis | ECM TCM  |4XdledXd | 'gfc BT A DIR Tcs ER
MOTEUR —  |MAUVAIS |INCONNU| —  [INCONNU |INCONNU |INCONNU |INcoyf|  —  |INCONNU |INCONNU C"g%ﬁ?u'ﬂ'g‘(%')“'c C'%‘,’\NC‘() 0(‘31“)"0
TRANSMISSION oune | MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — - - ||NcoM - |INCONNU - C'%%,\?‘() 0(%“)"0 -
TOUT MODE /4X4 — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — — — ||NCOM —  |Nconnu| — C'F(‘;%ﬁ? 0510”)“0 _
BCM —  |mauvais |INCONNU |INCONNU - - —  |nconpd| — —  |INconnu C'%%,\?‘()U'V}'g(%')“'c -
AL G Ko - |INCONNU |INCONNU INCONNU |INCONNU |INCONNU | — — |nconwu| — C'%%,\?‘() 0(%“)"0 -
ABS —  |mauvas |INCONNU |INCONNU INCONNU [INCONNU | — —  |nconnu| — - C'Eﬁﬁ?u"q"‘o"%”)"c -
IPDM ER uoune - |INCONNU |INCONNU - — |Nconwu| — - - - C"éﬁﬁ%’”}'&%’f'c -
PKIB7102E
7004 Piece défectueuse
Instruments Capteur
combinés et !
i dangle d
BCM amplificateur: b;rc];%:gee
d'A/C
CAN H /
4 4 @
/. CAN L o/
. Actionneur
Boitier de Prise et dispositif
ECM TCM commande diagnostic électrique IPDM E/R
4x4 g ABS (boitier
de commande)
PKIC4108E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 9

Vérifier le circuit du capteur d'angle de braquage. Se reporter a LAN-125, "Vérification du circuit du capteur
d'angle de braguage" .

SIG COMMUNIC CAN
Eoran SELECTION SYSTEME | Diagnostic | Diagnostic Diang‘:;“c riﬁémm . RESULT AUTO-DIAG
initial i
inital | yransmis | EOM | TM |exaeaxs | SO |INSTRM| ppg oy oo
MOTEUR - MAUVAIS [INCONNU | —  [INCONNU |INCONNU |INCONNU [INCONNU | —  [INconnu [inconnu C'%%ﬁ?lw&’;“c C'%%ﬁ?u"qw’;“c
TRANSMISSION [uoune | MAUVAIS |INCONNU [INCONNU | — - — |nconnu| —  |mconnu| — cw&%%g&g)«c -
TOUT MODE /4x4 - MAUVAIS |{INCONNU |INCONNU - - — |nconnu| — [Nconnu| — C'%%ﬁ?lﬂ“.ﬂo%’;“c -
BCM - MAUVAIS |{INCONNU |INCONNU - — —  |Nconnu| — —  [inconnu C'%%ﬁ?lﬂ“.%’;"c -
o S hucune —  |iNconnu |INCONNU INCONNU [INCONNU |INCONNU | — — |nconwu| — C'%%ﬁ?lﬂ%’)“c -
ABS —  |mauvass |INconny |INCONNU INCONNU |INCONNU |~ — —  |ncow| — - C"Z%ﬁ?lw&';"o -
IPDM E/R hucune —  |iNconnu |INCONNU - — |nconwu| — - - - C'%%ﬁ?lﬂ“(%’)“c -
PKIB7103E
700 Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braguage
d'A/C quag
CANH 7
» V4 .
i/
7z
/ CAN L l/
. Actionneur
Boitier de Prise et dispositif
ECM TCM commande diagnostic électrique IPDM E/R
4x4 9 ABS (boitier
de commande)
PKIC4109E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 10

Vérifier le circuit de l'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande). Se reporter a LAN-
128, "Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)” .

SIG COMMUNIG CAN
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnosti | Diagnasti Dsg;;s“c :;gw Voo T Pom RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis [ ECM TCM | 4XdledXd [ 'gfc BT A DIR Tc8 ER
MOTEUR —  |MAUVAIS |INCONNU | —  [INGONNU [INCONNU |INCONNU [INCONNU | —  [INcOMy#|INCONNU C'%iﬁ%’ﬂ'g&')“'c C'%‘,’\NC‘() 031';“0
TRANSMISSION (ucune | MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — - - |INCONNU - ||NCOM - C'%%,S? 0510”)"0 -
TOUT MODE /4X4 —  [mauvas |INCONNU INCONNU | — - - |INCONNU —  |ncond| — C'Fgf\,\?‘() 0(%')“'0 -
BCM —  |mauvais |INCONNU INCONNU | — - —  |Nconnu| — —  |iNconNy C'%%ﬁ%’ﬂ'&%’;'c -
R e - |INCONNU INCONNU [INCONNU |INCONNU [INCONNU | — —  |Ncowf| — C'Féiﬁ? 0510”)"0 _
ABS —  [mauvas ||Ncorvf incongd [Incomg Incomgl|  — —  |ncongd| — - C'Féi,\?‘() Oég)“'c -
IPDM E/R uoune - |INCONNU INCONNU | — —  |mconwu| — - - - C'%%ﬁ%“ﬂ"‘g&”)"c -
PKIB7104E
w00 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H ./ -
/. CAN L I(
- Actionneur
ECM TCM onmand. Prise Slsae IPDM E/R
commanae H i electrique
axd diagnostic ABS (dortier
de commande)
PKIC4110E

LAN-74



SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 11
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-128, "Veérification du circuit de I'"PDM E/R" .
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic | Diagnostic Diang‘:;“C re:l:mM — RESULT AUTO-DIAG
initial i
initial | transmis | ECM TOM | 4xaieaxs | 370 BTA DIR Lo i
CIRC COMMUNIC | CIRC COMMUNIC
MOTEUR — MAUVAIS [INCONNU | —  [INCONNU |INCONNU |INCONNU [INCONNU | —  |INcONNU [INcorgf| CAN (U100 can (Moo
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION e | MAUVAIS (INCONNU [INCONNU | — — —  |nconnu|  — |INCONNU — CAN (L1000) —
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4X4 — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — — — |nconnu| —  [Nconnu|  — CAN (U100 —
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — — —  |nconnu|  — —  |incory’ SAN (01000 _
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMMUNIC
INSTRUMENT e —  |Inconnu |INCONNU INCONNU [INCONNU [INCONNU | — —  |nconnu|  — CAN (L1000) —
CIRC COMMUNIC
ABS — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU INCONNU |INCONNU | — —  |Nconnu|  — — CAN (U100 —
Auc CIRC COMMUNIC
IPDM ERR indic;’t%f —  |INnconnu |INCONNU — —  |INCONNU| — — — — CAN (Mbo0) —
PKIB7105E
o000, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H ‘/ .
J ¥
/ CAN L /
. Actionneur
Boitier de Prise et dispositif
ECM TCM commande diagnostic électrique IPDM E/R
4x4 ABS (boitier
de commande)
PKIC4111E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 12

Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-129, "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | iagnostic | Diagnostic Diagnostic requ RESULT AUTO-DIAG
nitl | wansmis | ECM | TOM |4xaeaxs | S| INSTRM|pp | VOGI | IPDM
MOTEUR —  |mauvas |INcowgl|  —  [INcomgl|INcomgl | Incomgl | INcomgl|  — [ INcomgl|INcongd” CREN T | CRC oA
TRANSMISSION "f‘d‘fga% MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — - — |Nconnu| —  |nconnu| — C'Féi,\?‘() Oég)“'c -
TOUT MODE /4x4 —  |mauvas ||NCOM - - - - - - - - C'Fé%ﬁ? 0510”)"0 -
BCM —  |mauvais ||NcoM ncoll|  — - —  |ncond| — —  [ncom| O COC -
AL G "f‘d‘fga% - |INCONNU |INCONNU INGONNU |INCONNU |INCONNU | — —  |mconwu| — C'Féi,\?‘() 0(%“)"0 -
ABS — g ||NCOM ||N00M iNcongl | INcongll|  — — |nconf] — - C'Féiﬁ? 030”)“0 _
IPDM ER irf‘d‘fga% - |INCONNU |INCONNU - — |Nconwu| — - - - C'Féi,\?‘() 0(%“)"0 -
PKIB7106E
Cas 13

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé en permanence. Se reporter a LAN-
130, "Vérification du circuit de relais d'allumage de I''PDM E/R" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic | Diagnostic D‘agg‘;ms“c ’iﬁ“sm - — RESULT AUTO-DIAG
nital | ransmis | ECM | ToM |axaesxa | B |NSTRAM | pp | VDG ) IPCA
MOTEUR —  [wauvass ivconny | — - |incompl|Ncompl[nconnu [INconnu | — inconp|inconnu  CRCEOYIINIC | G COYRUNIC
TRANSMISSION (cune | MAUVAIS |INCONNU INCONNU [ — - — |INCONNU — |INCONNU - C'F(‘;%ﬁ?u"'}’g%')“'c _
TOUT MODE /4x4 — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — - — |INCONNU —  |Nconnu | — C'Fé%ﬁ?u"q’g&')“'c _
BCM —  |mauvas |INCONNU |INCONNU - - —  |Nconnu| — — [ nconnu | CRC oM —
ALl CLM ucune - |INCONNU |INCONNU INcoMys | INCONYE | INCONNU | — —  |ncot| — C'RC%\?‘() 0(%“)"0 _
ABS — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU INCONNU [INCONNU | — — |Nconnu| — - C'F‘C%ﬁ?u"q’g(%')“'c _
IPDM ER irﬁ,‘fgggn — |INCONNU |INCONNU — — |Nconnu | — - - - C'Fé%ﬁ?u"q’g'(%')*lc _
PKIB7107E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 14

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé en permanence. Se reporter a LAN-130
"Vérification du circuit de relais d'allumage de I'lPDM E/R" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic |Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis | £y oM BCM "déﬁ?g/ DIR 4x4/ |VDC/TCS| IPDM
/SEC | META e4x4 | /ABS E/R
MOTEUR — Mauvais [NCONNU[ ~ —  [INCONNU [INCONNU [INCONNU|INCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU [|CIRC C?Unqng&rylc CAN|CIRC C?M'ggoh)“c CAN
Aucune | i — — — — — — - CIRC CO NIC CAN —
TRANSMISSION iacune | Mauvais [NCONNU INCONNU (U%)
— i — — — — — — — |[cIRc compgunic caN -
4x4 TOUT MODE Mauvais [NCONNU INCONNU (u%)
BCM - Mauvais INCONNU INCONNU|  — - —  |Nconnu|  — —  |INnconnu||CIRC C?U’V}"(;'&';“C CAN —
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ — |lcirRc cOMMUNIC CAN
INSTRUMENT indication INCONNU [INCONNU INCONNU |INCONNU(INCONNU INCONNU ) —
— Mauvais — — — — — — CIRC COl NIC CAN —
ABS uvais [INCONNU INCONNU |INCONNU (L',‘%JO)
Aucune _ — — — — — — CIRC COMMUNIC CAN —
IPDM E/R eune INCONNU [INCONNU INCONNU R
PKIC4909E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 3)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-24, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau"” .
Schéma

Se reporter a LAN-26, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-28, "Schéma de cablage — CAN —" .

LAN-78
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EKS00QHL

EKS00QHM



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]
Fiche de contrdle EKs00QIA

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

mande.
Tableau de la fiche de controle
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME | piagrosic|piagnosti 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial [ transmis 4x4 BCM INSTRU- VDC/TCS| IPDM
MENT
ECM | TCM | jeaxa | /sEC smera| DIR | /aBS E/R
MOTEUR - Mauvais [INCONNU|  —  |INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU(| CIRC C(()U’V}’\(;‘(%'y'c CAN[CIRC C(()U’V}’\(;'(%'y'c CAN
Aucune . _ _ — — — CIRC COMMUNIC CAN —
TRANSMISSION indioation | Mauvais |INCONNU|INCONNU INCONNU INCONNU o)
BCM — | Mauvais [INCONNU|INCONNU|  — —  |Nconnu|  — - — | nconnu|[CIRC C?U"'}"(;‘(%'j'c CAN -
Boitier d'affichage - Mauvais [INCONNU[INCONNU|  — INCONNU|INCONNU|  — - - INCONNU! — -
AMPLI CLIM Aucune | _ _ _ _ |lcirc communic can _
INSTRUMENT ineioation INCONNU|INCONNU|INCONNU|INCONNU INCONNU|INCONNU 150,
Aucune ; _ _ _ _ —_  |lcirc communic can —
POS COND AUTO | 24iou8® | Mauvais [INCONNU INCONNU|INCONNU|INCONNU )
4x4 TOUT MODE - Mauvais |INCONNU|INCONNU| ~ — —  [INconny|  — — |Nconnu|  —  [|CIRC C?U"'}"(;‘(%'j'c CAN -
ABS — | Mauvais |INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — —  |INCONNU|INCONNU|  — — ||°RC C?U'\'}"(;‘(%'j'c CAN —
IPDM E/R Aucune 1 _ |inconnu|inco —  |nconnu|  — - - - —  ||CIRC COMMUNIC CAN -
indication INCONNU/|INCONNU (U1000)
Symptoémes :

Joindre une copie

de SELECTION SYSTEME

Joindre une copie

de SELECTION SYSTEME

Boitier d'affichage Feuille d'interprétation des données : Ecrivez les noms suivants a nouveau, puis cochez les cases sur le tableau de la fiche de contréle ci-dessus.

Affichage de Confirmation/Réglage ! Verifier Iaffichage du tableau de Ia fiche de contréle Affichage de Confirmation/Réglage : Véric;ieeqal‘?iféﬁ:ga eecglrinttl%kl)eleau
CAN COMM : Diagnostic initial CAN 5 : INSTRUMENTS/M ET A
CAN 1 i Diagnostic transmis CAN 6 E —

CAN 2 i BCM CAN 7 E IPDM E/R
CAN 3 5 ECM CAN 8 i -
CAN 4 i — CAN 9 i -

Joindre une copie
de la fiche de contrble

du boitier de commande

de MTR DIAG CAN
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG MOTEUR

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG TRANSMISSION

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG AMPLI
CLIM INSTRUMENT

Joindre une copie DE RESULT
AUTO-DIAG POSIT POSTE
PILOT

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG TOUT MODE/4X4

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG IPDM E/R

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN MOTEUR

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN
TRANSMISSION

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN BCM

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN AMPLI CLIM
INSTRUMENT

Joindre une copie DE SIG
COMMUNIC CAN POSIT
POSTE PILOT

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN TOUT MODE/
4X4

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN ABS

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN IPDM E/R
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

mande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et la prise diagnostic. Se reporter a LAN-119, "Vérification entre le BCM et le
circuit de prise diagnostic"” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic |Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
inital | wansmis | e | rom | BCM [ Menie | pir | 4x#/ [vDC/TCS| IPDM
/SEC | META e4x4 | /ABS E/R
— is|i —  |INCONNU|INCONNU|INGGRINU|  — | INCOJINU|INCOJANU|INCORNU(| CIRC COMMUNIC CAN|CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais |INCONNU C¢l W gﬂ o) (U%)
Aucyne . _ _ _ _ _ CIRC COl NIC CAN —
TRANSMISSION e | Mauvais [INCONNU|INGONNU INCONNU| INCONNUI (UN%JO)
— i — — - — _ CIRC COMMUNIC CAN —
BCM Mauvais |INCONNU|INCONNU INCQANU 'NCJNU (U1000)
Boitier d'affichage - Mauvais [INCONNU |NC¢NU - INC@NU INCONNU[ — — - INCONNUY| - -
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ _  [[cIRC compguNIC CAN —
INSTRUMENT indication INCONNU INC@NU INC@NU INquNU INCONNU|INCONNU (U“%JO)
Aucune : _ _ — — — CIRC COl NIC CAN —
POS COND AUTO | ,A42Une | Mauvais |INCONNU INCANU|INCANU| INCONNU (UN%JO)
4x4 TOUT MODE — | Mauvais |inconnu|incefny]  — —  |mconny| — —  |unkwn| —  [[CIRC C?U%';'C CAN -
— i — — _ — |[lcirc compgunic can _
ABS Mauvais [INCONNU INC“INU INCWNU INCONNU|INCONNU (U%)
Aucune CIRC CO NIC CAN
IPDM E/R indication | —  |INCONNU INCWNU — INCWNU - — - - — (U%) -
PKIC4133E
7000, Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM compn_nes et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H
¢ 7 ¥ L 4 ® L 4
ﬂCAN L /
Boitier de Boitier de 2tc 3%?3%95%
Boitier Prise commande St dispositl
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege com‘{nande i'g%"('ggﬁier IPDM E/R
x4
passager de commande)
PKIC4086E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 2

Vérifier le faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande de siége conducteur. Se reporter a
LAN-120, "Vérification du circuit entre la prise diagnostic et le boitier de commande de siége passager” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu _
Ecran SELECTION SYSTEME  |piagnostic | Diagnostic NSTRD. RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCcM BCM | vENTS/ DIR 4x4/ DC/TCS| IPDM
/SEC | META e4x4 | /ABS | ER
— i — — CIRC COMMUNIC CAN |CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais [INCONNU INCONNU |INCONNU [INCONNU |NC¢NU |Ncq(Nu INCW\IU o) (U%)
Aucune ; _ _ _ _ — CIRC CO NIC CAN —
TRANSMISSION indication | Mauvais INCONNU INCONNU INCONNU INCWNU (L'J‘%JO)
_ i _ _ _ _ _ CIRC COMMUNIC CAN _
BCM Mauvais |INCONNU|INCONNU INCONNU INC(M\IU R
Boitier d'affichage —  [Mauvais [INCONNU[INCONNU|  —  |INCONNU[INCONNU|  — - = nogu — —
AMPLI CLIM Aucune | _ _ _ _  ||cirRc comygNic caN —
N ROMENT cune |INCONNU INCONNU|INCONNU [INCONNU |NC¢NU |NCQ€NU (L'J‘%JO)
Aug i CIRC COMMUNIC CAN
POS COND AUTO | ;Migfh® | Mauvais INCONNU|  —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — - - - O -
— i _ — — _ — — _  |lcirc comgunic can —
4x4 TOUT MODE Mauvais [INCONNU INCONNU (L'J‘%JO)
— i — _ — _  |lcirc conmgunic can —
ABS Mauvais |inconnu|INcfivu|incefu INCfihuINcoNNU (L'J‘%JO)
Auc _ _ _ _ _ _ — |lcirc conpgnic can _
IPDM E/R inasion |INCONNU INCONNU INCONNU| (LI;%JO)
PKIC4134E
70007 - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM complpes et dangle de
amplificateur braquage
d'A/C

® CAN H ./ » Py °
® CAN L ,'(

Boitier de Boitier de Atc gpnneutrf
Boitier Prise commande et dispositi
ECM TCM diaffichage diagnostic de siege com‘{nande ilggtr(lggieﬂer IPDM E/R
X4
passager de commande)

PKIC4087E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 3

Vérifier le faisceau entre le boitier de commande et le boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-121, "Veéri-
fication du circuit entre le boitier de commande de siege conducteur et le boitier de commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu "
Ecran SELECTION SYSTEME  |piagnosic|Diagnostic e RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TcM BCM | uENTS/ DIR 4x4/ DC/TCS| IPDM
/SEC | META e4xd | /ABS | ER
— M: is INCONNU — INCONNU [INCONNU|INCONNI —_ CIRC COMMUNIC CAN|CIRC COl NIC CAN
MOTEUR auvais CONNU|INCONNU|INCONNU |NC9(NU INcgfivu INCWNU A (u%)
Aucune : _ _ _ — — CIRC CO NIC CAN —
TRANSMISSION indieafie | Mauvais INGONNUINGONNU INCONNU INCQANU (UN%JO)
— | Mauvai _ _ _ _ _ CIRC COMMUNIC CAN _
BCM auvais [INCONNU|INCONNU INCONNU INC(JNU izt
Boitier d'affichage —  |Mauvais INCONNU|INCONNU —  |INCONNU|INCONNU|  — - —  |NoQfNu - —
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ — CIRC COl NIC CAN —
INSTRUMENT ieune |INCONNU INCONNU|INCONNUINCONNU iINcgfinu|Incfinu (U“%JO)
Aucune . _ _ _ _ —  [lcirc communic can -
POS COND AUTO | i jication | Mauvais |INCONNU INCONNU |INCONNU|INCONNU (U1000)
—  |Mauvai _ _ _ _ _ _ — |lcirc conpgunic can _
4x4 TOUT MODE auvais |INCONNU INCONNU (U’V%JO)
—  |Mauvais _ _ _ —  [lcirc conpgnic can _
ABS uvais [INconnu|Ncqgfivu inceffvu iNCiu INcoNNU L o)
Aucyne CIRC COMMUNIC CAN
IPDM E/R indMiion | —  [Nconnufinconnu]  — - fiNconnu|  — - - - - (UN%JO) -
PKIC4135E
7000 - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM comt?l_r\es et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H .
® . Z Z ®
CAN L .
@ y
P Boitier de Boitier de étc g?s%%%lilt{f
Boitier rise commande 2
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege com‘{nande ?Jgg“('ggﬁie, IPDM E/R
x4
passager de commande)
PKIC4088E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le faisceau entre le boitier de commande 4x4 et I'actionneur et le dispositif électrique d'ABS (boitier de
commande). Se reporter a LAN-122, "Vérification du circuit entre |le boitier de commande 4x4 et I'actionneur et
du dispositif électrigue d'ABS (boitier de commande)" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu "
Ecran SELECTION SYSTEME  piagnostic | Diagnostic ST RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TcM BCM | yENTS/ DIR 4x4/ DC/TCS| IPDM
/SEC | META edx4 | /ABS | ER
_ i — —  |INconnu CIRC COMMUNIC CAN [CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais [NCONNU INCONNU |[INCONNU|INCONNU NCgfinu INCW\IU Qo (LI;%JO)
Aucune h _ _ _ — — CIRC COl NIC CAN —
TRANSMISSION indication | Mauvais INCONNU INCONNU INCONNU INCWNU (J%JO)
— " _ _ — _ — CIRC COMMUNIC CAN —
BCM Mauvais [INCONNU|INCONNU INCONNU INC(M\IU )
Boitier d'affichage — Mauvais INCONNU|INCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU|  — — — INCWNU — —
AMPLI CLIM Aucune | _ _ _ _  ||circ compgNic CAN —
INSTRUMERT e |INCONNU INCONNU|INCONNU|INCONNU iNogfinu|Ncgfinu (J%JO)
Aucune ! _ _ _ _ —  |lcirc communic can _
POS COND AUTO indication | Mauvais |INCONNU INCONNU [[NCONNU [INCONNU (U1000)
—_ i INCONNI — — — — — CIRC COl NIC CAN —
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU ICONNU INCONNU |Nc¢Nu (J%JO)
_ Mauvai — _ — —  |lcirc compgnic can _
ABS auvais IINCONNU moqffivu [ncegfhu ncgfinu Incgfin O
Aucyne _ _ _ _ — — — |lcIRc comguNIc CAN
IPDM E/R inciMtion |INCONNU INCONNU INCONNU (J%JO) —
PKIC4136E
002 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
BCM °°’"‘?'T‘es et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C

® CAN H / Py > -
‘CAN L / ?

Boitier de Boitier de Atc gpnnel'ltrf
Boitier Prise commande et dispositi
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege com‘{nande Qegmaue IPDM E/R
X4
passager de commande),

PKIC4089E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 5
Vérifier le circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-122, "Vérification du circuit de I'ECM" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostc |Diagnosic RESULT AUTO-DIAG
AgN(¢ > INSTRU-
initial | transmis ECM TCcM BCM | ENTS/ DIR 4x4/ |VDC/TCS| IPDM
/SEC | META edxd | /ABS | ER
— is |IN NI — IN INU | IN NU/|IN NI — IN I CIRC CO NIC CAN|CIRC CO NIC CAN
MOTEUR Mauvais |INCiNu cqfinu|inceivu|incglivu cafinu | Incagivu|incefnu oM oM
Aucune f — — — — — CIRC CO NIC CAN —
TRANSMISSION indeune | Mauvais [INCONNU INoqffinu INCONNU UNKWN (u%)
— i — — — — _ CIRC COMMUNIC CAN —
BCM Mauvais [INCONNU INCqfu INCONNU INCONNU! Tt
Boitier d'affichage - Mauvais |NCONNU|INCdNU — |INCONNU(INCONNU| — — - INCONNU - —
AMPLI CLIM Aucune _ _ — — CIRC COl NIC CAN —
INSTRUMENT inacune INCONNU|INCRAINU[INCONNU|INCONNU INCONNU[INCONNU D
Aucune f
POS COND AUTO | iicai | Mauvais INCONNU[  —  |INCONNU|INCONNU(INCONNU| ~ — — — — [°RC C(()U’V}’\(;‘(%'#'C CAN -
4x4 TOUT MODE — | Mauvais |INconnu|Nogffnu|  — —  |nconnu|  — — |mNconwu[ — ||CIRC C?U%'#'C CAN -
ABS —  |Mauvais |NCONNU|INCMNU INCONNU| ~ — —  |Nconnufnconnu|  — — |cre C?U%'#'C CAN -
Aucune _ _ _ _ _ _ _ R NIC CAN
IPDM E/R ieune INCONNU|INCdNU INCONNU CIRC COMLNIC -
PKIC4137E
w000, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et .
BCM amplificateur g;r;%l:g(ée
d'A/C
CAN H
7 Z L 4 L 2 @
7 }‘CAN L
Boitier de Boitier de Atc gpnnel'ltrf
Boitier Prise commande et dispositi
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege com‘{nande Cednaue IPDM E/R
x4
passager de commande)
PKIC4090E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit du boitier de commande de transmission. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du
boitier de commande de transmission (TCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu _
Ecran SELECTION SYSTEME  |piagnostic | Diagnostic NSTRD. RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCcM BCM | vENTS/ DIR 4x4/ DC/TCS| IPDM
/SEC | META e4xd | /ABS E/R
- is[INCONNU[  — —  |INCONN CIRC COMMUNIC CAN|CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais INCdNU INCONNU|INCONNU ICONNU|INCONNU|INCONNU (u%) (LI:%JO)
Aucine ; — — — — —  J[circ conpginic can
TRANSMISSION indMltion | Mauvais INCONNU(INCONNU INCONNU INCONNU (LI;%JO) -
BCM - Mauvais INCONNU|INCONNU| ~ — — |INCONNU[ — - —  [INCONNUI[CIRC C?M’E)%Jo’;llc CAN —
Boftier d'affichage — Mauvais [INCONNU[INCONNU|  —  [INCONNU|INCONNU|  — — —  |INCONNU| — —
AMPLI CLIM Aucune _ _ _ —  [lcirc comgnic can —
INSTRUMENT indication INCONNU [INCONNU INCdNU INCONNU INCONNU|INCONNU (L'J‘%JO)
Aucune i — — — — —  |lcirc comgunic can
POS COND AUTO indication | Mauvais [INCONNU INCdNU INCONNU|INCONNU (L'J‘%JO) —
4x4 TOUT MODE — Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ — —  [Nconnu|  — — |iNnconnu[  —  |[CIRC C?L'J\q'ggoh)“C CAN —
— Mauvai — — — —  ||circ comgunic caN —
ABS lauvais [INCONNU|INCONNU INCdNU INCONNU|INCONNU (L'J‘%JO)
Aucune _ _ _ _ _ _ — [lcirc communic can —
IPDM E/R indication INCONNU|INCONNU INCONNU| 01000)
PKIC4138E
70000, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM °°’"‘?'T‘es et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H
ﬂ L 4 L 4 L 4
CAN L
/4
Boitier de Boitier de Atc E}"””e‘-’{f
Boitier Prise commande et dispositr
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege com‘{nande Qegmaue IPDM E/R
x4
passager de commande)
PKIC4091E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 7

Vérifier le circuit du module de contrdle de la carrosserie. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du
module de contrble de la carrosserie (BCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME | pjagnostic |Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
inital | tansmis | cov | rom | BCM [ Menie | pir | 4x#/ [vDC/TCS| IPDM
/SEC | META e4x4 | /ABS E/R
MOTEUR - Mauvais [INCONNU|  —  |UNKWN [INGGAINU[INCONNU|  —  INcONNU[INcONNU [iNconNU | CIRC C?Unqnél%;uc CAN|CIRC C(()U%I;IIC CAN
TRANSMISSION irfa‘;g;{i‘gn Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ — — |Nconnu|  — — |Nconnu| —  [|CIRC C?U“q“é'&'#'c CAN —
BCM —  |Mauvais [Incgfinufincghinu| - — —  |noghnu|  — — —  |neghnufcire C?Uhqgl&';lc CAN —
Boitier d'affichage - Mauvais |INCONNU [INCONNU - INCdINU INCONNU| — - —  |INCONNU — —
AMPLI CLIM Aucune _ — — — CIRC COl NIC CAN
INSTRUMENT indication |'NCONNU INCONNUINCONNU INGGAINU INCONNUJINCONNU ) ~
POS COND AUTO | (44U | Mauvais [INCONNU|  —  [INCONNU|INGGRNU|INCONNU| — — - - — [[CrC coMgEac oA -
4x4 TOUT MODE — Mauvais [INCONNU[INCONNU[ — — — [INCONNU[  — — |UNKwN[ — [CIRC C?M%ﬂg&llc CAN —
ABS — Mauvais [INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — —  |INCONNU|INCONNU[ — — — |lere C(()mmggon)uc CAN _
IPDM E/R irﬁfg;t’?gn - |INCONNU INCONNU|  —  |INcghnu|  — — - - — lcire C(Ou%l;llC CAN _
PKIC4139E
002 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H
* ' ® 'S
‘CAN L
Boitier de Boitier de Ac&ipnneurf
Boitier Prise commande 1 et dispositi
ECM TCM™ d'affichage diagnostic de siége comﬂinde e IPDM E/R
passager de commande)
— PKIC4092E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 8
Vérifier le circuit du boitier d'affichage. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit du boitier d'affichage" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu "
Ecran SELECTION SYSTEME  piagnostic | Diagnostic NSTRD RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TcM BCM | MENTS/ DIR 4x4/ DC/TCS| IPDM
/SEC | META edx4 | /ABS | ER
MOTEUR - Mauvais [NCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU[INCONNU|| CIRC C?U’V}"(;'(%'#'C CAN[CIRC C‘()U’V}"é'(%'#'c CAN
Aucune . _ _ _ _ _ [circ communic can _
TRANSMISSION indioatie | Mauvais {INCONNU|INCONNU INCONNU INCONNU 1600)
BCM - Mauvais INCONNU|INCONNU| ~ — — |INCONNU| — — —  [INCONNU(CIRC CC(JU’VJ%JO'#IC CAN -
Boitier d'affichage —  [Mauvais [Inaghinufinaghinul - —  incghinufincghinu| - — - - |Noghnu — -
AMPLI CLIM Aucune _ _ — — CIRC COMMUNIC CAN —
INSTRUMENT ariieint |INCONNU INCONNU INCONNU|INCONNU INCONNU|INCONNU {U1000)
Aucune ; _ — — — — CIRC COMMUNIC CAN —
POS COND AUTO | /5icHiS | Mauvais (INCONNU INCONNU|INCONNU|INCONNU gt
4x4 TOUT MODE — Mauvais [INCONNU|INCONNU| ~ — —  [Nnconnu|  — — |Nconnu[  —  ||CIRC cc()unqng&rylc CAN —
ABS — | Mauvais |INCONNU|INCONNU|INCONNU|  — —  |INCONNU|INCONNU|  — — ||¢RC C?U"Q’g&';'c CAN -
Aucune _ _ _ _ _ _ — CIRC COMMUNIC CAN —
IPDM E/R indication |INCONNU INCONNU INCONNU [01000)
PKIC4140E
w00 - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et !
BCM amplificateur g;r;ggjl:gdee
d'A/C
CAN H
L 2 @ L 2 @
4
CAN L
@
7,
Boitier de Boitier de Atc gpnneutrf
Boitier Prise commande et dispositi
) . . I électrique
ECM TeMm daffichage diagnostic de siege commande | |88 (aotter IPDM E/R
passager de commande)
PKIC4093E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 9
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-124, "Veérification du circuit de la prise diagnostic” .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu "
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnosti|Diagnostic e RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TcM BCM | uEnTs/ DIR 4x4/ DC/TCS| IPDM
/SEC | META edx4 | /ABS | ER
MOTEUR - Mauvais INCONNU[ ~ —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~—  [INCONNU [INCONNU|INCONNUJ|CIRC C?U"ﬂ"‘é'&';"c CAN|CIRC C(()UW&';'C CAN
Aucyne . _ _ _ _ _  |lcirc communic can —
TRANSMISSION indiMtion Mauvais [INCONNU [INCONNU INCONNU INCONNU (U1000)
BCM — Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ — — [Nconnu|  — - —  |iNnconnu||CIRC C?U“ﬂ'“é'&'#'c CAN —
Boitier d'affichage - Mauvais [INCONNU|INCONNU| ~ —  |INCONNU[INCONNU| — — - —  [Inconnu - —
AMPLI CLIM Aucyne — _ — —  [[CIRC COMMUNIC CAN —
INSTRUMENT ination INCONNU |INCONNU|INCONNU|INCONNU INCONNU|INCONNU L1000)
Aucyne .
POS COND AUTO | jnqiMltion | Mauvais [INCONNU]  —  |INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — - - — |©RC C?U“’}“(;’&'Y'C CAN -
4x4 TOUT MODE — Mauvais [INCONNU|INCONNU| ~ — — [INconnu|  — — |Nconnu| —  |[CIRC C?U“qg'&';lc CAN —
ABS — Mauvais INCONNU|INCONNU INCONNU|  — —  |INCONNU|INCONNU| — — |[|CIRC C?U“’}“(;’(%'Y'C CAN —
Aucyhe _ — — — — — —  [lcirc communic can —
|IPDM E/R nadlion |INCONNU|INCONNU INCONNU 160,
PKIC4141E
70000, Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et 9
BCM amplificateur g;r;%l:g(ée
d'A/C
CAN H
@ @ @ @
‘CAN L P
Boitier de Boitier de 2tc gi%%%eslftgf
Boitier Prise commande 7
) ) ) n I
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege comﬂinde ig%‘?ﬁgﬁier IPDM E/R
passager de commande)
PKIC4094E

LAN-90



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 10

Vérifier le circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C. Se reporter a LAN-125, "Vérification du
circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C Inspection du circuit” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu "
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnosti|Diagnostic e RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TcM BCM | yENTS/ DIR 4x4/ DC/TCS| IPDM
/SEC | META edx4 | /ABS E/R
- is|NCONNU| —  |INCONNU INGGRINI —  [INCONNU INCONNU [| CIRC COMMUNIC CAN|CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais INCONNU|INGGAINU INCONNU|INCONNU Qs (J%JO)
Aucune i — — — — —  |[CIRC COMMIUNIC CAN —
TRANSMISSION indication | Mauvais [NCONNU INGONNU INCdINU INCONNU (L';%JO)
— " — — _ — _ CIRC COMMUNIC CAN _
BCM Mauvais |INCONNU |INCONNU ||NcqlNu INCONNU o)
Boitier d'affichage — Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ —  |INCONNU INCdINU - - —  |INCONNU - —
AMPLI CLIM Aucyne _ _ _ — | lcirc comgunic caN —
INSTRUMENT inadtion INCONNU |INCONNU INCONNUIINCONNU INCONNU|INCONNU (LI;%JO)
Aucune i — — — — — [ lcirc comgNic cAN —
POS COND AUTO | 1 ication | M@uvais INCONNU INCONNU|INCONNU| |ch~1Nu (L'J‘%JO)
— i — — — — — [IcIRC coMgNIC CAN —
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU|INCONNU INogRNU INCONNU (Ll;%lo)
ABS — Mauvais INCONNU|INCONNU INCONNU|  — —  |INCONNU[INCONNU| — — |[CIRC C?U’V}’\(;‘&';“C CAN —
Aucune _ _ _ _ _ _ —  [[CIRC COMMUNIC CAN _
|PDM E/R indioane INCONNU|INCONNU INCONNUI o)
PKIC4142E
w002 - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
BCM complpés et dangle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H
L 2 Z @ L 2 @
CAN L
® .
Boitier de Boitier de Atc gpnnel'ltrf
Boitier Prise commande et dispositi
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege com‘{nande Qegmaue IPDM E/R
X4
passager de commande),
PKIC4095E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 11

Vérifier le circuit du capteur d'angle de braquage. Se reporter a LAN-125, "Vérification du circuit du capteur
d'angle de braguage" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnosic | Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
inital | transmis | £y | pom | BCM | WMENGS | pig | 4x#/ [vDC/TCS| IPDM
/SEC | META e4x4 | /ABS | ER
MOTEUR — MauvaisINCONNU|  —  [INCONNU[INCONNU[INCONNU| —  [INCONNU [INCONNU|INCONNU|| CIRC C?M%ﬂg&”c CAN|CIRC C(()U’\Q’\&%TC CAN

Aucune . _ _ _ — — CIRC COMMUNIC CAN —

TRANSMISSION indication Mauvais [INCONNU [INCONNU INCONNU INCONNU (U1000)
BCM - Mauvais INCONNU[INCONNU| ~ — — |INconnu|  — - —  |INCONNU[|CIRC C?Lj‘q'(‘)"goh)”c CAN —
Boitier d'affichage - Mauvais [INCONNU|INCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU| — — — —  [Inconnu - —
AMPLI CLIM Aucune | _ _ _ — | lcirc communic can —

INSTRUMENT e INCONNU |INCONNU|INCONNU|INCONNU INCONNU/|INCONNU o0)
Aucune h _ — — — — CIRC COMMUNIC CAN —

POS COND AUTO | 1 4io8i® [ Mauvais INCONNU INCONNU|INCONNU|INCONNU {U1000)
4x4 TOUT MODE - Mauvais |INCONNU|INCONNU| — — — |Nconnu|  — — [Nconnu| —  [|CIRC C?@%"&’O“)”C CAN —
_ ; _ — |incain _ —  |lcirc communic can —

ABS Mauvais INCONNU|INCONNU INCONNU cdn U|INCONNU 01000)
Aucune _ _ _ — — — — CIRC COMMUNIC CAN —

IPDM E/R e INCONNU|INCONNU INCONNU )

PKIC4143E

70000, Pigce défectueuse

remens | Caria
BCM amplificateur cbiraan%I; dee
dAC quag
7
AN H
L 4 c L 4 L 2 @
CAN L 7
@
Boitier de Boitier de Atcgpnneyt[f
Boitier Prise commande et dispositr
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege comﬂinde Cednaue IPDM E/R
passager de commande)

PKIC4096E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 12

Vérifier le circuit du boitier de commande du siége conducteur. Se reporter a LAN-126, "Veérification du circuit
du boitier de commande du siége conducteur” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu ~
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic|Diagnostic e RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCcM BCM MENTS/ DIR 4x4/ DC/TCS| IPDM
/SEC | META e4x4 | /ABS | ER
MOTEUR - Mauvais [INCONNU|  —  [INCONNU[INCONNU|INCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU|| CIRC C?L'J‘q'ggoh)“c CAN|CIRC C?U"qg'ég)';'c CAN
Aucune : _ _ _ _ _ CIRC COMMUNIC CAN —
TRANSMISSION indication Mauvais [INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU (U1000)
BCM — Mauvais [INCONNU|INCONNU[  — - |INCONNU — - —  [INnconnul|[CIRC C(()LIJVI1I(\§I(§JOI\)IIC CAN —
Boitier d'affichage — | Mauvais [INCONNU[INCONNU|  —  [INCONNU|INCONNU| — — - —  [INconnu - —
AMPLI CLIM Aucune | _ _ _ —  |lcirc communic can —
INSTRUMENT inouhe INCONNU |INCONNU INCONNUIINCONNU INCONNU/|INCONNU! B
Aucine i _ _ _ _ _  |lciRc compguNic CAN _
POS COND AUTO | idhie,, | Mauvais [INcONNU INGONNU]|INCONNU|INCONNU i
4x4 TOUT MODE - Mauvais |INCONNU|INCONNU| — — — |Nconnu|  — — |Nconnu|  —  [|CIRC C?M'E)"élo“)”c CAN -
ABS - Mauvais INCONNU|INCONNU INCONNU| — —  |INCONNU[INCONNU| — — |ICRC C?mre)ﬂéloh)ﬂc CAN -
Aucune _ _ _ _ _ _ _  |lcirc communic can —
|IPDM E/R e |INCONNU|INCONNU INCONNU D1600)
PKIC4144E

w000, - Piece défectueuse

Instruments Capteur
combinés et !
BCM amplificateur g;r;zl: gdee
d'A/C
AN H / .
L 4 c " L 4 L 4
CAN L
L 2
2] Boitier de Boitier de é\{: g%r;)r;es%f
Boitier rise commande ot dist
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege comg](inde ?\'gg"('ggﬁie, IPDM E/R
passager de commande)

PKIC4097E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 13

Vérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-127, "Veérification du circuit du boitier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic|Diagnostic D::g:gz‘_ic ey RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis ECM TCcM BCM | MENTS/ DIR 4x4/ |VDC/TCS| IPDM
/SEC [ META edx4 /ABS E/R

MOTEUR — Mauvais INCONNU| —  [INCONNU[INCONNU[INCONNU[ — — INCdINU INCONNU|INCONNU| CIRC C?Mw@ﬁ”c CAN|CIRC C?J%JOB)IIC CAN
TRANSMISSION i rﬁj‘:gg{l‘gn Mauvais INCONNU [INCONNU| ~ — — |Nconnu|  — — |iNnconnu|  —  [|CIRC C?u“qhéwlc CAN —
BCM — Mauvais [INCONNU|INCONNU[ ~ — — [Nconnu|  — - —  [INconnul|CIRC C(()ngoh)“C CAN -
Boitier d'affichage — Mauvais INCONNU|INCONNU —  [INCONNU[INCONNU|  — - —  [Inconnu - —
e S imdcun® | —  |INCONNU|INCONNU|INCONNU[INCONNU| ~ — —  |ncghnufinconnu|  — - [|CIRC C?UA%JOD)IIC CAN -

POS COND AUTO | , rﬁj“ig:{i‘gn Mauvais INCONNU[ ~—  [INCONNU[INCONNU[INCONNU[ — — - — — |cIrRC C?M%ﬂgoh)llc CAN —
4x4 TOUT MODE - Mauvais INC“INU — — — — - —_— —_ — CIRC C%\%JOI\)IIC CAN —
ABS - Mauvais |INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — —  [Nconnu|incghnu|  — — |lcre C%h%loh)llc CAN -
IPDM E/R i n’é“&’{?ﬁn - |INCONNU|INCONNU — |INcONNU|  — — — — — |lcirc C(()Lﬂmégoh)uc CAN _

PKIC4145E

70000, Piece défectueuse

Instruments Capteur
combinés et .
BCM amplificateur g;r;%l:g%e
d'A/C
AN H ( .
L 4 c L 4 ’ @
CAN L
@
Boitier de A. Actionneur
Boitier Prise commande Boitier de et dispositif
ECM TCM diaffichage diagnostic de siege com‘{m)w(znde ilggr(lggﬁier IPDM E/R

passager de commande)

PKIC4098E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 14

Veérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande). Se reporter a LAN-
128, "Vérification du circuit de 'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)"” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic|Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
inital | transmis | cov | o | BOM | NENGS | pir | 44/ [vDCITCS| IPDM
/SEC [ META e4x4 /ABS E/R
MOTEUR — Mauvais [INCONNU|  —  [INCONNU[INCONNU[INCONNU| —  [INCONNU |NQ9NNU INCONNU|| CIRC C?M'géloh)ﬂc CAN|CIRC C%\%JOI;IIC CAN
TRANSMISSION i rf‘d‘fg;‘t’l‘gn Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ — — |Nconnu|  — — |ngghny| —  [ICIRC C?LMOB)HC CAN —
BCM - Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ — - |INCONNU - - —  |INconNuf|CIRC C?M'b"éloh)”c CAN —
Boitier d'affichage —  |Mauvais |INCONNU|INCONNU[  —  [INCONNU|INCONNU[ — — - —  |INCONNU - -
o St iacune | —  |INCONNU|INCONNU INCONNUIINCONNU - —  |nconnufmaghnu|  —  [|CIRC C?LIJ\%JOB)“C CAN -
POS COND AUTO irf&lfg;{?gn Mauvais [NCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU|  — - — — |lcRe C?U'\qhg&';lc CAN —
4x4 TOUT MODE — Mauvais [INCONNU[INCONNU| — — — |INCONNU|  — — INCd\INU — ||CIRC C%‘%JOB)HC CAN —
ABS - |Magflais |NG¢\1NU||NGjNNu Naghnu|  — — | noghnulnoghnu|  — —  [lerRo compic can —
IPDM E/R irﬁ,‘;ggggn - INCONNU|INCONNU — |INCONNU|  — - - - — |[cire C?Llj\qlggoh)llc CAN -
PKIC4146E
w002 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
BCM complpes et dangle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H )
L L L >
CAN L
L
Boitier de Boitier d Atcgonﬁeutrf
Boitier Prise commande oitier de et dispositi
Ry . . I électrique
ECM TCM d'affichage diagnostic de siege com‘{ninde ABS (ortier IPDM E/R
passager X de commande}
PKIC4099E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 15
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-128, "Vérification du circuit de I''PDM E/R" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu "
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic |Diagnostic SR RESULT AUTO-DIAG
initial transmis | £\ TcM BCM | uENTS/ DIR 4x4/ DC/TCS| IPDM
/SEC | META edx4 | /ABS | ER
MOTEUR — Mauvais|INCONNU| ~ —  [INCONNU|[INCONNU|INCONNU| ~ —  [INCONNU INCONNU INCdINU CIRC C?U"ﬂ"‘é'&';"c CAN|CIRC C?U%';IC CAN
TRANSMISSION i rf}j‘fggtfl‘gn Mauvais INCONNU INCONNU| ~ — — |Nconnu|  — — |iNnconnu|  —  [|CIRC C?u“qhéwlc CAN —
BCM — | Mauvais [INCONNU|INCONNU| ~ — — |Nconnu|  — - = [ncghnul|CIRC C?U“ﬂ'“é'&'#'c CAN -
Boitier d'affichage — | Mauvais [INCONNU|INCONNU|  —  |INCONNU|INCONNU| — — - —  [Ncghny — —
ﬁ\lMS"DI'IIE{L?I\HE%T i rfgfg;{i‘gn —  |INCONNU|INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — — |INCONNU[INCONNU|  —  [[CIRC C?M%ﬂgoh)llc CAN —
POS COND AUTO |, rﬁﬂgg{i‘gn Mauvais INCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU| — — — — — |[CIRC C?M%ﬂgoh)llc CAN —
4x4 TOUT MODE — Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ — — |INCONNU|  — — [Nconnu|  —  |[CIRC C?U'\q'\él&';llc CAN —
ABS — Mauvais INCONNU|INCONNU INCONNU|  — —  [INconnu|iNcONNU|  — — Jfere C?UW&'#'C CAN _
IPDM E/R irﬁ,“ic el — INCONNU|INCONNU —  [Nconnu|  — — - — — |[lcre C(OU%';“C CAN _
PKIC4147E
w000, - Piece défectueuse
Instruments
. Capteur
BCM combinés et d'angle de
amplificateur braquage
d'A/C
CAN H ,
L L L »
CAN L
L
Boitier de Boitier de A{:(tjipnneyt[f
Boitier Prise commande et dispositi
ECM TCM™ daffichage diagnostic de siege com‘{ninde . IPDM E/R
passager X de commande)
 PKIC4100E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 16

Veérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-129, "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic |Diagnostic D:Zz:gzt_ic e RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis | £y TCcM BCM | MENTS/ DIR 4x4/ |VDC/TCS| IPDM
/SEC [ META e4x4 /ABS E/R
MOTEUR — | Mauvais|Naghnu|  — INGQAINU INGANU|INGgRiNU|  —  IINGgAnu INCINU INogRiNu||CIRC C?U%'#IC CAN|CIRC C%\%JO';“C CAN
TRANSMISSION inﬁ,‘fc o | Mauvais [INCONNUfINCONNU| — — —  |mconnu| — — |mnconnu| — [CIRC C?L'J‘%JO“)“C CAN —
BCM - Mauvais [INCQANU iNoghnu|  — —  |noghnu|  — - —  |naghnuf|CIRC c?mgon)uc CAN _
Boitier d'affichage — | Mauvais |Ncgfinu moghnu|  —  INcgfinu Noghnu|  — — - |inaghnu — -
ﬁ\,’\gﬁ'ﬂﬁvﬁg\f\” i,ﬁj‘fc for]  —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU|INCONNU| — — —  [INconnu[iNcONNU|  —  [|CIRC C?L'J‘%JO“)“C CAN -
POS COND AUTO | ;g | Mauvais [NCONNU|  —  |INCONNU|INCONNU|INCONNU| — — - - — |cme C?L'J‘%Joh)"c CAN -
4x4 TOUT MODE — Mauvais |Nc¢|Nu - — — - — — — — |lcirc C?LIJ\%JOI\)IIC CAN -
ABS - Ma\lais INC“INU INC“INU INC“INU — - INCdINU INCdINU — — |[[cirC C?LIJ\%JO’\)“C CAN —
IPDM E/R irﬁ,“ic el — |INCONNU INCONNU|  —  [INCONNU| — — — - — |[cire C?LIJ‘%JO“)“C CAN -
PKIC4148E

Cas 17

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste désactivé en permanence. Se reporter a LAN-
130, "Vérification du circuit de relais d'allumage de I''PDM E/R" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME  |piagnostic|Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
initial | wansmis | cov | rom | BOM | Menae | pir | 4x#/ [vDC/TCS| IPDM
/SEC | META e4x4 | /ABS E/R
— isInconnu|  — _ CIRC COMMUNIC CAN[CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais |INCONNU |NCQNNU INCONNU|INCONNU INquNU INCVJNU INCONNU (MO) (J%JO)
Aucune ) _ _ _ _ _  |[cirRc coMMuNIC caN _
TRANSMISSION indeute | Mauvais [INCONNU[INCONNU INCONNU INCONNU 100y
BCM - Mauvais [INCONNU|INCONNU| ~ — - |INCONNU - - —  [Inconnu||CIRC C?L'}q%"goh)“c CAN -
Boitier d'affichage —  |Mauvais INCONNU|INCONNU —  |INCONNU[INCONNU|  — - —  |INCONNU - -
AMPLI CLIM Aucune | _ _ _ _  [lcirc comygunic can _
INSTRUMENT ieune INCONNU|INCONNU INCd\INU|INCONNU INGGRINU | INGgRINU (MO)
Aucune f _ _ _ — — CIRC COl NIC CAN —
POS COND AUTO indication Mauvais [INCONNU INCd\lNU INCONNU|INCONNU! (LMO)
4x4 TOUT MODE — | Mauvais INCONNU[INCONNU| — — —  [Nconnu|  — — |Nconnu| —  ||CIRC C(()L'}q%"goh)“c CAN -
ABS —  |Mauvais INCONNU|INCONNU INCONNU|  — —  |INCONNU|INCONNU| ~ — — |CIRC C?L'}Q'ggoh)“c CAN -
Aucune _ _ _ _ — _ — CIRC COMMUNIC CAN —
IPDM E/R ieune |INCONNU|INCONNU INCONNU o)
PKIC4149E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 18

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste activé en permanence. Se reporter a LAN-130
"Vérification du circuit de relais d'allumage de I''PDM E/R" .

SIG COMMUNIC CAN

Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic |Diagnostic D:zg:gzt_ic ey RESULT AUTO-DIAG

initial | transmis ECM oM BCM | MiENTS/ DIR 4x4/ |VDC/TCS| IPDM

/SEC [ META edx4 /ABS E/R

MOTEUR — MauvaisINCONNU|  —  [INCONNU[INCONNU[INCONNU| —  [INCONNU [INCONNU|INCONNU|| CIRC C?U“’}“&%'f'c CAN|CIRC C?M%Aéloh)llc CAN
TRANSMISSION irfélfgg{?gn Mauvais [INCONNU| ~ — — — - — — |nconnu| — fcme C(()U%l;llc CAN _
BCM — Mauvais INCONNU[INCONNU| ~ — — |Nconnu|  — - —  |INcoNNu(|CIRC C(()U’V}’\(;‘(%'#'C CAN —
Boitier d'affichage - Mauvais [INCONNU[INCONNU| ~ —  |INCONNU|INCONNU| —— - - INCONNU! - -
ﬁ\‘“gPT';{S,\'A‘:E“ﬁ‘T i rﬁj‘fggt’i‘gn — |INCONNU|INCONNU|INCONNU[INCONNU| ~ — —  |INCONNU|INCONNU|  —  [|CIRC C((ngoh)llc CAN -
POS COND AUTO irﬁﬂ‘c’:{i‘gn Mauvais [NCONNU|  —  [INCONNU|INCONNU|INCONNU| — — - - — [fcire C?M%ﬂéloh)llc CAN —
4x4 TOUT MODE — Mauvais [INCONNU| — — - - - — — |nconnu| — |[cIRC C?U%r;uc CAN _
ABS — Mauvais [INCONNU| ~—  [INCONNU| — - — [INCONNU[  — — |[cIrRC C(()U%';“C CAN —
IPDM E/R ihuouie | —  INCONNU[INCONNU| ~ —  [INCONNU| — - - - — | communc ca —
PKIC4150E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 4)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-24, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau” .
Schéma

Se reporter a LAN-26, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-28, "Schéma de cablage — CAN —" .

LAN-99
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]
Fiche de contrdle EKS00QIX

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

mande.

Tableau de la fiche de contréle

SIG COMMUNIC CAN
’ ’ Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic |P'@gnostic Voo RESULT AUTO-DIAG
initial de Ecm | Tom | BM | INSTR | pp |xaeaxs| TCS | 'POM
transm SEC | META ABS ER
CIRC COMMUNIC | CIRC COMMUNIC
MOTEUR — MAUVAIS [INCONNU —  [INCONNU [INCONNU |INCONNU —  [INCONNU |INCONNU |INCONNU CAN (U1000) CAN (U1001)
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION indication MAUVAIS |INCONNU INCONNU — — INCONNU — — INCONNU — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — — INCONNU — — — INCONNU CAN (U1000) —
AMPLI CLIM CIRC COMMUNIC
INSTRUMENT — MAUVAIS |INCONNU INCONNU [INCONNU [INCONNU — —  [INCONNU |INCONNU — CAN (U1000) —
Aucune CIRC COMMUNIC
POSIT POSTE PILOT indication MAUVAIS |INCONNU — INCONNU [INCONNU |INCONNU — — — — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4x4 — MAUVAIS |INCONNU INCONNU — —  [INCONNU — —  |[INCONNU — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
ABS — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU INCONNU — —  [INCONNU [INCONNU — — CAN (U1000) —
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM E/R indication — |INCONNU |INCONNU — INCONNU — — — — — CAN (U1000) —
Symptoémes :
Joindre une copie de Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG MOTEUR

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG TRANSMISSION

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG AMPLI
CLIM INSTRUMENT

Joindre une copie DE RESULT
AUTO-DIAG POSIT POSTE
PILOT

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG TOUT MODE/4X4

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG IPDM E/R

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN MOTEUR

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN
TRANSMISSION

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN BCM

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN AMPLI CLIM
INSTRUMENT

Joindre une copie DE SIG
COMMUNIC CAN POSIT
POSTE PILOT

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN TOUT MODE/
4X4

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN ABS

Joindre une copie de SIG
COMMUNIC CAN IPDM E/R
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
mande.

Cas 1

Veérifier le faisceau entre le BCM et la prise diagnostic. Se reporter a LAN-119, "Vérification entre le BCM et le
circuit de prise diagnostic” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic de réception

Ecran SELECTION SYSTEME  [niagrosiic {712079510 o Tmstam 0 | wom RESULT AUTO-DIAG
mital | yanem | ECM | Tom | BMO)MNETR DR |4xd4leaxa | TCS/

as | FR
MOTEUR —  |mAuvais [INcONNU | —  |INcONNU |INcONNU [INcongl|  —  [Incong |Incong [INcomgd C'%ﬁﬁ%ﬂ"g‘&’y'c C'Fé%ﬁ? 00U1’)“'C
TRANSMISSION llf‘dfg% MAUVAIS |INCONNU INCONNU [ — - |INCONNU - —  |mconnu| — C'Fgf\ﬁ? 0(%’;“0 -
BOM —  |mauvas |INCONNU INCONNU | — —  |Ncod| — - — [ncoed] CRETRC -
i une | — |INCONNU comll | Inconmy [ncol | — — | ncownu inconnu | — | CRECOMENC -
POSIT POSTE PILOT | AUCUTE  1yaval |INCONNU —  |nconyf|Incomgf|inconnu | — - - - C'%‘}\NC? 0(%’3“0 -
TOUT MODE /x4 —  |mAuvais |INCONNU ncoll|  — —  |Nconnu| — —  |nconnu| — C'%‘f\ﬁ? 00%’;'0 -
ABS —  |mauvais |INCONNU incoryll|iNcongl|  — —  |INcONNU [INcoNNU | — - C'%ﬁﬁ? OOUO’;“C -
IPDM ER dune |INCONNU ncowlf| — |ncod| — - - - — | oG SopNe _
PKIB7109E
700005 - Piece défectueuse
Instrumgnts Capteur
s oronact || G
dAC
CAN H /
L Z Z ® ® *

”,CAN L ﬁ

Botier de Boitier de g
Prise commande et dispositi
ECM TCM diagnostic de siege conEinde ilggtr(lggﬁier IPDM E/R
passager de commande),

PKIC4112E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 2

Vérifier le faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande de siége conducteur. Se reporter a
LAN-120, "Vérification du circuit entre la prise diagnostic et le boitier de commande de siége passager” .

SIG COMMUNIC CAN
) ) Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic {Pagnostic Voo, RESULT AUTO-DIAG
nitial de BCW/ [ INSTRM IPDM
fransm ECM TCM SEC ET A DIR | 4X4/eaX4 1%%/ ER
CIRC COMMUNIC [ CIRC COMMUNIC
MOTEUR — MAUVAIS [INCONNU | —  |INCONNU |INCONNU [INCONNU | — INCOM INCOM INCOM GAN (U1000) AN (Moot)
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION indication | MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — — |[INCONNU [ — — INCOM — CAN (¥000) _
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — — |[INCONNU [ — — — |NcoM CAN (U1000) _
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMMMUNIC
INSTRUMENT indication — |INCONNU INCONNU [INCONNU |INCONNU | — — INCOM INCOM — AN (Mo00) —
Auc CIRC COMMUNIC
POSIT POSTE PILOT indica% MAUVAIS |INCONNU —  |INCONNU [INCONNU [INCONNU [ — — — — AN (Mo00) —
CIRC COMMMUNIC
TOUT MODE /4x4 — MAUVAIS |INCONNU — — — — — — |INCONNU | — AN (Mo00) —
CIRC COMMUNIC
ABS —  |mauvais |INCONNU incongd [Incomgd’|  — —  |Incomyff|inconnu | — - AT, o -
Auc CIRC COMMUNIC
IPDM ERR indica% — |INCONNU |INCONNU — |INCONNU | — — — — — AN (Mo00) —
PKIB7110E
002 . Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et f
d le d
BCM amplificateur b;rc];%:gee
d'A/C
CAN H /
L d » ] ®
‘CAN L ,.(
Boitier de . Actionneur
ECM TCM Prise commande Boitier dé’ ¢! dispostif IPDM E/R
. . P mman electrique
diagnostic de siege gommande | | A8S (wotier
passager de commande)
PKIC4113E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

Cas 3

Vérifier le faisceau entre le boitier de commande et le boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-121, "Veéri-
fication du circuit entre le boitier de commande de siege conducteur et le boitier de commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
’ ’ Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic [D/a0nostic oo RESULT AUTO-DIAG
inital o EcM | Tom | BOM/ I INSTRM | pip |xaesxa | TCS | 'PDM
transm SEC ETA ABS ER
MOTEUR —  |MAUVAIS |INCONNU | —  |INCONNU |INCONNU [INcONNU | — [ Incong |Incong [ INcomg C'%ﬁﬁ%ﬂ"g‘&’y'c C'Fé%ﬁ? 00U1’)“'C
TRANSMISSION doune | MAUVAIS |INCONNU INCONNU [ — —  |mNconnu|  — —  |ncot| — C'%‘,’\NC? 0(%’3“0 -
BCM - MAUVAIS |INCONNU INCONNU [ — —  |nconnu|  — — —  |incory C'%%ﬁ%w&’y'c _
AMPLI CLIM ‘Aucune CIRC COMIUNIC
i uoune - |INCONNU INGONNU [INGONNU [INCONNU | — —  |ncof ncorl|  — aan hoo) -
POSIT POSTE PILOT | - MO Tayvais |INCONNU —  |INcoNNU [INCONNU [INconN | — - - - C'%%ﬁ%’ﬂ’(‘)”é{)’;“c -
TOUT MODE /dx4 —  |mauvais |INCONNU - - - - - — |nconnu|  — C'%‘f\ﬁ? 00%’;'0 -
ABS —  |mauvais |INCONNU incongl [Incongl | — —  |ncomgffinconnu | — — C'Fé%ﬁ? pnic _
IPDM ER Marion - |INCONNU INCONNU| —  |INCONNU| — - - - - C'%‘,’\NC? 0(%’3“0 -
PKIB7111E
w002 - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et !
d'angle d
BCM amplificateur b;g%:gee
d'A/IC
CAN H ./ .
® e 7 . ®
CAN L I(
® y
Boitier de - Actionneur
ECM TCM Prise commande Bomerdéa gt dispositt IPDM E/R
. . s mman electrique
diagnostic de siege commande | |aBS (oottier
passager de commande),
PKIC4114E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le faisceau entre le boitier de commande 4x4 et I'actionneur et le dispositif électrique d'ABS (boitier de
commande). Se reporter a LAN-122, "Vérification du circuit entre |le boitier de commande 4x4 et l'actionneur et
du dispositif électrigue d'’ABS (boitier de commande)" .

SIG COMMUNIC CAN
) . Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnosic [P'a0foste Voo RESULT AUTO-DIAG
el | yonem | EoM | Tom | B | INSTRM | bR faxgeaxs oS IPDM
CIRC COMMUNIC | CIRC COMMUNIC
MOTEUR — MAUVAIS INCONNU | —  INCONNU [INCONNU [INCONNU | —  [inconn [inconpef | inconpd| CRGC 000) AN (0o
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION e | MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — —  |Nconnu| — —  |ncof| — AN (h00) —
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — —  |Nconnu| — - —  |nconpf| CRCC {U1000) —
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMMUNIC
NOTRUMENT e — |INCONNU INCONNU [INCONNU [INCONNU | — —  |inconnu [Incomlf|  — YL o _
Aucune CIRC COMMUNIC
POSIT POSTE PILOT | AU [MAUVAIS |INCONNU —  |INCONNU [INCONNU [INCONNU | — — — - AN (01000) —
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4x4 — MAUVAIS |INCONNU — — — - - —  |ncongf| — o ) _
ABS —  |mauvas |INCONNU ool Incongl’|  — —  |Incogf[incolf]|  — _ C'Fgf\NC? 05{)”)“0 _
Auc CIRC COMMUNIC
IPDM E/R mdic% — |INCONNU |INCONNU — |Nconnu| — — — - - AN (h00) —
PKIB7112E
vy, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et f
d le d
BCM amplificateur b;rc];%:gee
d'A/C
CAN H ‘/ ,
! ® > 7 7
CAN L IK
4 7
Boitier de . Actionneur
ECM TCM Prise commande Boitier dé’ ¢! dispostif IPDM E/R
. . P mman electrique
diagnostic de sigge gommande | | A8S (wotier
passager de commande)
PKIC4115E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

Cas 5
Vérifier le circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-122, "Vérification du circuit de I'ECM" .
SIG COMMUNIC CAN
. ) Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME  |niagnosiic {P120705t°0 " = ol RESULT AUTO-DIAG
i BCM/ | INSTR IPDM
nifal | yanem | EOM | ToM | REY | WETA | DR [4xaresxe e i
MOTEUR —  |mauvais INcomgl!|  —  [Incomgl|Incomgl |incogl|  — [ Incomg | INcong [ INcomgl C'%‘f\ﬁ? OOUO’;'C C'%‘E\ﬁ? 00U1’)“'°
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION oute [ MAUvAIS |INCONNU nconyl| — — |INCONNU - — |Nconnu| — oan (Moo0) -
CIRC COMMUNIC
BCM - MAUVAIS |INCONNU ncongl|  — —  [Nconnu| — - — | connu [ ST CR600) _
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMMUNIC
NSTRUMENT e — |INCONNU INcory# | INCONNU [INCONNU | — —  |INCONNU [INCONNU | — can (Mooo) —
Aucune CIRC COMMUNIC
POSITPOSTE PILOT | M€ MAUVAIS |INCONNU —  |INCONNU |INCONNU [INCONNU | — — - — CAN (U1000) -
TOUT MODE /4x4 —  |mauvais |INCONNU ncongl|  — — |Nconwu| — — |Nconnu| — C'%‘f\ﬁ? 080’;"0 -
ABS - MAUVAIS |INCONNU INcomp [INCONNU | — —  |INCONNU [INCONNU | — - C'%‘}\’g? OOUOT'C _
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM E/R oune — |INCONNU wncomgf| —  [mNconnu | — - - - — AR, _
PKIB7113E
w00 - Pigce défectueuse
Instrumgnts Capteur
acw conbriset | | geioe
GAC braquage
CAN H ./
2 A ® * ®
o }‘CAN L /
Boitier de - Actionneur
G TCM Prise commande Bomerdéa gt dispositt IPDM E/R
. . i elec e
diagnostic de siege commande | |aBS (oottier
passager de commande),
PKIC4116E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit du boitier de commande de transmission. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du
boitier de commande de transmission (TCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
) ) Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic D'agggSf'c PR E— Voo, oo RESULT AUTO-DIAG
i / |
el | onem | EoM | Tom | B | WNSTRS | DR faxaesxe eS| R
MOTEUR —  |mauvais [INconnu | —  [INCOMy#|INCONNU [INCONNU | —  |INGONNU [INCONNU |INCONNU C'%%NC? 0(‘,{)“)“ C'Fé%NC? 0(‘31“)"0
TRANSMISSION ”ﬁj‘fg% MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — —  |nconwu| — —  |Nconwu| — C”g%,f? Oég)“'c -
BCM - MAUVAIS |INCONNU |INCONNU - — |nconwu| — - —  |iNconnu C'%%ﬁ?u"%"&”)"c -
L G ucune - |INCONNU INCONNU [INCOMG#|INCONNU | — —  |Nconnu [INconnu | — C'%%NC? 0(%“)“ -
POSITPOSTE PILOT | AUCUI I yapvals |INCONNU —  |ncomg{inconnu [iNconnu | — - - - C'%%NC? 0(%“)“ -
TOUT MODE /4xé - MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — — |nconwu| — — |nconwu| — C'%%ﬁ?u"%"&”)"c -
ABS —  [mauvas |INCONNU |INCONNU Ncongl|  — —  |INconnu [iNconnu | — - C'%%NC? 0(%“)“ -
IPDM ER ucune - |INCONNU |INCONNU — |nconwu| — - - - - C'%%ﬁ?u"%"&”)"c -
PKIB7114E
70000, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et f
dangle d
BCM amplificateur b;rc];%:gee
d'AIC

g | CANH v o . .

’CAN L /

Boitier de Botierde | |ordanoats
Prise commande et dispositr
ECM TOM diagnostic de siege com4m2nde B er IPDM E/R
passager X de commande)

PKIC4117E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 7

Vérifier le circuit du module de contr6le de la carrosserie. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du
module de contrble de la carrosserie (BCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
’ " Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME [ pjagnostic Pi2gnostic oo RESULT AUTO-DIAG
initial v EcM | Tom | BOM/ | INSTRS | pp |uxgeaxa | TCS | 'PDM
fransm SEC MET A ABS ER
CIRC COMMUNIC | CIRC COMIUNIC
MOTEUR - MAUVAIS [INCONNU | —  INCONNU [INCOMpF|INCONNU | —  [INcONNU [INconny [inconny | OGS Q1000 oA (o)
‘Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION inoure [ MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — - |INCONNU - —  |mnconnu| — AN (01000) -
CIRC COMMUNIC
BCM —  |mauvais ||NcoM ncongl|  — —  |Ncowf| — - —  |nconf| CRCC it _
AMPLI CLIM ‘Aucune CIRC COMMUNIC
i cune. - |INCONNU INCONNU [INGONNU [INcomg’|  — —  |Nconnu [INcONNU | — oA (Mhoo) -
Aucune CIRC COMMUNIC
POSIT POSTE PILOT | AUCUe | mayvals |INCONNU —  |inconnu [Incomg|inconnu | — — — _ oy _
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4x4 - MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — —  |mconwu| — —  |mnconnu| — AN 1600) -
CIRC COMMUNIC
ABS - MAUVAIS |INCONNU INCONNU [INCONNU | — —  |Nconnu [inconnu | — - AN (U1000) -
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM E/R dcune - |INCONNU INcONNU | —  |INcongl|  — - — — _ oy _

PKIB7115E

7000 - Pigce défectueuse

Instruments Capteur
combinés et !

BCM amplificateur S;g%lzgie
d'A/C

/4 CAN H ./ o o -

‘CAN L /

Botier de Botier de g
Prise commande et dispositi
ECM TCM diagnostic de siege conlmimde ilggr(lggﬁier IPDM E/R
passager X de commande)

PKIC4118E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

Cas 8
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-124, "Veérification du circuit de la prise diagnostic” .
SIG COMMUNIC CAN
) . Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME | pjagnostic D'agggstlc Voo RESULT AUTO-DIAG
miial | rem | Eom | Tom | BOM| INSTRS | DR faxaiesxe ey 1D
CIRC COMMUNIC | CIRC COMMUNIC
MOTEUR — MAUVAIS [INCONNU | —  [INCONNU {INCONNU [INCONNU [ —  [INCONNU {INCONNU (INCONNU | *"GAN 1000) CAN (U1001)
Auc CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION mdic% MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — —  |Nconnu|  — — |Nconnu|  — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU - — |NcOoNNU [ — - —  |NcoNNu | AN Uioo0) -
AMPLI CLIM Auc CIRC COMMUNIC
INSTRUMENT indic% - |INCONNU INCONNU |INCONNU |INCONNU |~ — —  |INCONNU [INCONNU | — CAN (U1000) -
Auc CIRC COMMUNIC
POSIT POSTE PILOT mdic% MAUVAIS |INCONNU —  |INCONNU |INCONNU [INCONNU | — — — — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4x4 — MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — — |NcOoNNU [ — — |NCONNU [ — CAN (U1000) -
CIRC COMMUNIC
ABS — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU INCONNU | — —  [INcONNU |INCONNU | — — CAN (U1000) —
Auc CIRC COMMUNIC
IPDM ERR mdic% — |INCONNU |INCONNU — |INCONNU|  — — — — — CAN (U1000) —
PKIB7116E
70000, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et .
d le d
BCM amplificateur b;rc];%:gee
d'A/C
CAN H
/ ° ° °
‘CAN L ,.(
Boitier de - Actionneur
Price commande Boitier de @} dispositif
ECM TCM diagnostic de siége conlrzinde 262 (Soer IPDM E/R
passager de commande)
PKIC4119E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 9

Vérifier le circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C. Se reporter a LAN-125, "Vérification du
circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C Inspection du circuit” .

SIG COMMUNIC CAN
’ ’ Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic |P'agnostic VDo, RESULT AUTO-DIAG
initial v Ecm | Tom | BOMO [ INSTRS | pg |4xaeaxsa | TS/ | DM
fransm SEC MET A ABS ER
CIRC COMMUNIC | CIRC COMMUNIC
MOTEUR — MAUVAIS [INCONNU | —  |INCONNU |INCONNU [INcOMy#|  —  |INGONNU |INGONNU |INGONNU CAN (U1000) CAN (Moor)
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION il [Mauvais |INCONNU INCONNU [ — — ||NCOM - —  |INCONNU| — CAN ((M000) —
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — —  |ncow| — — — [ INGONNU | e\ Gioo0) —
i irﬁﬂg% - |INCONNU INCONNU |INCONNU |INCONNU | — —  |INconnu [inconnu | — C'%‘f\ﬁ? 00%’;'0 -
Aucune CIRC COMMUNIC
POSIT POSTE PILOT | JeCHE®  [MAUVAIS |INCONNU —  |inconnu [INconnu [Incomgl|  — - - - AN (¥000) -
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4x4 — MAUVAIS |INCONNUI\CONNU— — —  |ncowl| — — |INCONNU| — AN (000) _
CIRC COMMUNIC
ABS — MAUVAIS |INCONNU INCONNU [INCONNU | — —  |INCONNU |INCONNU | — — CAN (U1000) —
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM ER indioaton — |INCONNU INCONNU [ —  [INCONNU [ — — — — — CAN (U1000) —
PKIB7117E
w000, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
scombinés et f
BCM amplificateur. g;r;gl:gcée
d'A/C
CAN H /
L 2 Z @ @ @
CAN L
® ’
Boitier de - Actionneur
Prise commande Boitier de et dispositif
ECM TCM diagnostic de siege conﬁinde ilggr(lggﬁier IPDM E/R
passager de commande),
PKIC4120E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 10

Vérifier le circuit du capteur d'angle de braquage. Se reporter a LAN-125, "Vérification du circuit du capteur
d'angle de braguage" .

$IG COMMUNIC CAN
) . Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic 229705t Voo, RESULT AUTO-DIAG
miial | rem | Eom | Tom | BOM| INSTRS | DR faxaiesxe ey 1DM
MOTEUR —  |MAUVAIS |INCONNU | —  [INCONNU [INCONNU [INCONNU | —  [INCONNU [INCONNU |INCONNU C”g%ﬁ?u"'}'&%')“'c C'F‘Ciﬁ‘()u"'}’g‘(ﬂ')“'o
TRANSMISSION |, Acune  fvayyars |INCONNU INCONNU | — —  |nconnu| — — |nconnu| — | CRCCOMNC -
BCM - MAUVAIS |INCONNU |INCONNU - —  |nconwu| — - —  |INconnu C”g%ﬁ?u"'}'&%')“'c _
L G Juowne | |INCONNU INCONNU [INGONNU |INCONNU | — — |Nconnu [ivconny | — | OIRC COMMENIC _
POSITPOSTE PILOT | AUCUIE | yauvaIs |INCONNU —  |INCONNU [INCONNU [INCONNU [ — - — - C'Fé%NC?U"m&')“C _
TOUT MODE /4x4 —  |mauvas |INCONNU CONNU— | — —  |mconnu| — —  |mconnu| — C"g%ﬁ?u"'}'g(%')“'c _
ABS — MAUVAIS |INCONNU INCONNU [INCONNU [ — —  |ncomgffinconnu | — — ClFé% S?Jﬂ'%%’?'c _
IPDM E/R ucune - |INCONNU |INCONNU —  |Nconnu | — — - — - C'Fé%ﬁ?uhqg&')*lc —
PKIB7118E
70777 - Piece défectueuse
Instruments Capteur
combinés et .
BCM amplificateur cbi;r(;%lzgc;e
d'A/C

7
® CANH / ® ® ®

CAN L é
L 4
Boitier de - Actionneur
Prise commande Boitier de et dispositif
ECM TCM diagnostic de siege conlrginde ilgfétr(lggﬁier IPDM E/R
passager de commande)

PKIC4121E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 11

Vérifier le circuit du boitier de commande du siége conducteur. Se reporter a LAN-126, "Veérification du circuit
du boitier de commande du siége conducteur” .

SIG COMMUNIC CAN
’ ’ Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic |Pi2gnostic Voo RESULT AUTO-DIAG
inital o EcM | Tom | BOM/ O INSTRS | pip |xgeaxa | TCS | 'PDM
transm SEC | META weaXd |10 ER
CIRC COMMUNIC | CIRC COMMUNIC
MOTEUR — MAUVAIS [INCONNU | —  INGONNU [INCONNU |INCONNU | —  INCONNU |INGONNU |INCONNU | ™62 t1100) CAN (U1001)
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION il [Mauvais |INCONNU INCONNU | — —  |INCONNU | — —  |INCONNU| — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — — |INCONNU| — — — [ INGONNU | e\ Gioo0) —
AMPLI CLI Aucune CIRC COMMUNIC
INSTRUMENT indstion — |INCONNU INCONNU [INCONNU [INCONNU [ — —  [INconnu [INconNU | — CAN (U1000) —
Auc CIRC COMMUNIC
POSIT POSTE PILOT indic% MAUVAIS |INCONNU —  |INCONNU [INCONNU [INCONNU | — — — — CAN (M000) —
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4x4 — MAUVAIS |INCONNUI\CONNU— — — |INCONNU| — — |INCONNU| — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
ABS — MAUVAIS |INCONNU INCONNU [INCONNU | — —  |INCONNU |INCONNU | — — CAN (U1000) —
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM ER indioaton — |INCONNU INCONNU| —  |INCONNU | — — — — — CAN (U1000) —
PKIB7119E
70000, - Piece défectueuse
Instruments Capteur
combinés et !
d le d
BCM amplificateur b;g%:gee
d'A/C
CAN H ./ .
L ’ L 2 @
CAN L /
L
=] Boitier de Boitier de 2:0 3%'},'2,%-“&
rise commande oL al 1t
ECM TCM diagnostic de siege commande i'g%"('ggﬁier IPDM E/R
passager 4x4 de commande)
PKIC4122E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 12

Vérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-127, "Veérification du circuit du boitier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
) . Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME  [piagnosiic {D/297051° . p— Tl RESULT AUTO-DIAG
i BCM/ | INSTR IPDM
miial | rem | Eom | Tom | BOM| INSTRS | DR faxaiesxe s | TR
MOTEUR —  |mAUVAIS INCONNU | —  [INCONNU |INCONNU [INCONNU | —  [INcONy#|INCONNU |INCONNU C”g%ﬁ?u"'}'&%')“'c C'FéiNc‘() Oé:')“'c
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION cune | MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — —  |nconwu| — —  |Nconwu| — GAN L1000) -
BCM - MAUVAIS |INCONNU |INCONNU - —  |mnconnu| — - —  |Nconnu C”g%ﬁ?u"'}'&%')“'c -
AMPLI CLI Aucune CIRC COMMUNIC
N ucune - |INCONNU INCONNU [INCONNU [INCONNU | — —  [ncomgflinconnu | — YRR o) _
Aucune CIRC COMMUNIC
POSITPOSTE PILOT | AUCUIE | yauvaIs |INCONNU —  |INCONNU [INCONNU |INCONNU | — - - - GAN L1000) -
TOUT MODE /4x4 —  [mauvas |INCOMCONNU— — — |Nconnu| — — |Nconwu| — C'%%NC? 0(%“)“ -
ABS — MAUVAIS |INCONNU INCONNU |INCONNU | — —  |Inconnu [incongff]|  — — C'Fé%NC? 05{)”)“0 _
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM ER ucune - |INCONNU |INCONNU —  |nconwu| — - - - - GAN L1000) -
PKIB7120E

70000 Pigce défectueuse

Instruments Capteur
combinés et f

BCM amplificateur g;gﬂ:gie
d'A/C

. CAN H ‘/ o » .
QCANL /

b Boitier de Boiter de Atcgpnneglt[f
rise mman et dispositi
ECM TCM diagnostic Soman®® | Foommande] |dleciiue IPDM E/R
Ax4 ABS (boitier
passager de commande)

PKIC4123E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 13

Veérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande). Se reporter a LAN-
128, "Vérification du circuit de 'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)"” .

SIG COMMUNIC CAN
’ ’ Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic |Pi2gnostic Voo RESULT AUTO-DIAG
inital o EcM | Tom | BOM/ O INSTRS | pip |xgeaxa | TCS | 'PDM
transm SEC | META weaXd |10 ER
CIRC COMMUNIC | CIRC COMMUNIC
MOTEUR — MAUVAIS INCONNU | —  |INCONNU [INCONNU |INCONNU | —  [INGONNU {INcOMy#|INGONNU CAN (U1000) caN (Moo1)
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION il [Mauvais |INCONNU INCONNU [ — — |INCONNU|  — —  |ncopt| — AN (Y000) -
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — — |INCONNU| — — — [ INGONNU | e\ Gioo0) —
AMPLI CLI Aucune CIRC COMMUNIC
INSTRUMENT indstion — |INCONNU INCONNU [INCONNU [INCONNU [ — —  |nconnu [ncomgd|  — CAN (000) —
Aucune CIRC COMMUNIC
POSIT POSTE PILOT | JeCHE®  [MAUVAIS |INCONNU —  |[INCONNU |INCONNU [INCONNU |  — — — — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4x4 — MAUVAIS |INCONNUI\CONNU— — — |INCONNU| — — |nconf| — AN (000) _
CIRC COMMUNIC
ABS - MAUMlmcoM incongl [Incongl | — —  [ncomgf|incogl|  — — o _
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM ER indioaton — |INCONNU INCONNU [ —  [INCONNU [ — — — — — CAN (U1000) —
PKIB7121E
w000, - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et !
d le d
BCM amplificateur b;g%:gee
d'A/C
CAN H ./ ,
L L L 2 s
CAN L /
L
Boitier de - Actionneur
Prise commande Boitier de et dispositif
ECM TCM diagnostic de siege commande électrique IPDM E/R
4Ax4 ABS (boitier
passager de commande)
PKIC4124E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

Cas 14
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-128, "Vérification du circuit de I''PDM E/R" .
SIG COMMUNIC CAN
) . Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic 0'39335“0 Voo RESULT AUTO-DIAG
nitel | yanem | EoM [ Tom | B | INSTRS | bR [axaesxs oS IPDM
CIRC COMMUNIC | CIRC COMMUNIC
MOTEUR — MAUVAIS INCONNU | —  |[INCONNU [INCONNU [INCONNU [ —  |INCONNU |INCONNU [INCOM] CAN (U1000) CAN (M0o1)
Aucune CIRC COMMUNIC
TRANSMISSION indication | MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — — [INCONNU |  — — [INCONNU | — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
BCM — MAUVAIS |INCONNU |INCONNU — — |INCONNU|  — - —  |ncod CAN (U1000) -
AMPLI CLI Aucune CIRC COMMUNIC
INSTRUMENT indication — |INCONNU INCONNU [INCONNU [INCONNU | — —  |INCONNU |INCONNU | — CAN (U1000) —
Aucune CIRC COMMUNIC
POSIT POSTE PILOT | -uici®  [MAUVAIS |INCONNU —  |INCONNU |INCONNU |INCONNU | — — — — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /4x4 — MAUVAIS |INCONNU CONNU— |  — — [NcONNU|  — — |INCONNU|  — CAN (U1000) —
CIRC COMMUNIC
ABS — MAUVAIS |INCONNU INCONNU [INCONNU [ — —  [INCONNU [INCONNU | — — CAN (U1000) —
Auc CIRC COMMUNIC
IPDM ERR mdic% — |INCONNU |INCONNU — |INCONNU| — — — — — CAN (W000) —
PKIB7122E
w000 - Pigce défectueuse
Instruments Capteur
combinés et f
d le d
BCM amplificateur b;rc];%:gee
d'A/C
CAN H ‘/ ,
L L L v
CAN L /
L
Boitier de - Actionneur
Prise commande Boitier de et dispositif
ECM TCM diagnostic de siege com4m2nde ilgfétr(lggﬁier IPDM E/R
passager X de commande)
 PKIC4125E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 15

Veérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-129, "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
’ ’ Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic [D/a0nostic oo RESULT AUTO-DIAG
inital o EcM | Tom | BOM/ O INSTRS | pip |xgeaxa | TCS | 'PDM
transm SEC | META ABS ER
CIRC COJJIUNIC | CIRC COIUNIC
MOTEUR — |wawvais [incompf|  —  incomp|ncompincongl’|  —  |incond | incone|incongd| CRGC o) AT, )
Auc CIRC COJMUNIC
TRANSMISSION indic% MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — - |INCONNU - —  |mconnu| — R o) -
BCM —  |mauvais ||N00M ncol|  — — |ncod| — - —  |incory C'%%ﬁ%w&’y'c _
AMPLI CLI Auc CIRC COPIUNIC
oL L indic% - |INCONNU INCONNU |INGONNU [INCONNU | — —  |Nconnu [INconnu | — aan hoo) -
Auc CIRC COMIUNIC
POSIT POSTE PILOT indic% MAUVAIS |INCONNU —  |INcONNU [INCONNU [INCONNU | — - - - R o) -
CIRC COMIUNIC
TOUT MODE /4x4 —  |mauvas ||N00M - - - — - _ _ _ R Sopn _
CIRC COJMUNIC
ABS — mauwl ||N00M incongl [Incongl | — —  [ncomgf|incogl|  — — o _
Auc CIRC COMIUNIC
IPDM ER indic% - |INCONNU INCONNU |  —  [mconnu| — - - - - R o) -
PKIB7123E

Cas 16

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste désactivé en permanence. Se reporter a LAN-
130, "Vérification du circuit de relais d'allumage de I''PDM E/R" .

SIG COMMUNIC CAN
’ ‘ Diagnostic de réception
Ecran SELECTION SYSTEME [ piagnostic [Pi2gnostc oo RESULT AUTO-DIAG
initial o EcM | Tom | BEMO [ INSTRS | pg | 4xaeaxa | TOS | DM
transm SEC | META ABS ER
C COMMUC CAN | G COMMUNC CAN
MOTEUR —  |mauvais [inconnu | —  [Incorgl|INCONNU [INconnu | —  |incomgd” INCOWJU [INCONNU (u1% (U1%
Aucune CIRG COMMUNIC
TRANSMISSION doune | MAUVAIS |INCONNU INCONNU | — - |INCONNU - —  |mconnu| — AN n000) -
CIRC COMMUNIC
BCM —  |mauvais |INCONNU INCONNU | — —  |mconnu| — - —  |noonnu | “RECRT) -
AMPLI CLI Aucune C COMMIZYC CAN
oL L uoune - |INCONNU INCONNU [INcoMg|INCONNU | — —  |ncof ncorgl’|  — (u1% -
Aucune C COMM CAN
POSIT POSTE PILOT |, ACUe | mayvals |INCONNU —  |Ncomy#|INnconNu [INconny | — - - - (U1% -
CIRC COMMUNIC
TOUT MODE /x4 —  |mauvais |INCONNUI\ CONNU— | — —  |mconnu| — —  |mconnu| — AN (U100 -
CIRC COMMUNIC
ABS —  |mauvais |INCONNU INCONNU [INCONNU | — —  |Nconnu [inconnu | — - AN U1000) -
Aucune CIRC COMMUNIC
IPDM E/R dcune - |INCONNU INCONNU [ —  [INCONNU [ — - - - - AN n000) -
PKIB7124E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

Cas 17.

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste activé en permanence. Se reporter a LAN-130
"Vérification du circuit de relais d'allumage de I''PDM E/R" .

Ecran SELECTION SYSTEME

SIG COMMUNIC CAN

Diagnostic

Diagnostic

Diagnostic regu

RESULT AUTO-DIAG

initial transmis BCM | INSTRU- 4x4/ DC/TCS| IPDM
MENTS/
ECM | TCM | sec |Wira | PR | eaxs | /aBS | ER
MOTEUR —  |Mauvais INconnu|  —  |INCONNU[INCONNU|INCONNU|  —  |NCONNU|INCONNU [INCONNU[[CIRC C(()LMI\(;I(IJJOI\)IIC CAN|CIRC C(()mnggoh)uc CAN
Aucune n _ _ _ _ _ — — CIRC COl NIC CAN —
TRANSMISSION | ,ZiSHhe | Mauvais INCONNU INCONNU 0
BCM - Mauvais INCONNU|[INCONNU| — — — |INconnu|  — - —  [INconNUJ[CIRC C?M’ggoﬁ”c CAN -
AMPLI CLIM Aucune | _ _ _ —  [leirc communic can _
INSTRUMENT indication INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU INGONNU (U1000)
Aucune « _ — — — — CIRC COMMUNIC CAN —
POS COND AUTO | indication | M@uvais INCONNU INCONNU [INCONNU |INCONNU [U1000)
_ i _ _ _ _ _ _ _  |[circ congnic can _
4x4 TOUT MODE Mauvais [[NCONNU INCONNU (U"’%)
_ i _ _ _ _ _ _  |lcirc compgunic can _
ABS Mauvais [NCONNU INCONNU INCONNU (u%)
Aucune | _ _ _ _ _ _ — |lcirc communic can -
IPDM E/R e INCONNU [INCONNU INCONNU )

PKIC4910E
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]
DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME PFP:00000
Vérification entre le BCM et le circuit de prise diagnostic Exs00Q8

1. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.
3. Débrancher le connecteur ECM ainsi que le connecteur BCM.
4. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau (A) du BCM
et la prise diagnostic (B).
A B
Continuité
Connecteur Borne Connecteur Borne
70 6 Oui
M37 M24
71 14 Oui
Bon ou mauvais @ \
BON >> Brancher tous les connecteurs et procéder a nou-
veau au diagnostic. Se reporter a LAN-5, "PROCE- PKICAO73E
DURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES
DEFAUTS".

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

Vérification du circuit entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif
électrique d'ABS (boitier de commande) Exso0QIC

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

- Connecteur de faisceau M98
- Connecteur de faisceau E119
Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de faisceau M98.

2. Vérifier la continuité entre la prise diagnostic et le connecteur de
faisceau.
Prise diagnostic Connecteur de faisceau o ) )
Continuité Connecteur de liaison de données Connecteur de faisceau
Connecteur Borne Connecteur Borne L:E'ED:DI (T 1 = [
6 8 oui 6 [ rlel [ [ 1]
M24 M98 |
14 7 Oui i
Bon ou mauvais @
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. PKIBT247E
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de l'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande).

2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et du con-
necteur de faisceau de l'actionneur et du dispositif électrique
ABS (boitier de commande).

e

Connecteur de faisceau  Connecteur d'actionneur et de

SR
G ED4

Connecteur d'actionneur et de dispositif lectrique d'ABS
Connecteur de faisceau dispositif électrique d'ABS (boi- o FH?%’;H (boitier de commande)
tier de commande) Continuite [ cruNiT [0 cONNECTOR]
Connecteur Borne Connecteur Borne JL1S
8 11 Oui
E119 E24 - @ ’
7 15 Oui

PKIB7248E

Bon ou mauvais
BON >> Brancher tous les connecteurs et procéder a nouveau au diagnostic. Se reporter a LAN-5
"PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS" .
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
Vérification du circuit entre la prise diagnostic et le boitier de commande de
siege passager
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

EKS00QJD

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Veérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
connecteur et faisceau).

- Connecteur de faisceau M9
- Connecteur de faisceau R2
Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de faisceau M9.

2. Veérifier la continuité entre la prise diagnostic et le connecteur de
faisceau.

Prise diagnostic Connecteur de faisceau Py A
Continuité
Connecteur Borne Connecteur Borne L_I Y
6 1 Oui / &
M24 M9
14 13 Oui

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

PKIB5307E
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de faisceau B4.
2. Vérifier la continuité entre les connecteurs de faisceau.

<
- - €0
Connecteur de faisceau Connecteur de faisceau %’ T.S.

Continuité
Connecteur Borne Connecteur Borne Connecteur de faisceau

1 4 oui
1 4
B2 13 B4 10 oui IIIlIIIIlI/13 10

Bon ou mauvais

BON >> Brancher tous les connecteurs et procéder a nou- [Q]
veau au diagnostic. Se reporter a LAN-5, "PROCE-
DURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES PKIB5G08E
DEFAUTS" .

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

Vérification du circuit entre le boitier de commande de siége conducteur et le
boitier de commande 4x4 T
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

Connecteur de faisceau

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

- Connecteur de faisceau B4
- Connecteur de faisceau E105
Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de faisceau B2 ainsi que le connecteur de faisceau B4.

2. Vérifier la continuité entre les connecteurs de faisceau. Connectour do faisceau
Connecteur de faisceau Connecteur de faisceau
Continuité
Connecteur Borne Connecteur Borne Connecteur de faisceau
1 4 Oui 3 )
B2 B4
1 o ou EEEEENEEEY AF i
Bon ou mauvais
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. (Q]
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
PKIB5308E
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Deébrancher le connecteur du boitier de commande 4x4.

2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con- \‘
necteur de faisceau du boftier de commande 4x4. Eé} &
' HS.
Connecteur de faisceau Connecteur du boitier de com- y
mande 4x4 Continuité Connecteur de faisceau s
Connecteur Borne Connecteur Borne I I |4i | ] = ]
10 T
4 8 Oui CTT T T Tiel
E105 E111 :
10 16 Oui @
Bon ou mauvais
BON >> Brancher tous les connecteurs et procéder a nou- PKIBB767E

veau au diagnostic. Se reporter a LAN-5, "PROCE-
DURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS" .
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
Vérification du circuit entre le boitier de commande 4x4 et I'actionneur et du
dispositif électrique d'ABS (boitier de commande) EKS00Q2F

1. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Mettre le contact d'allumage sur OFF.

Débrancher le céble de batterie de la borne négative.

Débrancher les connecteurs suivants :

Connecteur de 'ECM

- Connecteur du boitier de commande 4x4

- Connecteur d'actionneur et de dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)

4. Veérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du boitier
de commande 4x4 et le connecteur de faisceau de l'actionneur
et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).

whnN e

ME 4

[ Connecteur de boitier de  Gonnecteur d’actionneur et de
Connecteur du botier de com- | CONnecteur dactionneur et de commande de 4X« dispositif électrique ’ABS (boftier
dispositif électrique d'ABS (bofi- de commande),___
mande 4x4 tier de commande) Continuite I I I i | |8| [ C/ONIT_ |o[ConNECTOR]
16
Connecteur Borne Connecteur Borne J1,15,
8 11 Oui
E111 E24 : (Q]

16 15 Oui

PKIB8768E

Bon ou mauvais
BON >> Brancher tous les connecteurs et procéder a nouveau au diagnostic. Se reporter a LAN-5
"PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS" .
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
Vérification du circuit de I'ECM Exs0001c

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'ECM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et cbté faisceau).

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]
2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
1. Débrancher le connecteur de 'ECM.
2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau A
de |‘ECM_ -+ DISCONNECT m
Connecteur de B Résistance
I'ECM orne (env.) Connecteur de I'ECM
M80 94 86 108 -132 Q I Ecm [o]connecToR||
Bon ou mauvais 86 94
BON >> Remplacer 'ECM. @
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le module de con-
tréle de la carrosserie.
Vérification du circuit du boitier de commande de transmission (TCM) a—

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande et c6té faisceau).

- Connecteur de boitier de commande de transmission (TCM)
- Connecteur de faisceau F102

- Connecteur de faisceau M82

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande de transmission.

2. \Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau ‘
du TCM. -2\ Eé}%
Connecteur de Connecteur de TCM
boitier de com- Borne Résistance =
mande de trans- (env.) 516
mission (TCM) | ‘
F103 5 6 54 - 66 Q
Bon ou mauvais @
BON >> Remplacer le boitier de commande de transmission. —1.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier de commande de PKIBS313E
transmission et le module de contrble de la carrosse-
rie.
Vérification du circuit du module de contrdle de la carrosserie (BCM) Exs00QI

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du module de contrble de la carrosserie ne sont pas endomma-
gés, pliés ou mal branchés (c6té module de commande et coté faisceau).
Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Deébrancher le connecteur du module de contréle de la carrosserie.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau
du BCM.

Connecteur du
module de con- -

N - (T T = 11111]
trole de la carros- Résistance CTT T el T T 1T 11

serie (module de Borne (env.)

contrble de la car-

rosserie)
M37 70 71 5466 Q | [Q]

Bon ou mauvais

BON >> Remplacer le module de contrdle de la carrosserie.
Se reporter & BCS-13, "Dépose et repose du BCM" .

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le module de contréle de la carrosserie et le connecteur de faisceau
mM82.

Vérification du circuit du boitier d'affichage Exs000
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

Connecteur de BCM

PKIB7249E

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'affichage ne sont pas endommagés, pliés ou ne pré-
sentent pas de mauvais contact (c6té boitier et coté faisceau).

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier d'affichage.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau
du boitier d'affichage.

- &) DEBRANCHER
Gﬁ} H.s.
C

Connecteur du Résistance onnecteur de boitier d'affichage
I . Borne :
boitier d'affichage (env.) | - |
M39 14 16 54 - 66 Q j‘ i
Bon ou mauvais

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'affichage et la
prise diagnostic.

BON >> Remplacer le boitier d'affichage. [ ]

SKIAG867E

Vérification du circuit de la prise diaghostic EKS00QIK
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (coté
connecteur et coté faisceau).

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes de la prise diagnostic.

Prise Résistance
. . Borne
diagnostic (env.)
M24 6 14 54 - 66 Q

Bon ou mauvais

BON >> Procéder a nouveau au diagnostic. Se reporter a
LAN-5, "PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOS-
TIC DES DEFAUTS" .

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic, les ins-
truments combinés et I'amplificateur d'A/C.

[ [ 1111
[ TeIN I T 1

[l

Connecteur de liaison de données

SKIAG868E

Vérification du circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C Ins-

pection du circuit
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

EKS00QJL

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C ne sont pas

endommagés, pliés ou mal branchés (c6té instruments et c6té faisceau).

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les instruments combinés et le connecteur de I'amplificateur d'A/C.

2. Vérifier la résistance entre les bornes des instruments combinés
et du connecteur de faisceau de I'amplificateur de climatisation.
Instruments com-
binés et connec- L
Résistance
teur de Borne (env)
I'amplificateur d'A/ ’
C
M49 1 1 54 — 66 Q
Bon ou mauvais
BON >> Remplacer les instruments combinés et |'amplifica-

Connecteur des instruments combinés

et de 'amplificateur d'A/C

1] [ ]
L T T 17T

SKIA6871E

teur d'A/C.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés et I'amplificateur d'A/C et la prise diagnos-

tic.

Vérification du circuit du capteur d'angle de braquage

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

EKS00QJM

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du capteur d'angle de braquage ne sont pas endommagés, pliés

ou mal branchés (coté capteur et coté faisceau).
Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

LAN-125




DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]
2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
1. Débrancher le connecteur du capteur d'angle de braquage.
2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau N
du capteur d'angle de braquage. A\
Bar]) & A
Connecteur du Résist
capteur d‘angle de Borne esistance Connecteur du capteur de I'angle
(env.) du volant
braguage
M33 4 5 54 — 66 Q A5l 1 1]

Bon ou mauvais

BON >> Remplacer le capteur d'angle de braguage. @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le

capteur d'angle de braquage. — SKIAGE70E

Vérification du circuit du boitier de commande du siege conducteur —"
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté

boitier de commande et c6té faisceau).

Connecteur du boitier de commande de siége conducteur
Connecteur de faisceau B301

Connecteur de faisceau B9

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande du siége conducteur.
2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau P
du boitier de commande de siége conducteur. Eé}
tm ‘ HS.
Connecteur du Connecteur de boitier de commande de siége passager
boitier de com- Résistance | ‘
. Borne
mande de siege (env.) 3
conducteur 19
B303 3 19 54 — 66 Q
Bon ou mauvais @
BON >> Remplacer le boitier de commande de siége conduc-
teur. PKIB5315E

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier de commande de

siege conducteur et le connecteur de faisceau B4.
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Vérification du circuit du boitier de commande 4x4 EK500Q00
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).

Conduite a gauche

- Connecteur du boitier de commande 4x4

Conduite a droite

- Connecteur du boitier de commande 4x4

- Connecteur de faisceau B102

- Connecteur de faisceau M85

Bon ou mauvais
BON >> ¢ PASSER A L'ETAPE 2 (conduite a gauche).

e PASSER A L'ETAPE 3 (conduite a droite).

MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande 4x4.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau
du boitier de commande 4x4.
Connecteur du L
- Résistance "
boitier de com- Borne Connecteur de boitier de commande de 4X4
(env.)
mande 4x4
E111 8 16 54 — 66 Q
Y=
Bon ou mauvais
BON >> Remplacer le boitier de commande 4x4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier de commande
4x4 et I'actionneur ABS, ainsi que le dispositif électri- PKIB7749E

gue (boitier de commande).

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande 4x4.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau
du boitier de commande 4x4. Eﬁ} )
Hs
Connecteur du ..
- Résistance "
boitier de com- Borne Connecteur de boitier de commande de 4X4
(env.)
mande 4x4
| —— P
B136 8 16 54 — 66 Q EEEEEE i186-.
Bon ou mauvais @
BON >> Remplacer le boitier de commande 4x4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier de commande
4x4 et le module de contrble de la carrosserie. PKIB7749E
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Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boftier
de commande) —

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur et de dispositif électriqgue d'ABS (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (coté boitier de com-
mande et cbté faisceau).

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande).

2. Verifier la résistance entre l'actionneur ABS et les bornes du \
connecteur de faisceau du dispositif électrique (boitier de com- Eé} LS
mande). TS.
Connecteur Connecteur d'actionneur et de dispositif
d'actionneur et de Rési électrique d’ABS (boftier de commande)
dispositif électri- Borne e(s;t\??ce [ CuUNIT  |O[CONNECTOR]
que d'ABS (boitier ' 1 15
de commande)
E24 11 15 54 — 66 Q @
Bon ou mauvais —

BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique
d'ABS (boitier de commande).

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)
et I''PDM E/R.

Vérification du circuit de I'lPDM E/R EKS00030
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'IPDM E/R.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau
de I''PDM E/R.

IPDM E/R -
. Résistance
de bloc optique Borne
(env.)
avant
E9 48 ‘ 49 108 - 132 Q

Bon ou mauvais

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif
électrique d'ABS (boitier de commande) et I''PDM E/

PKIB5317E

R.

Veérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

EKS00QJR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Débrancher le connecteur de faisceau pour chaque boitier du réseau CAN et vérifier que les bornes ne

sont pas déformées, débranchées, laches ou endommagées.
Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur, si nécessaire.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN COURT-CIRCUIT

Aprés avoir débranché tous les connecteurs de modules et de boi-
tiers de commande, vérifier la continuité entre les bornes de la prise
diagnostic.

. Prise . Borne Continuité
diagnostic
M24 6 14 Non

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> e Réparer le faisceau.

Connecteur de liaison de données

[ [l T T 11
[ TeINGJI T 1

[Q]

SKIAG868E

e Remplacer le faisceau si les lignes blindées sont
utilisées pour le faisceau.

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN COURT-CIRCUIT

Vérifier la continuité entre les bornes de la prise diagnostic et la
masse.

. Prise . Borne Continuité
diagnostic
6 Masse Non
M24
14 Non

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> e Réparer le faisceau.

il

PKIA9872E

e Remplacer le faisceau si les lignes blindées sont
usée pour le faisceau.
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4. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM ET IPDM E/R
1. Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
2. Vérifier la résistance entre les bornes de I'ECM.
Rési - ECM et IPDM E/R
Bome eS|stanc§ (approxima-
tive)
94 86 108 - 132 Q
3. Vérifier la résistance entre les bornes de I''PDM E/R.
Bome Résistancg (approxima-
tive)
48 49 108 - 132 Q LKIAOO37E

Bon ou mauvais

BON >> PASSER A L'ETAPE 5.
MAUVAIS >> Remplacer I'ECM et/ou I''PDM E/R.

5. VERIFIER LE SYMPTOME

1. Inscrire les symptdomes décrits dans la colonne “Symptdome” dans la fiche de contrdle.
2. Brancher tous les connecteurs, et s'assurer que le symptdme est reproduit.
Veérifier les résultats

Reproduit >> PASSER A L'ETAPE 6.
Non reproduit>>Se reporter a LAN-14, "Exemple de fiche de contréle remplie lorsgue les conditions initiales
ne sont pas reproduites” .

6. VERIFICATION DE REPRODUCTIBILITE DU BOITIER

Effectuer la procédure suivante pour chaque boitier du réseau CAN, puis réaliser un test de reproductibilité.
1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.

Débrancher le céble de batterie de la borne négative.

Débrancher le connecteur du bottier.

Brancher le cable de batterie a la borne négative.

S'assurer que le symptéme inscrit dans “Symptdome” de la fiche de contrble est reproduit.

NOTE:

Le défaut de fonctionnement (lié a un élément auquel le connecteur est déconnecté) se reproduit. Ne pas
confondre le défaut de fonctionnement avec le symptéme inscrit dans la colonne des symptémes de la
fiche de contrdle.

Reproduit
Reproduit >> Connecter le connecteur débranché. Vérifier les autres éléments se rapportant a la procédure
indiquée ci-dessus.
Non reproduit>>Remplacer I'élément auquel le connecteur est déconnecté.

Vérification du circuit de relais d'allumage de I'lPDM E/R Exso00ss

Effectuer les vérifications ci-dessous. Si aucun défaut n'est détecté, remplacer I''PDM E/R.

e Circuit d'alimentation d'IPDM E/R. Se reporter a PG-69, "Vérifier I'alimentation électrique et la mise a la
masse de I''PDM E/R" .

e Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-3, "AVIS DE MODIFICATION" .

S
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