K EQUIPEMENT ELECTRIQUE

ceron L AN

SYSTEME LAN

TABLE DES MATIERES

PRECAUTIONS ....ooiiiiiiieiee et 2
Précautionsrelativesaux systemesderetenue sup-
plémentaires (SRS) composés des AIRBAGS et
PRETENSIONNEURS DE CEINTURE DE SECU-

RITE ettt e eneee e 2
Précautions pour I'entretien de la batterie ............... 2
Précautions d'usage avec CONSULT-II .................. 2
POINTS DE VERIFICATION POUR L'UTILISA-
TION DE CONSULT- oo 2
Précautions concernant le diagnostic de défauts..... 2
SYSTEME CAN ..ottt 2
Précautions en cas de réparations du faisceau ...... 3
SYSTEME CAN ..ot 3
PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES
DEFAUTS oottt 4
Lors de l'affichage des défauts du systéme de com-
MUNIication CAN .....coiiiiiie e 4

LORSQU'UNDEFAUTDEFONCTIONNEMENT
EST DETECTE PAR LE SYSTEME DE COM-
MUNICATION CAN ..o 4
LORSQU'UNDEFAUTDEFONCTIONNEMENT
ESTDETECTE, MAISPAS AUNIVEAUDUSYS-

TEME DE COMMUNICATION CAN .......cccevveennne 4

ORGANIGRAMME DES DIAGNOSTICS DES

DEFAUTS ..ottt 5
Procédure de diagnostic .........cccccceeereeeeeiiinciiiinen, 6

ACQUISITION DEDONNEES PAR CONSULT-II.... 6
COMMENT UTILISER LE TABLEAU DE LA

FICHE DE CONTROLE .....cocoiiiiiieeciee e 7
Contrdle de support de diagnostic CAN ................ 13

DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC

CAN" POUR L'ECM ..eviviiiieeciee e 13

DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC
CAN” POUR LES INSTRUMENTS COMBINES
ET LAMPLIFICATEUR D'A/C ..., 14
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC

CAN” POUR LE BCM ....coooiiiiiiiiiiiiiiiincceee 15
DESCRIPTION DE L'ECRAN CAN DIAG SUP-
PORT MNTR POUR LE BOITIER DE COM-

MANDE ESP/TCS/ABS ......ooiiiiiiiieieeeeeee 15
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC
CAN” POUR L'IPDM E/R ...ccoiiiiiiiiiiiieee e 17
LIGNE DE COMMUNICATION CAN .....cccocovienienns 18
Description du SYStEME ........cccvveeviiiiieeeeiiieeee e 18
Emplacement des composants et des connecteurs
de fAISCRAUX ..ocovviiiiiiiiiiiiiiiee e 18
Schéma de cablage — CAN — .......cooiiiiee e, 19
Boitier de communication CAN ..........ccceviiiiiinenn. 21
SIGNAL DE COMMUNICATION CAN .......ccc..... 21
SYSTEME CAN (TYPE 1) .ceiiiiiiiiiiieeieeeie e 24
Emplacement des composants et des connecteurs
de fAISCRAUX ..ocovviiiiiiiiiiiiieee e 24
Schéma de cablage — CAN — ......ccooviiiiveeviien, 24
FICHE DE CONTROLE ......ccocoiiiiiiiiieceieeeee 25
RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE
(EXEMPLE) .oiiiiiiie e 28
DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME ........ 37
Veérification du circuit entre la prise diagnostic et le
boitier de commande ESP/TCS/ABS .................... 37
Veérification du circuit de 'ECM ........cccceeevvivvieeenee. 38
Veérification du circuit de la prise diagnostic ........... 38
Veérification du circuit des instruments combinés et
de I'amplificateur d'A/C Inspection du circuit ......... 39
Veérification du circuit du BCM ........cccceeviiviieeenen, 39
Veérification du circuit du capteur d'angle de bra-
(o U E= To [ TP PP 40
Veérification du circuit du boitier de commande ESP/
TCSIABS . 40
Veérification du circuit de I''PDM E/R .........ccccccoueee. 41
Veérification du circuit de communication CAN ....... 41
Veérificationducircuitderelaisd'allumage del'lPDM
E/R o 43

LAN-1




PRECAUTIONS
[CAN]

PRECAUTIONS PFP:00001

Précautions relatives aux systéemes de retenue supplémentaires (SRS) compo-
sés des AIRBAGS et PRETENSIONNEURS DE CEINTURE DE SECURITE  esoons

Les systemes de retenue supplémentaires (SRS), tels que I'AIRBAG et le PRETENSIONNEUR DE CEIN-

TURE DE SECURITE, associés a une ceinture de sécurité de siege avant, aident a réduire le risque ou la gra-

vité des blessures qu'encourent le conducteur et le passager avant lors de certains types de collision. Les

informations nécessaires pour assurer un entretien du systeme en toute sécurité sont fournies dans les sec-

tions SRS et SB de ce manuel de réparation.

ATTENTION:

« Pour éviter de rendre le systeme SRS inopérant, et augmenter ainsi le risque de blessure ou de
mort dans le cas d'une collision entrainant normalement le déploiement de l'airbag, tous les tra-
vaux d'entretien doivent étre effectués par un concessionnaire agréé NISSAN/INFINITI.

« Un entretien incorrect, y compris une dépose et une repose incorrectes du systéeme de retenue
supplémentaire (SRS), peut étre a l'origine de blessures provoquées par une activation involon-
taire du systeme. Pour la dépose du cable spiralé et du module d'airbag, se reporter a la section
SRS.

o Ne pas utiliser d'équipement d'essai électrique sur les circuits connexes du SRS sauf si indiqué
dans ce manuel de réparation. Les faisceaux de cablage SRS peuvent étre identifiés par leurs fais-
ceaux ou connecteurs de faisceau orange et/ou jaune.

Précautions pour I'entretien de la batterie

Avant de débrancher la batterie, abaisser les vitres c6té conducteur et c6té passager. Cette opération permet
d'éviter toute interférence entre le bord de la vitre et le véhicule lors de l'ouverture/la fermeture de la porte.
Pendant un fonctionnement normal, la vitre s'abaisse et se reléve légérement de fagon automatique afin d'évi-
ter les interférences éventuelles entre les vitres et le véhicule. Le fonctionnement automatique des vitres est
désactivé lorsque la batterie est débranchée.

Précautions d'usage avec CONSULT-II
Lors de la connexion de CONSULT-II a la prise diagnostic, les connecter par le biais du CONVERTISSEUR
CONSULT-II.
PRECAUTION:
Si CONSULT-II est utilisé sans brancher le CONVERTISSEUR CONSULT-I, il se peut que des défauts
de fonctionnement soient détectés dans l'autodiagnostic en fonction du bofitier de commande qui exé-
cute la communication CAN.
POINTS DE VERIFICATION POUR L'UTILISATION DE CONSULT-II
1. CONSULT-II a-t-il été utilisé sur ce véhicule, sans avoir été branché au CONVERTISSEUR CONSULT-IIl ?
- SiOUIl, PASSER A L'ETAPE 2.
Si NON, PASSER A L'ETAPE 5.
2. Y a-t-il d'autres indications que celles relatives au systtme de communication CAN dans les résultats
d'autodiagnostic ?
- SiOUIl, PASSER A L'ETAPE 3.
- SiNON, PASSER A L'ETAPE 4.

3. Dans le cas des résultats obtenus sur la base d'autodiagnostics non reliés a la communication CAN, con-
tinuer l'inspection.

4. Les défauts peuvent étre détectés lors d'autodiagnostics correspondant aux boitiers de commande enga-
geant la communication CAN. Effacer donc les résultats de I'autodiagnostic.

5. Diagnostiquer le systtme de communication CAN. Se reporter a LAN-4, "PROCEDURE DE TRAVAIL DE
DIAGNOSTIC DES DEFAUTS".

Précautions concernant le diagnostic de défauts
SYSTEME CAN

« Ne pas appliquer de tension supérieure ou égale a 7,0V aux bornes des instruments de mesure.
« Utiliser un testeur pour lequel la tension de borne non protégée est inférieure ou égale a 7,0V.

« Veiller a positionner le contact d'allumage sur OFF et a débrancher le cable de la batterie au niveau de la
borne négative avant de procéder a la vérification du circuit.
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PRECAUTIONS

[CAN]

Précautions en cas de réparations du faisceau

SYSTEME CAN

o Souder les piéces réparées et les envelopper de bande adhé-
sive. [Les effilochures des lignes torsadées doivent étre compri-
ses dans les 110 mm.)

o Ne pas réaliser de branchements de cables de dérivation pour
les pieéces réparées. (Le fil épissé se séparera et les caractéristi-
gues de la ligne torsadée seront perdues.).

LAN-3
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS PFP:00004
Lors de I'affichage des défauts du systeme de communication CAN EKs00QL

LORSQU'UN DEFAUT DE FONCTIONNEMENT EST DETECTE PAR LE SYSTEME DE COMMU-

NICATION CAN

« Laligne de communication CAN est ouverte (CAN H et/ou CAN L).

o La ligne de communication CAN est en court-circuit (avec la masse, entre les lignes CAN ou avec
d'autres faisceaux)

o Les zones relatives a la communication CAN du boitier sont défectueuses.

LORSQU'UN DEFAUT DE FONCTIONNEMENT EST DETECTE, MAIS PAS AU NIVEAU DU SYS-
TEME DE COMMUNICATION CAN
o Dépose et repose de piéces : Lorsque les boitiers effectuant la communication CAN ou lorsque les cap-

teurs relatifs a la communication CAN sont déposés et reposés, il est possible qu'un défaut de fonctionne-
ment soit détecté (ou un code de diagnostic de défaut autre que la communication CAN peut étre

détecté).
o Fusible grillé (déposé) : La communication CAN du boitier peut étre interrompue a ce stade.

« Tension basse : Si la tension diminue pour cause de batterie déchargée lorsque le contact d'allumage est
sur ON, le défaut peut étre détecté par l'autodiagnostic en fonction des boitiers.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

ORGANIGRAMME DES DIAGNOSTICS DES DEFAUTS

Selon le boitier de commande qui effectue la communication CAN, U1010 peut étre indiqué comme résultat
d'autodiagnostic. Remplacer le boitier de commande si U1010 est indiqué.

Réception

3

L .
P Eserios.
eom metarand ses | |weomen
ACamp conrol et

exe20mE

| Acquisition de données | Etape 1 ~
] *Acquérir les données avec CONSULT-II.
(SELECTION SYSTEME, SIG COMMUNIC

CAN et RESULT AUTO-DIAG)

NS

| Préparation du tableau de la fiche de contréle | Etape 2

1 e Joindre les données a la fiche de contrdle.

*Cocher la case sur le tableau de la fiche controle
en fonction des données jointes.

-

| Identification de la piéce défectueuse | Etape 3
] *Comparer le tableau de la fiche de controle effectué
lors de I'étape 2 avec les résultats (exemple) de la
fiche de contréle pour trouver un cas similaire.
v eLes causes possibles peuvent étre identifiées. _J
| Inspection et réparation | Etape 4 I__i_|

«Vérifier et réparer en fonction du diagnostic du systeme| [

IS

PKIC4831E

- Etape 1: Se reporter & LAN-6, "ACQUISITION DE DONNEES PAR CONSULT-II" .
o Etape 2: Se reporter a LAN-7, "COMMENT UTILISER LE TABLEAU DE LA FICHE DE CONTROLE" .
o Etape 3: Se reporter a LAN-8, "Exemple de fiche de contrdle remplie lorsque les conditions initiales sont

reproduites” .
. Etape 4: Se reporter a LAN-37, "DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME" .
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]

Procédure de diagnhostic
ACQUISITION DE DONNEES PAR CONSULT-lI

Inscrire les données acquises par CONSULT-II sur la fiche de contrble déterminée en fonction du type de sys-
teme CAN.

EKS00QL9

Copier I'écran SELECTION SYSTEME avec CONSULT-II.

SELECTION SYSTEME

MOTEUR

ABS

AIRBAG

BCM

CORRECTION DES PHARES

IPDMER

|RErouH EcLaRAGE| |COPIEH

H_J

Tableau de la fiche de controle

SIG COMMUNIC CAN

Ecran SELECTION SYSTEME

Diagnostic regu

TR
initel | wansmis | gom | Mewts | BCM | DR

VDGrTCS

AESULT AUTO-DIAG

Copier I'écran RESULT AUTO-DIAG de CONSULT-II.

RESULT AUTO-DIAG

RESULTATS DTC ~ OCCURRENCE

AUCUN DTC INDIQUE

NECESSAIRE

AUTRES TEST PEUT ETRE

RESULT AUTO-DIAG

RESULTATS DTC ~ OCCURRENCE

CIRC COMMUNIC CAN
[u1001]

DONNEES
FIGEES

EFFAC IMPRIMER
MODElRETOUHlEcmmGE |COPIER

EFFAC

| mPRIMER

MODElRETOURlEcuAmeE |COPIER

Copier I'écran SIG COMMUNIC CAN de CONSULT-II.

SIG COMMUNIC CAN

SIG COMMUNIC CAN

META ISEC nass | POMER
MOTEUR - — [mcown| = |cowu [ weowu| = ooy oo [ SN G
PTG - - e | SR commE e -
INSTRUMENT indication INCONNU. INCoNNU U1000)
BoM - Noowwy | — - ] =
- ; p T [erccomwmeon -
s88 nooww| = |meowu o
= . G COMMNG oA =
POMER Faeme 1T T fweows| - | = | - o
Symptomes.
Joindre une copie de Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME
Joindre une copie Joindre une copie de Joindre une copie de
de RESULT RESULT AUTO-DIAG RESULT
AUTO-DIAG AMPLI CLIM INSTRUMENT AUTO-DIAG BCM
ResuTaTs oo e
Joindre une copie de
RESULT
AUTO-DIAG ABS
Errac | WPANER
I e e s
516 COMMUNIG CAN
i
T
DR &

MOTEUR
[PRSNT[PASSE]

MOTEUR
[PRSNT|PASSE!

DIAG TRANSMIS BON__ BON | [wemuemsmera INCONNU__O
VDC/TCS/ABS ___BON __BON_| [ BC/SEC BON__BON
wsrrwesmera INCONNU_O Icc - -
BCM/SEC BON__BON | [HVAC - -
icc - - ToM - -
HVAC - - EPS - -
TCM - - IPDMER BON _BON
EPS - - edX4 - -
IPDMER BON _BON | [4x4 - -
IMPRIMER | ng:s le IMPRIMER | Vors

MODE |RETOLH |zcwms|cot>|sn MODE |PET01H |zcwms|coP|Eﬂ

SIG COMMUNIC CAN

|  Joindre une copie de
siG

CCOMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
siG
IC CAN
AMPLI CLIM INSTRUMENT|

Joindre une copie de
SIG
CCOMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SiG

CCOMMUNIC CAN
IPDM E/R

IPDM E/R
[PRSNTPASSE
DIAG TRANSMIS BON __BON
ECM BON__BON
BCM/SEC BON _BON
MPRIMER | [
MODElRETOUHlEcLAmGElCOPIER

[DIAG TRANSWIE _bon ]
= Bon

I
INSTR/M ET A_INCONNU

N |

PKIC4832E
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

COMMENT UTILISER LE TABLEAU DE LA FICHE DE CONTROLE

Utiliser lorsque les conditions

. I ) initiales ne sont pas reproduites
Utiliser lorsque les conditions initiales sont reproduites P P

Tableau de la fiche AL A
de contrble /7~ N Y
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | pacrosticl bingnostic Diagnostic requ RESULT AUTO-DIAG
D | ragnoet ECM ‘%SELE%} | om | YBEEES | ipomEm
MOTEUR - — |mconnu| — |Nconnu|inconnu| — | iNconnu [ iNconnu C'RCC‘()U“']Q,“O%")“CCAN cmccmwﬁ)ﬂccm
Boitier effectuant le ﬁlesﬁ'LF:L?r\lﬁg\lT Ir@“‘z:{“jn — | mconnu[mmnconnu| — | mconnu| — | mNconnu| — C'RCC‘()U“']Q,“O%")“CCAN -
diagnostic de BCM - NG | INCONNU [ INconnu | INconnu | — - - INCONNU C'Rccfm'o":o”)"cc"” -
communication CAN ABS - NG | INconnu [ inconnu [ iNnconnu | = [ inconnu | — — chu(ergéJor)wcc»xN -
IPDM E/R .@“@:ﬂ; — | nconnu [ inconnu | —  [inconnu|  — - - C'RCC?U“']Q,AOLE,")"CCAN -
@ @ ® O\ /
Y
PKIC4833E
1. Noms de boitier affichés sur CONSULT-II
2. “Aucune indication” : Cocher si le nom du boitier décrit lors de I'étape 1 n'est pas affiché sur I'écran
SELECTION SYSTEME de CONSULT-II. (Boitier en communication avec CONSULT-II par le biais de la
ligne de communication CAN)
“~" . Colonne non utilisée (boitier en communication avec CONSULT-II a I'exception de la ligne de com-
munication CAN)
3. MAUVAIS : Affiche “MAUVAIS” lorsqu'un défaut de fonctionnement est détecté lors du diagnostic initial du
boitier diagnostiqué. Remplacer le boitier si “MAUVAIS” est affiché.
“~": Colonne non utilisée (le diagnostic initial n'est pas effectué).
4. “INCONNU" : Affiche “INCONNU” lorsque le boitier diagnostiqué ne transmet pas les données correcte-
ment. Cocher si “INCONNU” est affiché sur CONSULT-II.
5. “INCONNU" : Affiche “INCONNU" lorsque le boitier diagnostiqué ne recoit pas les données correctement.
Cocher si “INCONNU” est affiché sur CONSULT-II.
“~": Colonne non utilisée (non nécessaire pour le diagnostic des défauts)
NOTE:

Vérifications de diagnostic de communication CAN si la communication CAN fonctionne correctement. (Les
contenus des données ne sont pas diagnostiqués.)

Lorsque les conditions d'origine sont reproduites, se reporter a LAN-8, "Exemple de fiche de contréle rem-
plie lorsque les conditions initiales sont reproduites” .

Lorsque les conditions d'origine ne sont pas reproduites, se reporter a LAN-11, "Exemple de fiche de con-
trole remplie lorsque les conditions initiales ne sont pas reproduites” .
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Exemple de fiche de contréle remplie lorsque les conditions initiales sont reproduites

SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR MOTEUR
[PRSNT]PASSE JPRSNT[PASSE
DIAG TRANSMIS BON__ BON | {mstaumentsmera UNKWN 0
VDCTCS/ABS_ _ BON _ BON | [BCMISEC OK __OK
nsTRUMENTSMETA INCONNU 0 ICC - -
BCM/SEC BON _BON HVAC
ICC - - TCM
HVAC - - EPS - -
TCM - - IPDM E/R OK OK
EPS - - e4X4 - -
IPDM ERR BON BON | [4x4 -
IMPRIMER Versle IMPRIMER | o>
MODE |RETOUR [ectairace [COPIER| | MODE |RETOUR |ecLamace [COPIER
Tableau de la fiche de contréle
SIG COMMUNIC CAN
D ti
Ecran SELECTION SYSTEME  |Diagnostic| Diagnostic i RESULT AUTO-DIAG
initial [ transmis [ oy ey | BCM bR |VECTCS| boem
I META | /SEC /ABS
_ 1 H _ CIRC COMMUNIC CAN | CIRC COMMUNIC CAN
—> MOTEUR L __=__| INCONNU h INVNU :INCONNU INCONNU | INCONNU (U1000) (U1001)
AMPLI CLIM Aucgne T====7T CIRC COMMUNIC CAN
—P INSTRUMENT ilii‘on - INCONNU | INCONNU - INCONNU - INCONNU - (U1000) -
BCM - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - INCONNU CIRC C?mg%g;"c CAN -
ABS - Mauvais |INCONNU |INCONNU | INconnu [ — [ inconnu | — — |fcre O‘(mm’;"c CAN —
Aucune CIRC COMMUNIC CAN -
IPDM E/R indication - INCONNU | INCONNU - INCONNU - - - (U1000)
= = SELFCTIONSYSTEME _ o o
|
1 MOTEUR :
H
|
: ABS 0
1
! |
W AIRBAG H
I 1
H BCM "
I 1
H NIVEAU PHARE H
l |
H IPDM E/R I
L I
|RETOUR coamace |COPIER PKIC4834E

1. Cocher sur “Aucune indication” si certains noms de boitiers répertoriés dans la colonne de I'écran de
sélection de systeme de diagnostic d'un tableau de la fiche de contrble n'est pas affiché sur I'écran
SELECTION SYSTEME joint a la fiche de contréle.

NOTE:
Cocher la case "Aucune indication" de AMPLI CLIM INSTRUMENT car AMPLI CLIM INSTRUMENT n'est
pas affiché sur I'écran de SELECTION SYSTEME.

2. Vérifier que le nom du boitier affiché avec “INCONNU” a partir de la copie de I'écran “SIG COMMUNIC
CAN” de “MOTEUR?” jointe a la fiche de contrdle puis cocher sur le tableau de la fiche de contréle.

NOTE:
Sur I'écran SIG COMMUNIC CAN, INCONNU est affiché sous INSTRUMENTS/M ET A. Cocher cette
case.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]

SIG COMMUNIC CAN

BCM
PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS BON
ECM BON —
IEOVER, oN
1| wstRumenTSMETA INCONNU |1 Tableau de la fiche de contrdle
SIG COMMUNIC CAN
Receive diagnosis
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic | Diagnostic [ e y— RESULT AUTO-DIAG
infial | transmis | ECM | MENTS DIR IPDM E/R
IMPRIMER META | /SEC 1ABS
CIRC COMMUNIC CAN [CIRC COMMUNIC CAN
MODElRETOUH et |COPIER MOTEUR - — |INconnu | — UIV/N INCONNU | — | INCONNU | INCONNU U1000) U1001)
AMPLICLIM Aug CIRC COMMUNIC CAN
SIG COMMUNIC CAN INSTRUMENT mﬁn — | /NCONNUJINCONNU | _ — _|INCONNU] — — ] INconnu | — u1000) -
[ CIRC COMMUNIC CAN
ABS L——P scm - Mauvais | INCONNU | INCONNU y UMN: - - — | nconnu U1000) -
PRSNT T ‘ CIRC COMMUNIC CAN
DIAG INFTIAL I EON _>ABS - Mauvais | INCONNU | INCONNU §| Ul N: - INCONNU - - (U1000) -
DIAGTRANSMIS __ BON IPDM E/R ucune — [ mcownu|mconnu | = [icomu| - - — [ oresqmee oA _
ECM BON
JIC INCO]
1| msTRUMENTSMETA  INCONNU
DIR BON SIG COMMUNIC CAN
IPDM E/R
[PRSNT] PASSE
IMPRIMER DIAGTRANSMIS _BON _ BON
MODE |RETOUR| ecuamase [COPIER ECM BON BON
BCW/SEC BON BON
IMPRIMER
MODE | RETOUR |ecuumace | COPIER
PKIC4835E

Vérifier que le nom du boitier affiché avec INCONNU sur la copie de I'écran SIG COMMUNIC CAN de

BCM, ABS, IPDM E/R et MOTEUR. Cocher ensuite sur le tableau de la fiche de contrble.

NOTE:

o Pour BCM, INCONNU est affiché sous INSTRUMENTS/M ET A. Cocher cette case.

o Pour ABS, INCONNU est affiché sous TCM et INSTRUMENTS/M ET A. Cependant, cocher la case
INSTRUMENTS/M ET A car INCONNU figure sur la colonne de diagnostic de réception sur le tableau

de la fiche de contréle.
« Pour IPDM E/R, INCONNU n'est pas affiché. Ne pas cocher la case correspondante.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Les résultats affichés du

controle de diagnostic CAN Tableau de lafihe de contide
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic | Diagnostio T R::;:'e diagnosic . RESULT AUTO-DIAG
el | tesms | gom | wewe | opc | OR mss |PPMER
MOTEUR - = | nconnu - IN@\IU INCONNU - INCONNU | INCONNU clncc%v:wr;uc CAN Cmc%w’rlc CAN
mﬁ'&:&%T lm:n o S s e = e = I e _
BCM - Mauais | INCONNU | INCONNU IMIU - - — [ o foRecoMMUNC A _
ABS - Mauvais | INCONNU [ INCONNU IWNU - |mconw | = - |ore C?m’g'o%g"cc‘w -
IPDM E/R irgg;:n — | mnconnu [ nconnu | = | inconnu - - - [ore C?mm’)mm" -

— /

Sélectionner les indications identiques entre les résultats du controle de diagnostic CAN et les résultats de la fiche de controle. Les pieces défectueuses sont détectées.

N

Cas4
ﬁén‘ﬁer les instruments combinés et le circuit de I'amplificateur d'A/C. \

Veérifier les résultats de la
3 A CAN DIAG SUPPORT MNTR
fiche de controle (exemple) T ——
Ecran SELECTION SYSTEME [ 1yaqnoic | pagnostic — g RESULT AUTO-DIAG
p BCM VDCITCS
itial transmi
in o | eom | wews |20 | DR s | POMER
pp— — _ NCONNU _ I ﬁ U | nconnu - INconNU | INconnu [{CIRC Cm%’;"CCAN CIFK?C‘U ‘)ICCAN
AMPLI CLIM Aucghe CIRC COMMPNIC CAN
INSTRUMENT indMlion - [MeonVmeonw | - | MeoNWU] - |meonwu] - o -
CIRC COMMUNIC CAN
BCM - NG | INCONNU [ INCONNU |Nc¢~|u - - - INCONNU i000) -
‘CIRC COMMUNIC CAN
ABS - NG INCONNU | INCONNU INCdNu - INCONNU - - ‘Wio00) -
Aucune — — — - - CIRC COMMUNIC CAN -
IPDM E/R indication INCONNU | INCONNU INCONNU U1000)
/7. : Pigce défectueuse
Capteur
BCM d'angle de
braquage
CAN H ./
CAN L ,‘/
Prise /) Instruments 7 Boitier de
ECM " 3 combinés et commande IPDM E/R
diagnostic [ampificateur dA /] ESP/TCS/ ABS

PKIC4836E

NOTE:

Il existe un cas ou certains “SIG COMMUNIC CAN" et “RESULT AUTO-DIAG” ne sont pas nécessaires pour le
diagnostic. Dans ce cas, “INCONNU" et “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" dans “Résultats de la fiche de con-
trole (exemple)” deviennent “—". Ignorer ensuite les coches sur le tableau de la fiche de contrdle.

4. Effectuer le diagnostic du systeme pour les causes possibles identifiées.

5. Effectuer a nouveau le diagnostic aprés la vérification et la réparation. S'assurer que la réparation est
complétement effectuée puis achever la procédure.

Commencer le diagnostic des défauts du systéme CAN si la procédure ne peut pas étre vérifiée. Se reporter a
LAN-21, "Boitier de communication CAN" .
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]

Exemple de fiche de contrdle remplie lorsque les conditions initiales ne sont pas reproduites
Tableau de la fiche de controle
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic|Diagnostic NSTR- BCMg = oS RESULT AUTO-DIAG
initial transmis MENTS vbem
ECM | MENTS | orp DIR ABS. | PDMER
MOTEUR - — |mconnu| = |mnconnu|mconnu|  — | iNconnu | inconnu [|€RC C‘()U"q"(‘)"&';“c CAN | CIRC C‘()U 01’;“0 CAN
AMPLTCLIM Aucune CIRC COMMENIC CAN
Aucun - - —  |mconnu|  — —

INSTRUMENT indication INCONNU | INCONNU INCONNU (U*%JO)

BCM - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU | — - — | ooy || ARECTEENICCAN -

ABS — Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU | —  [iNconnu | — — |[cRe c?mng&h)uc CAN —

Aucune CIRC COMMUNIC CAN

IPDM E/R indication —  |mnconnu [nconnu [ —  [mNconnu|  — — - V1000

MOTEUR SYSTEME SYSTEME AMPLI CLIM INSTRUMENT ~ BCM SYSTEME ABS SYSTEME IPDM E/R SYSTEME
RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG
RESULTATSDTC _ OCCURRENCE ~ RESULTATSDTC ~ OCCURRENCE ~ RESULTATSDTC ~ OCCURRENGCE RESULTATSDTC ~ OCCURRENCE RESULTATSDTC  OCCURRENCE
CIRG COMMUNIC 1t CIRC COMMUNIC 1 AUCUNDTC INDIQUE. AUCUN DTC INDIQUE. AUCUN DTC INDIQUE.
CAN [U1001] CAN [U1000] AUTRE TEST PEUT AUTRE TEST PEUT AUTRES TESTS PEUVENT
ETRE NECESSAIRE. ETRE NECESSAIRE. ETRE NECESSAIRES
PKIC4837E

NOTE:
En ce qui concerne “MOTEUR”, “CIRC COMMUNIC CAN [U1001]" est affiché. Cocher cette case.

En ce qui concerne “AMPLI CLIM INSTRUMENT"”, “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" est affiché.

Cocher cette case.
En ce qui concerne “BCM”, “AUCUN DTC INDIQUE" est affiché. Ne pas cocher cette case.
Pour ABS, la mention AUCUN DTC INDIQUE est affichée. Ne pas cocher cette case.
Pour IPDM E/R, la mention AUCUN DTC INDIQUE est affichée. Ne pas cocher cette case.

LAN-11

Se reporter a “RESULT AUTO-DIAG” de tous les baitiers joints a la fiche de contréle. Si “CIRC COMMU-
NIC CAN", “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" ou “CIRC COMMUNIC CAN [U1001]" est affiché, cocher
sur la colonne concernée des résultats de l'autodiagnostic du tableau de la fiche de contréle.



PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Tableau de la fiche de controle

SIG COMMUNIC CAN
2 iché ¥ i i Diagnostc requ
Les résultats affichés de l'autodiagnostic Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|o T T — RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis
ECM ;ﬂ;i JSEC DIR /aBs | POMER

MOTEUR - — |cowu | = [comu [moowu | — | neoww | moownu | RO COpNGEAN [ SRECCIICCAT
AMPLICLIM "Aucune — _ — —Torc coggooan —
INSTRUMENT Indication INCONNU | INCONNU INCONNU INCONNU Vo)

BCM — | Mawais|nconnu | nconnu [ivconnu | = - = [inconny OO -
ABS - Mauvais | inconnu | INCONNU | inconnu - INCONNU - - CFCC%":"‘&%N‘CCAN -

Aucune
IPDM E/R Indication = |mconnu [inconnu | = fmnconnu | = - - C‘“ch’u“qm’;‘cc‘N -

H_J

Lorsque les résultats affichés de I'autodiagnostic et les résultats (exemple) de la fiche de contréle concordent, les causes possibles peuvent étre sélectionnées.

c Cas 10
as 4
Vérifier si le circuit du relais d'allumage de I1PDM E/R reste en
Vérifier les instruments combinés et le circuit de lamplificateur d'A/C. position darrét de maniére continue.
SIG COMMUNIC CAN 'SIG COMMUNIC CAN
Receive diagnosis
Ecran SELECTION SYSTEME TRETRD . RESULT AUTO-DIAG Ecran SELECTION SYSTEME T RESULT AUTO-DIAG
intel N wonemis | coy | Ments | BM | p  [VPOTOS| ppy | intal - rnemis | eoy | hents | BOM | o |VPCTOS| opy g
Mitra | rsec R8s it | /sEC IA8s
VoTER = | = [roow| = [l [meoms| = [swomn [meoms | oo i S VoTER = | = [roowo| = [ncoms [moomo| = | wagleu [meoms [ o 2 S
s | o, | = [ [voows| = [woows| = Jwooms| = [Ty - R I I e I e ) I ™ =
som = [ Meuvas [mconuy oo [neglhu | = - ) - som = | Mawas |moonnu [moomnu [noomu | — - [ T -
A8 = [ Mawas [voonnw frcoms ] = room ] — e - A8s = | Mawais |woomu [ ooy [meomu | = [weomu | — O e —
Aucune - - - - — | Crccomnic can| - "AuCune — — — — |5 communc Gan —
1POM ER e conny | noonnu incoNNy o, IPOM ER hcune ConNy | NooNNy neowy | — o
“//7 :Pitce défectueuse
Capleur
BCM dangle de
braquage
CAN H
CAN L
Prise Boterde
ECM commande IPDM E/R
diagnostic Eees

PKIC4838E

NOTE:

Il existe un cas ou certains “SIG COMMUNIC CAN” et “RESULT AUTO-DIAG” ne sont pas nécessaires pour le

diagnostic. Dans ce cas, “INCONNU" et “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" dans “Résultats de la fiche de con-

trole (exemple)” deviennent “—". Ignorer ensuite les coches sur le tableau de la fiche de controle.

2. Pour les causes possibles sélectionnées, il est prévu que des défauts de fonctionnement aient été détec-
tés dans le passé.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
Contrdle de support de diagnostic CAN Exs00QLA
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR L'ECM
(Exemple) SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR MOTEUR
[PRSNT]PASSE [PRSNT[PASSE|
DIAG TRANSMIS  BON BON INSTRUMENTSMETA  BON BON
VDCTCS/ABS  BON _ BON BCM/SEC BON _ BON
INSTRUMENTSMETA BON  BON ICC - -
BCM/SEC BON _ BON HVAC
IcC - - TCM
HVAC EPS - -
TCM IPDMER BON __ BON
EPS - - e4X4 - -
IPDM E/R BON _ BON x4 .
IMPRIMER Jersle IMPRIMER | or°
MODE [RETOUR| FolmeE |COPIER MODE [RETOUR| ecuarsce [COPIER
PKIC4826E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- Description Présent Passé
SYSTEME” NIC CAN” P
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU/~
S'assurer que la réception est normale a partir BON/
VDCITCSIABS du boitier de commande ESP/TCS/ABS. INCONNU/-
INSTRUMENTSIM ET | e e ot a6 Fampiticateur ¢ ost | BV
A P INCONNU/~
correcte.
S'assurer que la réception a partir du module BON/
BCM/SEC de contrdle de la carrosserie (BCM) est cor- INCONNU/—
recte.
MOTEUR ICC ICC n'est pas diagnostiqué. - BON/O/1 — 39/~
HVAC HVAC n'est pas diagnostiqué. -
Le boitier de commande de transmission n'est
TCM . S -
pas diagnostiqué.
EPS EPS n'est pas diagnostiqué. -
S'assurer que la réception a partir de I''PDM E/ BON/
IPDM E/R R est correcte. INCONNU/-
e4X4 e4X4 n'est pas diagnostiqué. -
4X4 AWD/4WD n'est pas diagnostiqué. -

Résultats affichés (présent)
« BON : Normal

« INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.

« —: Aucun boitier n'est recu ou le boitier n'est pas en état de réception de diagnostic.

Résultats affichés (passé)
« BON : Normal

¢ 0:I1l'y aun défaut de fonctionnement & ce moment-Ila.

« 1 -39 : s'affiche lorsque tout est normal dans le présent et détecte des erreurs dans le passé. Il augmente de la maniére suivante
0-1-2...38- 39 apres étre revenu a un état normal dés que ALL OFF —. ON. S'il est supérieur a 39, il est fixé a 39 jusqu'a ce que les
résultats de l'autodiagnostic soient effacés. Il revient a 0 lorsqu'une anomalie est a nouveau détectée.

« —:Non diagnostiqué

LAN-13



PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]

DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR LES INSTRUMENTS COMBINES
ET L'AMPLIFICATEUR D'A/C

(Exemple)

SIG COMMUNIC CAN
AMPLI CLIM INSTRUMENT

|PRSNT[PASSE
DIAG TRANSMIS BON _ BON
ECM BON _ BON
[TCM - -
BCM/SEC
VDC/TCS/ABS
IPDM E/R
AFFICHAGE
CLE INT
EPS

BON
BON

BON
BON

Vers le

IMPRIMER bas

MODE |RETOUR [ECLARAGE[COPIER

SIG COMMUNIC CAN

AMPLI CLIM INSTRUMENT

IPDM E/R

|PRSNT[PASSE

AFFICHAGE

CLE INT

EPS

4x4

e4xX4

ICC

GARDER VOIE

PNEU-P

IMPRIMER

Vers le
haut

MODE [RETOUR [ectamace|COPIER

PKIC4827E

Ecran “SELECTION

Ecran “SIG COMMU-

SYSTEME” NIC CAN" Description Présent Passé
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU/~
ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est BON/
correcte. INCONNU/-
Le boitier de commande de transmission n'est
TCM . S -
pas diagnostiqué.
BCM/SEC S'assurer que la réception a partir du module de BON/
contr6le de la carrosserie (BCM) est correcte. INCONNU/-
S'assurer que la réception est normale a partir du BON/
VDCITCSIABS boftier de commande ESP/TCS/ABS. INCONNU/-
AMPLI CLIM INS- BON/0/1 — 39/
TRUMENT IPDM E/R IPDM E/R n'est pas diagnostiqué. - -
AFFICHAGE AFFICHAGE n'est pas diagnostiqué. -
CLE INT CLE INT n'est pas diagnostiqué. -
EPS EPS n'est pas diagnostiqué. -
4X4 AWD/4WD n'est pas diagnostiqué. -
edX4 e4X4 n'est pas diagnostiqué. -
ICC ICC n'est pas diagnostiqué. -
SUIVI VOIE SUIVI VOIE n'est pas diagnostiqué. -
PNEU-P PNEU-P n'est pas diagnostiqué. -

Résultats affichés (présent)

« BON : Normal

« INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.

« —:Aucun boitier n'est regu ou le boitier n'est pas en état de réception de diagnostic.

Résultats affichés (passé)

« BON : Normal

« 0:1ly aun défaut de fonctionnement a ce moment-la.

« 1 — 39: s'affiche lorsque tout est normal dans le présent et détecte des erreurs dans le passé. Il augmente de la maniére suivante
0-1-2...38-39 apres étre revenu a un état normal dés que ALL OFF - ON. S'il est supérieur a 39, il est fixé a 39 jusqu'a ce que les
résultats de l'autodiagnostic soient effacés. Il revient a 0 lorsqu'une anomalie est & nouveau détectée.

« —:Non diagnostiqué
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR [Geme 5o commomo oan
LE BCM BCM
[ PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSM___ BON
ECM BON
IPDM E/R BON
INSTRSMETA  BON
IMPRI
MODE [RETOUR| ECLAIR (COPIER
PKIB7953E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- Description Présent
SYSTEME” NIC CAN” P
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correctement. \B/SJZ/MAU-
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
BCM ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est correcte BON/
q plon ap ' INCONNU
IPDM E/R S'assurer que la réception a partir de I''PDM E/R est correcte BON/
q P P : INCONNU
INSTRUMENTS/M ET | S'assurer que la réception a partir des instruments combinés et de BON/
A I'amplificateur d'A/C est correcte. INCONNU
Résultats affichés (présent)
« BON : Normal
« MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
« INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.
DESCRIPTION DE L'ECRAN CAN DIAG SUPPORT MNTR (Exemple) SIG COMMUNIC CAN
POUR LE BOITIER DE COMMANDE ESP/TCS/ABS ABS
[ PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS BON
ECM BON
TCM INCONNU
INSTRUMENTS/M ET A BON
DIR BON
IMPRIMER
MODE |RETOUR |ecLairace [ COPIER PKICA828E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- Description Présent
SYSTEME” NIC CAN” P
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correctement. SEEIMAU_
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q : INCONNU
ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est correcte BON/
ABS g plonap ' INCONNU
TCM Le boitier de commande de transmission n'est pas diagnostiqué. INCONNU
INSTRUMENTS/M ET | S'assurer que la réception a partir des instruments combinés et de BON/
A I'amplificateur d'A/C est correcte. INCONNU
DIR S'assurer que la réception a partir du capteur d'angle de braquage BON/
est correcte. INCONNU

Résultats affichés (présent)

« BON : Normal
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

« MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
« INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR (Exemple) __SIG COMMUNIC CAN
L'IPDM E/R IPDM E/R
[PRSNT|PASSE
TRANSMIsSIoNDIAG ~ BON  BON
ECM BON _BON
BCM/SEC BON BON
IMPRI
MODE |RETOURECLAIRAGE| COPIER SKIBOS95E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMU- Descrintion Présent Passé
SYSTEME” NIC CAN” P
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU/—
S'assurer que la réception a partir de 'ECM est | BON/ BON/0/1 — 39/
IPDM E/R ECM correcte. INCONNU/- -
BCM/SEC S'assurer que la réception a partir du module de | BON/
contrdle de la carrosserie (BCM) est correcte. INCONNU/-

Résultats affichés (présent)

« BON : Normal

« INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.

« —: Aucun boitier n'est recu ou le boitier n'est pas en état de réception de diagnostic.
Résultats affichés (passé)

« BON : Normal

e 0:1ly aun défaut de fonctionnement a ce moment-la.

« 1 - 39: s'affiche lorsque tout est normal dans le présent et détecte des erreurs dans le passé. Il augmente de la maniére suivante
0-1-2...38- 39 apres étre revenu a un état normal dés que ALL OFF - ON. S'il est supérieur a 39, il est fixé a 39 jusqu'a ce que les
résultats de I'autodiagnostic soient effacés. Il revient a O lorsqu'une anomalie est a nouveau détectée.

« —:Non diagnostiqué
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LIGNE DE COMMUNICATION CAN

[CAN]
LIGNE DE COMMUNICATION CAN PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network) est une ligne de communication sérielle pour application en temps
réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse de transmission des
données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un grand nombre de boitiers de commande sont
installés sur le véhicule et chaque boitier de commande partage les informations et se lie a d'autres boitiers de
commande pendant le fonctionnement (non indépendant). Avec la ligne de communication CAN, les bottiers
de commande sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse éle-
vée de transmission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/
recoit des données, mais ne lit sélectivement que les données requises.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux ExsooQLs

@

®
1

@ 1
- Y Mo
® @

PKIC4825E

1. ECMF101 2. IPDME/R E9 3. Instruments combinés et amplifica-

teur d'A/C M48
. Capteur d'angle de braquage M22 5. BCM M3 6. Prise diagnostic M8
7. Boitier de commande E118 ESP/
TCS/ABS
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LIGNE DE COMMUNICATION CAN

[CAN]

Schéma de cablage — CAN —

EKS00QLD

LAN-CAN-01

=  L/IGNE DE
DONNEES

BCM (MODULE
PRISE BE E/?NTROLE CAPTEUR D’ANGLE DE
DIAGNOSTIC CARROSSERIE) BJ::UAGE
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L
L 6] |14 |0 71]| L4]] L&)
L P L P L P
@ = m - 4}
[ PAGE
SUIVANTE
FZ-Z-Z-Z-Z-:-:-Z-Z-: 1@ P
L P
|oH]f 2 - |ore]
L P
L P L P
o]l 86| G ]l
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | INSTRUMENTS
ECM COMBINES ET
AMPLIFICATEUR
oG

16]15[14]13]12[11]10] 9

3 |=|T
M22
8]7]6]5]4]3]2]1 W sl7]6l5]4] S

LAN-19

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

(F102) -SUPER RACCORD MULTIPLE
(SMJ)
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LIGNE DE COMMUNICATION CAN

[CAN]

LAN-CAN-02

I LIGNE DE

DONNEES
BOITIER DE
COMMANDE
ESP/TCS/ABS
CAN-H CAN-L EN8
| 61 |63 ||
L P
4} L T ——— L@
(15);E108
PAGE '
PRECEDENTE i
1
P EEC W P P @@=
L P
sl 9]l PoMER
T I (MODULE DE
CAN-H CAN-L || DIsTRIBUTION
D’ALIMENTATION
INTELLIGENT
COMPARTIMENT
MOTEUR)(CPU)

49[48[47]46]45
7]56[s654[58]| HS.

LAN-20

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

(E108)-SUPER RACCORD

MULTIPLE (SMJ)

(E118) -DISPOSITIFS

ELECTRIQUES
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LIGNE DE COMMUNICATION CAN

[CAN]

Boitier de communication CAN

Aller a systéme CAN et choisir le Type de systeme dans le tableau ci-dessous.

EKS00D3I

Type de carrosserie Coupé/Roadster
Essieu 4x2
Moteur VQ35DE
Transmission T/M
Freinage ESP

Type de systéme CAN 1

Diagnostic des défauts du systeme CAN

LAN-24, "SYSTEME CAN (Type 1)"

SIGNAL DE COMMUNICATION CAN

SCHEMA DU SYSTEME

BCM

Capteur
d'angle de
braguage

ECM

CANH e °
CANL ﬁ
Instruments Boitier de
PRISE i
combinés et commande
DIAGNOSTIC| | amplificateur esprcs/ | | IPOMER
d'A/C ABS

PKIB2070E
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LIGNE DE COMMUNICATION CAN
[CAN]

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : transmet R : recoit

Instruments Bottier de
. combinés et Capteur commande
Signaux ECM amplificateur BCM C:)?;gdz dee ESP/TCS/ IPDM E/R
d'A/C quag ABS
Signal de réponse de compresseur A/
T R
C
Signal de demande de compresseur A/
T R
C
Signal de position de la pédale d'accé- T R
|érateur
Signal de témoin ASCD CRUISE
Signal de témoin ASCD SET
Signal de demande de vitesse du ven-
. o T R
tilateur de refroidissement moteur
Signal de température du liquide de
o T R
refroidissement moteur
Signal de régime moteur T R R
Signal de contrdle de l'alimentation en
T R
carburant
Signal de témoin lumineux de défaut T R
Signal de commande d'A/C R T
Signal de contact de moteur de ventila- R T
teur
Signal de sortie de témoin sonore R T
Slgzal de demande d'éclairage de R T R
jour
Signal de contact de porte R T R
Signal de demande d'essuie-glace T R
avant
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de feux de route R T R
Signal du contact d'allumage T R
Signal de demande de feux de code T R
Signal de demande de feux de position R T R
Signal de statut du feu antibrouillard R T
arriere
Signal d'interrupteur de désembuage
- T R
de lunette arriére
Signal 1 de demande de veille R
Signal 2 de demande de veille T R
Signal de témoin de clignotants R
Signal de capteur d'angle de braquage T R
Signal de témoin d'avertissement R T
d'ABS
Signal de témoin d'avertissement de R T
freins
Signal de témoin EPS OFF R
Signal de témoin de patinage
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LIGNE DE COMMUNICATION CAN

[CAN]
Instruments Bottier de
. combinés et Capteur commande
Signaux ECM amplificateur BCM C:)?:glﬁ d: ESP/TCS/ IPDM E/R
d'AIC quag ABS
R T
Signal de vitesse du véhicule
R T R

Signal de position d'arrét d'essuie- R T
glace avant
Signal d'état des feux de route
Signal d'état des feux de code
Signal de commande de désembuage R T

de lunette arriere

* : uniguement modeéles avec systeme d'éclairage de jour
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 1) PFP:23710
Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux ExsooqNs
Se reporter a LAN-18, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux” .
Schéma de cablage — CAN — ExsooaNs

Se reporter a LAN-19, "Schéma de cablage — CAN —" .
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

FICHE DE CONTROLE EXS00QNT

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

mande.

Tableau de la fiche de controle

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME [Diagnostic| Diagnostic NSTRU- | o r— RESULT AUTO-DIAG
initial transmis MENTS DIR
ECM | Nera | /SEC /s |'POMER
CIRC COMMUNIC CAN | CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR — — | INCONNU — | INCONNU |INCONNU |  — | INCONNU |INCONNU (U1000) L1001
AMPLI CLIM Aucune CIRC COMMUNIC CAN
INSTRUMENT indication — | INconNu [ INCONNU — |INcONNU| — |INCONNU| — U1000) —
BCM - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — — INCONNU || CIRC C?U"q’g'&':'c CAN —
ABS - Mauvais | INCONNU | INCONNU [INCONNU | —  [INcONNU |  — — ||¢Re C?U“q“(f&';“c CAN -
Aucune _ _ _ _ _ CIRC COMMUNIC CAN _
IPDM E/R indication INCONNU | INCONNU INCONNU Q1050)
Symptoémes :
Joindre une copie de Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
Joindre une copie Joindre une copie de Joindre une copie de
de RESULT RESULT AUTO-DIAG RESULT
AUTO-DIAG AMPLI CLIM INSTRUMENT AUTO-DIAG BCM
Joindre une copie de Joindre une copie de
RESULT RESULT
AUTO-DIAG ABS AUTO-DIAG IPDM E/R
Joindre une copie de Joindre une copie de Joindre une copie de
SIG SIG SIG
COMMUNIC CAN COMMUNIC CAN COMMUNIC CAN
MOTEUR AMPLI CLIM INSTRUMENT BCM
Joindre une copie de Joindre une copie de
SIG SIG
COMMUNIC CAN COMMUNIC CAN
ABS IPDM E/R
PKIA8215E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

mande.
Cas 1

Vérifier le faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande ESP/TCS/ABS. Se reporter a

"Vérification du circuit entre la prise diagnostic et le boitier de commande ESP/TCS/ABS" .

de braquage

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic NSTRU- | pom rv— RESULT AUTO-DIAG
initial transmis MENTS
ECM e /SEC DIR /ABS IPDM E/R
MOTEUR - — |imnconnu| —  |iNconnu [INCONNU | — INCdNU INCdNU R O hon) CIRC C?J"'N"”[‘“)"C CAN
m’;ﬁj\;gﬂ” "Q;Jig::i‘sn —  |iINconnu |INcONNU | —  [INCONNU | — INO¢NU — ||oRe C?UM%':'C CAN —
BCM - Mauvais [INCONNU [INCONNU [INCONNU | — - — |N0¢Nu cIRc C?M?&?'C CAN -
— . _ _ — || ciRc commpnic can _
ABS Mauvais |INCONNU |N0¢Nu |NC¢NU |N0¢Nu (u%)
Aucyhe CIRC COMMPNIC CAN
IPDM E/R indhﬁon —  |inconnu [iINconnu | —  [inconnu | — - - (U%) -
7000, © Piéce défectueuse
Capteur
BCM d’angle

CANH |
v 7 ¢ 4
CAN L P
Instruments Boitier
PRISE iné
ECM combinés et de commande
DIAGNOSTIC amplificateur ESP/TCS/ABS IPOMER
d'’A/IC

SKIB1527E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
Cas 2
Vérifier le circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-38, "Vérification du circuit de 'ECM" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic NSTRU- oM p— RESULT AUTO-DIAG
initial transmis MENTS
ECM e /SEC DIR JABS IPDM E/R

MOTEUR - - INCdNU - INCdNU INCdNU - |chNu INCdNU RGO hon CIRC C?J"NMA")"C CAN
ﬁ\"‘gPT';:L?,\'A"E“ﬁT : rﬁ;:g:{l‘jn —  |inconnu INCdNU —  |mcownwu| —  |mcownu| — [C©RC C?UM%T'C CAN -
BCM — Mauvais |INCONNU INCdNU INCONNU — — — inconnu || ©RC C?L',V:'g'&h)"c CAN —
ABS - Mauvais |INCONNU INCdNU INCONNU| —  [inconnu | — i Rl AN -

Aucune _ _ _ _ CIRC COMMNIC CAN _
IPDM E/R Joune —  |inconnu |Ncq(Nu INCONNU (U%)
70000 ¢ Piéce défectueuse

Capteur
BCM d'angle
de braquage
CANH
7 3 .
) CAN L S
7
PRISE Instruments Boitier
combinés
ECM DIAGNOSTIC et amplificateur] gg;/?rnén;:gg IPDM E/R
dAIC
SKIB1535E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 3
Vérifier le circuit de la prise diagnostic Se reporter a LAN-38, "Vérification du circuit de la prise diagnostic” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic NSTRU- ey p— RESULT AUTO-DIAG
initial transmis MENTS DIR
ECM | Mera | /sEC /ags |POMER
CIRC COMMUNIC CAN | CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR - — |inconnu|  —  |INCONNU [INCONNU | —  [INCONNU | INCONNU U1000) 1001)
S osle — |mconnufinconnu | = finconnu [ = finconnu | — [ CROCOITENICOAN -
BCM — Mauvais |INCONNU | INCONNU [INCONNU | — - —  |inconny || ©RC C?U"ﬂ’g'(%':'o GAN -
ABS - Mauvais | INCONNU | INCONNU |INCONNU | —  [INcONNU | — — |¢ore C?J":"(;‘(EJO“)"C CAN _
IPDM E/R : :L“Ic o — |inconnu [INcONNU|  —  |iINconnu | — - — | cme C‘(’J":"é'g)“)"c CAN _
0, - Piéce défectueuse
Capteur
BCM d’angle
de braquage

N

CANH & P
CAN L ‘/
7

Instruments Boitier
ECM PRISE combinés et de commande IPDM E/R
DIAGNOSTIC amplificateur ESP/TCS/ABS
d'’A/C

SKIB1536E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 4

Vérifier les instruments combinés et le circuit de I'amplificateur d'A/C. Se reporter a LAN-39, "Vérification du
circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C Inspection du circuit” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu

RESULT AUTO-DIAG

Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic INSTRU-
initial | transmis | EcMm XAEIIE\‘;f\ /BS?EI\({.I) DIR VE;;_\:Q‘SCS IPDM E/R
MOTEUR - —  |mconnu|  — lch(Nu INCONNU [ —  |INCONNU [INCONNU || ©1RC COIIINIC GAN | CIRC CRC CAN
mﬂs';';li'ﬁg‘f\” ir’:(‘;fc it — |inconnu |inconnu | —  |iNconnu | —  [inconnu | — [ ORC C?J"%“)"C CAN -
BCM - Mauvais |INCONNU |INCONNU lch(Nu - - —  |inconnu || ©RC C?U"ﬂ’g'(%':'c CAN —
ABS - Mauvais | INCONNU |INCONNU |NC¢NU —  |mconnu| - — O -
IPDM E/R : rﬁ!‘:g:{l‘jn — | INCONNU |INCONNU — | INCONNU - - - |oRe C?J':h(%h)"c AN -

700000 ¢ Piéce défectueuse
Capteur
BCM d'angle
de braquage

CANH '/ Py
CAN L x

Insfruments Boitier
ECM PRISE combinés et de commande IPDM E/R
DIAGNOSTIC am%jngeur ESP/TCS/ABS

SKIB1537E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit de BCM. Se reporter a LAN-39, "Vérification du circuit du BCM" .

SIG COMMUNIC CAN
. Diagnostic requ RESULT AUTO-DIAG
Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic ST pom — -
initial transmis MENTS
ECM | W | /sec | PR | ags |POMER
MOTEUR — —  |inconnu —  |INconNu |NC¢NU —  |inconnu [inconnu || ©IRC C?U"Q’g'(%':'o CGAN | CIRC C‘(’J"'%“)"C CAN
P
mng,}:f,\;:E“ﬂ,T "Q;Jig:gsn — |INcONNU [INcONNU | — INC¢NU —  |mcownwu| — [ORC C?UM%':'CCAN -
BCM - Mauvais |NC¢NU |NC¢NU INC¢NU — — — |NC¢NU CIRC C‘()L:":"é'&“)"c CAN _
ABS - Mauvais |INCONNU |[INCONNU |INCONNU — | INCONNU — - CIRC C‘()L:":"é'&“)"c CAN —
IPDM E/R , r@:g:{i‘gn —  |inconnu [inconnu | — INC¢NU - — —  |ore C?UM%':'C CAN _
700, © Piéce défectueuse
Capteur
BCM d’angle
de braquage
CAN H
J .
CAN L
7/
Instruments o
L Boitier
ECM PRISE combinés et de commande PO EIR
DIAGNOSTIC am%];‘;(a:teur ESP/TCS/ABS

SKIB1538E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit du capteur d'angle de braquage Se reporter a LAN-40, "Vérification du circuit du capteur
d'angle de braguage" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic WSTAU- | o v— RESULT AUTO-DIAG
initial transmis MENTS DIR
ECM | Meva | /sEC ps | 'POMER
CIRC COMMUNIC CAN | CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR - — | INCONNU —  |INCONNU [INCONNU |  —  |INCONNU |INCONNU (U1000) U1001)
A
&“@?ﬁf&% ind‘:g:ggn —  |INCONNU [INCONNU | —  [INCONNU —  |INnconNu - cIRc C?U“q“(f(%'f'c CAN -
BCM - Mauvais | INGONNU | INCONNU [INCONNU | — - — [ mnconny || AR CTIEENC AN -
ABS - Mauvais | INCONNU | INCONNU |INCONNU - INC¢NU — - CIRC C?U"Q’g'&'r'c CAN —
Aucune CIRC COMMUNIG CAN
IPDM E/R indication — |INCONNU [INCONNU|  —  [INCONNU - - - (U1000) -
0, - Piéce défectueuse
Capteur
BCM d'angle
e braquage/

2% 4
CANH | Py

7
CANL / ~
Instruments iti
ECM PRISE combings et de c%?rl“n?arnde IPDM E/R
DIAGNOSTIC amr;lgfl&cl:(a:teur ESP/TCS/ABS

SKIB1540E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 7

Vérification du circuit du boitier de commande ESP/TCS/ABS. Se reporter a LAN-40, "Vérification du circuit du
boitier de commande ESP/TCS/ABS" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu

RESULT AUTO-DIAG

Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic INSTRU-
initial | transmis | ECcM /’\:/IEI'E\I'ITi /BSCI:E'\(AD DIR VE;:Q-SCS IPDM E/R
MOTEUR - — |mconnu| —  |iNconnu [iNcONNU | — INCdNU INCONNU || O1FC COMULNIC OAN | GIRC C?J"'&?'C o
e uoune —  |mconnu |Nnconnu | = |inconnu | — |N0¢Nu - |e"e C?UM%T'C AN -
BCM - Mauvais |INCONNU [INCONNU |INCONNU - - - iNconny || FC C%‘:’g&?'c AN -

ABS - Ma%is |N0¢Nu |N0¢Nu |N0¢Nu - INO¢NU - - C'RCC?UM%':'CCAN -

IPDM E/R Aucune CIRC COMMUNIC CAN

indication INCONNU |INCONNU INCONNU — - - (U1000) -

70000 ¢ Pigce défectueuse
Capteur

BCM d’'angle
de braquage

CANH o -
CAN L o 4

Instruments Boitier/
PRISE combinés
ECM ! /'de commande: IPDM E/R
DIAGNOSTIC et amd;’))l;flléateur VESP/TCS/ABS]

SKIB1541E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
Cas 8
Vérifier le circuit de I''PDM E/R. Se reporter a LAN-41, "Vérification du circuit de I''PDM E/R" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic WSTRU- | gom v—, RESULT AUTO-DIAG
initial transmis MENTS
ECM | Ments | fs | DR aBs | IPOMER
MOTEUR - — |iNnconnu | —  |iNconnu |INCONNU | —  [iNconNu |NC¢NU RGO on CIRC C?UM%'?'CCAN
ﬁ\lMs’;lﬁiucr\'ﬁg\f\n : rﬁ;g:t?ce)n —  |inconnu [inconnu | —  iNconnu | —  [inconnu |  — || ORC C?J’:“é'(%")"c CAN -
BCM - Mauvais |INCONNU |INCONNU [INCONNU | — - - |N0¢NU C'HCC?U“%"&T'CCAN -
ABS - Mauvais |INCONNU [INCONNU [INCONNU | —  [INcONNU | — - C'RCC?J':'S%")"CCAN -
Aucyhe CIRC COMMPNIC CAN
IPDM E/R e v el —  |INCONNU [INcONNU | —  |INcONNU | — - - (U%) -
70000 ¢ Piéce défectueuse
Capteur
BCM d’'angle

de braquage

CANH o DY
CAN L o 4

PRISE Instruments Boitier
ECM combinés et de commande
DIAGNOSTIC amplificateur ESP/TCS/ABS oM s
d'A/IC

SKIB1542E

Cas 9

Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-41, "Vérification du circuit de communication
CAN".

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu

RESULT AUTO-DIAG

Ecran SELECTION SYSTEME [Diagnostic|Diagnostic INSTRU-
initial | transmis MENTS BCM VDC/TCS
ECM | x| 5sec | PR | s |'PPMER
CIRC COMMUNIC CAN | CIRC COMMJNIC CAN
MOTEUR —_ _ |NC¢NU — INMNU INMNU — INOdNU INOdNU (U1000) (UJI)
AMPLI CLIM Auohe —  |INCONNU [INCONNU INCONNU | —  [INCOnNu | — [ CIRC COMMPNIC CAN -

INSTRUMENT indiMBtion (UNDO)

BCM — Mauvais INMNU |N0¢Nu INMNU — — — |NC¢NU C'RCC?U’V]"(;‘&';”CCAN _
ABS - Mav/ais |N0¢Nu |N0¢Nu |chNu - |N0¢Nu - — C'RCC?L'J‘”%“)"CCAN _

Aucyhe CIRCCOM&NICCAN
IPDM E/R indMition INCONNU [INCONNU (UNBo)

INCONNU e - -

PKIC4822E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 10

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I''lPDM E/R reste désactivé en permanence. Se reporter a LAN-
43, "Vérification du circuit de relais d'allumage de I''PDM E/R" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Diailggizlstic Dtﬁ%lﬁ?igc WSTRU- | gom v—, RESULT AUTO-DIAG
ECM | Wifa | /sec | PR | s  |IPOMER

MOTEUR - — |INCONNU| —  |INCONNU |INCONNU | — |NC@(NU INCONNU || CIRC C‘(’J":"é'g)“)"c CAN [ CIRC C?UM%':'C CAN
m’sl';';&;g‘f\” : ﬁ;g:t?c?n — |inconnu fiNconnu | —  [inconnu | — INC¢NU - [|eme C?J"'%“)"C CAN -

BCM - Mauvais |INCONNU [INCONNU [INCONNU | — - — [ incony || RCCTITEC AN -

ABS - Mauvais [INCONNU [INCONNU [INcONNU [ —  [iNconnu | — — ||°oRe C?U"Q’g'(%':'o CAN _

IPDM E/R “ﬁ;g:t’?gn —  |inconnu |inconnu —  |inconnu _ _ _ CIRC C(()ml;l(%;llc CAN —

Cas 11

Vérifier que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé en permanence. Se reporter a LAN-43
"Vérification du circuit de relais d'allumage de I''PDM E/R" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic NSTRU- RESULT AUTO-DIAG

initial transmis MENTS BCM VDC/TCS
ECM s /SEC DIR JABS IPDM E/R

MOTEUR - — |mNconnu| = [INCONNU [INCONNU | —  |INCONNU [INCONNU [| IO COMIEINIC CAN | CIRC CORENIC CAN
Ay ucune —  |Nconnu [inconnu | —  [iNconnu | —  [inconnu | — || SRCCQIENIC CAN -
BCM - Mauvais |INCONNU [INCONNU [INCONNU | — - — [ inconny || RO CRUTENC AN -
ABS - Mauvais |INCONNU | — - - - - - cre C?UW(%;“C AN -
IPDM E/R ucune — |Nconnu |iNconnu | = [iNconnu | — - Sl v -

PKIC4824E
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME PFP:00000

Vérification du circuit entre la prise diagnostic et le boitier de commande ESP/
TCS/ABS

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

EKS00Q09

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie au niveau de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

- Connecteur de faisceau M15
- Connecteur de faisceau E108
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de faisceau M15.

2. Vérifier la continuité entre la prise diagnostic et le connecteur de 3 oecomeer
faisceau. L&y
I T.S.
Prise diaanos- Connecteur Prise di i
i 9 Borne de faisceau Borne Continuité rice dlagnoste
IC SMJ | |14 | | | | Connecteur de faisceau de SMJ
6 2G 8 [ smJ _ |@[CONNECTOR]
M8 M15 Oui 2G, 7G
14 7G i
BON ou MAUVAIS ’
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 9 @
PKIB2672E

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du bofitier de commande ESP/TCS/ABS.

2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con- = o
necteur de boitier de commande ESP/TCS/ABS. s
Connecteur Connecteur de faisceau SMJ Boftier o ’
. 11 oltier de commande
Connecteur du boitier de [__SMJ [O[CONNECTOR]  aBs/TCS/ESP
de faisceau Borne commande Borne Continuité 2G, 7G —
—_—— NIT |0
SMJ ESPITCS/ [cu |o[ CONNECTOR]
ABS 81,63,
2G 61
E108 E118 oui [Q]
7G 63
BON ou MAUVAIS SKIAB211E

BON

>> Brancher tous les connecteurs et recommencer le

diagnostic. Se reporter & LAN-4, "PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES

DEFAUTS".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM EK500Q0D
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie au niveau de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

- Connecteur ECM

- Connecteur de faisceau F102
- Connecteur de faisceau M72
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

2. \Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau comeer
de I'ECM. & W
Hs.
Connecteur ECM Borne Ré(s(i;t\?;lce Connec'ti.l‘r dECM
i ECM O[ CONNECTEUR
F101 94 86 108-132Q "94 o 86”
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer 'ECM.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et °
I'ECM.
PKIA9860E
Vérification du circuit de la prise diagnhostic Exso0QL)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie au niveau de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de la prise diagnostic ne sont pas endommagés, pliés ni incorrec-
tement branchés (c6té connecteur et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes de la prise diagnostic.

Prise Résistance
. Borne
de plage arriére (env.) Prise diagnostic

M8 6 14 54 - 66 Q

BON ou MAUVAIS

BON >> Recommencer le diagnostic. Se reporter a LAN-4
"PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES
DEFAUTS".

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic, les ins-
truments combinés et I'amplificateur d'A/C. EKiASaGSE
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]
Vérification du circuit des instruments combinés et de I'amplificateur d'A/C Ins-
pection du circuit —

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie au niveau de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur des instruments unifiés et de I'amplificateur d'A/C ne sont pas
endommagés, pliés ou mal branchés (cété instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les instruments combinés et le connecteur de I'amplificateur d'A/C.

2. Vérifier la résistance entre les bornes des instruments combinés
et du connecteur de faisceau de I'amplificateur de climatisation.
Instruments com- Connecteur des instruments combinés
binés et connec- et de 'amplificateur d'A/C
Résistance P =]
teur de Borne (env.) AT TT T TTTT
I'amplificateur d'A/ ’ BLLII LT LIT]
C
M48 1 1 54 - 66 Q @
BON ou MAUVAIS L .
BON >> Remplacer les instruments combinés et I'amplifica- SKIAGB71E
teur d'A/C.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic, les instruments combinés et I'amplificateur d'A/C.
Vérification du circuit du BCM ExsooQLL

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie au niveau de la borne négative. LAN

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du module de contrble de la carrosserie ne sont pas endomma-
gés, pliés ou mal branchés (c6té module de commande et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de BCM.

2. \Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau E——
a5 € A
COnneCteUr dU Connecteur de BCM
BCM (module de Résistance =
R Borne 7170
controle de la car- (env.)
rosserie)
M3 70 71 54 - 66 Q
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer le module de contrdle de la carrosserie.
Se reporter a BCS-17, "Dépose et repose du BCM" . ® © PKIB4S0LE
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le
BCM.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

Vérification du circuit du capteur d'angle de braguage —
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie au niveau de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du capteur d'angle de braquage ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té module de commande et faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du capteur d'angle de braquage.

2. \Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau S omcomecr
du capteur d'angle de braquage.
p g quag Eﬁ} |-|.s.
Connec‘teur du Résistance Connecteur d’angle de braquage
capteur d'angle de Borne —_
braquage (env.) 7 5E|+.H_|
M22 4 5 54 - 66 Q
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer le capteur d'angle de braquage.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le capteur d'angle de bra- ®
quage et la prise diagnostic. PKIAB64E
Vérification du circuit du boitier de commande ESP/TCS/ABS ExsooaLo

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie au niveau de la borne négative.

3. Veérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'ESP/TCS/ABS ne sont pas endomma-
gés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té boitier de commande et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du bofitier de commande ESP/TCS/ABS.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau
du boitier de commande ESP/TCS/ABS.

« DISCONNECT &

T.S.
Boitier de com-
mande ESP/TCS/ Borne Résistance Boitier de commande ABS/TCS/ESP
ABS (env.)

[ C/UNIT_|O[CONNECTOR]
61 63

de plage arriére

E118 61 63 54 - 66 Q
BON ou MAUVAIS .\ ,‘
BON >> Remplacer le boitier de commande ESP/TCS/ABS. o O
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier de commande PKIAOG32E

ESP/TCS/ABS et I''PDM E/R.
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Vérification du circuit de I'PDM E/R EKs000LP
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie au niveau de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'IPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau

)

de I'PDM E/R.
IPDM E/R Résistance Connecteur d'IPDM E/R
. Borne | | DISCONNECT
de plage arriere (env.) 19138 EE;\]
E9 48 49 108 -132 Q
BON ou MAUVAIS W
BON >> Remplacer I''PDM E/R. -
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I''PDM E/R et le connec-
teur de faisceau E108. \ /
Vérification du circuit de communication CAN EKS000L

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie au niveau de la borne négative.

3. Débrancher le connecteur de faisceau pour chaque boitier du réseau CAN et vérifier que les bornes ne
sont pas déformées, débranchées, laches ou endommagées.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur, si nécessaire.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU NE PRESENTE PAS DE COURT-CIRCUIT

Aprés avoir débranché tous les connecteurs de modules et de boi-

tiers de commande, vérifier la continuité entre les bornes de la prise
diagnostic. TRV s.
Prise diagnostic

Prise diagnostic Borne Continuité T T T T1

M8 6 14 Non [ T6INGI T 1

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> .« Réparer le faisceau. @

« Remplacer le faisceau si les lignes blindées sont
utilisées pour le faisceau.

SKIAG868E
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3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU NE PRESENTE PAS DE COURT-CIRCUIT

Vérifier la continuité entre les bornes de la prise diagnostic et la
masse.

Prise diagnostic Borne Continuité
6 Masse Non
M8
14 Non

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> . Réparer le faisceau.

« Remplacer le faisceau si les lignes blindées sont PKIABT2E
utilisées pour le faisceau.

4. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM ET IPDM E/R

1. Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
2. Vérifier la résistance entre les bornes de I'ECM.

— _ ECM et IPDM E/R
Résistance (approxima-

tive)

94 86 108 -132Q

Borne

3. Vérifier la résistance entre les bornes de I''PDM E/R.

Résistance (approxima-
tive)

48 49 108 - 132 Q LKIAQOS7E

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 5.
MAUVAIS >> Remplacer I'ECM et/ou I''lPDM E/R.

Borne

5. VERIFIER LE SYMPTOME

1. Inscrire les symptdmes décrits dans la colonne “Symptéme” dans la fiche de contrdle.
2. Brancher tous les connecteurs, et s'assurer que le symptdme est reproduit.
Vérifier les résultats

Reproduit >> PASSER A L'ETAPE 6.
Non reproduit>>Se reporter & LAN-11, "Exemple de fiche de contrble remplie lorsque les conditions initiales
ne sont pas reproduites” .

6. VERIFICATION DE REPRODUCTIBILITE DU BOITIER

Effectuer la procédure suivante pour chaque boitier du réseau CAN, puis réaliser un test de reproductibilité.
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

Débrancher le céble de batterie au niveau de la borne négative.

Débrancher le connecteur du bottier.

Brancher le cable de batterie a la borne négative.

S'assurer que le symptéme inscrit dans “Symptdome” de la fiche de contrble est reproduit.

NOTE:

Le défaut de fonctionnement (lié a un élément auquel le connecteur est déconnecté) se reproduit. Ne pas
confondre le défaut de fonctionnement avec le symptéme inscrit dans la colonne des symptémes de la
fiche de contrdle.

Reproduit
Reproduit >> Connecter le connecteur débranché. Vérifier les autres éléments se rapportant a la procédure
indiquée ci-dessus.
Non reproduit>>Remplacer I'élément auquel le connecteur est déconnecté.
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Vérification du circuit de relais d'allumage de I'lPDM E/R EKS00QLR
Effectuer les vérifications ci-dessous. Si aucun défaut n'est détecté, remplacer I''PDM E/R.

Circuit d'alimentation d'IPDM E/R. Se reporter a PG-38, "Vérification du circuit de mise a la masse/d'ali-
mentation de I''PDM E/R" .

Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a ce qui suit.

PG-11, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE — CONTACT D'ALLUMAGE SUR ON ET/OU START" pour
conduite a gauche

PG-22, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE — CONTACT D'ALLUMAGE SUR ON ET/OU START" pour
conduite a droite.
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