<SUPPLEMENT-VI>

GENERALITES EN

SECTION

APERCU DES MODIFICATIONS :

@ Introduction d’un systeme de sonar.

e Modification des schémas de céblage.

e Introduction d’'un moteur ZD30DDTi a rampe commune pour I'Europe.

@ Les modeles équipés d’'un airbag ont été ajoutés aux modéles pick-up destinés a I'Australie.
MODELES CONCERNES :

Modeéles break et a toit amovible

Moyen-Orient : Israél ;

JN8CY15Y*7X476001 & JN1TESY617X806801 @
JNB6CY11Y*7X476001 & JN1KESY617X806801 @
JN8BY15Y*7X511001 A I'exception du Moyen-Orient, de
JN6BY11Y*7X515001 I’Europe, de I’ Australie, de la Nouvelle-
JNBFY15Y*7X557001 Zélande, d’Israél, du Venezuela, de
JN8BY14Y*7X535001 I’Equateur et du Pérou :

Venezuela, Equateur et Pérou

& JN1TESY617X900401
& JN1TFSY617X900401
& JN1KESY617X900301
& JN1TCSY617X900301
& JN1TBSY617X900301
Europe ;

& JN1TESY61U0156001
& JN1TFSY61U0012001
& JN1KESY61U0147001

& JN1TBSY6120540001 ==
& JN1TCSY61Z0562001 &=
& JN1TESY61Z20559001 =&«
& JN1TFSY61Z0557001 &=
& JN1KESY61Z0539001 &=
Modeles Pick-up

Australie :

PP SOOI

Une fois les modeles équipés d’airbag
introduits

9 JNTUCNY61A0026844 <@

¥ JN1UCLY61A0524673 @
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SYSTEME DE VERIFICATION CONSULT-II

Application de la fonction et du systeme

Mode de testde | £ tion MOTEUR| T/A | ABS |AIRBAG |NATS*1| BCM | SONAR
diagnostic
Ce mode permet au technicien de
régler ins éléments plus rapi-
Support de travail egler certal S ?? ents p us. ap! X X - - - - X
dement et précisément en suivant
les indications de CONSULT-II.
Résultats de Pauto- Les resul}ats de .I autodiagnostic
. . peuvent étre rapidement lus et X X X X X - X
diagnostic i
effacés.
Les résultats de I'autodiagnostic
Enregistrement de en cours et les données de dia- B B B x _ _ B
diagnostic de défaut | gnostic de défaut enregistrées pré-
cédemment peuvent étre lues.
Il est possible de lire le numéro de
N° diidentification du classification d’un b0|t|§r d,el gom-
boitier de contrale mande de rechange afin d’éviter - - - X - - -
qgu’un boitier de commande (ECU)
non adapté soit reposé.
Contrdle de don- Les données d’entrée/de sortie de
X ; N X X X - - - X
nées 'ECU peuvent étre lues.
Contréle de support Les.rés,ultats’ de diag.nostic de
. . sortie/d’entrée de la ligne de com- X X - - - X -
de diagnostic CAN - N
munication CAN peuvent étre lus.
Ce mode permet au technicien de
Support de travail contrbler le statut et les résultats _ « _ _ _ B _
DTC de l'autodiagnostic effectué par
'ECU.
Mode de test de diagnostic dans
lequel CONSULT-II sépare cer-
Test actif tains actionneurs des ECU et X - X - - - X
modifie certains parameétres dans
une gamme spécifiée.
Numéro de piece de |Le numéro de piece de 'ECU X X " _ _ _ .
'ECU (ECM/TCM) (ECM/TCM) peut étre lu.
Tous les codes d’'identification des
e . | clés de contact enregistrés dans
Initialisation du boi-
. les composants NATS peuvent - - - - X - -
tier de commande R
étre initialisés et de nouveaux
codes enregistrés.
. L’ECM vérifie sa propre interface
Fonct to-test . - - - - * - -
onction auto-tes de communication NATS. x'3
Les résultats du SRT (test de dis-
Confirmation des ponibilité du systeme), I'état et le <D _ B B B _ B
DTC et SRT résultat d’autodiagnostic peuvent
étre confirmés.
Quatre codes d’'identification maxi-
mum peuvent étre mis en mémoire
REG ID TELECOM- |a l'aide de la télécommande. Ces _ _ _ 3 _ ” _
MANDE codes d'identification peuvent étre
confirmés ou effacés a conve-
nance.
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SYSTEME DE VERIFICATION CONSULT-II

Application de la fonction et du systeme
(Suite)

Mode de test de

. i Fonction MOTEUR T/A ABS | AIRBAG | NATS™ BCM | SONAR
diagnostic

Ce mode permet d’afficher les
résultats de I'autodiagnostic de
ECU, qu'ils soient “BON” ou

Test de fonctionne- “MAUVAIS”. Pour les moteurs, des X X X X - - -

ment .
tests plus poussés concernant les
capteurs, contacts et/ou action-
neurs sont disponibles.

x : S’applique

*1 : NATS (systeme antivol Nissan)
*2 : Non disponible pour les moteurs Diesel.
*3 : Sauf pour les moteurs ZD30DDTi.
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SYSTEME DE VERIFICATION CONSULT-II

Equipement de vérification

Pour commander les accessoires suivants, contacter votre distributeur NISSAN.

Nom de l'outil Description

NISSAN CONSULT-II

1. Unité CONSULT-II (logi-
ciel interne de test : ver-
sion embarquée 3.3.0) et
accessoires

2. Carte programme
AEDO6F et AENO6C (pour
systeme NATS)

3. CONVERTISSEUR
CONSULT-II SAIA0362E

NOTE :

® CONSULT-II doit étre utilisé conjointement avec une carte programme. CONSULT-II ne nécessite
pas de procédure de charge (initialisation).

e S’assurer que CONSULT-II est éteint avant d’installer ou de déposer une carte programme.

Circuit de la prise diagnostic de CONSULT-II

PROCEDURE D’INSPECTION
Si CONSULT-II ne peut pas effectuer un diagnostic correct du systeme, vérifier les points suivants..

Symptéme Elément a vérifier

CONSULT-Il ne peut accéder a | ® Circuit d’alimentation de la prise diagnostic de CONSULT-II (borne 8) et circuit de mise a la

aucun systeme. masse (borne 4). (Pour le détail du circuit, se reporter aux “CONNECTEURS DU TEMOIN
DE DEFAUT ET DE LA PRISE DIAGNOSTIC” dans la section EC.)

® Céable de CONSULT-II (prise de diagnostic)

CONSULT-II ne peut pas accé- |@® Carte programme de CONSULT-II (Vérifier la carte programme CONSULT-II correspondant

der a un systéme particulier. (Il au systeme. Se reporter a I'option “Equipement de vérification” ci-dessus.)
est possible d’accéder aux @ Alimentation électrique et circuit de mise a la masse du boitier de commande du systéme.
autres systémes.) (Pour le détail du circuit, se reporter au schéma de céblage de chaque systeme.)

@ Circuit ouvert ou court-circuit entre le systeme et la prise diagnostic de CONSULT-II. (Pour le
détail du circuit, se reporter au schéma de cablage pour chaque systéeme.)
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SYSTEME DE VERIFICATION CONSULT-II

SCHEMA DU CIRCUIT

(Modeéles Break et a toit amovible sauf moteurs ZD a rampe commune)

Circuit de la prise diagnostic de CONSULT-II
(Suite)

ACTIONNEUR ET

CONTACT D'ALLUMAGE SUR
ON ou START

BATTERIE

DISPOSITIF ELECTRIQUE
ABS
(BOITIER DE COMMANDE)

FUSIBLE

FUSIBLE

1
16]15[14[13[12[11]10] 9

AMEBNEEE

PRISE
DIAGN

| L4

OSTIC

BOITIER DE
CAPTEURS DE
DIAGNOSTIC D'AIRBAG

: Ligne de communication DDL
—— :Ligne de communication DDL2

: Modgles avec moteur TB48

: Modeles avec moteur TB48 et T/A

: Modéles avec moteur TB45
: Modgles avec moteur ZD
: Modeles avec moteur ZD et T/A
: Sauf modeles avec moteur TD42
: Avec capteur d'angle

*1 21: (TE

64 :

*2 47 :

42

*3 22:

65 :

NI ] [N] [N
O|(m] (O] |m||O

) ) S

9]
n

*
w

-
fec}

ECM

BOITIER DE

TCM
(BOITIER DE COMMANDE = COMMANDE DE

DE TRANSMISSION)

SONAR (TEMOIN SONORE
(AVANT) INTEGRE)

TGIO09M
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SYSTEME DE VERIFICATION CONSULT-II

Circuit de la prise diagnostic de CONSULT-II

(Suite)

(Modéles Break et a toit amovible, moteurs ZD a rampe commune)

CONTACT D'ALLUMAGE SUR
ON ou START

BATTERIE

ﬁ FUSIBLE ﬁ FUSIBLE

PRISE

8[7[6]5]4]3][2]1] \| DIAGNOSTIC
|

ACTIONNEUR ET
DISPOSITIF ELECTRIQUE BOITIER DE
ABS CAPTEURS DE
(BOITIER DE COMMANDE) DIAGNOSTIC D'AIRBAG
12 22 11 20 22 21
. i !
------------ ‘"'T"'"""""¢ i
1 A 1
e O @]

= Ligne de communication CAN pour diagnostic
--—-~:Ligne de communication DDL
— : Ligne de communication DDL2

: Modéles avec T/A

236

131

235

ECM

5 6 30 31

TCM

(BOITIER DE COMMANDE
DE TRANSMISSION)

:

22 21

BCM
(MODULE DE CONTROLE
DE LA CARROSSERIE)

TGIO13M
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IDENTIFICATIONS

Variantes de modeles
MODELES BREAK ET A TOIT AMOVIBLE

Modele

A toit amovible

Break

Disposition des siéges arriere

2eme siege

2éme siége de banquette en partant du centre

Face a la route

Orienté sur le coté

3eme siege

Position ou siége déposé - P s A o
Destination du Moteur 9 P! Siege déposé Face a la route Orienté sur le coté
volant Différentiel avant H233B
Différentiel arriere
Trans- | Boite de J— H233B/H260
S Catégorie
mission | transfert
S KGNSLAFY61EKA | KGNSLAFY61EKQ - - TGNSLAFY61EKQ
GL KGNSLEFY61EKA - - - TGNSLEFY61EKQ
TB45E
SGL - - - TGNSLEFY61EKA -
SAFARI KGNSLFFY61EKA - - - -
FS5R50B
GL - - - - TGPSLEFY61EKQ
SGL - - - TGPSLEFY61EKA -
CON- SAFARI . - . TGPSLFFY61EKA -
Moyen-Orient ADgE\rS TX12A S-SAFARI - - - TGPSLHFY61EKA -
~ | TB48DE
CHE GL - - - - TGPSLENY61EKQ
SGL - - - TGPSLENY61EKA -
RE5R05A
SAFARI . — . TGPSLFNY61EKA .
S-SAFARI - - - TGPSLHNY61EKA -
S - - - - TVTSLAFY61NKQ
TD42 FS5R50B GL - - - - TVTSLEFY61NKQ
SGL - - - TVTSLEFY61NKA -
STD - - - - TGNSRAFY61ERQ
TB45E GL - - - TGNSREFY61ERA -
FS5R50B SGL - - - TGNSRFFY61ERA -
GL - - - TGPSREFY61ERA -
TB48DE GRX - - - TGPSRHFY61ERA -
RE5R05A - - - TGPSRHNY61ERA -
CON-
DUITE STD - - - - TVTSRAFY61NRQ
A TD42 GL - - - TVTSREFY61NRA -
DROITE
SGL - - - TVTSRFFY61NRA -
FS5R50B
STD - - - - TWSSRAFY61URQ
GL KWSSREFY61URA — . TWSSREFY61URA .
ZD30DDTi GRX - - - TWSSRHFY61URA -
Sauf pour le SGL KWSSRFAY61URA - - - —
Moyeﬁ-Orient RE4RO03A
N ’ GRX - - - TWSSRHAY61URA -
I'Europe,
I'Australie, la TX12A STD - - - - TGNSLAFY61ERQ
Nouvelle Zélande
et I'Afrique du TB45E GL - - - TGNSLEFY61ERA | TGNSLEFY61ERQ
Sud SGL - - - TGNSLFFY61ERA | TGNSLFFY61ERQ
FS5R50B
GL - - - TGPSLEFY61ERA -
SGL - - - TGPSLFFY61ERA -
TB48DE GRX - - - TGPSLHFY61ERA -
CON- SGL - - - TGPSLFNY61ERA -
DUITE FIESROSA GRX TGPSLHNY61ERA
A GAU- - - - 6 -
CHE STD - - - - TVTSLAFY61NRQ
TD42 GL - - - TVTSLEFY61NRA -
SGL - - - TVTSLFFY61NRA -
FS5R50B
STD . — . — TWSSLAFY61URQ
GL KWSSLEFY61URA - - TWSSLEFY61URA -
ZD30DDTi
saL KWSSLFFY61URA - - TWSSLFFY61URA | TWSSLFFY61URQ
RE4R03A KWSSLFAY61URA - - TWSSLFAY61URA -
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IDENTIFICATIONS

Variantes de modeéles (Suite)

Modele A toit amovible Break
2éme siege 2éme siege de banquette en partant du centre
Disposition des sieges arriere Face | Orienté sur le coté 3éme siege
Position ace a la route ou siége déposé - p p S - "
Destination du Moteur 9 P! Siege déposé Face a la route Orienté sur le coté
volant Différentiel avant H233B
Différentiel arriere
Trans- | Boite de Catégorie H233B/H260
mission | transfert 9
CONFORT |KWSSREFY61UEA - - TWSSREFY61UEA -
CON- FS5R50B LUXE KWSSRFFY61UEA - . TWSSRFFY61UEA .
Royau- | DUITE ELEGANCE - - - TWSSRHFY61UEA -
me Uni A
DROITE RE4R03A LUXE KWSSRFAY61UEA - - TWSSRFAY61UEA -
ELEGANCE - - - TWSSRHAY61UEA -
CONFORT | KWSSLEFY61UGA — . TWSSLEFY61UGA .
| FS5R50B LUXE KWSSLEFY61UGA - - TWSSLFFY61UGA -
Allema- ZD30DDTi
Europe gne TX12A ELEGANCE - - - TWSSLHFY61UGA -
RE4RO3A LUXE KWSSLFAY61UGA - - TWSSLFAY61UGA -
CON- 4R03
DUITE ELEGANCE - - - TWSSLHAY61UGA -
A g;\; FSsm50B LUXE - - - TWSSLFFY61USA -
ELEGANCE - - - TWSSLHFY61USA -
Suede RE4RO3A LUXE - - - TWSSLFAY61USA -
ELEGANGCE - - - TWSSLHAY61USA -
TB48DE |RE5R05A - - - TGPSLHNY61ESA -
Modele Pick-up
Position du volant Conduite a droite
Destination Moteur Différentiel avant H233B
Différentiel arriere
Transmis- Boite de | Catégo- | Suspen- H2338/H260
sion transfert rie sion
Res-
sorts a UVTLRAFY61UMA
DX lames
Australie TD42 FS5R50B TX12A
Res- UVTNRAFY61UMA
sorts
hélicoi-
ST daux UVTNREFY61UMA

GI-6008



IDENTIFICATIONS

Variantes de modeéles (Suite)
PREFIXES ET SUFFIXES

T GN S L A F Y61 E K

- s LA B £ _:r

3éme/2éme siége face a la route (Modéles
Break/a toit amovible) ou chéssis A (Pick-up)
Q : 3éme/2éme siége orienté sur le coté

)

: Sauf pour le Moyen-Orient, 'Europe, I'Australie et la
Nouvelle Zélande

: Moyen Orient

: Australie et Nouvelle Zélande

: Conduite a droite pour 'Europe

: Europe Centrale/Europe méridionale

: Europe septentrionale

noomz X

E : Moteur avec systéme d’injection de carburant multipoint
N : Moteur Diesel
U : Moteur avec turbocompresseur

F : Transmission manuelle 5 vitesses au plancher
A : Transmission automatique 4 vitesses au plancher
N : Transmission automatique 5 vitesses au plancher

: S, STD, DX

: GL (SGL), ST, S, CONFORT

: SGL, TI, SAFARI, SE, LUXE

: GRX, S-SAFARI, SE, ELEGANCE

T Tm>

L : Conduite a gauche (left)
R : Conduite a droite (right)

S : Empattement long
L : Suspension a ressorts a lames
N : Suspension a ressorts hélicoidaux

GN : Moteur TB45E

VT : Moteur TD42 ou TD42Ti
WS : Moteur ZD30DDTi

GP : Moteur TB48DE

T : Break
K : Modéle a toit amovible
U : Pick-up

GI-6009



IDENTIFICATIONS

Numeéro d’identification
NUMERO D’IDENTIFICATION DU VEHICULE (numéro de chassis)

Préfixes et suffixes
Moyen-Orient

JNg B

1 5 * 7 X XXXXXX

Lieu de production
X : Hiratsuka
Année modéle
7 : Année automobile 2007
8 : Année automobile 2008

Vérifier le chiffre (0 a 9 ou X)

automatiquement par calcul mathématique.

Poids total en charge du véhicule (G.V.W.)
Y : Standard (4 roues motrices)

Type de carrosserie
1:Bus
4 : Hardtop 2 portes
5 : Break 4 portes

Changement de modéle du véhicule

Gamme de véhicule
Y : NISSAN PATROL (Y61)

Type moteur
B : TB45E
C:TD42 F:TB48DE

Constructeur
JN8 : Véhicule de tourisme multifonctionnel produit au Japon
JNG6 : Poids lourd, Bus

Europe (a I’exception d’Israél)

L JN1 T E S Y61 u 0 XXXXXX ~ sigm

LI S S 000

Numéro de série du véhicule
0 : Bouche-trou (insignifiant)

U : Europe

S : Empattement long (traction intégrale)

Type de moteur
E : ZD30DDTi
F : TB48DE

Type de carrosserie
T : Break
K : Modéle a toit amovible

Constructeur
JN1 : Véhicule fabriqué au Japon

Gl-6010
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IDENTIFICATIONS

Numéro d’identification (Suite)

Australie
g _JIN1 T C S Y61 A XXXXXX g
T Numéro de série du véhicule
0 : Bouche-trou (insignifiant)
A : Australie et Nouvelle Zélande
N : Suspension a ressorts hélicoidaux
L : Suspension a ressorts a lames
Type de moteur
C : TD42Ti
Type de carrosserie
U : Pick-up
Constructeur

JN1 : Véhicule fabriqué au Japon

Venezuela, Equateur, Pérou et Israél

e JN1 T E S Y61 7 X XXXXXX ~ sigm

Mo T B S 2o

Numéro de série du véhicule

Usine de production
X : Hiratuka

Année automobile
7 : 2007
8:

S : Empattement long (traction intégrale)

Type de moteur
B : TB45E

C : TD42

E : ZD30DDTi
F : TB48DE

Type de carrosserie
T : Break
K : Modéle a toit amovible

Constructeur
JN1 : Véhicule fabriqué au Japon

Gl-6011



IDENTIFICATIONS

Numéro d’identification (Suite)

Sauf pour le Moyen-Orient, ’Europe, I’Australie, la Nouvelle Zélande, Israél, le Venezuela,
’Equateur et le Pérou

L JN1 T B S

Type de moteur
B : TB45E
C : TD42
E : ZD30DDTi
F : TB48DE

Type de carrosserie

T : Break

K : Modéle a toit amovible

U : Pick-up

Constructeur

JN1: Véhicule fabriqué au Japon

XXXXXX L

Numero de série du véhicule
0 Bouche-trou (insignifiant)

Z : A I'exception du Moyen-Orient, de 'Europe, de I Australie, de la Nouvelle-
Zélande, d’lsraél, du Venezuela, de 'Equateur et du Pérou :

S : Empattement Long (traction intégrale)
L : Suspension a ressorts a lames

Roues et pneumatiques

EUROPE
Roue
Dimension 6JJ x 16 8JJ x 16 8JJ x 17
Déport mm 35 10 10
Dimension des 235/80R16 109S 265/70R16 112S 275/65R17 115T

pneus
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