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PRECAUTIONS
[CAN]

PRECAUTIONS PFP:00001

Précautions relatives aux systémes de retenue supplémentaires (SRS) compre-
nant les AIRBAGS et PRETENSIONNEURS DE CEINTURE DE SECURITE  ssoow

Utilisés avec une ceinture de sécurité avant, les éléments du systéme de retenue supplémentaire comme
I'AIRBAG et le PRETENSIONNEUR DE CEINTURE DE SECURITE aident a réduire les risques ou la gravité
des blessures subies par le conducteur et le passager avant lors de certains types de collision. Les informa-
tions nécessaires pour effectuer I'entretien sans risque du systéme sont indiqués dans les sections SRS et SB
de ce manuel de réparation.

ATTENTION:

« Pour éviter de rendre le systéme SRS inopérant, et d'augmenter ainsi le risque de Iésions corpo-
relles ou de mort dans le cas d'une collision entrainant normalement le déclenchement de l'airbag,
tous les travaux d'entretien doivent étre effectués par un concessionnaire agréé NISSAN/INFINITI.

« Un entretien inadapté, y compris une dépose et une repose incorrectes du systéme SRS, peut étre
a l'origine de blessures physiques causées par le déclenchement accidentel du systeme. Pour
retirer le cable spirale et le module d'airbag, voir la section SRS.

o Ne pas utiliser d'équipement d'essai électrique sur les circuits connexes du SRS sauf si indiqué
dans ce manuel de réparation. Les faisceaux de cablage SRS peuvent étre identifiés par les fais-
ceaux ou connecteurs de faisceau jaune et/ou orange.

Précautions pour le diagnostic de défauts
SYSTEME CAN

« Ne pas appliquer une tension de plus de 7 V aux bornes de mesure.
« Utiliser un testeur pour lequel la tension de borne non protégée est inférieure ou égale a 7,0V.

« S'assurer de bien mettre le contact d'allumage sur OFF et de débrancher le cable de batterie de la borne
négative avant de vérifier le circuit.

Précautions en cas de réparations du faisceau
SYSTEME CAN

o Souder les parties réparées et les envelopper de bande adhé-
sive. (Les effilochures des lignes torsadées doivent étre compri-
ses dans les 110 mm.)

BON : soudé et recouvert de bande adhésive =~

PKIAO306E

o Ne pas effectuer de connexions de dérivation pour les pieces
réparées (le fil épissé se séparera et les caractéristiques de la

ligne torsadée seront perdues). MAUVAIS : Branchement de
cable de dérivation

PKIAO307E
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS PFP:00004
Lors de I'affichage des défauts du systeme de communication CAN

LORSQU'UN DEFAUT DE FONCTIONNEMENT EST DETECTE PAR LE SYSTEME DE COMMU-
NICATION CAN
« Laligne de communication CAN est ouverte (CAN H et/ou CAN L).

o La ligne de communication CAN est en court-circuit (avec la masse, entre les lignes CAN ou avec
d'autres faisceaux)

e« Les zones relatives a la communication CAN du boftier sont défectueuses.

LORSQU'UN DEFAUT DE FONCTIONNEMENT EST DETECTE, MAIS PAS AU NIVEAU DU SYS-

TEME DE COMMUNICATION CAN

o Dépose et repose de piéces : Lorsque les boitiers effectuant la communication CAN ou lorsque les cap-
teurs relatifs a la communication CAN sont déposés et reposés, il est possible qu'un défaut de fonctionne-
ment soit détecté (ou un code de diagnostic de défaut autre que la communication CAN peut étre
détecté).

o Fusible grillé (déposé) : La communication CAN du boitier peut étre interrompue a ce stade.

« Tension basse : Si la tension diminue pour cause de batterie déchargée lorsque le contact d'allumage est
sur ON, le défaut peut étre détecté par l'autodiagnostic en fonction des boitiers.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]

ORGANIGRAMME DES DIAGNOSTICS DES DEFAUTS

| Sélection du type de systéme CAN

| Etape 1

N/

- Vérifier les spécifications et les équipements du véhicule.
- Sélectionner un type de systéme CAN a l'aide du tableau
du boitier de communication CAN.

| Acquisition de données

| Etape 2

NS

- Acquérir les données avec CONSULT-II.
(SIG COMMUNIC CAN et RESULT AUTO-DIAG)

| Préparation du tableau de la fiche de controle | Etape 3

+ Joindre les données a la fiche de contréle du tableau
de systeme CAN sélectionné

- Cocher la case sur le tableau de la fiche contrdle en
fonction des données jointes.

| Identification de la piece défectueuse

| Etape 4

NS

*Comparer le tableau de la fiche de controle effectué
lors de I'étape 3 avec les résultats (exemple) de la
fiche de contréle pour trouver un cas similaire.

-Les causes possibles peuvent étre identifiées. _J

| Inspection et réparation

| Etape 5

~

- Vérifier et réparer en fonction du diagnostic du systeme.

S e

PKIC5033E

. [Etape 1: Se reporter a LAN-6, "SELECTION DU TYPE DE SYSTEME CAN (COMMENT UTILISER LE

TABLEAU DE SPECIFICATION)" .

o Etape 2: Se reporter a LAN-7, "ACQUISITION DE DONNEES PAR CONSULT-II" .

» [Etape 3: Se reporter a LAN-8, "COMMENT UTILISER LE TABLEAU DE LA FICHE DE CONTROLE".

o Etape 4: Se reporter a LAN-9, "Exemple de fiche de contrdle remplie lorsque les conditions initiales sont

reproduites” .

« [Etape 5: Se reporter a LAN-109, "DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME" .
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]
Procédure de diagnhostic

SELECTION DU TYPE DE SYSTEME CAN (COMMENT UTILISER LE TABLEAU DE SPECIFICA-
TION)

Déterminer le Type de systeme CAN a partir de I'équipement du véhicule afin de sélectionner la fiche de con-
trole correspondante.

(Exemple) Break/4x4/QR25DE/T/A/ESP

Boitier de communication CAN
Se reporter au systeme CAN lors de la sélection du type de systéme CAN a partir du tableau suivant.

Type de carrosserie Break
Essieu 4x4 4x2
Moteur 022D IQRZODE/QRZSDE 022D | omesDE | 9290 | vp22DDTI Vérifier les spécifications de base du véhicule.
Transmission ™ [ A ™ [ 1A ™
Commande de freinage ABS ESP ABS ESP
Type de systeme CAN 1 2 3 4 5 6 7 8 9 3 . o
- - i N PVRVIVE BN o T FEVEVIN EVPURR R Quel numéro est choisi lors de la sélection de
Diagnosic des défauts du systéme CAN | Sacta | Asas i < : : maniére séquentielle en partant du haut du

tableau de spécifications ?
Le numéro est le type de systeme CAN du
véhicule concerné.

Dans le cas de cet exemple:
Il correspond au type 6.

PKIC5034E
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

ACQUISITION DE DONNEES PAR CONSULT-II

Joindre les données acquises par CONSULT-II sur la fiche de contréle adéquate en fonction du type de sys-
teme CAN.

Tableau de la fiche de contréle
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME |Di ic| Di i ST RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis | Ecm | Tom  [VPSTCS| piR axa | mEnTSM
/ABS ETA
MOTEUR Mauvais [INCONNU|  —  |INCONNU[INCONNU| — — = [INCoNNU[[ SO SN OAN [ CONREINIC oAN
BOITE AUTO Mauvais |INconnufinconnu[ = [inconnu| = —  [iInconnuf|eRo coumuNic cA _
ABS Mauvais [INCONNU|INCONNU[INCONNU| = [iINconnu|inconnu| = [P Qe -
4x4 TOUT MODE Mauvais [INCONNU[INCONNU[ ~—  |INCONNU|  — —  |INCONNU[[®C CRIT AN -
Symptomes :
Copier I'écran RESULT AUTO-DIAG
de CONSULT-II.
RESULT AUTO-DIAG
RESULTATS DTC  OCCURRENCE
CIRC COMMUNIC CAN RESULTATS DTC  OCCURRENCE
[U1001]
CIRC COMMUNIC CAN
Joindre une Joindre une Joindre une
copie de copie de copie de
RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG T/A RESULT AUTO-DIAG ABS
| |DONNES FF | |
EFFAC IMPRIMER EFFAC_ | IMPRIMER
MODE | RETOUR EcwRAGEl COPIER MODE |Rsmun|scu-mss| COPIER
SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR 4x4 TOUT MODE
[ _PRSNT PRSNT
DIAG INITIAL BON DIAG INTIAL BON
DIAG TRANSMIS __BON [DIAG TRANSMIS __BON
oM BON DCTCS/ABS BON
VDC/TCSIABS INCONNU , , M INCONNU
INSTRUMENTSM ET A INCONNU Joindre une Joindre une ™ INCONNU
ICC INCONNU copie de copie de INSTRUMENTSMET A BON
[BowsEe oo | SIG COMMUNIC CAN T/A SIG COMMUNIC CAN ABS
IPOM EIR INCONNU
Copier I'écran SIG COMMUNIC CAN WPAMER | [ werven_| [
de CONSULT-II. woDE [Reroun]ecumsed copier woDE [peroun|ceumad copien
SIG COMMUNIC CAN
BOITE AUTO
[ PRSNT
DIAG INTIAL BON
DIAG TRANSMIS BON
ECM BON
VDC/TCS/ABS INCONNU
INSTRUMENTS/M ET A_INCONNU
ICCledx4 INCONNU
IMPRIMER
MODE | RETOUR | ecLairace | COPIER
PKIC5500E

LAN-7



PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

COMMENT UTILISER LE TABLEAU DE LA FICHE DE CONTROLE

Utiliser lorsque les conditions initiales

Utiliser lorsque les conditions initiales sont reproduites ne sont pas reproduites
Tableau de la fiche A A
de controle 4 V4 AY
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME |Diagnostic|Diagnostic VDB;%’;S"C e RESULT AUTO-DIAG
inital | transmis | ECM | TCM |"7a5™| DR | 4 "™
MOTEUR Mauvais [INconnu | —  [inconnu [inconnu | — —  |inconnu [[ RO ORI AN | TRC eI A
Boitier effectuant BOITE AUTO Mauvais |INConnu [inconnu| — —  [inconnu| = — [ vconmu || T -
le diagnostic de ABS Mauvais | INCONNU | INcONNU|INcONNU| = [INconnu [ INconnu| = || ORCCOMMUNIC GAN -
communication CAN (U1000)
4x4 TOUT MODE Mauvais [INCONNU [INCONNU|  —  [INconNU| — — - |nconnu || “C TG A -

PKIC3815E

1. Noms des boitiers affichés sur CONSULT-II

2. “MAUVAIS” : Affiche “MAUVAIS” lorsqu'un défaut de fonctionnement est détecté lors du diagnostic initial
du boitier diagnostiqué. Remplacer le bottier si “MAUVAIS” est affiché.

3. “INCONNU" : Affiche “INCONNU" lorsque le boitier diagnostiqué ne transmet pas les données correcte-
ment. Cocher si “INCONNU” est affiché sur CONSULT-II.

4. “INCONNU” : Affiche “INCONNU" lorsque le boftier diagnostiqué ne recoit pas les données correctement.
Cocher si “INCONNU” est affiché sur CONSULT-II.
“~": Colonne non utilisée (non nécessaire pour le diagnostic des défauts)

NOTE:

Vérifications de diagnostic de communication CAN si la communication CAN fonctionne correctement. (Les

contenus des données ne sont pas diagnostiqués.)

« Lorsque les conditions d'origine sont reproduites, se reporter & LAN-9, "Exemple de fiche de contrdle rem-
plie lorsque les conditions initiales sont reproduites" .

« Lorsque les conditions d'origine ne sont pas reproduites, se reporter a LAN-11, "Exemple de fiche de con-
trole remplie lorsque les conditions initiales ne sont pas reproduites” .
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

Exemple de fiche de contrdle remplie lorsque les conditions initiales sont reproduites
SIG COMMUNIC CAN Tableau de la fiche de contréle
MOTEUR SIG COMMUNIC CAN
[__PRSNT Diagnostic regu
DIAG INITIAL BON Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic | Diagnostic INSTRU- RESULT AUTO-DIAG
DIAG TRANSWIS _BON inital | tansmis [ ECM | Tom [VBCTICS| DR [ axa | wentsm
N /ABS ETA
b I
J VOCTCSABS __INCONNU MOTEUR Mauvais [INCONNU[  —  [INconnufinconNy]  — —  JINCRANJ[ OO COMMUNIC CAN | GIRC COMMUINIC CAN
INSTRUMENTSM ET A INCONNU [{ ) ( )
r .
LC—ECWSECN Ngo GNGN‘E | BOITE AUTO Mauvais |INCONNU|INCONNU| — —  fiINc@fing]  — = Iincefnul @™ Cﬁ:’:’&%’?w oAN -
|IPOMER  INCONNU | ABS Mauvais |INCONNUJINCERNU|INC@RNU] = [INCONNU|INCONNU| = Cmccﬁm&?'c oA -
CIRC COMMUNIC CAN
MPRIMER | [ 4x4 TOUT MODE Mauvais [INCONNULINOgRNUE = |INconnu| = = |INCONNU (U1000) -
MODE |RETOUFI|8:A\R»:E|COP\EH
SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN
ABS 4x4 TOUT MODE
| PRSNT | PRSNT
DIAG INITIAL BON DIAG INITIAL BON
SIG COMMUNIC CAN DIAG TRANSMIS __BON | DIAGTRANSMIS _BON |
BOITE AUTO 1| EcM iNconny I JvocrcsiaBs BON
Lo INCONNU P <] oI
[T PRsNT | Din BoN Tou INCONNU
DIAG INITIAL ON ax4 BON INSTRUMENTSMETA __ BON
DIAG TRANSMIS___BON
PGl Ol
JLVDC/TCS/ABS INCONNU 1
INSTRUMENTSM ET A INCONNU
I IMPRIMER | [ MPRIMER | [
MODE |HETOUR|EC!.MRJGE|COPIER MODE |RETOUR|EOLA\RAGE|COP\EH
IMPRIMER | [
MODE |RETOUFI|8:A\R»:E|COP\EH
PKIC5288E

1. \Vérifier que le nom du boitier affiché avec “INCONNU" a partir de la copie de I'écran “SIG COMMUNIC
CAN” de “MOTEUR” jointe a la fiche de contrdle puis cocher sur le tableau de la fiche de contrdle.
NOTE:

Sur I'écran “SIG COMMUNIC CAN”, “INCONNU?” est affiché sur “VDC/TCS/ABS”, “INSTRUMENTS M ET
A", “ICC”, “IPDM E/R” et “EPS". Mais cocher sur “VDC/TCS/ABS” et “INSTRUMENTS M ET A" car
“INCONNU” est répertorié sur la colonne de diagnostic recu du tableau de la fiche de contréle.

2. Vérifier que le nom du boitier affiché avec “INCONNU" sur la copie de I'écran “SIG COMMUNIC CAN” de
“TIA”, “ABS” et “TOUT MODE/4X4" ainsi que “MOTEUR”. Cocher ensuite sur le tableau de la fiche de
contréle.

NOTE:

o Pour “T/A”, “INCONNU" est affiché sur “VDC/TCS/ABS”, “INSTRUMENTS M ET A” et “ICC/4x4”. Mais
cocher sur “WVDC/TCS/ABS” et “INSTRUMENTS M ET A” car “INCONNU” est répertorié sur la colonne
de diagnostic recu du tableau de la fiche de controle.

o Pour “ABS”, “INCONNU?” est affiché sur “ECM” et “TCM”. Cocher cette case.

o Pour “TOUS MODE 4X4”, “INCONNU" est affiché sur “ECM” et “TCM". Mais cocher sur “ECM” et

“IPDM E/R” car “INCONNU" est répertorié sur la colonne de diagnostic regu du tableau de la fiche de
controle.

LAN
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

Tableau de la fiche de controle
Les résultats affichés du contréle SIG COMMUNIC CAN
de diagnostic CAN Ecran SELECTION Diagnostic regu

SYSTEME DiagnostieD e S RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis | ECM | TCM /ABS DIR 4x4 MENTSM
ETA

MOTEUR Mauvais |INCONNU[ — —  |inconnu [inodhmu| = — [ INoqfiu [ SRR CA [ CIRC oM © AN

BOITE AUTO Mauvais |INCONNU|INcoNNU| — —  [inoghnu| = N [ -

ABS Mauvais |INCONNU | Noghinu | noghinu| = [inconnu|inconnu| - — | SR CREENC A -

4x4 TOUT MODE Mauvais | INconnu | iNoghnu| = |inconnu| = — |mcomnu | #C Qe < A" -

_/

Sélectionner les indications identiques entre les résultats du contrdle de diagnostic CAN et les résultats de la fiche de contréle. Les pieces défectueuses sont détectées.

Cas 1
Qer le connecteur de faisceau entre le TCM et le boitier de commande ESP/T CS/AB)

Vérifier les résultats de la fiche de
controle (exemple) SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION Diagnostic regu
SYSTEME Di ic|Di { VDCITCS NSTRU- RESULT AUTO-DIAG
initial | transmis | ECM TCM DIR 4x4 MENTSM
/ABS ETA
MOTEUR Mauvais |INCONNU|  — | nconnu| noghmu|  — — [incgfnu cmccc(aun;:n;éjor;mc;w cmcc%mw‘»)uccm
BOITE AUTO Mauvais [INCONNU[INcONNU| — — | INcgmnu|  — — | mnoghinu[ “"C Ry < -
ABS Mauvais |INCONNU | INogNNU| INoghiu| = INCONNU|INCONNU| = cmccmm OTCCAN -
4x4 TOUT MODE Mauvais |INconnu|iNoghnu| = [inconnu| = — | INCONNU; C'HCC%M&JOT'CCAN -
w07 - Piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H
CAN L
Boitier de Capteur
ECM TCM commande d'angle (I:T)sr:';lir:::ls
ESP/TCS/ ABS de braquage

PKIC5035E

NOTE:
Il existe un cas ou certains “SIG COMMUNIC CAN" et “RESULT AUTO-DIAG” ne sont pas nécessaires pour le

diagnostic. Dans ce cas, “INCONNU" et “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" dans “Résultats de la fiche de con-

trole (exemple)” deviennent “—". Ignorer ensuite les coches sur le tableau de la fiche de contrdle.

3. Effectuer le diagnostic du systéme pour les causes possibles identifiées.

4. Effectuer a nouveau le diagnostic apres la vérification et la réparation. S'assurer que la réparation est
complétement effectuée puis achever la procédure.

Commencer le diagnostic des défauts du systéme CAN si la procédure ne peut pas étre vérifiée. Se reporter a

LAN-26, "Boitier de communication CAN" .
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]

Exemple de fiche de contréle remplie lorsque les conditions initiales ne sont pas reproduites

Tableau de la fiche de controle

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME |biagnostic |Diagnostic Diagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCM VDC/TCS DIR 4x4 II\BI\‘SIIIF‘I%J/M
/ABS ETA
MOTEUR Mauvais |INCONNU| —  [INconNU|iNcoNNU|  — —  [Inconny | SRC COIIEINIC CAN | CIRC COMgLING CAN
BOITE AUTO Mauvais [INCONNU|INCONNU| —  [INconnu| — — — | nconnuf[CRC CRIREINC AN -
ABS Mauvais | INCONNU|INCONNU|INCONNU| = |iNconnufinconnu| = [| SR SR oA -
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU|INCONNU|  —  [iNconnu| = — | nconnu] R SR < O -
MOTEUR SYSTEME SYSTEME T/A SYSTEME ABS SYSTEME TOUT MODE/4x4

RESULT AUTO-DIAG

RESULT AUTO-DIAG

RESULT AUTO-DIAG

RESULT AUTO-DIAG

RESULTATS DTC  OCCURRENCE

CIRC COMMUNIC CAN 1t
[U1001]

RESULTATS DTC
CIRC COMMUNIC CAN

RESULTATS DTC

CIRC COMMUNIC CAN
[U1000]

OCCURRENCE RESULTATS DTC  OCCURRENCE
1 CIRC COMMUNIC CAN
[U1000]

PKIC5036E

1

Se reporter a “RESULT AUTO-DIAG” de tous les baitiers joints a la fiche de contréle. Si “CIRC COMMU-
NIC CAN", “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" ou “CIRC COMMUNIC CAN [U1001]" est affiché, cocher
sur la colonne concernée des résultats de l'autodiagnostic du tableau de la fiche de contréle.

NOTE:

« En ce qui concerne “MOTEUR”, “CIRC COMMUNIC CAN [U1001]" est affiché. Cocher cette case.

« Pour “T/A", “CIRC COMMUNIC CAN"” est affiché. Cocher cette case.
« En ce qui concerne “ABS”, “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" est affiché. Cocher cette case.
« En ce qui concerne “TOUS MODE 4X4", “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" est affiché. Cocher cette

case.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS
[CAN]

Tableau de la fiche de contréle

< s 4 . : N SIG COMMUNIC CAN
Les résultats affichés de 'autodiagnostic Diagnostc regy
Ecran SELECTION SYSTEME | oo [oiagnost RESULT AUTO-DIAG
DCITCS) TNSTRU
initial | transmis | ECM | TCM DIR ax4 | MENTSM
/ABS ETA
MOTEUR Mawvais|inconny| = |inconnu[mconnu| = = [incomnu | 7 e A [P oo
BOITE AUTO Mauvais | inconnu[nconnu| = [inconnu| = — [ inconnu | Tt M -
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU|INCONNU| = INCONNU | INCONNU - C‘QCC?U%';'CCAN -
4x4 TOUT MODE Mauvais [ INconnu|iNconnu| = |inconnu] = = [inconnu | T A" -

Lorsque les résultats affichés de l'autodiagnostic et les résultats (exemple) de la fiche de contrle concordent, les causes possibles peuvent étre sélectionnées.

Cas 1
Vérifier le connecteur de faisceau entre le TCM et le Cas5 o "
boitier de commande ESP/TCS/ABS. A Vérifier le circuit du boitier de commande EPS/TCS/ABS A
[ [
SIG COMMUNIC CAN SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELEGTION SYSTEME Dlegnos i o6 — RESULT AUTO-DIAG Eoran SELECTION SYSTEME Dlegnose 1960 —={  RESULT AUTO-DIAG
vocricy DCITCY
intal | transmis | ECM ™ IABS DIR 4x4 ME;[Y:M inital | wansmis | ECM TC™M ABS DIR 4x4 MEEN'TAS'M
MOTEUR [0 - o I I s MOTEUR Vauwas | o] — Foo| = [ = |neomo|Ftimy & A
BOITE AUTO [ = o] - [ O O T - BOITE AUTO Mauvals = [nefo] - T -
A5 " Folign] - N e Sk - oo Y 2 2 2 2 e _
4x4 TOUT MODE M ] = [rcone] — T ucomfome e - 4x4 TOUT MODE Mauais o 2 I T G -

w72 . Piece défectueuse 2. . Piece défectueuse

Boitier de Boitier de
‘commande commande|
4x4 4x4
CANH CANH
CAN L CANL
Capteur
oo o
Capteur d'angle Instruments e Instruments|
EcM oM | S m| dobraqunge | combinés EcM oM Janglee combinés
PKIC5037E

NOTE:
Il existe un cas ou certains “SIG COMMUNIC CAN” et “RESULT AUTO-DIAG” ne sont pas nécessaires pour le

diagnostic. Dans ce cas, “INCONNU" et “CIRC COMMUNIC CAN [U1000]" dans “Résultats de la fiche de con-
trole (exemple)” deviennent “—". Ignorer ensuite les coches sur le tableau de la fiche de controle.

2. Pour les causes possibles sélectionnées, il est prévu que des défauts de fonctionnement aient été détec-
tés dans le passé.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
Contrdle de support de diagnostic CAN
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN" POUR  [(Gempie) _sic communic o
L'ECM MOTEUR
[ PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS __ BON
TCM BON
VDC/TCS/ABS BON
INSTRUMENTS/M ET A BON
IcC INCONNU
BCM/SEC BON
IPDM ERR INCONNU
IMPRIMER
MODE [RETOUR [ECLAIRAGE| COPIER
PKIC5040E
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMUNIC Descriotion Présent
SYSTEME” CAN” P
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correcte- | BON/MAU-
ment. VAIS
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
TcM S'assurer que la réception a partir du boitier de commande de BON/
transmission est correcte. INCONNU
VDC/TCS/ABS n'est pas diagnostiqué. (Modeles ABS) INCONNU
MOTEUR VDC/TCS/ABS S'assurer que la réception a partir du boitier de commande BON/
ESP/TCS/ABS est correcte. (Modéles ESP) INCONNU
INSTRUMENTS M ET A S'assurer que la réception a partir des instruments combinés est | BON/
correcte. INCONNU
ICC ICC n'est pas diagnostiqué. INCONNU
BCM/SEC n'est pas diagnostiqué. (Modéles avec moteur YD) BON
BCM/SEC
BCM/SEC n'est pas diagnostiqué. (Moteur QR) INCONNU
IPDM E/R IPDM E/R n'est pas diagnostiqué. INCONNU

Résultats affichés (présent)

« BON : Normal

« MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
« INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN" POUR [ giemple) SIG COMMUNIG CAN
LE BOITIER DE COMMANDE DE TRANSMISSION BOITE AUTO
[ PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS _ BON
ECM BON
VDC/TCS/ABS BON
INSTRUMENTSMETA ~ BON
ICC/E4x4 INCONNU
IMPRIMER
MODE |RETOUR [ecLARaGE |COPIER PKIABS4GE
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMUNIC Describtion Présent
SYSTEME” CAN” P
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correcte- | BON/MAU-
ment. VAIS
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est correcte BON/
q pion ap ' INCONNU
TIA VDC/TCS/ABS n'est pas diagnostiqué. (Modeles ABS) INCONNU
VDC/TCS/ABS S'assurer que la réception a partir du boitier de commande ESP/| BON/
TCSIABS est correcte. (Modéeles ESP) INCONNU
INSTRUMENTS M ET A S'assurer que la réception a partir des instruments combinés est | BON/
correcte. INCONNU
ICC/4x4 ICC/4x4 n'est pas diagnostiqué. INCONNU
Résultats affichés (présent)
« BON : Normal
« MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
« INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.
DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR  [(Exemple) __5/6 COMMUNIG GAN
L'ACTIONNEUR ET LE DISPOSITIF ELECTRIQUE ABS ABS
(BOITIER DE COMMANDE) [ PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS BON
ECM BON
IMPRI
MODE | RETOUR| ESH | COPIER PKIABSUOE
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMUNIC Descrintion Présent
SYSTEME” CAN” P
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correcte- | BON/MAU-
ment. VAIS
ABS DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q : INCONNU
ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est correcte BON/
q P P ' INCONNU

Résultats affichés (présent)

« BON : Normal

« MAUVAIS : Défaut de fonctionnement

« INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
DESCRIPTION DE L'ECRAN SIG COMMUNIC CAN POUR (Exemple) SIG COMMUNIG CAN
LE BOITIER DE COMMANDE ESP/TCS/ABS ABS
[ PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS _ BON
ECM BON
TCM BON
DIR BON
Ax4 BON
IMPRIMER
MODE |RETOUR |EcLaRaGE [COPIER PKIABOATE
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMUNIC Descrintion Présent
SYSTEME” CAN” P
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de I'ECU fonctionne correcte- | BON/MAU-
ment. VAIS
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
ECM S'assurer que la réception a partir de 'ECM est correcte BON/
q ption &p ' INCONNU
ABS
TCM S'assurer que la réception a partir du boitier de commande de BON/
transmission est correcte. INCONNU
DIR S'assurer que la réception a partir du capteur d'angle de bra- BON/
quage est correcte. INCONNU
ax4 S'assurer que la réception a partir du boitier de commande 4X4 | BON/
est correcte. INCONNU

Résultats affichés (présent)

« BON : Normal

« MAUVAIS : Défaut de fonctionnement
« INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.

DESCRIPTION DE L'ECRAN “SIG COMMUNIC CAN” POUR

LE BOITIER DE COMMANDE 4X4

(Exemple) SIG COMMUNIC CAN
4x4 TOUT MODE
[ PRSNT
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS _ BON
VDC/TCS/ABS BON
ECM BON
TCM INCONNU
INSTRUMENTS/M ET A BON
IMPRIMER
MODE |RETOUR [EcLaimace |COPIER

PKIAB948E
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PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS

[CAN]
Ecran “SELECTION Ecran “SIG COMMUNIC Descrintion Présent
SYSTEME” CAN”" P
DIAG INITIAL S'assurer que le micro-ordinateur de 'ECU fonctionne correcte- | BON/MAU-
ment. VAIS
DIAG TRANSMIS S'assurer que la transmission est correcte BON/
q ' INCONNU
S'assurer que la réception a partir de I'actionneur et du dispositif | BON/
électrique d'ABS (boitier de commande) est correcte. INCONNU
VDC/TCS/ABS
TOUT MODE 4X4 S'assurer que la réception a partir du boitier de commande ESP/| BON/
TCS/ABS est correcte. INCONNU
ECM S'assurer que la réception a partir de I'ECM est correcte BON/
q P P ' INCONNU
TCM Le boitier de commande de transmission n'est pas diagnostiqué. | INCONNU
INSTRUMENTS M ET A S'assurer que la réception a partir des instruments combinés est | BON/
correcte. INCONNU

Résultats affichés (présent)

BON : Normal
MAUVAIS : Défaut de fonctionnement

INCONNU : Le boitier diagnostiqué ne transmet ou ne regoit pas les données concernées correctement.
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
COMMUNICATION CAN PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrdleur) est une ligne de communication
séquentielle pour applications en temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication multiplex intégrée au véhi-
cule permettant la transmission de données a haute vitesse et offrant une excellente capacité de détection
d'erreurs. Un véhicule est équipé de nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande par-
tage des informations et est reliée aux autres boitiers pendant le fonctionnement (pas indépendantes). Avec la
ligne de communication CAN, les boitiers de commande sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H
CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de transmission des informations avec un minimum de
cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais lit de maniére sélective les données
requises uniquement.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
CONDUITE A GAUCHE

@@

IN
I
W

O
o]
®
= 5#
e )
®0®
PKIC4957E
1. TCM F46 (avec T/A) 2. Boitier de commande ESP/TCS/ 3. ECMM118
ABS E122 (avec ESP)
4. Actionneur et dispositif électrique 5. Instruments combinés M44 6. Boitier de commande 4x4 M107
ABS (boitier de commande) E69 (avec 4x4)
(avec ABS)
7. Capteur d'angle de braquage M81
(avec ESP)

LAN-17




COMMUNICATION CAN

[CAN]
CONDUITE A DROITE
©)
V] B e, D
/I_ ) T
@ /
o
®
A S
L —"'F
2 /}} ] N D
—e 1
®0
PKIC4958E
1. Boitier de commande 4x4 M107 2. Capteur d'angle de braguage M81 3. Instruments combinés M44
(avec 4x4) (avec ESP)
4.  Actionneur et dispositif électrique 5. ECM M118 6. Boitier de commande ESP/TCS/
ABS (boitier de commande) E69 ABS E122 (avec ESP)

(avec ABS)
7. TCM F46 (avec T/A)
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

BKS000SG

Schéma
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TKWB2825E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Schéma de cablage — CAN —
CONDUITE A GAUCHE
LAN-CAN-01
ICEMCWC | GNE DE DONNEES
A AVEC TIA
M AVEC TIM
<G> : AVEC MOTEUR A ESSENCE
<> : AVEC MOTEUR DIESEL
*194:{G> *286:{G>
%5:{D>  87:{D>
o GR LR w A m(O) w 4}
@@ @ED : e
E E SUIVANTE
E:-In n‘Z-ZIGY/RB/WR:-Z-I mo-:lﬂ
™M >
W R
3]y 2|4 ])
M75
GR GYR
GR GY/R G/IR GY/R
Gl Gl 51l el
CAN-H  CAN-L CAN-H  CAN-L | ICM
ECM (BOITIER DE
COMMANDE DE
RANSMISSION)
E®:<a>
1]2[3]4]5]6 7]8] o0l 1]2]3]4]5 6[7]8]9 SCREPORTER A CE QUI SUT
= = i19), -DISPOSITIFS
i2[13[14]15[te[17]1e[19]20]21]22[2s[2¢] 52 tof11[v2[va14[8[r6[7[18[e]20] 55 ELECTRIGUES

TKWB2826E
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

LAN-CAN-02
W | |GNE DE DONNEES

<$ES>: AVEC ESP
: SANS ESP

w >

PAGE SUIVANTE

<::P\N
PAGE

PRECEDENTE
R - @ R 4}

ACTIONNEUR I_IGL1|_| ’_I%I_l

ET DISPOSITIF BOITIER DE
ELECTRIQUE ABS CAN-H — CAN-L | MMANDE
(BOITIER DE ESP/TCS/ ABS
COMMANDE) D <>
: 0>

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

, -DISPOSITIFS

ELECTRIQUES

TKWB2827E
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

LAN-CAN-03

:MODELES 4x4

<{ES> :AVEC ESP
@WIW W]O
PAGE GIDAWB)
PRECEDENTE
@RI-RRIEI
w R
3]l
CAPTEUR BOITIER DE L ' INSTRU-
D'ANGLE DE COMMANDE UNIFIED METER | |MENTS
BRAQUAGE 4X4 CONTROL UNIT | |COMBINES
W) : <ES (10D : <aw>
1]2]3]4]5]6]7]8]oto[11]12[13[14]15]16[17]18]19]20 1]2]3]4[5[==]6]7]8]9 32t=]]
21]22]23]24]25]26]27] 28] 29[30]31]32]3334] 35]36[37]38[39] 40 Mv‘\‘/“ 10[11]12[13[14]15]16]17[ 18] 19]20 [5]4 MV31
-
8[7]6][5[4][3]2]1
16]15]14]13[12]11]10] 9 M\jy

TKWB2828E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
CONDUITE A DROITE
LAN-CAN-04
MWW | |GNE DE DONNEES *1 10:4E)
@1 Avec T/A 4 :
VD AVEC TM *2  3:{aE)
<G> : AVEC MOTEUR A ESSENCE 1:
<{D>>: AVEC MOTEUR DIESEL *3 94:{G)
<4E> : MODELES 4x4 ET 95:<{D>
MODELES 4X2 AVEC ESP 4 86:(>
: MODELES 4X2 SANS ESP 67: <5
GR w A x O w 4}
@@ .
SUIVANTE
e e @) rwwm GY/R R = u =gy @k o
o LR O-mcruE>
<E M >
G/R - GYR w : R
(F41) E125): 20>
e [Copess: b

GY/R

Gl [Geall 5 [6 1 rom
CAN-H  CAN-L CAN-H  CAN-L | goITIER DE
ECM COMMANDE DE
TRANSMISSION)
F48): {A>
I I S TR T = SE REPORTER A CE QUI SUIT.
12[13]14[15]16[17]18[19]20[21]22[23]24 ."éi: 8] 9[1o[11]12[13[14]15]16 “S]Ff a[5]6]7]8 v EE s DISPOSITIFS

w ELECTRIQUES

>) @)

a8
-
[©] (V)
~N|w
|

TKWB2829E

LAN-23




COMMUNICATION CAN
[CAN]

LAN-CAN-05
I W | IGNE DE DONNEES

<ES>: Avec ESP
: Sans ESP

<Epw w s>

PAGE PAGE
PRECEDENTE SUIVANTE

<t >

L
L
L
L
L
L
W
l_l%lj l_l%l_l ACTIONNEUR I_I6L1|_| I_I%Ij

- -1 ET DISPOSITIF - __ | BOITIER DE
CAN-H CAN-L ELECTRIQUE ABS CAN-H CAN-L COMMANDE
(BOITIER DE ESP/TCS/ ABS
COMMANDE) .5122 ;<::>
: 0>

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

, -DISPOSITIFS

ELECTRIQUES

TKWB2830E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
LAN-CAN-06
W : [ |GNE DE DONNEES
<aW> : MODELES 4x4
<$ES>: Avec ESP
<{4E>: MODELES 4X4 ET
MODELES 4X2 AVEC ESP
<20> : MODELES 4X2 SANS ESP
*1 9:4Ey
5:{20)
@ w . W 7 = = 1@
PAGE SOHUDHE
R TE 1 201D :

w R
Al ||23 ||
CAPTEUR [ CAN-H CAN-L | BOITIER DE IBomERDE I INSTRU-
D'ANGLE DE COMMANDE coMmanDE DEs | [MENTS
BRAQUAGE 4X4 INSTRUMENTS COMBINES
@D E> @) : @ | Lcousnes
1]2]3]4]5]6]7]8]o]10[11]12][13[14]15[16]17]18]19]20 1[2[s[==]4]5]6]7 3[of=] |
21[22[23[24]25]26]27] 28] 29]30[31]32[33[34] 35[36]37[38[39] 40 Mv‘\‘,“ 8] 9]10]11]12[13]14]15] 16 [5]4 MV?,1
12 l={3] s[7]6]5[4][3]2]1
4[5]6]7]8 Mv?/4 16]15[14[13[12]11]10] 9 M\j\?7

TKWB2831E
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Boitier de communication CAN
Aller a systeme CAN et choisir le Type de systeme dans le tableau ci-dessous.

Type de carrosserie Break

Essieu ax4 4x2

Moteur YD22D QR20DE/QR25DE YD22D QR25DE QR20D YD22DDTi

DTi DTi E

Transmission TIM TIA TM TIA TIM

Commande du frein ABS ESP ABS ESP

Type de systeme CAN 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Diagnostic des défauts du sys- LAN-34 | LAN-42 | LAN-50 | LAN-60 | LAN-69 | LAN-78 | LAN-89 | LAN-95 | LAN:

téme CAN 101

Le véhicule équipé de I'ESP peut étre identifié par la présence d'un

interrupteur ESP OFF.

TYPE 1/TYPE 2
Schéma du systéme

Modeéles avec ESP

Interrupteur de
désactivation ESP

PKIC5039E

CANH
® ®
CAN L
Actionneur et dis- -
ECM positif électrique Boitier de Instruments
ABS (boitier de commande combinés
commande) 4x4

PKIAG458E

Tableau des signhaux d'entrée/de

sortie

T :transmet R : recoit

Actionneur et dis-
positif électrique - ) -
Signaux ECM ABS Boitier de com Instrumerlts combi
- mande 4x4 nés
(boitier de com-
mande)

Signal de réponse de compresseur d'A/C R
Signal de position de pédale d'accélérateur R
Signal de témoin ASCD CRUISE R
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Actionneur et dis-
positif électrique - ) .
Signaux ECM ABS Bor:]t::dc;el&c;m Instrumir(;tss combi
(boitier de com-
mande)
Témoin d'engagement de commande automati- T R
que de vitesse ASCD (SET)
Signal de température du liquide de refroidisse- T R
ment moteur
Signal du régime moteur T R R
Signal du témoin de préchauffage* T R
Signal de témoin de défaut T R
] T R
Signal du contact de feux de stop
R
Signal du témoin d'avertissement ABS R
R R
Signal de vitesse du véhicule
R T
Signal de témoin de mode 4x4 R
Signal du témoin d'avertissement 4x4 R
Signal de commande de climatisation* R T
Signal de contact de frein de stationnement R T
* : moteurs YD uniquement
TYPE 3
Schéma du systeme
CANH
® ® ®
CAN L
Actionneur .
Boitier de
et dispositif Instruments
ECM TeM électrique ABS ngma"de combinés
(boitier de
commande)
PKIAB6457E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T :transmet R : regoit
Actionneur et
dispositif électri- -
Signaux ECM TCM que ABS (boi- Bon'qt:: d‘f o "(‘;T#S:f:;s
tier de
commande)
Signal de réponse de compresseur d'A/C T R
Signal de position de pédale d'accéléra- T R
teur
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Actionneur et
dispositif électri- -
Signaux ECM TCM que ABS (bo- | DOMerde com- | nstruments
. mande 4x4 combinés
tier de
commande)
Signal de témoin ASCD CRUISE T R
Témoin d'engagement de commande T R
automatique de vitesse ASCD (SET)
Signal de position de papillon fermé
Signal de commande intégrée du moteur
etde T/A
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal du régime moteur R
Signal de témoin de défaut
Signal de positions pleins gaz
Signal du témoin de position de T/A R
Signal d'autodiagnostic de T/A R
Signal de témoin d'arrét de surmultipliée/ T R
OD OFF
Signal de régime de l'arbre de sortie R T
Signal du témoin d'avertissement ABS R
R
Signal du contact de feux de stop
R T
T R R
Signal de vitesse du véhicule
R T
Signal de témoin de mode 4x4 R
Signal du témoin d'avertissement 4x4 R
Signal de contact de commande de sur- R T
multipliée
Signal de positionnement P-N R T
Signal de contact de frein de stationne- R T
ment
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
TYPE 4/TYPE 5
Schéma du systeme
Boitier de
commande
4x4
CANH
® 7
CAN
L 4
Boitier d(ej Capteur
ECM E?SFSTT%]SG d’angle de Instru‘mc’ants
JABS braquage combinés
PKIA9634E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T :transmet R : regoit

Signaux

ECM

Boitier de com-
mande ESP/
TCS/ABS

Capteur d'angle
de braquage

Boitier de com-
mande 4x4

Instruments
combinés

Signal de réponse de compresseur d'A/
C*2

Signal de position de pédale d'accéléra-
teur

Signal de témoin ASCD CRUISE T R

Témoin d'engagement de commande
automatique de vitesse ASCD (SET)

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal du régime moteur T R R

Signal du témoin de préchauffage*1

Signal de témoin de défaut

| 0| O O

Signal du témoin d'avertissement ABS T

Signal de témoin d'avertissement de
freins

Signal du témoin ESP OFF

—
Py

Signal de témoin de patinage

Signal du contact de feux de stop

|44

Signal de vitesse du véhicule

Signal de capteur d'angle de braquage R T

Signal de témoin de mode 4x4

Signal du témoin d'avertissement 4x4

Signal de commande d'A/C*! R

Signal de contact de frein de stationne-
ment
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

*1 : Modéles avec moteur YD uniquement

*2 : moteur QR uniqguement

TYPE 6
Schéma du systéme

CANH

Boitier de
commande
4x4

CAN L

ECM

TCM

Boitier de
commande
ESP /TCS
/ABS

Capteur
d’angle de
braquage

Instruments
combinés

PKIA9635E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie

T :transmet R : recoit

Signaux

ECM

Boitier de

commande

ESP/TCS/
ABS

TCM

Capteur
d'angle de
braquage

Boitier de
commande
4x4

Instruments
combinés

Signal de réponse de compresseur
d'A/IC

Signal de position de pédale d'accé-
|érateur

Signal de témoin ASCD CRUISE

Témoin d'engagement de com-
mande automatique de vitesse
ASCD (SET)

Signal de position de papillon fermé

Signal de commande intégrée du
moteur et de T/A

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal du régime moteur

Signal de témoin de défaut

Signal de positions pleins gaz

Signal du témoin de position de T/A

Signal d'autodiagnostic de T/A

Signal de témoin d'arrét de surmulti-
pliée/OD OFF

Signal de régime de I'arbre de sortie

Signal du témoin d'avertissement
ABS
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
c%?rltrlr?;r?c?e Capteur Boitier de Instruments
Signaux ECM TCM ESP/TCS/ cti)?;gLI; d: com4r11(inde combinés
ABS quag
Signal de témoin d'avertissement de T R
freins
Signal du témoin ESP OFF
Signal de témoin de patinage R
) R
Signal du contact de feux de stop R
T R
Signal de vitesse du véhicule =
Signal de capteur d'angle de bra- R T
quage
Signal de témoin de mode 4x4 T R
Signal du témoin d'avertissement
T R
4x4
Signal de contact de commande de R T
surmultipliée
Signal de positionnement P-N R T
Signal de contact de frein de sta-
i R T
tionnement
TYPE 7/TYPE 8
Schéma du systeme
° CAN H
CAN L
Qmionqiur et
cispositi Instruments
ECM K‘Begv(‘gg?etier combinés
de commande)
SKIA9999E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie

T :transmet R : recoit

Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier

Instruments combi-

Signaux ECM de commande) nés
Signal de réponse de compresseur d'A/
T R
C
Signal de témoin ASCD CRUISE T R
Témoin d'engagement de commande T R

automatique de vitesse ASCD (SET)
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier Instruments combi-

Signaux ECM de commande) nés

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

—
Py

Signal du régime moteur

Signal du témoin de préchauffage*

Signal de témoin de défaut

—l | 4|

Signal du contact de feux de stop

Signal du témoin d'avertissement ABS

Signal de vitesse du véhicule

- 4|0V V| V| V| O| D

Signal de commande de climatisation* R

*: moteurs YD uniquement

TYPE 9
Schéma du systéme

CAN H

CAN L

Boitier de Capteur
ECM commande dangle de Instruments
/EgZITCS/ braquage combinés

PKIC0343E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T :transmet R : recoit

Boitier de commande ESP/ Capteur d'angle de Instruments com-

Signaux ECM TCS/ABS braquage binés

Signal de position de pédale d'accéléra-

teur T R

Signal de témoin ASCD CRUISE T R

Témoin d'engagement de commande
automatique de vitesse ASCD (SET)

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal du régime moteur T R

Signal de témoin de préchauffage

Signal de témoin de défaut

| 0| O O

Signal du témoin d'avertissement ABS T

Signal de témoin d'avertissement de
freins
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Signaux ECM Boitier dt_eréosTArTéaSnde ESP/ Captg:;;qdu'zggle de Instrur;i(:]rétss com-
Signal du témoin ESP OFF T
Signal de témoin de patinage T R
T R
Signal de vitesse du véhicule
R T
Signal de capteur d'angle de braquage R T
Signal de commande de climatisation R T
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 1)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-17, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau" .
Schéma

Se reporter a LAN-19, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-20, "Schéma de cablage — CAN —" .
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
mande.
Tableau de la fiche de controle
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME|  Diagnostic Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
inital transmis ECM VDC/TCS  INSTRUMENTS
/ABS /META
MOTEUR Mawais | INCONNU - - INCONNU e oo~ ™
ABS Mawais | INCONNU | INCONNU - - oRe oo
4x4 TOUT MODE Mawais | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU CRC e on ™
Symptoémes :
Joindre une Joindre une Joindre une copie de
copie de copie de RESULT RESULT AUTO-DIAG
RESULT AUTO-DIAG AUTO-DIAG ABS 4x4 TOUS MODES
Joindre une Joindre une Joindre une copie de
copie de SIG copie de SIG SIG COMMUNIC CAN
COMMUNIC CAN MOTEUR COMMUNIC CAN ABS 4x2/4x4 TOUS MODES
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
mande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le boitier de com-
mande 4X4. Se reporter a LAN-114, "Vérification du circuit entre I'actionneur/le dispositif électrique ABS (boi-
tier de commande) et le boitier de commande 4x4." .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME| .. . N Diagnostic requ RESULT AUTO-DIAG
Diagnostic Diagnostic
initial transmis ECM VDC/TCS  INSTRUMENTS
/ABS IMETA
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - INCQYNU RV A
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU -~ - R e
4x4 TOUT MODE Mauvais INCONNU - - INCONNU CIRC C?g"mg"c CAN
PKIC4926E
“ia . Piéce défectueuse
CANH
» ¢ 4
CAN L
ﬁicst;)%l%%u:é\zz:tri- Boitier de Instruments
ECM que ABS (boftier ig;nmande combinés
de commande)
PKIA6502E

LAN-37



SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 2
Vérifier le circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-118, "Vérification du circuit de I'ECM pour les modeéles 4x4 avec

T/M et les modeles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Eoran SELECTION SYSTEME| piagnosic | Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS - |INSTRUMENTS
/ABS /META
; CIRC COMMJINIC CAN
MOTEUR Mauvais INCQiNu - - INOQYINU o)
) CIRC COMMJNIC CAN
ABS Maglais | INCQANU | INCQfinu - - A
4x4 TOUT MODE Mauvais INCONNU |N09&Nu INCONNU INCONNU CIRC C(()LBV‘M ’;“C CAN
PKIC4927E
i . Piece défectueuse
% % CAN H °
7 CAN L
/4
Actionneur et Bottier de
dispositif électri- Instruments
ECM - commande ]
e
PKIA6503E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 3

Veérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande). Se reporter a LAN-
122, "Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)"” .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME| .. . N Diagnostic requ RESULT AUTO-DIAG
Diagnostic Diagnostic
nitial o ECM VDC/TCS  |INSTRUMENTS
/ABS /MET A
MOTEUR Mauvais INCONNU - — INCONNU CIRC 0?312,”802"0 CAN
. CIRC COMMjENIC CAN
ABS mafais | INCQANU | Noghinu - - N
4x4 TOUT MODE Mawais | INCONNU | INCONNU | INOGRINU | INCONNU RV A
PKIC4928E
il Pigce défectueuse
- CAN H °
CAN L
A 7
Actionneur et Boitier de
ECM dispositif électri- commande Instruments
que ABS (boitier: x4 combinés
de commande)
PKIA6504E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-123, "Veérification du circuit du boitier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME| . N Diagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
Diagnostic Diagnostic
initial transmis ECM VDC/TCS  INSTRUMENTS
/ABS /META
MOTEUR Mauvais INCONNU - - INCONNU R e
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - - R o)
. _ _ _ CIRC COMMJNIC CAN
4x4 TOUT MODE Mawais | INCQANU ondo
PKIC4929E
s Pigce défectueuse
° CAN H ’//
CAN L P
Z
Actionneur et Boitier de
dispositif électri- Instruments
ECM que ABS (boitier zgrdnmande combinés
de commande) 7
PKIAB6505E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit des instruments
combinés pour les modeles 4x4 et les modeles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME| . . - Diagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
Diagnostic Diagnostic
initial transmis ECM VDC/TCS  INSTRUMENTS
/ABS /META
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - INCQYNU RV A
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - - R e
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCQYNU RV A
PKIC4930E
“ia . Piéce défectueuse
Py CANH ’
CAN L /
Actionneur et "
N A Boitier de
dispositif électri- Instruments
ECM que ABS (boftier ig;nmande combinés <~
de commande)
PKIA6506E

Cas 6

Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-126. "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME| .. N Dlagnostc loe RESULT AUTO-DIAG
Diagnostic Diagnostic
initial transmis ECM VDC/TCS  |INSTRUMENTS
/ABS IMET A
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - INCQYNU RV A
ABS Maghis | INCQANU | INGghnu - - Y A
. — CIRC COMMJNIC CAN
4x4 TOUT MODE Mawais | INOGRINU - - N
PKIC4931E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 2)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-17, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau" .
Schéma

Se reporter a LAN-19, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-20, "Schéma de cablage — CAN —" .
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]
mande.
Tableau de la fiche de contréle
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS  [INSTRUMENTS
/ABS /META
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - INCONNU |77 Cia)'® A 0FC CQibon @ A
ABS Mawais | INCONNU | INCONNU - - M -
4x4 TOUT MODE Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCOnNu [“7CCQNeg' A -
Symptémes :
Joindre une Joindre une Joindre une copie de
copie de copie de RESULT RESULT AUTO-DIAG
RESULT AUTO-DIAG AUTO-DIAG ABS 4x4 TOUS MODES
Joindre une Joindre une Joindre une copie de
copie de SIG copie de SIG SIG COMMUNIC CAN
COMMUNIC CAN MOTEUR COMMUNIC CAN ABS 4x2/4x4 TOUS MODES
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

mande.
Cas 1

Vérifier le faisceau entre I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le boitier de com-
mande 4X4. Se reporter a LAN-114, "Vérification du circuit entre I'actionneur/le dispositif électrique ABS (boi-

tier de commande) et le boitier de commande 4x4." .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic | Diagnostic 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS INSTRUMENTS
/ABS META
MOTEUR Mauvais INCONNU _ _ INC%NU CIRC COMMUNIC CAN [CIRC C(OJ/I%I;IIC CAN
ABS Mauvais INCONNU | INCONNU - - CIRC COMMUNIC CAN _
4x4 TOUT MODE Mauvais INCONNU - - INCONNU | @O _
PKIC3750E
e Pigce défectueuse
. CANH
» ¢ 4
CAN L
ﬁicst;)%l%%u:é\zz:tri- Boitier de Instruments
ECM que ABS (boftier ig;nmande combinés
de commande)

PKIA6502E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 2

Vérifier le circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-118, "Vérification du circuit de I'ECM pour les modeéles 4x4 avec
T/M et les modeéles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN

Diagnostic regu

Ecran SELECTION SYSTEME i i i i
Diagnostic Diagnostic VDC/TCS | INSTRUMENTS

initial transmis ECM /ABS /META

RESULT AUTO-DIAG

MOTEUR Mauvais INCdINU (U1000)

. CIRC COMMJNIC CAN
ABS Mayfeis INCQANU | INogfinu - UNbo) -

4x4 TOUT MODE Mauvais INCONNU INO¢INU INCONNU INCONNU || €€ C((DUM ')“'C CAN -

|NCWNU CIRC COMMUNIC CAN | CIRC C(()UMWM';“C CAN

PKIC3751E

s Piece défectueuse

% & CAN H °

7 CAN L

Actionneur et

dispositif électri- Boitier de
FCM que ABS (boitier commande

de commande) 4x4

Instruments
combinés

PKIAG503E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 3

Veérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande). Se reporter a LAN-
122, "Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)"” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic | Diagnostic 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial fransmis ECM VDC/TCS [INSTRUMENTS
/ABS META
; CIRC COMMUNIC CAN | CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais INCONNU — - INCONNU (U1000) (U1001)
ABS Mavﬁ\is INCleU INOQ(INU _ — CIRC C(()UM OI;IIC CAN —
4x4 TOUT MODE Mauvais INCONNU | INCONNU | INCQiNU INcONNU  [©F¢ C%\A%T'C CAN _
PKIC3752E
e Pidce défectueuse
% CAN H °
CAN L
A 7
Actionneur et Boitier de
ECM dispositif e’legtlri- commande Instrulmc’ents
que ABS (boitier: x4 combinés
de commande)
PKIA6504E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-123, "Veérification du circuit du boitier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic | Diagnostic 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS  |INSTRUMENTS
/ABS META
MOTEUR Mauvais INCONNU - - INCONNU |7 Cao ' AN | CRC Cion A
ABS Mauvais INCONNU | INCONNU - - o oo ™ _
4x4 TOUT MODE Mauvais |NoqﬁNu - - _ GIRG COMMNIC CAN _
PKIC3753E
s Pigce défectueuse
AN H
° c *
CAN L .
Z
Actionneur et Boftier de
dispositif électri- Instruments
ECM que ABS (boitier zgrdnmande combinés
de commande) 7
PKIA6505E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit des instruments
combinés pour les modeles 4x4 et les modeles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic | Diagnostic 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS INSTRUMENTS
/ABS META
MOTEUR Mauvais INCONNU _ _ INCWNU CIRC C?mlgo%guc CAN [CIRC C(()J/I%I;IIC CAN
ABS Mauvais INCONNU | INCONNU - - e ™ _
4x4 TOUT MODE Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCinu 9RO Cie o -
PKIC3754E
e Pigce défectueuse
AN H Y
° c »
CAN L P
Actionneur et -
e L Boftier de
dispositif électri- Instruments
ECM que ABS (boftier iommande combinés <~
x4
de commande)
PKIAB506E

Cas 6

Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-126. "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic | Diagnostic 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS |INSTRUMENTS
/ABS META

MOTEUR Mauvais INCONNU _ _ |NC¢NU CIRC C(()mlgo%guc CAN |CIRC c%m%guc CAN

. CIRC COMMINIC CAN
ABS Maghis | INoghNU | iNcfiu - - A _

. CIRC COMMNIC CAN
4x4 TOUT MODE Mauvais INOQ‘INU - - - 0 %) _

PKIC3755E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 3)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-17, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau" .
Schéma

Se reporter a LAN-19, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-20, "Schéma de cablage — CAN —" .
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

mande.

Tableau de la fiche de controle

Joindre une
copie de SIG
COMMUNIC CAN MOTEUR

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic Diagnostic v I——— RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCM IABS META

MOTEUR Mauvais | INCONNU | — INCONNU - INCONNU || ¢ CQUIREC AN | CRC COTRTC oA
BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | FC CQUEEMC AN -
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - - i it -
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INCONNU | — INCONNU | INCONNU || “FC CQIEEC Y -
Symptémes :

Joindre une Joindre une Joindre une Joindre une copie de

copie de copie de copie de RESULT RESULT AUTO-DIAG
RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG T/A AUTO-DIAG ABS 4x4 TOUS MODES

Joindre une
copie de SIG
COMMUNIC CAN T/A

Joindre une
copie de SIG
COMMUNIC CAN ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
4x2/4x4 TOUS MODES
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

mande.
Cas 1

Vérifier le faisceau entre le TCM, l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande). Se repor-
ter a LAN-109, "Vérification du circuit entre le TCM et I'actionneur/le dispositif électrigue ABS (boitier de com-

mande)" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic L vc;;cncs - - RESULT AUTO-DIAG
e | INSTRUMENT!
initial transmis ECM TCM /ABS META
MOTEUR Mauvais | INCONNU _ INCONNU _ INOWNU CIRC c%l\%g;uc CAN [CIRC C(OUN%I;JIC CAN
BOITE AUTO Mawais | INCONNU | INCONNU | — — | mnaghnu | TR -
ABS Maglais | INGENNU | INGgNU - - - [N -
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INGZINNU — | INcONNU | INCONNU | RO CTNC A -
PKIC3756E
s Pidce défectueuse
- % CANH o
. GAN L
Actionneur et -
Boitier de
dispositif électri- Instruments
ECM TCM que ABS (boitier Zi?mande combinés

de commande)

PKIAG495E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 2

Vérifier le faisceau entre I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le boitier de com-
mande 4X4. Se reporter a LAN-114, "Vérification du circuit entre I'actionneur/le dispositif électrigue ABS (boi-
tier de commande) et le boitier de commande 4x4." .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic g vog ey RESULT AUTO-DIAG
e . INSTRUMENTS
initial transmis ECM TCM /ABS META
MOTEUR Mauvais | INCONNU _ INCONNU _ INOleu CIRC C?mr&%h)uc CAN | CIRC C(OLIJ\A%I;IIC CAN
BOITE AUTO Mawais | INCONNU | INCONNU | — — | moghmu OO -
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - - - e ™ -
4x4 TOUT MODE Mawais |INCONNU [ — - — | INCONNy OO OO oAN -
PKIC3757E
sy Piece défectueuse
CAN H
L4 » 2 4
CAN L
/
g‘?“°”’,“?f”’ et ) Boitier de
ECM TCM ispositi élegtrl- commande Instrumgnts
que ABS (boitier 4x4 combinés
de commande)
PKIA6496E

LAN-54



SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]
Cas 3
Vérifier le circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-119, "Vérification du circuit de 'ECM pour les modeles avec T/A"
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic g G RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCM V?X%CS 'NSTS%M&NTS
. CIRC COMMNIC CAN | CIRC COMMINIC CAN
MOTEUR Mauvais | INGZNNU - INGgNNU - | noghnu YA Y 2
BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INGNNU - — | INcoNNu | SO CQINC AN -
ABS Maglais | INGINNU | INggnnu | — - o R ¥ 2 e -
4x4 TOUT MODE Mauais | INCONNU | INGINNU | — [ INCONNU | INCONNU | O CQiie oA -
PKIC3758E
s Pigce défectueuse
> % ° CAN H °
7 CAN L
Actionneur et Boitier de
dispositif électri- Instruments
ECM TCM que ABS (boltier zo;nmande combinés
de commande) X
PKIAG497E

LAN-55



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit du boitier de commande de transmission. Se reporter a LAN-121, "Vérification du circuit du
boitier de commande de transmission (TCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic 9 VDQC/TCS - - RESULT AUTO-DIAG
P . INSTRUMENT!
initial transmis ECM TCM JABS META
. CIRC COMMNIC CAN | CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais | INCONNU - INGZINNU - INCONNU ondo) (U%)
f CIRC COMMINIC CAN
BOITE AUTO Mauvais | INGNNU INGINNU - - iNaghnu UNbo) -
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - - i R -
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INCONNU —  |INCONNU | INCONNU | “IRCCTMERNIC CAN -
PKIC3759E
sy - Piece défectueuse
CAN H
> ' .
. CAN L
7 ////// Actionneur et Boitier de
ECM TCM dispositif électri- commande Instruments
/ que ABS (boitier axd combinés
de commande)
PKIA6498E

LAN-56



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 5

Veérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande). Se reporter a LAN-
122, "Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)"” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic 9 VE;;C/TCS RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCM IABS 'NSTS%MriNTS
MOTEUR Mauvais | INCONNU _ INCONNU _ INCONNU_[[€RCE C%"ﬂ“(féé')“'c CAN [CIRC C?M%TIC CAN
BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | ¢1RC COUERNIC CAN -
ABS Maylais | INGINNU | INGgINNU - - - R TV A _
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INCONNU - INGNNU | INCONNU | ©C CQIRNe O -
PKIC3760E
Vi Pigce défectueuse
CAN H
® » ®
P CAN L
Qg;:%nsniteizfué\:étri- Boftier de Instruments
ECM TeM que ABS (boltier gommande combinés
de commande)
PKIA6499E

LAN-57



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-123, "Veérification du circuit du boitier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic g VDQC/TCS RESULT AUTO-DIAG
initi ; INSTRUMENTS
initial transmis ECM TCM 1ABS MET A

i CIRC COMMUNIC CAN | CIRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mauvais | INCONNU - INCONNU - INCONNU (U1000) (U1001)
BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INCONNU - - INCONNU || '€ C?mg"goh)"c GAN _
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - - - e oo~ ™ -

) _ CIRC COMMJINIC CAN _
4x4 TOUT MODE Mauvais | INGNNU - - - v

PKIC3761E
ws o Pigce défectueuse
CAN H
L ® >
CAN L ,
ECM TCM gggolg?ﬂiué:élfi‘ gﬁiﬁ‘;ﬂze Instruments
que ABS (boitier axd combinés
de commande)
PKIA6500E

LAN-58



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 7

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit des instruments
combinés pour les modeles 4x4 et les modeles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic 9 VDgC/TCS . " RESULT AUTO-DIAG
initi i INSTRUMENT.
initial transmis ECM TCM 'ABS IMET A
MOTEUR Mauvais | INCONNU - INCONNU — INOWNU CIRC c%w(%r)wc CAN [CIRC C(OU%I;“C CAN
BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INCONNU - - |Nod\1Nu CIRC C‘(’L'}" g"C CAN _
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - - — CIRC Cf’m"o%“)"c CAN -
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCONNU |N0d\1Nu CIRG C?y%h)"c CAN —
PKIC3762E
Vi Piece défectueuse
CANH
CAN L ;
ECM TCM gggool?t?fugI:étri- ?ggﬁ;ﬁza Instruments
que ABS (boltier 4xd combinés
de commande)
PKIAB501E

Cas 8
Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-126. "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic Diagnostic\;;ggnos RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCM 1ABS INSTS%%\NTS
MOTEUR Mauvais | INCONNU _ IN(‘dNNU _ N OWNU CIRC C(()UM 0|;uc CAN [CIRC C(()U%I;JIC CAN
BOITE AUTO Mauvais | INGINNU | INGgINNU - - INaghiNu [ ©7C COYENC OAN _
ABS Maglais | INGENNU | INGgNU - _ _ GRCCOMMPNGCAN =
4x4 TOUT MODE Mauvais IN(VNNU - - — - CIRC C%V'%’;"C CAN _

PKIC3763E

LAN-59



SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 4)
Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau

Se reporter a LAN-17, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau" .
Schéma

Se reporter a LAN-19, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-20, "Schéma de cablage — CAN —" .

LAN-60

PFP:23710

BKS000SU

BKS000SV

BKS000SW



SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

LAN-61



SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]
mande.
Tableau de la fiche de controle
SIG COMMUNIC CAN
Di -
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic | Diagnostic lagnostc requ RESULT AUTO-DIAG
P h VDC/TCS INSTRUMENTS
initial transmis ECM /ABS DIR 4x4 META
MOTEUR Mauvais [INCONNU| —  |INCONNU| — —  |INconNu e oo~ ™
ABS Mauvais |INCONNU |INCONNU — | INCONNU |INCONNU - CIRC cc(amrggor;uc CAN
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU |INCONNU |INCONNU | — —  |INconnu CIRC cc(amrggor;uc CAN
Symptomes :
Joindre une Joindre une Joindre une copie de
copie de copie de RESULT RESULT AUTO-DIAG
RESULT AUTO-DIAG AUTO-DIAG ABS 4x4 TOUS MODES
Joindre une Joindre une Joindre une copie de
copie de SIG copie de SIG SIG COMMUNIC CAN
COMMUNIC CAN MOTEUR COMMUNIC CAN ABS 4x2/4x4 TOUS MODES

LAN-62



SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

mande.
Cas 1

Vérifier le faisceau entre le boitier de commande ESP/TCS/ABS et le capteur d'angle de braguage. Se repor-
ter & LAN-116, "Vérification du circuit entre le boitier de commande ESP/TCS/ABS et le capteur d'angle de

braquage" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| pjagnostic | Diagnostic 9 ¢ — RESULT AUTO-DIAG
intal | transmis | £cm | VPYTCS | pig 4x4 MENTS
/ABS META
MOTEUR Mauvais [INCONNU| —  |INCONNU| — - |N09QNU CIRC COMM 0';"0 CAN
. CIRC COMMjENIC CAN
ABS Mauvais |INCONNU|INCONNU| — — |Ncgl1Nu |Ncq(1Nu - A
4x4 TOUT MODE Mauvais [INCONNU| — — - - - |INconnu RV A
PKIC4933E
oo - piece défectueuse

Boitier de

commande

4x4

CAN H
4
» >
CAN L
4 Z
cBgrEir?;ﬂge Capteur Instruments
ECM d’'angle de ume
EASBPS/TCS bragquage combinés

PKIA9636E

LAN-63




SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 2

Vérifier le circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-118, "Vérification du circuit de I'ECM pour les modeéles 4x4 avec
T/M et les modeéles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic| Diagnostic 9 ¢ sy RESULT AUTO-DIAG
initial | wansmis | Ecm | VPYTCS | pR 4x4 MENTS
/ABS META

MOTEUR Mauvais ,N@NU _ INOd\INU _ _ |NCQ(1NU CIRC C(()G\/IM r;uc CAN

] CIRC COMMJNIC CAN
ABS Mauvais | INCONNU INOd\INU - INCONNU | INCONNU — UNbo)
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU | INGGANU|INCONNU| — — — | inconnu e ™

PKIC4934E
ooy, - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H
7 . ®
Y/ 2 CAN L ®
AR/ /4
e —
ECM d’angle de nstruments
EASBPS/TCS braquage combinés
PKIA9637E

LAN-64



SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 3

Vérification du circuit du boitier de commande ESP/TCS/ABS. Se reporter a LAN-122, "Vérification du circuit
du boitier de commande ESP/TCS/ABS" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic | Diagnostic 9 ¢ v RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS DIR 4x4 MENTS
/ABS META

MOTEUR Mauvais [INCONNU| —  [INc@finu| — — —  |INconnu RV A

- CIRC COMMJENIC CAN
ABS Magfais |INCofNu|INCQANU|  — | INCQAINU[INCQfinu | — o)

) CIRC COMMJENIC CAN
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU [INCONNU INC¢NU - - INCONNU (UNDo)

PKIC4935E
oo - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CANH
: ®
P CAN L °
.
Boitier dg Capteur Inst t
ECM commande d‘angle de ns rumgn S
/IiSBF‘S/TCS braquage combinés
PKIA9638E

LAN-65



SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit du capteur d'angle de braquage. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du capteur
d'angle de braguage" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic| piagnostic 9 ¢ — RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS DIR 4x4 MENTS
/ABS /META
MOTEUR Mauvais [INCONNU| —  |[INCONNU| — - |inconnu e o0
) CIRC COMMpNIC CAN
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCdINU INCONNU - (U )
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — — | inconnu R e
PKIC4936E
ooy, - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H B
® >
CAN L :./
Boitier de Capteur
ECM commande i Instruments
ESP /TCS dangle do combings
/ABS raquage
PKIA9639E

LAN-66



SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 5

Veérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-123, "Veérification du circuit du boftier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| pjagnostic | Diagnostic 9 ¢ — RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS DIR 4x4 MENTS
/ABS META
MOTEUR Mauvais | INCONNU — INCONNU _ _ INCONNU CIRC C?mgﬂgol;llc CAN
. CIRC COMMJPNIC CAN
ABS Mauvais [INCONNU|INCONNU| —  |INCONNU |NCQ(INU - uNbo)
4x4 TOUT MODE Mauvais [INGQRNU| — — - - _ _ CIRC C?{EAM o';"C CAN
PKIC4937E
oo - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H
o 4
CAN L
.
?ggir%;gge Capteur Instruments
ECM d’angle d u
ESP /TCS bracae combinés
/ABS raquage
PKIA9640E

LAN-67



SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit des instruments
combinés pour les modeles 4x4 et les modeéles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostio| Diagnostic 9 ¢ — RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS DIR 4x4 MENTS
/ABS META
MOTEUR Mauvais [INCONNU| — — INCONNU| — — INC%NU CIRC C(()Lj"‘%’;“c CAN
ABS Mauvais [INCONNU|INCONNU| ~—  [INCONNU|INCONNU| — — CReChoo - ™
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU|INCONNU|INCONNU| ~ — - |INcgfnu RV A
PKIC4938E
ooy, - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H P
g »

CAN L ;‘

Z
s 7
- 4 nstruments
= deESP/ gangle de combinés
TCS /ABS raquage
PKIA9641E

Cas 7

Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-126. "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic| piagnostic 9 ¢ — RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM VDC/TCS DIR 4x4 MENTS
/ABS TS
MOTEUR Mauvais |INCONNU - INCd\INU — — INC%NU CIRC C(()Lj"‘%’;“c CAN
ABS Maghais [INGGRNU|INGGRNU| — — | INCQAINU [INCQfinu | — RN ™
4x4 TOUT MODE Mauvais |INGGANU| - - - - _ CIRC CONNPNIC CAN
PKIC4939E

LAN-68



SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 5)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-17, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau” .
Schéma

Se reporter a LAN-19, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —
Se reporter a LAN-20, "Schéma de cablage — CAN —" .

LAN-69

PFP:23710

BKS000SY

BKS000SZ

BKS000TO




SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

LAN-70



SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]
mande.
Tableau de la fiche de controle
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME | biagnostic | Diagnostic Diagnostic recu RESULT AUTO-DIAG
transmis ECM VD/:QSCS DIR 4x4 |NSTSL‘JE¥§NTS
IRC COMMUNIC CAN
MOTEUR Mawais [INCONNU| —  [INCONNU| — —  [INconnu | R C A [ORC OO O
IRC COMMUNIC CAN
ABS Mauvais [INCONNU|INCONNU| =  [INCONNU|INCONNU| — —  [“FCQiEg ¢ -
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU [INCONNU[INCONNU| — — —  [inconnu [ ¢ C%"}“o’%')“'c AN -
Symptomes :
Joindre une Joindre une Joindre une copie de
copie de copie de RESULT RESULT AUTO-DIAG
RESULT AUTO-DIAG AUTO-DIAG ABS 4x4 TOUS MODES
Joindre une Joindre une Joindre une copie de
copie de SIG copie de SIG SIG COMMUNIC CAN
COMMUNIC CAN MOTEUR COMMUNIC CAN ABS 4x2/4x4 TOUS MODES

LAN-71




SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

mande.
Cas 1

Vérifier le faisceau entre le boitier de commande ESP/TCS/ABS et le capteur d'angle de braquage. Se repor-
ter a LAN-116, "Vérification du circuit entre le boitier de commande ESP/TCS/ABS et le capteur d'angle de

braquage" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
e . VDC/TCS INSTRUMENTS
initial | transmis ECM JABS DIR 4x4 META
MOTEUR Mauvais | INCONNU — | nconnu - — | moghw [°"° ooy A | ere Cﬁ'}"mm oAN
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCdINU INogfinu o Rt ¥ ANl -
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU - — - — INconnu [[€'RC C%M “)“C CAN _
PKIC3764E
ooy, - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H
‘@
& »
CAN L
4 2.4
Boitier de Capteur
ECM commande d'angle de Instruments
ESP /TCS combinés
JABS braquage

PKIA9636E

LAN-72




SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 2

Vérifier le circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-118, "Veérification du circuit de I'ECM pour les modeéles 4x4 avec
T/M et les modeéles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic| Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
e . VDC/TCS INSTRUMENTS|
initial | transmis | ECM JABS DIR 4x4 META

MOTEUR Mauvais |NC¢NU - INC¢NU - — INC#NU CIRC C?m“(féjo';"c CAN | CIRC C?J"’M'C AN
ABS Mauvais | INCONNU |NC¢NU - INCONNU | INCONNU - CIRG C?J" ';"C cAN -

4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INGQfiNU | INCONNU | — — | nconnu | 7T N -

PKIC3765E
oo - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
, CAN H
7 2 |
/. CAN L *
AR/ /4
Boitier de Capteur
ECM commande dangle de Instruments
EASBPS/TCS braquage combings
PKIA9637E

LAN-73



SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 3

Vérification du circuit du boitier de commande ESP/TCS/ABS. Se reporter a LAN-122, "Veérification du circuit
du boitier de commande ESP/TCS/ABS" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
e . VDC/TCS INSTRUMENTS
initial | transmis ECM JABS DIR 4x4 META
MOTEUR Mauvais | INCONNU _ IN(‘d\lNU _ _ INGONNU [[CRC c%nth)uc CAN | CIRC C?Ll:nmlc CAN
; CIRC COMMNIC CAN
ABS Ma«als INCdINU INCdINU - INCdINU |NO¢NU — uNbo) -
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU - |mnaghnu| - — | inconnu || TR M -
PKIC3766E
ooy, - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H
> *
y CAN L °
.
Boitier de Capteur
ECM commande dangle de Instruments
5%%” CS braquage combinés
PKIA9638E

LAN-74



SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 4

Veérifier le circuit du capteur d'angle de braquage. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du capteur
d'angle de braguage" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic| Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
ew p VDC/TCS INSTRUMENTS
iniial | transmis | ECM JABS DIR 4x4 META

MOTEUR Mauvais | INCONNU - INCONNU — — inconnu [|FC C?m'g&';"c CAN | CIRC C(()Ul\ﬂ'\(f(;f;uc cAN
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCdINU INCONNU - cRe C?JA ';"C AN -

4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU | — — | nconnu 7RO A -

PKIC3767E
oo - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H
® 7
CAN L /’/
Boitier de Capteur
ECM commande d'angle de Instru_mgnts
EASBPS/TCS braquage combings
PKIA9639E

LAN-75



SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-123, "Veérification du circuit du boitier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic | Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
e . VDC/TCS INSTRUMENTS
initial | transmis ECM DIR 4x4 META
/ABS
MOTEUR Mauvais | INCONNU - INCONNU - — | INconn || R CRIERNC OAN 1 CIRC G AN
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU — | Nconnu | INogfinu o Rt ¥ ANl -
4x4 TOUT MODE Mauvais |N0¢NU - — — — — CIRC C%M h)uc CAN _
PKIC3768E
ooy, - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CANH
* 4
CAN L ’/
Boitier de Capteur
commande f Instruments
ECM ESP /TCS d’'angle de combinés
/ABS braquage
PKIA9640E

LAN-76



SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit des instruments
combinés pour les modeles 4x4 et les modeles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic| Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
ew p VDC/TCS INSTRUMENTS
initial | transmis ECM JABS DIR 4x4 META

MOTEUR Mauvais | INCONNU - INCONNU - - INCdNU RGO ooy A | e C?J"M'C CAN
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU —  |cme C?mgé’o';"c CAN -

4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — - ,chNU CIRC cc()ijw ';“C CAN —

PKIC3769E
oo - piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H )
® »
CAN L ;,,
Z
Boitier de Capteur
ECM comman- dangle de Instrumgnts
?% ES/APB‘/S braquage combinés
PKIA9641E

Cas 7

Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-126. "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu

Ecran SELECTION SYSTEME| Diagnostic| Diagnostic RESULT AUTO-DIAG

ew p VDC/TCS INSTRUMENTS

initial transmis ECM /ABS DIR 4x4 META
MOTEUR Mawais [INCONNU | — | inogflnu | — — | Ny [[CTRCCONMUNIC CAN | GIRG COMUNIC CAN
ABS MaVais |N0¢Nu |NOQ(INU - |NoqﬁNu Nogfinu o Rt A -

P CIRC COMMPNIC CAN

4x4 TOUT MODE Mauvais |NoqﬁNu - - - - - (UNDO) -

PKIC3770E

LAN-77



SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 6)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-17, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau" .
Schéma

Se reporter a LAN-19, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-20, "Schéma de cablage — CAN —" .

LAN-78

PFP:23710

BKS000T2

BKS000T3

BKS000T4



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

LAN-79



SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]
mande.
Tableau de la fiche de controle
SIG COMMUNIC CAN
Di ti
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic| piagnosi 1AgnosTc Teeu RESULT AUTO-DIAG
agn! iagnostic VDC/TCS INSTRU-
initial | transmis | ECM | TCM DIR 4x4 MENTS
/ABS META
MOTEUR Mauvais | INCONNU - INCONNU | INCONNU - — mconny |77 C?Jﬂg”ééﬁ"c AN JCIRC C?M%"&Tlc CAN
BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCONNU - - mconny %7 C(()m'ggoh)"c AN -
) CIRC COMMUNIC CAN
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU - (U1000) -
) CIRC COMMUNIC CAN
4x4 TOUT MODE Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCONNU - - INCONNU (U1000) -
Symptoms :
Joindre une Joindre une Joindre une Joindre une
copie de copie de copie de RESULT copie de RESULT
RESULT AUTO-DIAG RESULT AUTO-DIAG T/A AUTO-DIAG ABS AUTO-DIAG 4x4
TOUT MODE
Joindre une Joindre une Joindre une Joindre une copie de
copie de SIG copie de SIG copie de SIG SIG COMMUNIC CAN
COMMUNIC CAN MOTEUR COMMUNIC CAN T/A COMMUNIC CAN ABS 4x2/4x4 TOUS MODES

LAN-80



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
mande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le TCM et le boitier de commande ESP/TCS/ABS. Se reporter a LAN-112, "Veérifica-
tion du circuit entre le TCM et |le boitier de commande ESP/TCS/ABS" .

SIG COMMUNIC CAN
D .
Ecran SELECTION SYSTEME| piaqnosti | Diagrosiic fagnastic reu RESULT AUTO-DIAG
= ! VDC/TCS INSTRU-
initial transmis ECM TCM DIR 4x4 MENTS
/ABS MET A
MOTEUR Mauvais [INCONNU| — — [ inconnu |inaghnu [ — - |NG@(1NU Y C((’L'JV'M"C CAN
BOITE AUTO Mauvais |INCONNU |INCONNU| ~ — INCleU - - INCleU C'RCC%‘" ';“CCAN _
ABS Mauvais | Nconny | naghnu |ivaghnu| = finconnu [inconnu| - — [[oRCCOUMpNIC Ca ~
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU [NQ/NNU - |Nconnu| = —  |INconnu C'RCC%" ';"CCAN -
PKIC3771E
iy, . piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H
: Z Z
CAN L
; 4
Boitier de Capteur
ECM TcM comman- dangle de Instruments
de ESP / oA
TCS /ABS braquage combinés
PKIA9642E

LAN-81



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 2

Vérifier le faisceau entre le boitier de commande ESP/TCS/ABS et le capteur d'angle de braquage. Se repor-
ter a LAN-116, "Vérification du circuit entre le boitier de commande ESP/TCS/ABS et le capteur d'angle de

braquage" .

SIG COMMUNIC CAN

Diagnostic regu

Ecran SELECTION SYSTEME | pjagnostic | Diagnostic TS RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCM VDC/TCS DIR Ax4 MENTS

/ABS META
MOTEUR Mauvais [INCONNU| —  [INCONNU [INCONNU| — — - INCleU CRC oMo T | ¢ C?J"M'C CaN
BOITE AUTO Mauvais [INCONNU [INCONNU| —  [INCONNU|  — - |NCQ(INU CIRC C%M NIC CAN _
ABS Mauvais [INCONNU | INCONNU | Inconnu | — | naghnu [ inaghmnu| - — [ RO Qo oAn —
4x4 TOUT MODE Mauvais [INCONNU | — — - — - —  |inconnu [|€RC C%M h)"C CAN _

PKIC3772E
iy, . piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CANH
3 2 2 »
CAN L
¢ 2
Boitier de Capteur
com- 8 Instruments
ECM TCM mande ESP gangle de combinés
/TCS /ABS raquage
PKIA9643E

LAN-82



SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]
Cas 3
Vérifier le circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-119, "Vérification du circuit de 'ECM pour les modeles avec T/A"
SIG COMMUNIC CAN

Diagnostic regu

Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic | Diagnostic ST RESULT AUTO-DIAG

initial transmis ECM TCM VDC/TCS DIR 4x4 MENTS
/ABS META
f CIRC COMMPNIC CAN | CIRC COMMYNIC CAN
MOTEUR Mauvais [INagnu | —  [ivaghnu [inaghnu| - — | naghny o) o
. CIRC COMMPNIC CAN

BOITE AUTO Mauvais |INCONNU |Nog(1Nu —  [INcoNNU|  — —  [INCONNU (U%) —

ABS Mauvais |INCONNU [INagRinu [INcoNNU | — [ Inconnu |iNconnu | — S CONAPIC CAN -

4x4 TOUT MODE Mauvais [INconnu |ingfhwu| = [inconnu | — — [ INconnu | R GBI oA -

PKIC3773E
oy, . piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
, CAN H
7 * ’
. CAN L
7 ; °
.
Boitier de Capteur
ECM TcM E%rgn}?gcée d'angle de Instru_mgnts
TABS braquage combinés
PKIA9644E

LAN-83



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit du boitier de commande de transmission. Se reporter a LAN-121, "Vérification du circuit du
boitier de commande de transmission (TCM)" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piaqnostic | Diagnosti 9 ¢ — RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCM VDC/TCS DIR 4x4 MENTS-
/ABS META
MOTEUR Mauvais [INConnu | — [ inagRmu|inconnu | — —  [inconny | SO QTN CAN | GIRC COMUYNC OAN
BOITE AUTO Mauvais |NC¢|NU |NC¢NU - 1Noq(1Nu - - |NCQ(INU CIRC C%M%”)"C CAN -
ABS Mauvais |INCONNU [INCONNU INaghnu | —  [INconnu [INcoNNu | —  [|01RC CONMENIG GAN -
4x4 TOUT MODE Mauvais [INCONNU [INCONNU | —  |inconnu | — —  |iINnconnu [[CRC cc()mmggor)ulc CAN -
PKIC3774E
iy, . piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
) CANH
* * o
) CANL
L
g
4 Boitier de Capteur
ECM TcMm comman- d'angle de Instruments
de ESP / b combinés
TCS /ABS raquage
PKIA9645E

LAN-84



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 5

Vérification du circuit du boitier de commande ESP/TCS/ABS. Se reporter a LAN-122, "Vérification du circuit
du boitier de commande ESP/TCS/ABS" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piaqnosti | Disgrosiic 9 ¢ — RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCM VDC/TCS DIR 4x4 MENTS-
/ABS /META
- CIRC COMMUNIC CAN | CIRC COMMYNIC CAN
MOTEUR Mauvais |INCONNU|  —  [INCONNU |N<39(4NU - —  [inconnu T (Uw
BOITE AUTO Mauvais [INCONNU [INCONNU|  — INCleU - —  |iNnconnu [|CRC com ';"CCAN -
) CIRC COMMPNIC CAN
ABS Mafais |Inagfinu [naghnu {ivaghnu | — |ivagfnu [inaghnu [ — Y A -
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU |INCONNU| — — |N09(1NU - —  |inconnu || ©RC C?L’,"’ ';"C CAN -
PKIC3775E
iy, . piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
. CANH
L 2 &/ . ]
CAN L
L Z L
" Boitier dg Capteur Inst t
ECM TCM ; gommanae d'angle de nstuments
2ESE/TCS/ braquage combinés
PKIA9646E

LAN-85



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit du capteur d'angle de braquage. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du capteur
d'angle de braguage" .

SIG COMMUNIC CAN
o .
Ecran SELECTION SYSTEME| piaqnostic | Diagnosti lagnostic recu RESULT AUTO-DIAG
INSTRU-
intal | transmis | ECM Tcm  [VDC/TCS DIR x4 MENTS
/ABS META
MOTEUR Mauvais |INCONNU| —  |INCONNU |INCONNU| — — —  |iINconnu || C1RC c?mn(%)wc CAN | CIRG C%“ﬂ"é';')“'c CAN
BOITE AUTO Mauvais |INCONNU [INCONNU| —  |INCONNU| — —  |iNnconnu [[€RC c?mgn(%)wc CAN —
ABS Mauvais |INCONNU |INCONNU [INCONNU| — — lNoleu INcONNU|  — O C%M%“)”C AN -
4x4 TOUT MODE Mauvais |INCONNU [INCONNU|  —  |Inconnu| — — —  [inconnu || CIRC C?mg'go')“'c CAN -
PKIC3776E
iy, . piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CANH )
® P »
CAN L ’
Boitier de ‘Capteur
ECM TcMm gonémsz;’n/- d'angle de Instru_mgnts
e b combinés
TCS /ABS raguage
PKIA9647E

LAN-86



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 7

Veérifier le circuit du boitier de commande 4x4. Se reporter a LAN-123, "Veérification du circuit du boftier de
commande 4x4" .

SIG COMMUNIC CAN
SP—
Ecran SELECTION SYSTEME| piaqnosti | Disgrosiic fagnastic reu RESULT AUTO-DIAG
INSTRU-
inital | transmis | ECM Tom |VPCTCS| pig 4x4 | MENTS
/ABS META
MOTEUR Mauvais [INCONNU| ~ —  [INCONNU[INCONNU|  — — | INconNy | CIRC CRIEETNIC CAN | GIRC CORIEINC CAN
BOITE AUTO Mauvais |INCONNU [INCONNU| — —  [INCONNU | — — | INconn | OO CRRIEENC CAN -
ABS Mauvais |INCONNU [INCONNU INGONNU | —[inconnu |inaghnu | — O COIAPIC CAN -
4x4 TOUT MODE Mauvais |iNogfinu| — — - - - - o ¥ A -
PKIC3777E
s, - pigce défectueuse
[ 77
| Boitier de
| commande
4x4
7
CANH
. . 2
CAN L
»
Boitier de Capteur
ECM TcM comman- dangle de Instruments
de ESP / b combinés
TCS /ABS raquage
PKIA9648E

LAN-87



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 8

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit des instruments
combinés pour les modeles 4x4 et les modeéles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN

Diagnostic regu

Ecran SELECTION SYSTEME | piagnostic |Diagnostic — RESULT AUTO-DIAG
intal | transmis | ECM Tom [VPETCS| g 4x4 | MENTS

/ABS b
MOTEUR Mauvais [INCONNU|  —  [INCONNU [INCONNU| — — - INCleU CRC oMo T | ¢ C?J"M'C CaN
BOITE AUTO Mauvais |INCONNU [INCONNU| —  |INCONNU|  — — |N09(1Nu CIRC C%M%“)"C CAN _
ABS Mauvais |INCONNU | INCONNU [ INCONNU — INCONNU |INCONNU _ ClHCC?ml\éIéJOI;HCCAN _
4x4 TOUT MODE Mauvais [INCONNU |INCONNU| — —  |inconnu| — — - |N09(|NU CIRC C%M “)”C CAN _

PKIC3778E
iy, . piece défectueuse
Boitier de
commande
4x4
CAN H
@ L >
CAN L ,
Boitier de Capteur
ECM TCM commande dangle de Instruments
ESP / b combinés
TCS /ABS raquage
PK]AQS;!QE

Cas 9

Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-126. "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnosti
Ecran SELECTION SYSTEME| piaqnostic | Diagnosti agnosto recu — RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM TCM VDC/TCS DIR 4x4 MENTS-
/ABS META
: CIRC COMMPNIC CAN | CIRC COMMINIC CAN
MOTEUR Mauvais [INcoNnU| — — | inaghnu |inaghnu|  — — | naghnu Y YA
H CIRC COMMPNIC CAN
BOITE AUTO Mauvais [INogfinu | naghmu|  —  [inaghmu| — | naghnu Y -
. CIRC COMMPNIC CAN
ABS Mdms INMNU |NC¢JNU INMINU - IN(leU |NC¢INU - (U%) —
. _ _ _ _ — |[crRc commpnic can _
4x4 TOUT MODE Mauvais |INogfinu | — Y
PKIC3779E

LAN-88



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 7)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-17, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau” .
Schéma

Se reporter a LAN-19, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —
Se reporter a LAN-20, "Schéma de cablage — CAN —" .

LAN-89

PFP:23710

BKS000T6

BKS000T7

BKS000T8




SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

LAN-90



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]
mande.
Tableau de la fiche de controle
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME|  pjagnostic Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM INSTRUMENTS
/META
MOTEUR Mauvais INCONNU - INCONNU | R CQIIRENIC CAN | CIRC COREEING CAN
ABS Mauvais INCONNU INCONNU - o C%?&TIC o B
Symptomes :
Joindre une Joindre une
copie de copie de RESULT
RESULT AUTO-DIAG AUTO-DIAG ABS
Joindre une Joindre une
copie de SIG copie de SIG
COMMUNIC CAN MOTEUR COMMUNIC CAN ABS

LAN-91



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]
RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-
mande.
Cas 1
Vérifier le circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-120, "Vérification du circuit de I'ECM pour les modeéles 4x2 avec
ABS" .
SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic Diagnostic Diagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM INSISLIJET'EANTS
MOTEUR Mauvais |NC¢|NU _ |NC¢|NU CIRCC?mhéI()L:)I;IICCAN CIRCC%M%I;IICCAN
ABS ManiS |NC¢INU ]NCleU _ CIRCC(()UM%I;IICCAN _

PKIC4941E

v . Piéce défectueuse

CAN H

CAN L

ECM

(boitier de
commande

Instruments
combinés

PKIA7561E

LAN-92




SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 2

Veérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande). Se reporter a LAN-
122, "Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)"” .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic Diagnostic DiagnosticI ;:);RUMENTS RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM /META
MOTEUR Mauvais INCONNU - INCONNU || @R OQign ™ |9 Cean < A
ABS Mayfhis INCQAINU INCQAINU - RV AN -

PKIC4942E

voese . Pigce défectueuse

; CAN H
»

CAN L

ECM électrique Instruments
d'ABS (boitier combinés
de commande

PKIA7562E

LAN-93



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 3

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-125, "Vérification du circuit des instruments
combinés pour les modeles 4x2 avec ABS" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic Diagnostic Diagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
e ’ INSTRUMENTS
initial transmis ECM /META
MOTEUR Mauvais INCONNU _ INCdINU CIRC C((Dmr\él(%;uc CAN [CIRC C%M%I;IIC CAN
ABS Mauvais INCONNU INCONNU - A -
PKIC4943E
vz . Piece défectueuse
CANH
»
CAN L
-
dActionnefur et
ispositi lInstruments
ECM électrique ;
d’ABSIq(linoTtier ‘comblnés
de commande
PKIA7563E

Cas 4

Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-126. "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic Diagnostic DiagnosticI LGSQERUMENTS RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM /META
MOTEUR Mauvais INCONNU _ INCdINU CIRC cc()mrgéjoguc CAN [CIRC C%M%r)mc CAN
ABS Mayyfhis INCQAINU INoRINU _ OIFC COMMNIC OAN _

PKIC4944E

LAN-94



SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 8)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-17, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau” .
Schéma

Se reporter a LAN-19, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-20, "Schéma de cablage — CAN —" .

LAN-95

PFP:23710

BKSO000TA

BKS000TB

BKS000TC




SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

LAN-96



SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]

mande.

Tableau de la fiche de controle

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
inital transmis ECM INSTRUMENTS
META
MOTEUR Mauvais INCONNU - INCONNU CIRC C?S’}'@."O%g"c CAN
ABS Mauvais INCONNU INCONNU - e o0~
Symptdmes :
Joindre une Joindre une
copie de copie de RESULT
RESULT AUTO-DIAG AUTO-DIAG ABS
Joindre une Joindre une
copie de SIG copie de SIG
COMMUNIC CAN MOTEUR COMMUNIC CAN ABS

LAN-97




SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

mande.

Cas 1
Vérifier le circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-120, "Vérification du circuit de I'ECM pour les modeéles 4x2 avec
ABS" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Eoran SELECTION SYSTEME|  piagnostic Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM INSTRUMENTS
/META

MOTEUR Mauvais INCQAINU -~ INCQAINU RV A

, CIRC COMMNIC CAN
ABS Magfbis INogfinu iINoghinu - (UNDo)

PKIC4946E

v . Piéce défectueuse

CAN H
Z

CAN L

Instruments
combinés

ECM

(boitier de
commande

PKIA7561E

LAN-98



SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]

Cas 2

Veérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande). Se reporter a LAN-
122, "Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande)"” .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Eoran SELECTION SYSTEME|  pjagnostic Diagnostic RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM INSTRUMENTS
MET A

MOTEUR Mauvais INCONNU - INCONNU e ™

. CIRC COMMJNIC CAN
ABS Magphis INCQfinu INCQAINU - uNbo)

PKIC4947E

voese . Pigce défectueuse

; CAN H
»

CAN L
ECM électrique Instruments
d'ABS (boitier combinés
de commande

PKIA7562E

LAN-99



SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]

Cas 3

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-125, "Vérification du circuit des instruments
combinés pour les modeles 4x2 avec ABS" .

SIG COMMUNIC CAN
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic Diagnostic Diagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM INSTRUMENTS
/META
MOTEUR Mauvais INCONNU - INCQAINU R A
ABS Mauvais INCONNU INCONNU - CIRC C‘()mg"g’og“c CAN
PKIC4948E
vz . Piéce défectueuse
CANH
»
CAN L

Actionneur et
dispositif

iInstruments

ECM électrique combinés

d'ABS (boitier
de commande

PKIA7563E

Cas 4

Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-126. "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Eoran SELECTION SYSTEME|  piagnosic Diagnostc RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM INSTRUMENTS
/META

MOTEUR Mauvais INCONNU - INCdINU CIRC C(()l'J\AM 0’;"0 CAN

‘ CIRC COMMJNIC CAN
ABS Magfbis INogfinu iINoghinu - (UNDo)

PKIC4949E

LAN-100



SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]

SYSTEME CAN (TYPE 9)

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau
Se reporter a LAN-17, "Emplacement des composants et des connecteurs de faisceau” .
Schéma

Se reporter a LAN-19, "Schéma" .

Schéma de cablage — CAN —

Se reporter a LAN-20, "Schéma de cablage — CAN —" .

LAN-101

PFP:23710

BKSO000TE

BKS000TF

BKS000TG




SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]
Fiche de contrdle

NOTE:
Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

LAN-102



SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

mande.

Tableau de la fiche de contrble

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic | Diagnostic yp—— RESULT AUTO-DIAG
initial t i
ransmis ECM IABS
MOTEUR Mauvais INCONNU — INCONNU _ INCONNU CIRC C(()J:I(\;IO%I;IIC CAN
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCONNU - RGO~
Symptoémes :
Joindre une Joindre une
copie de copie de RESULT
RESULT AUTO-DIAG AUTO-DIAG ABS
Joindre une Joindre une
copie de SIG copie de SIG
COMMUNIC CAN MOTEUR COMMUNIC CAN ABS

LAN-103



SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
NOTE:

Si une coche est inscrite sur “MAUVAIS” de “DIAG INITIAL (diagnostic initial)”, remplacer le boitier de com-

mande.
Cas 1

Vérifier le faisceau entre le boitier de commande ESP/TCS/ABS et le capteur d'angle de braquage. Se repor-
ter a LAN-116, "Vérification du circuit entre le boitier de commande ESP/TCS/ABS et le capteur d'angle de

braquage" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Eoran SELECTION SYSTEME| iagnostic | Diagnostic 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial transmis VDC/TCS INSTRUMENTS
ECM /ABS DIR META
MOTEUR Mauvais | INCONNU — | Nconnu — | NcQfinu RV A
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCQAINU - CIRC C?L’}’"V' 0')“'0 CAN
PKIC4951E
oy, . Piece défectueuse
CANH
¥ *
CAN L
7
Boitier de Capteur
ECM commande dangle de Instruments
ESP/TCS/ABS braquage combinés
PKIC0333E

LAN-104




SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Cas 2

Vérifier le circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-118, "Veérification du circuit de I'ECM pour les modeéles 4x4 avec
T/M et les modeéles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic | Diagnostic 9 ¢ RESULT AUTO-DIAG
initial transmis VDC/TCS INSTRUMENTS
ECM /ABS DIR /META
MOTEUR Mauvais |NC¢|NU _ [NCdINU _ [NC¢NU CIRC C(OL?/IM OF;IIC CAN
ABS Mauvais | INCONNU INCdINU _ INCONNU _ CIRC C(OLI}/IM o’;“C CAN
PKIC4952E
wus, o Pigce défectueuse
. CANH
4 ‘- ®
7 CAN L
A /A
5 Boitier de Capteur Inst ;
ECM commande d'angle de ns “;F"?” S
ESP/TCS/ABS braquage combines
PKIC0335E

LAN-105



SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]
Cas 3
Vérification du circuit du boitier de commande ESP/TCS/ABS. Se reporter a LAN-122, "Veérification du circuit
du boitier de commande ESP/TCS/ABS" .
SIG COMMUNIC CAN
Diagnosti
Eoran SELECTION SYSTEME| piagnostc. | Diagnostic VDC/T'ZZOS o ree RESULT AUTO-DIAG
initial t i INSTRUMENTS
initial ransmis ECM /MBS DIR i
MOTEUR Mauvais | INCONNU - INGghiNU — | INCONNU T
ABS Maglais | INCQANU | INogfnu - INCQAINU - RV A
PKIC4953E
w0y, . Piéce défectueuse
» CANH o
4 CAN L
Boitier de Capteur
commande . Instruments
ECM ESP/TCS/ABS] graagﬂ':gge combinés
PKIC0337E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Cas 4
Veérifier le circuit du capteur d'angle de braquage. Se reporter a LAN-123, "Vérification du circuit du capteur
d'angle de braguage" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic | Diagnostic ey RESULT AUTO-DIAG
initial transmis INSTRUMENTS
ECM /ABS DIR /META
MOTEUR Mauvais | INCONNU - INCONNU - INCONNU R oy
. IR MMJNIC CAN
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU | = | INCQfiNU - RV A
PKIC4954E
w0y, . Piéce défectueuse
CANH
* y /
CAN L Y
Boitier de * Capteur
ECM commande ' d'angle de Instruments
ESP/TCS/ braguage - combinés
ABS 7
PKIC0339E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-124, "Vérification du circuit des instruments
combinés pour les modeles 4x4 et les modeéles 4x2 avec ESP" .

SIG COMMUNIC CAN
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME| piagnostic | Diagnostic T~ RESULT AUTO-DIAG
initial transmis INSTRUMENTS
ECM /ABS DIR META
MOTEUR Mauvais | INCONNU — | INcONNU — | Ncgfinu R A
ABS Mauvais | INCONNU | INCONNU - INCONNU - CIRC C?Mg%’;'c CAN
PKIC4955E
7, . Piéce défectueuse
CANH
’ *
CAN L P
Boitier de Capteur
ECM commande d'angle de Instruments
ESP/TCS/ braquage combinés
ABS
PKIC0341E

Cas 6

Vérification du circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-126. "Vérification du circuit de communica-
tion CAN" .

SIG COMMUNIC CAN

Eoran SELECTION SYSTEME | piagnostc. | Diagnostic Diagnostic regu RESULT AUTO-DIAG
initial transmis ECM V[;gég CS 1 bR INSTRUMENTS

MOTEUR Mauvais | INCONNU — | ncgfnu — | Ncgfnu RV A

ABS Madais 'NchU INCdINU _ INC@NU _ CIRC C((Z)LIJVIM oguc CAN

PKIC4956E
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]
DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME PFP:00000
Vérification du circuit entre le TCM et I'actionneur/le dispositif électrique ABS
(boitier de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

- Conduite a gauche

*  Connecteur de faisceau F41

e Connecteur de faisceau M61
*  Connecteur de faisceau M75
*  Connecteur de faisceau E116
- Conduite a droite

*  Connecteur de faisceau F36

e Connecteur de faisceau E60

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Conduite a gauche

1. Débrancher le connecteur de TCM et le connecteur de faisceau F41.

2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau de TCM et

le connecteur de faisceau.

. DISCONNECT m

g4 DISCONNECT E

HS. T.S.
Connecteur Connecteur L Connecteur de TCM
Borne ) Borne Continuité
de TCM de faisceau TCM _ |OJCONNECTOR
- 5 6 Connecteur de faisceau
F16 > Fa1 21 Oui &8 T Tel (el [T
6 8 oui (TR T T
21,8

3. Débrancher le connecteur de faisceau M75.
4. Vérifier la continuité entre les connecteurs de faisceau.

T
® @

SKIBOO8SE

Connecteur Connecteur L
. Borne ) Borne Continuité
de faisceau de faisceau
21 13 Oui
M61 M75
8 4 Oui

Conduite a droite

B DISCONNECT E

T.S. Connecteur de faisceau

Ll lal el [1]]
LLLRe TT T T]
Connecteur de faisceau 13,4
LT T8 TT]
LI I
21,8
£ 2

L

SKIBOO86E

1. Deébrancher le connecteur de TCM et le connecteur de faisceau F36.

2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau de TCM et

le connecteur de faisceau.

Connecteur Borne Connecteur Borne Continuité
de TCM de faisceau
5 4 Oui
F46 F36
6 5 Oui

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-110

oy DISCONNECT
€ A

£

Connecteur de TCM

[ TCMm

SE

S¥ DISCONNECT &
T.S.

Connecteur de faisceau

H'CONN ECTOR]|
56 4,5
— ——
t : j
® ¢

SKIBO0O87E




DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]
3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
1. Débrancher le connecteur de l'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande).
2. Effectuer les vérifications ci-dessous.
- Conduite a gauche
«  Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con- S oecomecr
necteur de faisceau de l'actionneur et du dispositif électrique Eﬁ} 1t
ABS (boitier de commande). T.S.
Connecteur d’actionneur et de dispositif
Connecteur électrique ABS (boitier de commande)
d'actionneur Connecteur de faisceau | C/UNIT __JO[CONNECTOR]
Connecteur et de disposi- ([T [ [l [4T TT] 2023
de fal Borne tif électrique Borne Continuité EEEEEENEEEN
e faisceau ) o 13. 4
d'ABS (botitier -2
de com- |
mande)
@ @
13 20 Oui SKIBOOSSE
E116 E69
4 23 Oui

- Conduite a droite

« Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con-
necteur de faisceau de l'actionneur et du dispositif électrique
ABS (boitier de commande).

X DISCONNECT
€A

C teur de fai
Connecteur onnected” 8o alsceauConnecteur d’actionneur et de dispositif|
d'actionneur 514 électrique ABS (boitier de commande)
et de disposi- NIEEE [ C/UNIT_|O[CONNECTOR]
Connecteur Borne tif électrique Borne Continuité 4,5 20,23
de faisceau X qu — ——
d'ABS (botitier
de com-
mande)
0 @
4 20 Oui SKIBOOB9E
E60 E69 :
5 23 Oui

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et procéder a nouveau au diagnostic. Se reporter a LAN-4
"PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES DEFAUTS" .
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

Vérification du circuit entre le TCM et le boitier de commande ESP/TCS/ABS

BKS0000Y

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher le céble de batterie de la borne négative.

3. Veérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
connecteur et faisceau).

- Conduite a gauche

e Connecteur de faisceau F41

*  Connecteur de faisceau M61
e Connecteur de faisceau M75
e Connecteur de faisceau E116
- Conduite a droite

e Connecteur de faisceau F36

*  Connecteur de faisceau E60

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

n
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]
2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
Conduite a gauche
1. Débrancher le connecteur de TCM et le connecteur de faisceau F41.
2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau de TCM et -
. ) DISCONNECT « DISCONNECT
le connecteur de faisceau. & X L)
Hs. TS.
Connecteur Connecteur L Connecteur de TCM
Borne . Borne Continuité
de TCM de faisceau 1CM Ol GONNECTOR Connecteur de faisceal
ur i} u
Fa6 5 Fa1 21 Oui S8 T Te] i 11
6 8 oui LIl TTTTTTTT]
21,8

T
® @

SKIBOO85E

3. Débrancher le connecteur de faisceau M75.
4. Vérifier la continuité entre les connecteurs de faisceau.

Connecteur Borne Connecteur Borne Continuité Connecteur de faisceau
de faisceau de faisceau ! ! I |4} F‘ I ! I I
- 13
21 13 Oui )
M61 M75 Connecteur de faisceau 13,4
8 4 Oui I O I s R 1 I
LTI T[]
21,8
Rl

L

®
L 4

SKIBOOB6E

Conduite a droite
1. Débrancher le connecteur de TCM et le connecteur de faisceau F36.
2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau de TCM et

. SX  DISCONNECT
le connecteur de faisceau. . L
T.S.
Connecteur Connecteur Lo
de TCM Borne de faisceau Borne Continuite Connecteur de faisceau
AN
5 2 oui Connec’tei‘de TCM ..B
F46 F36 [L_TCc™M ]O[CONNECTOR]|
6 5 Oui 5,6 4,5
—— —

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. ® o

BON ou MAUVAIS t )

SKIBOO8B7E
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boftier de commande ESP/TCS/ABS.

2. Effectuer les vérifications ci-dessous.

- Conduite a gauche

« Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con-
necteur de faisceau du boftier de commande ESP/TCS/ABS.

Connecteur
du botitier de
Connecteur L
de faisceau Borne commande Borne Continuité
ESP/TCS/
ABS
13 61 Oui
E116 E122
4 63 Oui

- Conduite a droite

« Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con-
necteur de faisceau du boftier de commande ESP/TCS/ABS.

Boitier de commande ABS/
TCS/ESP

[ C/UNIT_|O|CONNECTOR]

Connecteur de faisceau

(T mm s TT] 63
LTI he 1]
13,4
‘
® @

SKIB0123E

Connecteur
du botitier de
Connecteur L
de faisceau Borne commande Borne Continuité
ESP/TCS/
ABS
4 61 Oui
E60 E122
5 63 Oui

BON ou MAUVAIS
BON

>> Brancher tous les connecteurs et procéder a nou-

€A

Connecteur de faisceau
TCS/ESP

(5]4] | |
[ C/UNIT |O[CONNECTCR]
4,5 61, 63
LT

(el

Boitier de commande ABS/

SKIB0124E

veau au diagnostic. Se reporter a LAN-4, "PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES

DEFAUTS".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

Vérification du circuit entre I'actionneur/le dispositif électrique ABS (boitier de
commande) et le boitier de commande 4x4.

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS000ONB

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté

connecteur et faisceau).
- Connecteur de faisceau E116
- Connecteur de faisceau M75
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.

MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'actionneur et de dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E116.

2. Effectuer les vérifications ci-dessous.
- Conduite a gauche

«  Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau de l'action- [ __g oecomer 5
neur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le 'iﬁi A Gonnecteur de faisceau
connecteur de faisceau. = L[] Jwmmfs] T T 11
LIT T T T haf TTT]
Connecteur d’actionneur et 14,5
C‘onnecteur de dispositif électrique ABS —
d'actionneur (boitier de commande)
et de disposi- [_CUuNIT__JO[CONNECTOR]
tif électrique Borne Conn.ecteur Borne Continuité 20,23
\ o de faisceau ——
d'ABS (boitier
de com-
mande)
® ¢
20 14 Oui SKIA9574E
E69 E116
23 5 Oui

- Conduite a droite

«  Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau de l'action- [_2 oecomeer 5
neur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le éﬁi E} M conectou co fisceas
connecteur de faisceau. [T 1T fweeml [2] |
LTI T T T Te[]
Connecteur d’actionneur et 9,2
(‘:O”r_]eCteur de dispositif électrique ABS —
d'actionneur (boitier de commande)
et de disposi- [_cluNT__|O[CONNECTOR]
tif électrique Borne Conn.ecteur Borne Continuité 20,23
) o de faisceau ——
d'ABS (boitier
de com-
mande)
® ¢
20 9 Oui SKIA9575E
E69 E116
23 2 Oui

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Deébrancher le connecteur du boitier de commande 4x4.
2. Effectuer les vérifications ci-dessous.
- Conduite a gauche

« Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con-
necteur de faisceau du boftier de commande 4x4.

s~ DISCONNECT E

&) DISCONNECT
€24

1.8.
Connscteur Connecteur du boitier de commande 4x4
Conn.eCteur Borne du boftier de Borne Continuité Connecteur de faisceau | |

de faisceau commande T sl ] 5
ax4 el T T 1] 16

- 14,5 8,16

14 8 Oui — —

M75 M107
5 16 oui t j
® @

SKIA9576E

- Conduite a droite

« Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con-
necteur de faisceau du boftier de commande 4x4.

[

1. HsS.
ConnAe_Cteur Connecteur du boitier de commande 4x4
Connecteur Borne du boitier de Borne Continuité Connecteur de faisceau ‘ |
de faisceau commande [(Te] =1 [ 1 1] 8
4x4 Ll TTTTTT] 16
M75 ° M107 ° ou = 3%
2 T ou ‘\ ,‘
BON ou MAUVAIS ® @
BON >> Brancher tous les connecteurs et procéder a nou- e
veau au diagnostic. Se reporter a LAN-4, "PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES
DEFAUTS" .

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

Vérification du circuit entre le boitier de commande ESP/TCS/ABS et le capteur
d'angle de braquage

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Veérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
connecteur et faisceau).

- Connecteur de faisceau E116
- Connecteur de faisceau M75
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du bofttier de commande ESP/TCS/ABS et le connecteur de faisceau E116.

2. Effectuer les vérifications ci-dessous.

- Conduite a gauche

o Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du boftier
de commande ESP/TCS/ABS et le connecteur de faisceau.

Connecteur
du boitier de
Connecteur L
commande Borne de faisceau Borne Continuité
ESP/TCS/
ABS
61 14 Oui
E122 E116
63 5 Oui

- Conduite a droite

«  Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du boftier
de commande ESP/TCS/ABS et le connecteur de faisceau.

Connecteur
du boitier de
Connecteur L
commande Borne de faisceau Borne Continuité
ESP/TCS/
ABS
61 9 Oui
E122 E116
63 2 Oui

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-117

SX DISCONNECT &
3 Connecteur de faisceau

T-s- 5
14

Boitier de commande ABS/ \1_4,’_5,

TCS/ESP
[ C/UNIT |O|CONNECTOR]

61, 63

—
(
® ©

SKIBO109E

L DISCONNECT &
3 Connecteur de faisceau

1s. | Fl 2
9

9,2

——

Boitier de commande ABS/
TCS/ESP

[ C/UNIT _|O|CONNECTOR]

61, 63
G
(
® ©

SKIBO110E




DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du capteur d'angle de braquage.
2. Effectuer les vérifications ci-dessous.
- Conduite a gauche

« Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con-
necteur de faisceau du capteur d'angle de braquage.

Connecteur oo dlandle d

Connecteur du capteur N Connecteur de faisceau capteur dangie de
de faisceau Borne d'an Fe de Borne Continuité braquage

9 5= 1] =T

braquage LTIl TT T[] [4[s5T [ [ |

14 4 Oui
M75 M81
5 5 Oui @

- Conduite a droite

« Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau et le con-
necteur de faisceau du capteur d'angle de braquage.

PKIC0347E

Connecteur Connecteur du
capteur d’angle de
ggrf];zz;e:l: Borne Eﬁzgedug Borne Continuité braquage
| =] 1]
braquage
9 4 Oui
M75 M81
2 5 Oui [l
BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher tous les connecteurs et procéder a nou- ASSALS
veau au diagnostic. Se reporter a LAN-4, "PROCEDURE DE TRAVAIL DE DIAGNOSTIC DES

DEFAUTS".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

Vérification du circuit de I'ECM pour les modéles 4x4 avec T/M et les modéles
4X2 aveC ESP BKS00ONC

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Veérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et c6té faisceau).

- Connecteur de 'ECM

- Connecteur de faisceau M75
- Connecteur de faisceau E116
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME
[CAN]

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.
2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau de I'ECM.

- Modéles avec moteur diesel

= DISCONNECT m

Connecteur de Borne Résistance HS.
'ECM (approximative)
M118 9 87 108-132Q Connecteur de I'ECM.
[ ECM |O[ connector ||
95 87
t = J
® O

SKIBO120E

- Modéle a moteur a essence

Connecteur de Borne Résistance
I'ECM (approximative)
M118 94 86 108 -132Q Connecteur de PECM.
BON ou MAUVAIS PO e e
BON >> Remplacer 'lECM.
MAUVAIS >> .« Reparer le faisceau entre 'ECM, l'actionneur et le
dispositif électrique ABS (boitier de commande).
(Modéles ABS) ® o

PKIA9592E

o Réparer le faisceau entre 'ECM et le boitier de
commande ESP/TCS/ABS. (Modéles ESP)

Vérification du circuit de I'ECM pour les modéles avec T/A
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande et coté faisceau).

- Connecteur de I'ECM

- Connecteur de faisceau M61
- Connecteur de faisceau F41
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]
2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
1. Débrancher le connecteur de I'ECM.
2. \Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau S rcomecr
de 'ECM.
& 4
Connecteur de Borme Résistance
'ECM (approximative) Connecteur de 'ECM.
M118 94 86 108-132Q [_EcM __|O] CONNECTOR]
BON ou MAUVAIS o 86
BON >> Remplacer 'ECM.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I'ECM. ° o
Vérification du circuit de I'ECM pour les modéles 4x2 avec ABS

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher le céble de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et c6té faisceau).

- Conduite a gauche

e Connecteur de I'ECM

*  Connecteur de faisceau M75
e Connecteur de faisceau E116
- Conduite a droite

e Connecteur de I'ECM

e Connecteur de faisceau M94
*  Connecteur de faisceau E125
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

n
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DIAGNOSTIC DES DEFAUTS DU SYSTEME

[CAN]
2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
1. Débrancher le connecteur de 'ECM.
2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau de 'ECM.
- Modeles avec moteur diesel .
DISCONNECT m
Connecteur de Borne Résistance Eﬁ} HS.
'ECM (approximative)
M118 95 87 108 -132Q Connecteur de IECM.
[ ECM |O[ connector ||
95 87
o @
SKIB0120E
- Modéle & moteur & essence S oecomeer
Connecteur de Borne Résistance E}' E H.S.
I'ECM (approximative)
M118 94 ‘ 86 108 - 132 Q Connecteur de PECM.
BON ou MAUVAIS PO e e
BON >> Remplacer 'lECM.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM, l'actionneur et le
dispositif électrigue ABS (boitier de commande). ° o
Vérification du circuit du boitier de commande de transmission (TCM)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté RN
module de commande et coté faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau T
du TCM. & W
HS.
Connecteur de Borne Résistance
TCM (approximative) . N—
onnecteur ae
Fa6 > 5 54-660 [_Tom |O|CONNECTOR]
BON ou MAUVAIS 5 6
BON >> Remplacer le TCM.
MAUVAIS >> .« Conduite a gauche [ ’
- Réparer le faisceau entre le TCM et le connecteur o @
de faisceau F41. o

« Conduite a droite
- Réparer le faisceau entre le TCM et le connecteur de faisceau F36.
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Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boftier
de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur et de dispositif électriqgue d'ABS (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (coté boitier de com-
mande et cbté faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique d'ABS (boitier de commande).

2. Vérifier la résistance entre I'actionneur ABS et les bornes du [ __g oscomeer =
connecteur de faisceau du dispositif électrique (boitier de com- | &s Eﬁ} K
mande). -
Connecteur d’actionneur et de dispositif
Connecteur électrique ABS (boitier de comm?nde)
d'actionneur et de L. | C/UNIT |O|CONNECTOR|
. oo ! Résistance 20 23 -
dispositif électri- Borne (approximative)
gue d'ABS (boitier P
de commande)
E69 20 ‘ 23 5466 Q
® @
BON ou MAUVAIS — S
BON >> Remplacer l'actionneur d'ABS et le dispositif électri-

que (boitier de commande).
MAUVAIS >> .« Réparer le faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande)
et le connecteur de faisceau E116. (Modéles 4x4 et modeles 4x2 avec conduite a gauche)

« Réparer le faisceau entre 'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande)
et le connecteur de faisceau E125. (Modéles 4x2 avec conduite a droite)

Vérification du circuit du boitier de commande ESP/TCS/ABS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'ESP/TCS/ABS ne sont pas endomma-
gés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té boitier de commande et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande ESP/TCS/ABS.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau
du boftier de commande.

‘ DISCONNECT &
T.S.

Connecteur du

boitier de com- Borne Résistance Boitier de commande ABS/TCS/ESP

mande ESP/TCS/ (approximative) [ C/UNIT i6|CONNECTOH|
ABS

61 63

E122 61 63 54 -66 Q
L

BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer le boitier de commande ESP/TCS/ABS. ® ©
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier de commande PKIA9G32E
ESP/TCS/ABS et le connecteur de faisceau E116.
Vérification du circuit du capteur d'angle de bragquage
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du capteur d'angle de braquage ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté capteur et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du capteur d'angle de braquage.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau N
du capteur d'angle de braquage. A\ E‘J\]
‘ HS.
Connecteur du Résistance
capteur d‘angle de Borne A ) Connecteur du capteur de I'angle
braguage (approximative) du volant
duag =
m81 4 5 54— 66 Q AREEE
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer le capteur d'angle de braquage. @
MAUVAIS >> .« Réparer le faisceau entre le capteur d'angle de
braquage et le boitier de commande 4x4. (Modé- — SKIAGBT0E
les 4x4)

« Réparer le faisceau entre le capteur d'angle de braquage et les instruments combinés.
(Modeles 4x2)

Vérification du circuit du boitier de commande 4x4
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande 4x4 ne sont pas endommagés, tordus ou
gue le branchement n'est pas desserré (c6té boitier de commande et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.
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2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
1. Deébrancher le connecteur du boitier de commande 4x4.
2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau o omcomneer
du boitier de commande 4x4. E} W
CO}\I’!I’]ECtEUI’ du Résistance Connecteur du boftier de commande 4x4
boitier de com- Borne (approximative) [ -
mande 4x4 PP P
E107 8 16 54— 66 Q | [ e
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer le boitier de commande 4x4.
MAUVAIS >> Vérifier le faisceau entre les instruments combinés et o O
le boitier de commande 4x4. SKIBOO43E
Vérification du circuit des instruments combinés pour les modeles 4x4 et les
modeles 4x2 avec ESP

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Veérifier que les bornes et le connecteur d'instruments combinés ne sont pas endommagés, pliés ou mal
branchés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau DISCONNEGT
des instruments combinés. éj] W
Connecteur des instruments combinés
Connecteur des _
. Résistance | |
instruments com- Borne (a roximative)
binés PP 23[22
M44 22 23 108-132Q j
BON ou MAUVAIS r
BON >> Remplacer les instruments combinés.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés \ °®
et le connecteur de faisceau M75. SKIA9780E
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Vérification du circuit des instruments combinés pour les modeéles 4x2 avec
ABS BKSO00PE

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
instruments et coté faisceau).

- Conduite a gauche

* Connecteur des instruments combinés
e Connecteur de faisceau M75

*  Connecteur de faisceau E116

- Conduite a droite

»  Connecteur des instruments combinés
*  Connecteur de faisceau M94

e Connecteur de faisceau E125

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes du connecteur de faisceau DISCONNEGT
des instruments combinés. 53] W
Connecteur des instruments combinés
Connecteur des .
. Résistance | |
instruments com- Borne (a roximative)
binés pp 23[22)
M44 22 23 108 -132Q j
BON ou MAUVAIS r
BON >> Remplacer les instruments combinés.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés \ ®
et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier SKIAS7B0E

de commande).
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Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

3. Débrancher le connecteur de faisceau pour chaque boitier du réseau CAN et vérifier que les bornes ne
sont pas déformées, débranchées, laches ou endommagées.
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur, si nécessaire.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN COURT-CIRCUIT

Aprés avoir débranché tous les connecteurs de modules et de boitiers de commande, vérifier la continuité
entre les bornes du connecteur de faisceau de I'ECM.

« Modéles avec moteur diesel

S DISCONNECT
Connecteur de Lo Eﬁ} H.S.
'ECM Borne Continuité
M118 95 87 Non Connecteur de 'ECM.

[ ECM |O[ connector ||
95 87

L

SKIB0120E

« Modeéle a moteur a essence

« DISCONNECT
& 24

Con?(étzctiﬂur de Borne Continuité
M118 94 86 Non Connecteur de PECM.
BON ou MAUVAIS [_EcM __JO[CONNECTOR]|
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. " ¥
MAUVAIS >> .« Réparer le faisceau. t ,
« Remplacer le faisceau si les lignes blindées sont PP

utilisées pour le faisceau.

PKIA9592E
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3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN COURT-CIRCUIT

Vérifier la continuité entre les bornes du connecteur de faisceau de I'ECM et la masse.

« Modeéles avec moteur diesel

J1

SKIBO121E

W DISCONNECT
Connecteur de L Eﬁ:}l H.S.
'ECM Borne Continuité
Masse
M118 % Non Connecteﬂje I'ECM.
87 Non [(_ECM _]O[ connector ||
95, 87
29, 84,
‘\
9
« Modeéle a moteur a essence S oecomeer
Con?EcCt(:/lur de Borne Continuité E}
Connecteur de 'ECM.
94 Masse Non I Ecm
M118
86 Non 94, 86

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> .« Réparer le faisceau.

« Remplacer le faisceau si les lignes blindées sont
utilisées pour le faisceau.

|O[CONNECTOR]|

L

iR

PKIA9593E

4. VERIFIER LE CIRCUIT INTERNE DE L'ECM ET DES INSTRUMENTS COMBINES

1. Déposer I'ECM et les instruments combinés du véhicule.
2. Vérifier la résistance entre les bornes de I'ECM.

- Modéles avec moteur diesel

Résistance (approxima-

ECM et instruments combinés

PKIAO0830E

Borne tive)
95 87 108 -132 Q
- Modéle & moteur & essence
Borne Résistancg (approxima-
tive)
94 86 108 -132Q

3. Vérifier la résistance entre les bornes des

instruments combinés.

Borne

Résistance (approxima-
tive)

22 23

108 -132 Q

BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 5.

MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou les instruments combinés.
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5. VERIFIER LE SYMPTOME

1. Inscrire les symptdmes décrits dans la colonne “Symptdome” dans la fiche de contrdle.
2. Brancher tous les connecteurs, et s'assurer que le symptdme est reproduit.
Vérifier les résultats

Reproduit >> PASSER A L'ETAPE 6.
Non reproduit>>Se reporter a LAN-11, "Exemple de fiche de controle remplie lorsque les conditions initiales
ne sont pas reproduites” .

6. VERIFICATION DE REPRODUCTIBILITE DU BOITIER

Effectuer la procédure suivante pour chaque boitier du réseau CAN, puis réaliser un test de reproductibilité.
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

Débrancher le cable de batterie de la borne négative.

Débrancher le connecteur du bottier.

Brancher le cable de batterie a la borne négative.

S'assurer que le symptéme inscrit dans “Symptdome” de la fiche de contrble est reproduit.

NOTE:

Le défaut de fonctionnement (lié a un élément auquel le connecteur est déconnecté) se reproduit. Ne pas
confondre le défaut de fonctionnement avec le symptéme inscrit dans la colonne des symptdmes de la
fiche de controle.

Reproduit
Reproduit >> Connecter le connecteur débranché. Vérifier les autres éléments se rapportant a la procédure
indiquée ci-dessus.
Non reproduit>>Remplacer I'élément auquel le connecteur est déconnecté.

S
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