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AVIS DE MODIFICATION

AVIS DE MODIFICATION PFP:00000

Comment vérifier le type de véhicule

Consulter la plaque d'identification afin de s'assurer que le moteur est bien de type K9K (Se reporter a GI-48
"IDENTIFICATIONS".), puis se reporter aux informations relatives a I'entretien dans la section WW.

Type de véhicule Type du moteur
XTKXXXXK12VXX Euro3 48kwW
XTKXXXXK12YxX Euro3 60kW
XTKXXXXK12Txx Euro4 50kW
XTKXXXXK12Uxx Euro4 63kW
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PRECAUTIONS

PRECAUTIONS PFP:00001

Précautions relatives aux systémes de retenue supplémentaires (SRS) compo-
sés des “AIRBAGS” et “PRETENSIONNEURS DE CEINTURES DE SECURITE”

BKS005L4
Utilisés avec une ceinture de sécurité avant, les éléments du systéme de retenue supplémentaire tels que
I"AIRBAG” et le “PRETENSIONNEUR DE CEINTURE DE SECURITE" aident a réduire les risques ou la gra-
vité des blessures subies par le conducteur et le passager avant lors de certains types de collision. Les infor-
mations nécessaires a un entretien sans danger du systéme se trouvent dans la section SRS de ce manuel de
réparation.

ATTENTION:

« Pour ne pas affecter le fonctionnement du SRS, ce qui augmenterait les risques de blessures gra-
ves ou mortelles en cas de collision entrainant le déploiement de l'airbag, toutes les opérations
d'entretien doivent étre effectuées par un concessionnaire NISSAN/INFINITI agréé.

o Un entretien incorrect, y compris une dépose et une repose incorrectes du systeme de retenue
supplémentaire (SRS), peut étre a l'origine de blessures provoquées par une activation involon-
taire du systeme. Pour la dépose du cable spiralé et du module d'airbag, se reporter a la section
SRS.

o Ne pas utiliser d'équipement d'essai électrique sur les circuit en rapport avec le SRS sauf si indi-
gué dans le manuel de réparation. Les faisceaux de cablage SRS peuvent étre identifiés par les
faisceaux ou connecteurs de faisceau jaune et/ou orange.

Précautions concernant la procédure sans couvercle supérieur d'auvent  esomss

Lors de la procédure aprés dépose du couvercle supérieur de
auvent, couvrir I'extrémité inférieure du pare-brise avec de l'uré-
thane, etc.

PI1IB3706J

Systeme d'essuie-glaces et de lave-vitre

« Si de la neige ou d'autres obstacles bloquent les balais pendant le fonctionnement de l'essuie-glace,
ceux-ci s'arrétent afin de protéger le moteur. Dans ce cas, mettre le contact d'allumage sur OFF et retirer
I'obstacle. Attendre au moins vingt secondes avant de remettre le contact sur ON pour mettre en marche
I'essuie-glace.

« Sile fonctionnement de I'essuie-glaces arriére est interrompu pendant plus de 5 secondes (pour cause de
neige ou autre), le BCM arréte le fonctionnement de l'essuie-glaces pour protéger le moteur. Dans ce cas,
apres avoir éliminé la cause du blocage, mettre la commande d'essuie-glaces sur ARR, attendre au
moins une minute puis remettre la commande sur MARCHE ou INTERMITTENT pour remettre I'essuie-
glaces en marche.

« Le capotrisque d'étre rayé s'il est ouvert lorsque les essuie-glaces avant sont relevés.

« Sile pare-brise est recouvert d'une pellicule non homogéne ou qui s'écaille, de cire ou de produits huileux
ou d'une autre nature, il est possible que les essuie-glaces ne fonctionnent pas correctement (fonctionne-
ment saccadé ou autre).

o Faire fonctionner la pompe de lave-vitre de maniere ininterrompue pendant plus de 1 min risque de
I'endommager.
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT PFP:28810
Disposition des composants et des connecteurs de faisceau

|E| Moteur d'essuie-glaces avant

|§| Commande d'essuie-glace avant

Commande de lave-vitre avant /

s

— commande de lave-vitre)

Commande combinée @
(commande d'essuie-glace.

~_ L o Ll\)B\\
\
Moteur d'essuie-glaces

X‘l?.!!ﬁ|
.‘ <&

mal
s
‘ S

MKIB1982E

Description du systeme

Le relais de balayage RAPIDE/LENT et le relais principal de I'essuie-glaces avant sont intégrés a I'lPDM
E/R.

La commande de l'essuie-glace (commande combinée) comprend 5 bornes d'entrée et 5 bornes de sor-
tie. L'état de la combinaison des bornes est lu par le BCM lorsque la commande est mise en MARCHE.
Le BCM commande la vitesse de balayage des essuie-glace avant, a savoir le fonctionnement LENT,
RAPIDE, et INTERMITTENT.

L'IlPDM E/R commande le moteur d'essuie-glaces en fonction des signaux transmis par le BCM a travers
la ligne de communication CAN.

L'alimentation est fournie en permanence

a travers le fusible de 20 A (n° 38, situé dans le module IPDM E/R),

au relais principal d'essuie-glaces avant.

a travers le fusible de 20 A (n° 51, 52, situé dans le module IPDM E/R)

al'lPDM E/R (CPU).

a travers le raccord fusible de 40 A (repére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),
aux bornes 74 et 79 du BCM.

Lorsque le contact d'allumage est sur ON ou START, l'alimentation est fournie

a travers le fusible de 10 A [n°4, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]
a la borne 24 du BCM.
a travers le fusible de 15 A [n°1, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

o alaborne 11 de la commande combinée,

« aurelais RAPIDE/LENT et au relais principal d'essuie-glaces avant et IPDM E/R (CPU).
La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glace, et

e aux bornes 3 et 54 de I''PDM E/R

o atravers les masses de carrosserie E25 (modeéles avec moteur CR), E26 et E40

o alaborne 12 de la commande combinée et

e auxbornes 2 et 70 du BCM

o atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACE A VITESSE LENTE

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est placée en position LENT, le BCM lit I'état de la commande
combinée. (Se reporter a WW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".) Le BCM envoie
en outre le signal de demande d'essuie-glaces avant (LENT) a I''PDM E/R via la ligne de communication CAN.
Lorsque I''PDM E/R recoit le signal de demande d'essuie-glaces (LENT), il active le relais principal d'essuie-
glaces (intégré a I''lPDM E/R).

L'alimentation électrique est fournie

« atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT de l'essuie-glaces avant et

- atravers la borne 23 de I''PDM E/R

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant ;

o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

Lorsque l'alimentation et la masse sont fournies, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse lente.

FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACES A VITESSE RAPIDE

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est placée en position RAPIDE, le BCM lit I'état de la commande
combinée. (Se reporter awW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE" ). Le BCM envoie
ensuite le signal de demande d'essuie-glaces avant (RAPIDE) a I''PDM E/R via la ligne de communication
CAN. Lorsque I'lPDM E/R recoit le signal de demande des essuie-glaces (RAP), il active le relais RAP/LENT
des essuie-glaces et le relais principal des essuie-glaces avant (intégré a I''lPDM E/R).

L'alimentation électrique est fournie
o atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT d'essuie-glaces avant et ww

o atravers la borne 24 de I''PDM E/R

o alaborne 2 du moteur d'essuie-glaces avant.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant

« atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse rapide.

FONCTIONNEMENT INTERMITTENT

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant bascule sur la position INT, le BCM lit I'état/la position en cours
de la commande combinée (Se reporter a WW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".)
et convertit les données entrées en 4 étapes de vitesse d'essuie-glace.

« Le BCM lit I'état de la commande combinée de variation intermittente 1, 2 et 3, et détermine ainsi la fré-
guence intermittente. (Se reporter a WW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".)

« Le BCM recoit le signal de vitesse du véhicule envoyé par les instruments combinés a travers la ligne de
communication CAN.

« Le BCM calcule la période du balayage intermittent a partir de la fréquence et du signal de vitesse du
véhicule.

« Le BCM envoie un signal de déclenchement de I'essuie-glaces avant au IPDM E/R pour chaque période
d'intermittence a travers la ligne de communication CAN.

L'alimentation électrique est fournie
o atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT de I'essuie-glaces avant et
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

« atravers la borne 23 de I''PDM E/R

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant ;

« atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40
L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne.

FONCTIONNEMENT DE L'ARRET AUTOMATIQUE

Lorsque la commande d'essuie-glaces est sur ARRET, le moteur continue a tourner jusqu'a ce que les bras
aient regagné leur position de repos.

Lorsque les bras n'ont pas encore regagné leur position d'arrét, et que la commande est sur OFF, 'alimenta-
tion est fournie

« depuis la borne 23 du module IPDM E/R

« alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant, afin que le moteur d'essuie-glaces continue de fonctionner
en balayage lent.

La masse est fournie
« alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant
o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

Lorsque les bras atteignent leur position d'arrét, les bornes 1 et 4 du moteur d'essuie-glaces avant sont acti-
vées.

L'IPDM E/R envoie ensuite un signal de mode d'arrét automatique au BCM a travers la ligne de communica-
tion CAN.

Lorsque le BCM recoit un signal de mode d'arrét automatique, il envoie un signal d'arrét de l'essuie-glaces a
I''PDM E/R a travers la ligne de communication CAN.

L'IPDM E/R arréte le moteur d'essuie-glace. Le moteur d'essuie-glace va alors immobiliser les bras d'essuie-
glace sur la position d'arrét.

FONCTIONNEMENT EN MODE BROUILLARD

Lorsque la commande combinée bascule sur la position brouillard (vers le haut), I'essuie-glaces essuie une
fois. Si l'interrupteur d'essuie-glaces arriére est passé en position brouillard, I'essuie-glaces arriére continue le
balayage a vitesse lente.

FONCTIONNEMENT DU LAVE-VITRE

Lorsque la commande de l'essuie-glaces avant est tirée jusqu'a la position lave-vitre, I'alimentation est fournie
o atravers la borne 13 de la commande combinée

o alaborne 1 du moteur de lave-vitre.

La masse est fournie

o alaborne 2 du moteur de lave-vitre

o atravers les bornes 12 et 14 de la commande combinée et

o atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur de lave-vitre avant fonctionne et simultanément,

si la commande d'essuie-glaces est tirée en position LAVAGE pendant une seconde ou plus, le BCM envoie
un signal de déclenchement LENT de I'essuie-glaces avant au module IPDM E/R a travers la ligne de commu-
nication CAN. Et le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse lente 3 fois de suite pour nettoyer le
pare-brise et puis une action d'essuyage supplémentaire se déclenche apres 3 secondes pour enlever I'humi-
dité apparue sur la vitre juste aprés l'action de lavage/essuyage.

FONCTION DE MODE SANS ECHEC

Lorsque la ligne de communication CAN ne peut communiquer avec d'autres boitiers de commande, I''PDM
E/R procéde a la commande de mode sans échec. Si le mode sans échec fonctionne normalement, le fonc-
tionnement a vitesse lente de l'essuie-glaces avant est déclenché lorsque le contact d'allumage est tourné de
la position OFF a la position ON ou ACC et I'essuie-glace avant est arrété au moment ou le contact d'allumage
est tourné de la position ON ou ACC a la position OFF. Si le mode sans échec fonctionne normalement,
I'essuie-glaces avant ne fonctionne pas quelle que soit la position de la commande combinée. |l retourne a la
condition normale lorsque la communication CAN retrouve toute son aptitude fonctionnelle. (Se reporter a PG-
20, "MODE SANS ECHEC"))
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FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE
Description

« Le BCMIit le statut de la commande combinée d'essuie-glace et commande les systemes relatifs tels que
les phares et les essuie-glace en fonction des résultats.

« Le BCM est capable de lire les données relatives a 20 commandes maximum en combinant cing bornes
de sortie (SORTIE 1-5) et cing bornes d'entrée (ENTREE 1-5).

Fonctionnement Description

o Le BCM active périodiqguement les transistors des bornes de sortie (SORTIE 1-5) et permet la circulation
du courant en retour.

« Siau moins une des commandes est activée, le circuit des bornes de sortie (SORTIE 1-5) et des bornes
d'entrée (ENTREE 1-5) s'active.

« Au méme moment, les transistors des bornes de sortie (SORTIE 1-5) sont activés pour permettre la circu-
lation du courant. Lorsque la tension des bornes d'entrée (ENTREE 1-5) correspondant a la commande
en question varie, l'interface du BCM détecte la variation de tension et le BCM détermine que la com-
mande est activée.

Commande combinée BC.,.M
P R L P H
| I . i EE ’s) —20 O—M—T E Sortie 1 ﬁi
| ——0 0— ——0 o1 E/GL AV LENT E/GL AV. ' +
i | CLIGNOTANT DROIT | CLIGNOTANT GAUCHE ! | g ~ |
1 T T
s e
'e——0 O—NJ e—O O—NI:: ¢ i Sortie 2
. PHARE 1 PASSAGE 1 $——O ——©° : "
: o E/GL AV INT _ E/GLAVRAP _ i
——0 O—NJ —oO O—Hji: —O O—HI“_O : Sortie 3 L[f
''| FEUDEROUTE PHARE2 1. oo o-oo... LA/GL AR VOLUME INT1 ! +
1 o Py Py !
L] : .
'¢—20 5 oitli¢— 5 ol ¢— G ore | Sortie 4 ﬁ
' %1 ¥ VOLUME INT 3 LA/GL AR INT ; + | CPU
! PO Py o—
! — — '| PR— [ 1 .
! 5 o 5 o 1 &—0 oie ¢— O ote | Sortie 5 {
! F-B AV F-BAR " ES/GL AR VOLUME INT2 1
LIGHTING SW COM ESS-GL —— {I/F—
1
Trreliny
{I/F—
Entrée 3
i
Entrée 4
iF—
Entrée 5
%1 : COMMANDE D'ECLAIRAGE EN 1ERE POSITION SKIBBASE

BCM - Tableau de fonctionnement de la commande combinée
« LeBCMaIitI'état de la commande combinée selon les données indiquées dans le tableau ci-dessous.

COMB SW ‘ COMMODO COMMODO COMMODO COMMODO
OUTPUT 1 OUTPUT 2 OUTPUT 3 OUTPUT 4 OUTPUT 5
MAR ARR MAR ARR MAR ARR MAR ARR MAR ARR
COMB SW E/GL E/GL |VOLUME |VOLUME | ES/GL | ES/GL |VOLUME |VOLUME
NPUT 1 - — | AVRAP |AVRAP | INT1 | INT1 | ARINT | ARINT | INT2 | INT2
MAR ARR MAR ARR MAR ARR MAR ARR
COMB SW CNT CNT LA/GL | LA/GL |VOLUME |VOLUME | ES/GL | ES/GL
NPUT 5 LAIGL | LA/GL - - AR AR INT3 | INT3 AR ARR
MAR ARR MAR ARR MAR ARR MRC | ARRET
E/GL E/GL E/GL E/GL F-B F-B
&%"3? §W AV LENT |AV LENT | AV INT | AV INT - - - - AR AR
MAR ARR MAR ARR MAR | ARRET
COMBSW | CLGN | CLGN [PASSAGE [PASSAGE PHQRE PHQRE _ _ FA?/R F//\'f/R
INPUT 4 GAMAR | GAARR | MAR ARR AR A AR i
CNT CONT
COMB SW CLGN CLGN PH?RE PH?RE F-ROUTE |F-ROUTE |[ECLAIRAGE|ECLAIRAGE _ _
INPUT 5 DR MAR | DR ARR MAR | ARR | (IERE) | (IERE)
MAR ARR o Py

SKIB6495E
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Exemple de fonctionnement : (lorsque la commande d'essuie-glaces est activée)

Lorsque la commande d'essuie-glace est sur la position de marche, le contact de la commande combinée
se met également sur la position de marche. Au méme moment, si la SORTIE 1 est activée, le BCM
détecte que la tension varie dans I'ENTREE 3.

Lorsque le transistor de la SORTIE 1 est activé, le BCM détecte la variation de tension dans 'lENTREE 3

et détermine que l'essuie-glace avant est en MARCHE. Puis le BCM envoie un signal de demande de
vitesse LENTE d'essuie-glace avant a I''PDM E/R a travers la ligne de communication CAN.

Lorsque le transistor de la SORTIE 1 est a nouveau activé, le BCM détecte la variation de la tension dans
la SORTIE 3 et reconnait que la commande d'essuie-glace est continuellement sur MARCHE.

Commande combinée <: ch
et St ileletetetelletetetsis ittt bttt !
! 5 o_T* ' § 5o+ —C o i Sortie 1 lr"l_
—° O | E/GL AV LENT E/GL AV ' +
i | CLIGNOTANT DROIT | CLIGNOTANT GAUCHE 1 ) - :
1 T T -
X ¢—0 :i‘ — — i So”'ez\*li
'¢—0 o— —0 o— |
! PHARE 1 PASSAGE 1 E/GL AVINT _ | E/GLAVRAP ! H
¢ 0 ot ¢—0 ot ! o 0 oi¢ &0 o | Sortie SlﬁA_
' | FEU DE ROUTE PHARE2 oo oo LA/GL AR VOLUME INT 1 ! +
' r * *— .
'¢—0 ¢—O ''¢——0 ot &5 Sortie 47\f_
: X1 ' | VOLUME INT 3| LA/GL AR INT +| CPU
! P Py Py 1
: ¢ 5 ot 5 oie 60 o ¢—0 o | Sortie 5LIZJ_
| F-B AV F-BAR ES/GLAR | VOLUME INT 2 |
L ) O ) A 1
- :
LIGHTING SW COM ESS-GL Ertrée {I/F—
= Entrée 2 UF—
Entrée 3 @_
Entrée 4 @_
Entrée 5 @_
31 : COMMANDE D'ECLAIRAGE EN 1ERE POSITION
SKIB6496E

NOTE:

Chaque transistor des bornes de sortie fonctionne a intervalles de 20 ms. En conséquence une fois
gu'une commande est mise en marche, les charges commandées sont activées avec un certain délai,
trop faible cependant pour étre détecté.
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Mode de fonctionnement

« Lafonction lecture de la commande combinée comporte les modes de fonctionnement indiqués sur l'illus-
tration ci-dessous.

- Mode normal
Lorsque le BCM n'est pas en mode repos, chaque borne de sortie (1 - 5) commute ON-OFF toutes les 20
ms.

- Mode de veille
Lorsque le BCM est en mode repos, les transistors dans les sorties 1 et 3 arrétent leurs signaux d'entrée
et le BCM passe en mode économie d'énergie. Les entrées 2, 4 et 5 commutent ON-OFF toutes les 20
ms et acceptent uniquement des signaux de sortie en provenance du systeme de la commande d'éclai-

rage.
e N «— 20 ms Mode veille > «— 20 ms
—>—«—30 ps E — >« 30ps 5
V | V H
Sortie 1 MAR'JI‘i I‘l Sortie 1 MAR:
ARR. ARR. v :
) MAR. ) MAR. V .
Sortie 2 ARR. |_| |_| Sortie 2 ARRL |_| |_|
MAR. MAR.
Sortie 3 ARR. |_| |_| Sortie 3 ARR.
MAR. MAR.
Sortie 4 ARR. |_| |_| Sortie 4 ARR. |_| |_|
MAR MAR.,

Sortie 5 Sortie 5
ARR. ARR.

MAR. MAR.
Entrée 1 ARR. | |_| Entrée 1 ARR.
MAR. <~ PN MAR.
Entrée 2 ARR. ( I H I | ' | 3 Entrée 2 ppn |_| |_|
MAR. -~ . ~-7 MAR.
Entrée 3 ARRﬂ 3 M ) |_| Entrée 3 A
<
MAR. ~-7
Entrée 4 o |_| |_| Entrée 4 A
MAR.

Entré | Entré
ntrée 5 ARR. ntrée 5

i : données de lecture du BCM
7

MKIB0422E

Réglage de fréquence du balayage

Position de la commande intermit- ; Commande combinée
) . Fréquence
tente d'essuie-glace V/INT 1 V/INT 2 V/INT 3

Fréquence de balayage position 1 Court ON ON ON
Fréquence de balayage position 2 ON ON ARR
Fréquence de balayage position 3 ON ARR ARR
Fréquence de balayage position 4 ! ARR ARR ARR
Fréquence de balayage position 5 ARR ARR ON
Fréquence de balayage position 6 ARR ON ON
Fréquence de balayage position 7 Long ARR ON ARR

Exemple : pour la fréquence de balayage en position 1...

En lisant la commande combinée, le BCM trouve I'état MARCHE/ARRET des contacts V/INT 1, 2, et 3.

Si I'état de la commande combinée est comme ci-dessous, le BCM en conclut que la fréquence de balayage
est en position 1.

o« VI/INT 1: MAR (entrée 1 et sortie 3 en cours d'exécution)
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o VI/INT 2 : MAR (entrée 1 et sortie 5 en cours d'exécution)
o VI/INT 3: MAR (entrée 2 et sortie 4 en cours d'exécution)

Le BCM détermine l'intervalle réel de balayage de l'essuie-glaces avant en fonction de la fréquence 1 et de la
vitesse du véhicule et envoie un signal de commande de balayage (INT) au module IPDM E/R au début de
chaque intervalle a travers la ligne de communication CAN.
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Communication CAN
DESCRIPTION DU SYSTEME

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrdleur) est une ligne de communication
séquentielle pour applications en temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication multiplex intégrée au véhi-
cule permettant la transmission de données a haute vitesse et offrant une excellente capacité de détection
d'erreurs. Un grand nombre de boitiers de commande sont installés sur le véhicule et chaque boitier de com-
mande partage les informations et se lie a d'autres boitiers de commande pendant le fonctionnement (non
indépendant). Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont reliés par 2 lignes de communi-
cation (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé des informations avec moins de
cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données, mais ne lit sélectivement que les don-
nées requises.

BKS005L9

Boitier de communication CAN

BKSO05LA

Type de carrosserie 3/5 portes 3/5£f(r:tes/ C+C 3/5Cp)fges/ 3/5 portes 3/5 portes/C+C 3/5 portes
Essieu 4x2
Moteur CR12DE/CR14DE HR16DE CR12DE/CR14DE HR16DE ‘ K9K
Levier Conduite a gauche/Conduite a droite
Freinage ABS ESP ‘ ABS
Transmission TIA TM TIA TIM TIA TIM
Systeme de clé intelli-
X X X X X X X X
gente
Boitier de communication CAN
ECM X X X X X X X X X X X X X X X X
Prise diagnostic X X X X X X X X X X X X X X X X
Instruments combinés x x x x X X x x x x X x X x X x
Boitier d'Intelligent Key X x x x x x X x
Boitier de commande
X X X X X X X X X X X X X X X X
EPS
BCM X X X X X X X X X X X X X X X X
Actionneur et dispositif
électrique ABS (boitier x X x X X X x X x X X x X x X X
de commande)
TCM x X X X X x
IPDM E/R X X X X X X X X X X X X X X X X
WW-14, WW-17, WW-14, WW-17,
Tvbe de communication "TYPE 1/ "TYPE 3/ "TYPE 1/ "TYPE 3/ WW-20, WW-23, "TYPE 11/ WW-26,
CyA?N TYPE 2/ TYPE 4/ TYPE 2/ TYPE 4/ "TYPE 9/ TYPE 12/TYPE 13/ "TYPE 15/
TYPE 5/ TYPE 7/ TYPE 5/ TYPE 7/ TYPE 10" TYPE 14" TYPE 16"
TYPE 6" TYPE 8" TYPE 6" TYPE 8"

x : s'applique
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TYPE 1/TYPE 2/TYPE 5/TYPE 6
Schéma du systéme
o« Type 1/Type 5

Boitier de
commande BCM TCM
EPS

/< CAN H
/< CAN L

Prise Instruments Boftier Actonneur et dis-
ECM I ) 1ol d'Intelligent] positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Ke)? (boitier de commande)
MKIB1735E
o Type 2/Type 6
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Adtiomneur et dis-
ECM ; ; L posttif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande).

MKIB1736E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- | Boitier | Boitier ?ilfsglc;il__
Signaux gcm | ments | dinteli-| decom- gy e | opem | IPPM
combi- gent mande E/R
nés Ke EPS ABS
y (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de refroidisse- T R
ment moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sortie R T
Signal de position de la pédale d'accélérateur T R
Signal de position de papillon fermé T R
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Action-
neur et

Instru- | Boitier | Boitier ctjilfsgl?e il
Signaux gcm | ments | dintelli-| decom- gy e | oM | PPM
combi- gent mande ABS E/R

nées Key EPS (boitier

de com-
mande)

Signal de position de papillon ouvert T

Signal de contact de commande de surmultipliée

Signal du témoin de position T/A

Signal du contact de feux de stop

|4 0| d

Signal de témoin d'arrét de surmultipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée du moteur et de T/
A

4| | 4 0| 4| 0| O

Signal de contrble de I'alimentation en carburant T

Signal du manocontact d'huile R T

Signal de demande de compresseur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du chauffage R T

Signal de demande de rotation du ventilateur de
refroidissement moteur

Signal de demande de feux de position R

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code R

Signal de demande de feux de route R T

Signal d'état de feux de route R

| 4 0| 4] 0| D

Signal de demande d'éclairage de jour T

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

—| =4 4|4

Signal de sortie de témoin sonore

| VW V| OV OV OV 4T

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande de I'essuie-glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désembuage de lunette
arriére

Signal de commande de désembuage de lunette
arriere

Signal de fonctionnement EPS R

Signal du témoin d'avertissement EPS R

Signal de témoin d'avertissement ABS R

Signal du témoin d'avertissement de freins R

Signal de feu de recul R

Signal de demande de feu antibrouillard avant R T R

Signal d'état de feu antibrouillard arriere R
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Action-
neur et
Instru- | Boftier | Boftier ?ilfsglt()ail-
Signaux gcm | ments | dinteli-de com-| g, trique TCM IPDM
combi- gent mande E/R
nés Ke EPS ABS
y (boitier
de com-
mande)
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/déverrouillage T R
de portes
Signal d'état de verrouillage/déverrouillage de R T
portes
Signal du témoin KEY
Signal de témoin de verrouillage (LOCK)
Signal de I'état du moteur T R
Signal de contact A/C R T
Signal de défaut de fonctionnement du systeme T R
de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal de témoin d'avertissement de toit rétracta-
ble* R T

*: uniguement C+C
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TYPE 3/TYPE 4/TYPE 7/TYPE 8

Schéma du systeme

e« Type 3/Type 7

Bofitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
A CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; ; o d'Intelligent positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés 4 ﬁelfen ((boitier de commande)
MKIB1737E
o Type 4/Type 8
Bofitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés &%shritgre(ljzcﬁlque ABS IPDM E/R
MKIB1738E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Bo(;tcl):::_de gzﬁﬁst‘;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés | gent Key mande ABS (boi-
EPS tier de
com-
mande)
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de
- T R
refroidissement moteur
Signal de contrdle de 'alimentation en
T R
carburant
Signal du manocontact d'huile R T
Signal de demande de compresseur T R
d'A/C
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Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

ps)

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|4 0| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

Hl 44| 4| =™

Signal de témoin de défaut

| 0V V| V| OV OV H T

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriere

Signal de commande de désembuage
de lunette arriere

Signal de fonctionnement EPS

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)
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Action-
neur et
Instru- Bottier Bo(ltcl)(:_de g?gﬁsﬂg
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q N IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (bo-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/IC T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal du témoin lumineux R T

de toit rétractable*

* : uniqguement C+C
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TYPE 9/TYPE 10
Schéma du systéme
e Type?9

Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM I ) 1ol d'Intelligent] positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Kel)g (boitier de commande)
MKIB1735E
o« Type 10
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-~
ECM ; ; L posttif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande)
MKIB1736E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- |~ Boitier Boétc:emr-d ) d:éslggtsr:flf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- BCM TCM
combinés ent Ke mande que ABS R
9 Y| Eps (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de T R
refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R
Signal de rotation d'arbre de sortie R
Signal de position de la pédale
s T R R
d'accélérateur
Signal de position de papillon fermé T R
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Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitierde
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de contact de commande de
surmultipliée

Signal du témoin de position T/A

Signal de demande de modification
de séquence de passage des rap-
ports de T/A

Signal du contact de feux de stop

Signal du témoin d'arrét de surmulti-
pliée O/D OFF

Signal de commande intégrée du
moteur et de T/A

Signal de contr6le de I'alimentation
en carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement
moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

—| 44|42

Signal de témoin de défaut

|V W| DO O H D

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant
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Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal de fonctionnement EPS

Signal du témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation
ESP OFF

Signal de témoin de patinage

Signal du capteur d'angle de bra-
quage

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriére

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)

Signal de I'état du moteur

Signal de contact A/C

Signal de couple A/IT

Signal de défaut de fonctionnement
du systeme de freinage

Signal de position de papillon fermé

Signal de plage R
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TYPE 11/TYPE 12/TYPE 13/TYPE 14

Schéma du systeme

o Type 11/Type 13

Bofitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
A CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; : ey d'Intelligent postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés 4 lieg?en ((boitier de commande)
MKIB1737E
o« Type 12/Type 14
Bofitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
i Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnaatic e poif dectiue ABS IPDM E/R
(boitier de c¢
MKIB1738E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Bo(;tcl):::_de gzﬁﬁst‘;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés | gent Key mande ABS (boi-
EPS tier de
com-
mande)
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de
- T R
refroidissement moteur
Signal de contrdle de 'alimentation en
T R
carburant
Signal de position de la pédale d'accé- T R
|érateur
Signal du manocontact d'huile R T

WW-23



SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal de demande de compresseur
d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

ps)

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|l 40| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

H| 4|4 =™

Signal de témoin de défaut

N 0| OV OV OV OV H| 3D

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de commande de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal de fonctionnement EPS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation ESP
OFF

Signal de témoin de patinage

Signal du capteur d'angle de braquage

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére
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Action-
neur et
Instru- Boitier Boég‘:_de édlgc?tf')istl(];
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q N IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
. . T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/C T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal du témoin lumineux R T

de toit rétractable*

*: uniguement C+C
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TYPE 15/TYPE 16

Schéma du systéme

e Typel5
Boitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; : L d'Intelligent postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Ke;/; (boitier de commande)
MKIB1737E
e Typel6
Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM ; : "y positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de
MKIB1738E
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Tableau des signaux d'entrée/de sortie

T : Transmission R : Réception

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal de régime moteur

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de contrdle de l'alimentation en
carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compresseur
d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

Py

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

O x| DD

Signal de vitesse du véhicule

oAl A4 A

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

4]

Signal de témoin de défaut

Ol 0V OV DV V| W H| 3D

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriere

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes
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Action-
neur et
Instru- Boitier Bo(lg(:-de ;:32&32
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-

mande)

Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T

rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
Signal de I'état du moteur T R
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé R
Signal du témoin de préchauffage T
Signal de plage R R T
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BKS005LB
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Schéma de cablage — WIPER —
CONTACT D'ALLUMAGE g
BATTERIE sur ON ou START
R —
RELAIS RELAIS
20A D'ESSUIE- PRINCIPAL IPDM E/R (MODULE
o GLACES ) D'ESSUIE- DE DISTRIBUTION
RAP/LENT GLACE D'ALIMENTATION
| — | INTELLIGENT
[ COMPARTIMENT | SE REPORTER A
FIWIP  F/WIP +IG MOTEUR) PG-POWER.
H/LO  MAIN , ,
RLY RLY
cPU
WIPER
AUTO GND
STOP (POWER)
I ¢
ESER] 3] =]
Y *1 OR B .
<G> : AVEC MOTEUR A ESSENGE
{C>: MODELES A MOTEUR CR
Y *1 OR <> : AVEC MOTEUR DIESEL
*1 LG : >
L1 el &
on (B>
MOTEUR -
DESSUIE-
LENT AP L. GLACES
AVANT
_9® E44
CONTACT BALAYAGE

B B B B B B
= _ =
E40 26 E25

r_____________________________________I

1l 1l Ts[ie[[17]18]19 '

H2fers] 20[21[22 23 24[25]26 51152]5315455]6| :

'|[e]7 | ) BR |[57[ss[sole0f6l62)| W | i3

L e e e e e ———— e o ——— |

1213\ Gz

14/ &v

MIWA0424E
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IO EBEE ] L W
..M82 51]52[53]54]55[56
[2]z]2]2]2]2]2]2]3]3]3] L 57]58]59f60]61]62]] W HS.

CONTACT D'ALLUMAGE WW-WI P E R'02
BATTERIE surON ou START
BOITIER A
20A 20A 40A 10A |FusIBLES
IPDM E/R (J/B)
(MODULE DE SE REPORTER A
DISTRIBUTION PG-POWER
DALIMENTATION Y OR :
INTELLIGENT
+B +B COMPARTIMENT
MOTEUR)
CPU
Y OR
GND E101 |—.—| MOTEUR
(SIGNAL) CAN-H CAN-L L._I [2]l pEssuie-
GLACE
| | | Y AVANT-4
A2 M82
B R W L%l_l
OR W LIGNE DE
o DONNEES
l : MODELES AVEC
v v OR MOTEUR CR
7o1 721 24l
BAT  BAT  IGN
PW  BCM BCM (MODULE DE
CONTROLE DE LA
CARROSSERIE)
49,
CAN-H CAN-L
2] Iz2]]
R w
H
WWEIII ® wap
(O VERS LAN-CAN
R RO @ REp
R w
I I I I =1l =1l
B B B B B | |
I I u I INSTRUMENTS
O BOITIER DE COMMANDE COMBINES
DES INSTRUMENTS
c— —TL = COMBINES
E25 E26 E40
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
-SUPER RACCORD -
2[3 718 o Tio[ri[i2[i3[1415[16[17[18]9]20] (W22 MULTIPLE (SMJ) -
22[23 27|28|29]30]31|32[33 34|35 36[37 (383040 W -
-BOITIER A FUSIBLES - :
__________________________________________________ BOITE DERACCORDS (J/B) -
=— i -
M 65]66]67]68[69]70]71]72[ 73 '
20[19[18[17[16[is[14[13]12[11[10[ o[8[ 7[6 ][5 [ 2 [3[2] 1 |T'74|75 % 77 | 78] 79 0 |
40[30]3837]36[3534[33[32[31[30[29]28]27]26 25 [24[23]22[21]| W B LAk

MKWA4458E
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CONTAGT DALLUMAGE WW-WIPER-03
sur ON ou START NA(R/TEEUR DE
vitees <L : CONDUITE A
BOITIER A SE REPORTER A GAUCHE
% 15A  |FUSIBLES (J/B) |PG-POWER. ggglli_)l_lélTEA
LIT|_| LIT|_| <G : AVEC MOTEUR A
ESSENCE
¥ *1 OR
. (GID) <D : AVEC MOTEUR
|i|..E.19-.|¢| DIESEL
* :
) oR 16 :<e>
I I BR :
w LG o)
|I11 || |I || |I ||
l/ARRET ) ARRET
‘I . 2
AV.DR |ARRDR _AV.DR: ] ARR. DR
COMMANDE
C%'\E"“ﬁ'ﬁs'g_'z COMBINEE
A vimre
OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUT1 _INPUT2 _ INPUT3 INPUT4 INPUTS
PU G L GY BR GY R P Y W B
PU G L GY BR GY R P Y W
1 el E1 I [ Gl Gl G Gl G (B,\%"DULE
COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI |DE CON
Sw Sw sw SW Sw Sw SW SwW Sw SW | TROLE DE
OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUT1 INPUT2 INPUT3 INPUT4 INPUT5 |LA CAR-
ROSSERIE)
W49),
GND
GND _(POWER)
2] Lz}
B B
B B B B B
n L L n

O—OJ @

e -

M20):{R> w19):<{R>
7[8]9l=[10 12| s SE REPORTER A CE QUI SUIT.
6]5]4]3[2[1]14]11]13 W (M1) - SUPER RACCORD
|-———=- —_————————— 1 MULTIPLE (SMJ)

: [7<| : -BOITIER A FUSIBLES-
1 |[2o[1o[18]17[16[15[14[13[12[11[10] 9| 8[7[6 [ 5 [4[3][2] 1]| (w48 : BOITE DE RACCORDS (J/B)
: 40[39]38]37]36]35[34|33]32[31] 30| 29] 28] 27|26 [25[24]23[22]21][ W | -
I I
I : HS.
I r=Je5]e6]67[68[69]70]71]72[73 I
: |_74|75 76 |77 178 |79 I
L e J
B
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Bornes et valeurs de référence du BCM

BKS005LD

Conditions de mesure

Cou- Entrée/
Borne | 'eW' Désignation du signal Sortie | Contact _ B Tension [V]
de des dallu- | Fonctionnement ou condition (Env.)
céble signaux | mage
2 B Masse — ON — 0
7 BR Sortle_ 5,de la commande Sortie
combinée
8 L Sortle_ 3,de la commande Sortie (Vg
combinée 4
Sortie 1 de la commande . Phares, clignotants, essuie- 2
9 PU combinée Sortie ON glaces ARRET 0
i >—« 10ms
27 Gy Sortle_ 4'de la commande Sortie B
combinée
SKIA2167J
08 G Sortle_ 2'de la commande Sortie
combinée
13 Gy Entreg 1 de lacommande Entrée W)
combinée
Entrée 3 de lacommande p Phares, clignotants, essuie- g
14 P s Entrée .
combinée glaces ARRET (fréquence 1 2
ou 7 d'essuie-glaces) 0
& »— 10ms
15 W Entre(_a 5 de lacommande ) B
combinée Entrée
SKIA2166J
- ON
33 R Entreg 2 de lacommande Entrée W)
combinée 6
Phares, clignotants, essuie- 4
glaces ARRET (fréquence g
Entrée 4 de la commande . autre que 1 ou 7 d'essuie-gla-
34 Y o Entrée ces)
combinée -« 10ms
)
SKIA2167J
19 R | CANH Entrée/| - —
sortie
24 OR Alimentation de Fallu- Entrée ON — Tension de la batterie
mage
39 | W | CANL Entrée/| — —
sortie
70 B Masse — ON — 0
74 Y Allmentatjon glectrlque Entrée ARR — Tension de la batterie
(raccord a fusibles)
Alimentation électrique . . .
79 Y Entrée ARR — Tension de la batterie

(raccord a fusibles)
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Bornes et valeurs de référence de I'lPDM E/R
Conditions de mesure
Cou- Entrée/
Borne e . Sortie Con- Tension [V]
leurde Désignation du signal tact
cable des , Fonctionnement ou condition (Env)
signaux | dallu-
mage
3 B Masse — ON — 0
ARR 0
23 Y Alimentation vitesse lente Sortie ON 'Comr_nande
d'essuie-glace LENT Tension de la batterie
i ion Vi ARR 0
24 - Allmentatlon vitesse Sortie ON 'Comr_nande
rapide d'essuie-glace RAPIDE Tension de la batterie
52 R | CANH Entree/ | _ — —
sortie
54 B Masse — — — 0
i 'arré i- Essuie-glace en mouvement Tension de la batterie
55 OR Signal dlarret_automatl Entrée ON 9
que de l'essuie-glace Essuie-glace arrété 0
58 | W | CANL Entrée/ | _ — —
sortie
*1 : modeéles avec moteur a essence (LG), modeles avec moteur diesel (BR)
Procédure de diagnostic des défauts
1. Vérifier les symptdmes et les observations du client.
2. Comprendre les descriptions des fonctionnalités et du fonctionnement. Se reporter a W\W-6, "Description
du systéme".
3. Effectuer le test de préliminaire. Se reporter a WW-34, "Vérification préliminaire”.
4. Confirmer que l'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en mode sans échec du module IPDM E/R. Se
reporter a PG-20, "MODE SANS ECHEC".
5. Veérifier les symptdmes et réparer ou remplacer les éléments a I'origine du défaut.
6. L'essuie-glace avant fonctionne-t-il normalement ? Oui : PASSER A L'ETAPE 7. Non : PASSER A
L'ETAPE 5.
7. Fin de la vérification.
Vérification préliminaire

VERIFICATION DES CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE
1. VERIFIER LE FUSIBLE

Vérifier que le fusible ou le raccord fusible n'a pas fondu.

Boitier Alimentation électrique N° du Fusible
Moteur de lave-vitre avant Contact d'allumage sur ON ou START 1
Relais principal des essuie-glaces avant Batterie 38
Batterie J

BCM

Contact d'allumage sur la position ON ou

START 4

Se reporter a WW-30, "Schéma de cablage — WIPER —".
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> En cas de fusible grillé, s'assurer d'éliminer la cause du défaut de fonctionnement avant la

repose d'un nouveau fusible. Se reporter a PG-5, "DISPOSITION DE L'ALIMENTATION
ELECTRIQUE".
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2. VERIFICATION DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur de BCM. ——————
Gl
3. Vérifier la tension entre le connecteur de faisceau du BCM et la Ws
- Connecteur de BCM
masse. |
AN EEN
Bornes Position du contact d'allumage LI T T T T T T T T T T R 1]
@ [FS]
Connec- Borne (COU- (_) ARR ACC ON 24, 74,79
teur leur de
cable) i
Tensionde | Tensionde | Tensionde D =
M50 74(Y) la batterie | la batterie la batterie e
Tensionde | Tensionde | Tensionde
M50 79.(Y) Masse la batterie | la batterie la batterie
Tensionde
M48 24 (OR) oV oV la batterie

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Vérifier I'absence de faisceau ouvert ou en court-circuit. entre le BCM et le fusible

3. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

1. Débrancher le connecteur de faisceau de I'lPDM E/R.

2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau de I''PDM
E/R et la masse.

A€ @)

Borne (cou- Connecteur d'lPDM E/R
Connecteur leur de Continuité
5 3] | [T T Jsal 1]
cable) Masse { EEE
E11 3 (B)
Oui
E16 54 (B)

BON ou MAUVAIS l .

BON >> PASSER A L'ETAPE 4. =
MAUVAIS >> Vérifier si le circuit de mise a la masse est ouvert. LSS

4. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du BCM et la O
masse. .
Hs
Connecteur de BCM
Borne (cou-
C t leur d Continuité [T T T T TTTT] [T T T 12[]
onnectedr cable) onnre I
Masse REERCERE
M48 2 (B) . ﬂ [ I|
Oui L
M50 70 (B) &7_01
BON ou MAUVAIS L@ I l
BON >> FIN DE L'INSPECTION. @ e o =
MAUVAIS >> Vérifier le circuit de mise a la masse du faisceau. —-
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Fonctions de CONSULT-II (BCM)

CONSULT-II peut afficher chaque élément de diagnostic a I'aide des modes de diagnostic indiqués ci-apres.

Fonctionnement Vérification de I'élément,

du diagnostic du . . Description
BCM mode de diagnostic
Support de travail Changer le réglage pour chaque fonction.
. Contréle de données Affiche les données d'entrée du BCM en temps réel.
Essuie-glace

Le fonctionnement de I'élément peut étre vérifié en appliquant un signal pilote a

Test actif i
cet élément.

PROCEDURE DE DEMARRAGE DE CONSULT-II
Se reporter a G1-38, "Procédure de démarrage de CONSULT-II".

SUPPORT DE TRAVAIL
Procédure de mise en oeuvre

No ok whE

Appuyer sur “ESSUIE-GLACES” sur I'écran “SELECT ELEMENT TEST".
Appuyer sur “SUPPORT DE TRAVAIL” sur I'écran “SELECT MODE DIAG”.
Appuyer sur “RGL RETOUR E/GL ARR” sur I'écran “SELECT ELEMENT TRAV”.
Appuyer sur “DEPART".

Appuyer sur “CHANGEZ LE REGLAGE".

La configuration est modifiée et “PERSONNALIS TERMINEE” s'affiche.
Appuyer sur “FIN".

Liste des éléments affichés

Elément de support Description

RGL RETOUR E/GL ARR

Le réglage de la plage de fonctionnement de I'essuie-glaces arriere lors de I'enclenchement
de la marche arriere peut étre modifié.

CONTROLE DE DONNEES
Procédure de mise en oeuvre

o gk wnNPE

Appuyer sur “ESSUIE-GLACES” sur I'écran “SELECT ELEMENT TEST".
Appuyer sur “CONTROLE DE DONNEES” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".
Appuyer sur “TOUS SIGNAUX” sur I'écran “CONTROLE DE DONNEES".
Appuyer sur “DEPART".

Aprés avoir sélectionné la touche “TOUS SIGNAUX”, les éléments sont contrdlés.

Appuyer sur “ENREGISTRE” lors du contréle du véhicule pour enregistrer I'état de I'élément contrdlé.
Pour arréter l'enregistrement, appuyer sur “ARRET".

Liste des éléments affichés

BKSO005LH

Elément de contrdle “UNITE” Description
[MAR/ Affiche I'état “contact d'allumage ON (MAR)/autres OFF ou ACC (ARR)” déterminé a par-
CON ALL ON . . \
ARR] tir du signal de contact d'allumage.
[MAR/ Affiche I'état “essuie-glaces avant RAPIDE (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du
E/GL AV RAP . \ .
ARR] signal de commande d'essuie-glace.
E/GL AV LENT [MAR/ Aﬁlche I'état esswe-gl:aces gvant LENT (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du
ARR] signal de commande d'essuie-glace.
[MAR/ Affiche I'état “essuie-glaces avant INT (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du signal
E/GL AV INT ) 7
ARR] de commande d'essuie-glace.
CNT LAV/GL AV [MAR/ Aﬁlche I'état “contact de Iave-v!tre avant (MAR)/autres (ARR)” déterminé & partir du
ARR] signal de commande de lave-vitre.
VOLUME INT [1-7] Affiche la position clie la mollette de fonctionnement intermittent (1 - 7) déterminée a partir
de la commande d'essuie-glace.
E/GL AV ARRET [MAR/ Affiche I_etat arrété (MAR)/en mouvement (ARR)” déterminé a partir du signal d'arrét
ARR] automatique.
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Elément de contrdle “UNITE”

Description

VITESSE VEHICULE [km/h] Affiche I'état de la vitesse du véhicule déterminé a partir du signal de vitesse du véhicule.

CNT LVE-PHARE [MAR/ Aﬁlche I'état (commande de lave-phares : MAR/autres : ARR) déterminé & partir du
ARR] signal de commande de lave-phares.

CNT POS PHARE [MAR/ Affiche I'état ggom_mande de phares : MAR/autres : ARR) déterminé & partir du signal de
ARR] commande d'éclairage.

ES/GL AR MRC [MAR/ Affiche I'état es?we-glaces arriere ON (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du signal
ARR] de commande d'essuie-glace.
[MAR/ Affiche I'état “essuie-glaces arriére INT (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du signal

ES/GL AR INT ) ‘
ARR] de commande d'essuie-glace.

CLT LA/GL AR [MAR/ Afflche I'état “contact de Iave-v!tre arriere (MAR)/autres (ARR)” déterminé & partir du
ARR] signal de commande de lave-vitre.

ARRET ESSUIE-GL AR [MAR/ Afflche I'état “arrét esstlue-glgces arriere (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du
ARR] signal de commande d'essuie-glace.

CAN CON ARR [MAR/ Afflche_lxetat position arriere (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du signal de mar-
ARR] che arriére.
[MAR/ Affiche I'état du “signal de moteur d'essuie-glaces arriere (MAR)/autres (ARR)” déduit sur

SIG MT E/G AR . ; ) . h
ARR] la base du signal de sortie du moteur d'essuie-glaces arriere.

TEST ACTIF

Procédure de mise en oeuvre

1. Appuyer sur “ESSUIE-GLACES” sur I'écran “SELECT ELEMENT TEST".

2. Appuyer sur “TEST ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".

3. Appuyer sur I'élément a tester et vérifier le fonctionnement.

4. Pour stopper prématurément la vérification du fonctionnement, appuyer sur “RETOUR”.

Liste des éléments affichés

Elément de test

Indications de I'affichage

Description

CONSULT-II
:\(/):rlnf des essuie-glaces E/GL AV Le balayage des essuie-glaces avant peut étre déclenché par toute com-
(RAPIDE, LENT) mande MARCHE (RAPIDE, LENT)-ARRET.
Sortie d'essuie-glace ES/GL AR Le balayage de I'essuie-glace arriere peut étre déclenché par toute com-

arriere

mande de MARCHE-ARRET.

Sortie de lave-phares

LAVE-PHARES

L'essuie-vitre avant peut étre déclenché par toutes les opérations MAR-
ARR.
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Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)
CONSULT-II peut afficher chaque élément de diagnostic a I'aide des modes de diagnostic indiqués ci-apres.
Mode de diagnostic de I''PDM E/R Description
_Il?IiSULTATS DE L'AUTODIAGNOS- Se reporter a PG-36, "RESULTATS DE L'AUTODIAGNOSTIC".
CONTROLE DE DONNEES Affiche en temps réel les données d'entrée/sortie du module IPDM E/R .
TEST ACTIE Le module IPDM E/R envoie un signal pilote aux composants pour vérifier le comportement

des charges électriques.

FONCTIONNEMENT DE BASE DE CONSULT-II
Se reporter a GI-38, "Procédure de démarrage de CONSULT-II".

CONTROLE DE DONNEES
Procédure de mise en oeuvre
1. Appuyer sur “CONTROLE DE DONNEES” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".

2. Appuyer sur “TOUS SIGNAUX”, “SIGNAUX PRINCIPAUX", ou “SELECTION DU MENU” sur I'écran
“CONTROLE DE DONNEES”.

TOUS SIGNAUX Tous les éléments sont contrblés.

SIGNAUX PRINCIPAUX Permet de suivre des signaux présélectionnés.

Permet de suivre des signaux sélectionnés indivi-

SELECTIONNER DANS MENU
duellement.

3. Appuyer sur “DEPART".

4. Une fois “SELECTION DU MENU” sélectionné, appuyer sur les éléments a contrbler. La sélection de
“TOUS SIGNAUX” entraine le controle de tous les éléments. La sélection de “SIGNAUX PRINCIPAUX"
entraine le contrble des signaux présélectionnés.

5. Appuyer sur “ENREGISTRE” lors du contréle du véhicule pour enregistrer I'état de I'élément contrdlé.
Pour arréter I'enregistrement, appuyer sur “ARRET".

Tous signaux, Signaux principaux, Sélection depuis menu

Sélection des éléments
de contrdle
Sign S(_ale
Désignation de I'élément Ecran ou boitier aux | cuon Description
Tous fin- depui
signaux P s
cipau
men
X
u
DEMANDE DU LAVE-VITRE DE . . ,,
PHARES MAR/ARR X X Entrée du signal d'état du BCM
DEMANDE E/G AV ARR/LENT/RAP x X x Entrée du signal d'état du BCM
ARRET AUTO E/G MAR/ARR X X X Etat de sortie IPDM E/R
Etat de commande d'IPDM E/R (LENT : vitesse
ARR/LENT/RAP/ de fonctionnement lente/HAUT : vitesse de
PROTECT E/G Bloc x X fonctionnement élevée/BLOC : bras d'essuie-
glaces bloqué)
PRECAUTION:

. Effectuer le contréle des données IPDM E/R avec le contact d'allumage sur ON. En travaillant avec
le contact d'allumage sur ACC, I'affichage des résultats peut étre erroné.

TEST ACTIF

Procédure de mise en oeuvre
1. Appuyer sur “TEST ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".

2. Appuyer sur I'élément a tester et vérifier le fonctionnement.
3. Appuyer sur “DEPART".
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4. Appuyer sur “ARRET” pour mettre fin au test en cours.

. Indications de l'affichage "
Elément de test CONSULT-II Description
Avec un certain fonctionnement (MARCHE RAPIDE, MAR-
Essuie-glaces avant (RAPIDE, LENT) | ESSUIE-GLACE AVANT CHE LENTE, ARRET) le relais d'essuie-glaces avant peut
étre activé.
En option, le relais de lave-vitre de phares peut étre
Lave-phare LAVE-PHARES déclenché par MAR-ARR.

Les essuie-glace avant ne fonctionnent pas
PRECAUTION:

BKS005LJ

Il est possible que les essuie-glace avant ne fonctionnent pas en mode sans échec de I'lPDM E/R. Se
reporter a PG-20, "MODE SANS ECHEC" afin de s'assurer que ce dernier ne se trouve pas en mode

sans échec.

1. VERIFICATION DU FONCTIONNEMENT D'ESSUIE-GLACES AVANT

Avec CONSULT-II

1. Sélectionner “IPDM E/R” sur CONSULT-IIl, puis sélectionner
“TEST ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".

2. Sélectionner “ESSUIE-GLACE AVANT” sur l'écran “SELECT
ELEMENT TEST".

3. S'assurer que I'essuie-glaces avant fonctionne normalement.
® Sans CONSULT-II

1. Démarrer le test actif automatique. Se reporter a PG-45, "Test
actif automatique".

2. S'assurer que lI'essuie-glaces avant fonctionne normalement.
BON ou MAUVAIS

TEST ACTIF

ESSUIE-GLACE AVANT ARR

RAPIDE LENT

ECLAI-
MODE (RETOUR| pacE™ |COPIER

SKIA3486E

BON >> PASSER A L'ETAPE 5.
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

2. VERIFIER ENTRE L'IPDM E/R ET LES ESSUIE-GLACES AVANT

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

n

Débrancher les connecteurs de I'lPDM E/R et du moteur d'essuie-glaces avant.

3. Vérifier la continuité entre les bornes 23 (Y), 24 (LG ou BR) du

, . &
connecteur de faisceau E13 de I''PDM E/R et les bornes 2 (LG Eﬁ}]

ou BR), 3 (Y) du connecteur de faisceau E44 du moteur
d'essuie-glaces avant.

23 (Y)-3(Y) . il doit y avoir continuité.
24 (LGouBR)-2 il doit y avoir continuité.
(LG ou BR)

4. Vérifier la continuité entre les bornes 2 (LG ou BR), 3 (Y) du
connecteur de faisceau E13 de I''PDM E/R et la masse.

Connecteur Connecteur de moteur
d'IPDM E/R d'essuie-glace avant
N
— /‘ > m
|23 24 C Y
23,24 2,3
—— ——

|

= [}

MKIB1977E

L=
TS.

23 (Y) - Masse . il ne doit pas y avoir conti-
nuiteé.

24 (LG ou BR) - . il ne doit pas y avoir conti-

masse nuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> Raccorder les bornes. PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer ou remplacer le faisceau.
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3. INSPECTION DU BRANCHEMENT DE MISE A LA MASSE D'ESSUIE-GLACES AVANT

Vérifier la continuité entre la borne 1 (B) du connecteur E44 du
moteur d'essuie-glaces avant et la masse.

1 (B) - Masse
BON ou MAUVAIS

. il doit y avoir continuité.

HAE®

Connecteur de moteur
d'essuie-glace avant

BON >> PASSER A L'ETAPE 4. €1 A
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur. L
MKIB0470E
4. VERIFICATION DE L'IPDM E/R
Avec CONSULT-II
1. Brancher le connecteur de I''PDM E/R
2. Alaide du test actif, vérifier la tension entre les bornes 23, 24 du ——
connecteur de I''PDM E/R et la masse lorsque le relais d'essuie- cosue curce manr | ARR
glaces avant (RAPIDE/LENT) est en fonctionnement . -
RAPIDE LENT
MODE |ReTOUR| ESEA" | copier -

® Sans CONSULT-II
1. Brancher le connecteur de I''PDM E/R

2. Démarrer l'autotest actif et contrbler la tension entre les bornes 23, 24 du connecteur IPDM E/R et la
masse tandis que le relais d'essuie-glaces avant (principal, RAP/LENT) est actionné.

A€ &

Connecteur d'IPDM E/R

[—]
[23]24]

23,24
——

.
@ of

m

SKIA2170E

Bornes
*) Conditions de Tension [V]
Borne & mesure (Env.)
Connecteur (couleur de
cable)
Arrété 0
23(Y) Tension de la
Balayage LENT batterie
E13 Masse
Arrété 0
24 (LG ou BR) Fonctionne- Tension de la
ment RAPIDE batterie

BON ou MAUVAIS

BON

>> Remplacer le moteur de I'essuie-glace avant
MAUVAIS >> Remplacer I''lPDM E/R.
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5. VERIFICATION DU CIRCUIT DE COMMUNICATION CAN

Sélectionner “IPDM E/R” sur CONSULT-Il et procéder a l'autodia-
gnostic pour “IPDM”".

Le résultat de I'autodiagnostic est-il affiché ?
PAS DE DTC>>PASSER A L'ETAPE 6.
CIR CAN COMM>>Vérifier la ligne de communication CAN. PAS-

SER A BCS-34, "Inspection de communication CAN
avec CONSULT-II (autodiagnostic)".

6. VERIFIER LE FONCTIONNEMENT DE LA COMMANDE COMBINEE

RESULT AUTO-DIAG

RESULTATS DTC OCCURRENCE|

AUCUN DTC INDIQUE.
AUTRE TEST PEUT ETRE
NECESSAIRE

LKIA0073E

Avec CONSULT-II

Sélectionner “BCM” sur CONSULT-IIl. Avec le contrdle de données
“ESSUIE-GLACE", confirmer que “E/G AV INT”, “E/G AV LENT" et
“E/G AV RAP” commutent entre MAR et ARR selon la manoeuvre de
la commande combinée.

® Sans CONSULT-II

Se reporter a LT-239, "Vérifier la commande combinée”.

BON ou MAUVAIS

BON >> remplacer le module de contréle de la carrosserie.
MAUVAIS >> Se reporter a LT-233, "COMMANDE COMBINEE".

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE |

CON ALL ON MAR
E/GL AV RAP ARR
E/GL AV LENT ARR
E/GL AV INT ARR
CNT LAV/GL AV ARR
VOLUME INT 1

STOP EGL AV MAR
E/GL AR MRC ARR
E/GL AR INT ARR

P.bas

ENREGISTRE

ECLAI- | ¢opigR |

MODE |RETOUR RAGE

SKIA2175E

L'essuie-glaces avant ne retourne pas a sa position d'arrét

1. VERIFIER LE SIGNAL D'ENTREE D'ARRET AUTOMATIQUE

BKS005LK

Avec CONSULT-II
Sélectionner “IPDM E/R” sur CONSULT-Il. Vérifier “E/GL AV
ARRET” avec CONSULT-Il en mode “CONTROLE DE DONNEES”.

Lorsque lI'essuie-glaces avant : E/GL AV ARRET ARR
fonctionne

Lorsque l'essuie-glaces avant  : E/GL AV ARR MAR
est arrété

® Sans CONSULT-II
PASSER A L'ETAPE 2.

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

WW-41

CONTROLE DE DONNEES
CONTROLE |
CON ALL ON MAR
E/GL AV RAP ARR
E/GL AV LENT ARR
E/GL AV INT ARR
CNT LAV/GL AV ARR
VOLUME INT 1
STOP EGL AV MAR
E/GL AR MRC ARR
E/GL AR INT ARR
P.bas
ENREGISTRE
ECLAI- :
MODE |[RETOUR RAGE COPIER

SKIA2175E
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2. VERIFICATION DU SIGNAL DE SORTIE DE L'IPDM E/R

Vérifier la tension entre la borne 55 (OR) du connecteur IPDM E/R
E16 et la masse pendant que le moteur d'essuie-glaces avant est
arrété ainsi que lorsque qu'il fonctionne.

Bornes
+) -
Condition Tension [V]
Borne (cou- ) (Env.)
Connecteur leur de
céble)
Essuie-glace en | Tension de la
mouvement batterie
E16 55 (OR) Masse
Essuie-glace
o 0
arrété

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Remplacer le moteur de I'essuie-glace avant

3. VERIFIER LE CIRCUIT D'ARRET AUTOMATIQUE

Connecteur d'IPDM E/R

(G
LTI

/)

SKIA2172E

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher les connecteurs de I'PDM E/R et du moteur
d'essuie-glace avant.

3. Vérifier sur le faisceau la continuité entre la borne 55 (OR) du
connecteur IPDM E/R E16 et la borne 4 du connecteur E44 de
moteur d'essuie-glaces avant.

55 (OR) — 4 (OR)

4. Vérifier la continuité enter la borne 55 (OR) du connecteur de
faisceau E16 de I''PDM E/R et la masse.

. il doit y avoir continuité.

. il ne doit pas y avoir conti-
nuité.

55 (OR) —masse

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.
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DISCONNECT

&R

Connecteur d'IPDM E/R

[T T I

)

T
TS

Connecteur de
moteur
d'essuie-glaces

db

I
I_J_I_L‘J

In
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L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse lente

BKS005LL

1. VERIFIER LE FONCTIONNEMENT EN VITESSE LENTE DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES AVANT

Avec CONSULT-II

1. Sélectionner “IPDM E/R” sur CONSULT-Il, puis sélectionner

“TEST ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG”. TEST ACTIF

ESSUIE-GLACE AVANT |

ARR

2. Sélectionner “ESSUIE-GLACE AVANT” sur l'écran “SELECT
ELEMENT TEST".

3. S'assurer que l'essuie-glaces avant (vitesse lente) fonctionne a
faible vitesse.

@ Sans CONSULT-II RAPIDE

LENT

1. Démarrer le test actif automatique. Se reporter a PG-45, "Test

actif automatique".

. . . N ECLAI-
2. S'assurer que |'essuie-glaces avant (vitesse lente) fonctionne a MODE [RETOUR| Rage | COPER

SKIA3486E

faible vitesse.
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A LT-239, "Vérifier la commande combinée”.
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

2. VERIFIER LE CIRCUIT DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACE AVANT

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher les connecteurs de I''PDM E/R et du moteur d'essuie-glace avant.

n

3. Vérifier sur le faisceau la continuité entre la borne 23 (Y) du con- I
necteur IPDM E/R E13 et la borne 3 (Y) du connecteur E44 de E}

moteur d'essuie-glaces avant.

Connecteur d''PDM E/R

T.S.

Connecteur de moteur

23 (Y) =3 (Y) . il doit y avoir continuité. d'ess‘”e'g'g avant
4. Vérifier la continuité entre la borne 23 (Y) du connecteur de fais- (f )
ceau E13 de I'lPDM E/R et la masse.
23 (Y) —masse il ne doit pas y avoir conti- @
nuité.

BON ou MAUVAIS

MKIBO662E

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

3. VERIFICATION DU SIGNAL DE SORTIE DE L'IPDM E/R
1. Brancher le connecteur de I'PDM E/R
2. Mettre le contact d'allumage sur ON.
3. Mettre la commande d'essuie-glaces avant sur la position lente.
4. Vérifier la tension entre la borne 23 (Y) du connecteur IPDM E/R T4 ==
=
E13 et la masse. G}
23 (Y) - Masse : Tension de la batterie Connecteur ¢'IPDM E/R
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer le moteur d'essuie-glace.

MAUVAIS >> Remplacer I'lPDM E/R.

MKIB0490E
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L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse rapide
1. VERIFIER LE FONCTIONNEMENT EN VITESSE RAPIDE DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES AVANT

BKS005LM

Avec CONSULT-II

1. Sélectionner “IPDM E/R” sur CONSULT-Il, puis sélectionner
“TEST ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG”.

2. Sélectionner “ESSUIE-GLACE AVANT” sur l'écran “SELECT
ELEMENT TEST".

3. S'assurer que l'essuie-glaces avant fonctionne a grande vitesse.
® Sans CONSULT-II

1. Démarrer le test actif automatique. Se reporter a PG-45, "Test
actif automatique”.

2. S'assurer que l'essuie-glaces avant fonctionne a grande vitesse.
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A LT-239, "Vérifier la commande combinée".
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

TEST ACTIF
ESSUIE-GLACE AVANT | ARR
RAPIDE LENT
ECLAI-
MODE [RETOUR COPIER
RAGE SKIA3486E

2. VERIFIER LE CIRCUIT DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES AVANT

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

n

3. Vérifier la continuité du faisceau entre la borne 24 (LG ou BR)
du connecteur de faisceau E13 de I''PDM E/R et la borne 2 (LG
ou BR) du connecteur de faisceau E44 de moteur d'essuie-gla-
ces avant.

24 (LGouBR)-2 . il doit y avoir continuité.
(LG ou BR)

4. Veérifier la continuité entre la borne 24 (LG ou BR) du connecteur
de faisceau E13 de I''lPDM E/R et la masse.

24 (LG ou BR) — il ne doit pas y avoir conti-
Masse nuiteé.
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

Débrancher les connecteurs de I'lPDM E/R et du moteur d'essuie-glace avant.

CAE€ES @

Connecteur d'IPDM E/R

Connecteur de moteur
d'essuie-glace avant

aip

[Q]

MKIB2005E

3. VERIFICATION DU SIGNAL DE SORTIE DE L'IPDM E/R

1. Brancher le connecteur de I''PDM E/R

2. Mettre le contact d'allumage sur ON.

3. Mettre la commande d'essuie-glaces avant sur la position rapide.
4. Vérifier la tension entre la borne 24 (LG ou BR) du connecteur

de faisceau E13 de I'lPDM E/R et la masse.

24 (LG ou BR) - masse : Tension de la batterie

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le moteur de I'essuie-glace avant
MAUVAIS >> Remplacer I''lPDM E/R.

II.S. %ﬁ:‘-} (c.@\

Connecteur d'IPDM E/R

=]
[ [24

SKIA2174E

L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en mode intermittent.

Se reporter a LT-239, "Vérifier la commande combinée".
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L'intervalle de balayage des essuie-glace avant ne varie pas en fonction de la

vitesse du véhicule
1. VERIFIER LA LIGNE DE COMMUNICATION CAN

BKS005LO

Sélectionner “BCM” avec CONSULT-II, puis procéder a l'autodia-
gnostic du “BCM”.

Le résultat de I'autodiagnostic est-il affiché ?
PAS DE DTC>>PASSER A L'ETAPE 2
CIR CAN COMM>>Vérifier la ligne de communication CAN du

BCM. PASSER A BCS-34, "Inspection de_ communi-
cation CAN avec CONSULT-II (autodiagnostic)".

2. VERIFIER LES INSTRUMENTS COMBINES

RESULT AUTO-DIAG

RESULTATS DTC _[occurrence

CIRC COMMUNIC CAN

[U1000] PASSE

EFFAC IMPRI

moDE [Retour| ESLA | coier

SKIA1039E

S'assurer que le compteur de vitesse fonctionne normalement.
BON ou MAUVAIS
BON >> remplacer le module de contréle de la carrosserie.

MAUVAIS >> Défaut de fonctionnement du systéeme de contrble de vitesse du véhicule par les instruments
combinés. PASSER A DI-36, "Vérification/Signal de vitesse du véhicule".

Apres que l'essuie-glaces avant ait fonctionné pendant 10 secondes, il s'arréte

pendant 20 secondes
PRECAUTION:

BKS005LP

« Lorsque le signal d'arrét automatique (ARRET AUTOMATIQUE) n'a pas varié pendant dix secon-
des ou plus tandis que le module IPDM E/R fait fonctionner I'essuie-glaces avant, le module IPDM
E/R considére que I'essuie-glaces avant a bloqué et il cesse de les faire fonctionner. Cela entraine

ce symptéme.

o L'état peut étre vérifié par le CONTROLE DE DONNEES IPDM E/R pour lequel I'élément “PROTEC-

TION D'ESSUIE-GLACES” indique “Bloc”.
1. VERIFIER LE SIGNAL D'ENTREE IPDM E/R

Avec CONSULT-II

Sélectionner “IPDM E/R” sur CONSULT-II. Vérifier “E/GL AV ARRET” avec

TROLE DE DONNEES".
Lorsque l'essuie-glaces avant : E/GL AV ARRET ARR
fonctionne

Lorsque lI'essuie-glaces avant  : E/GL AV ARR MAR
est arrété

® Sans CONSULT-II
PASSER A L'ETAPE 2.

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

WW-45

CONSULT-Il en mode “CON-

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE |

CON ALL ON MAR
E/GL AV RAP ARR
E/GL AV LENT ARR
E/GL AV INT ARR
CNT LAV/GL AV ARR
VOLUME INT 1

STOP EGL AV MAR
E/GL AR MRC ARR
E/GL AR INT ARR

P.bas

ENREGISTRE

ECLAI-

MODE |RETOUR COPIER!

RAGE

SKIA2175E




SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

. VERIFICATION DU SIGNAL DE SORTIE DE L'IPDM E/R

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.
2. Mettre la commande d'essuie-glaces avant sur la position de balayage intermittent.
3. Vérifier la tension entre la borne 55 (OR) du connecteur IPDM =y (
E/R E16 et la masse. S e ‘:l@
Connecteur d'IPDM E/R
Borne de connecteur
+) . LT 1188l ]
Condition Tension [V] Iy
Borne ) (Env.)
Connecteur (couleur de
cable)
Essuie-glace en | Tension de la bat- ® o
mouvement terie =
E16 55 (OR) Masse SKIA2172E
Essuie-glace 0
arrété

BON ou MAUVAIS

BON

>> PASSER A L'ETAPE 3.

MAUVAIS >> Remplacer le moteur de I'essuie-glace avant

3.

VERIFIER LE CIRCUIT DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES AVANT

HE®

Connecteur de
moteur
d'essuie-glaces

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher les connecteurs de I''lPDM E/R et du moteur d'essuie-glace avant.
3. Vérifier sur le faisceau la continuité entre la borne 55 (OR) du

connecteur IPDM E/R E16 et la borne 4 du connecteur E44 de

moteur d'essuie-glaces avant.

. . . . ., Connecteur d'IPDM E/R
55 (OR) — 4 (OR) . il doit y avoir continuité.

4. Vérifier la continuité enter la borne 55 (OR) du connecteur de

BON ou MAUVAIS

faisceau E16 de I''PDM E/R et la masse.

LT T 158 AR
I__I_I_L_J N
. il ne doit pas y avoir conti-

nuité. =

MKIBO661E

55 (OR) — masse

BON

>> Remplacer I'lPDM E/R.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

Les essuie-glaces avant ne s'arrétent pas

BKS005LQ

Se reporter & PG-54, "Diagnostic du relais intégré de I''PDM E/R".

Dépose et repose des bras d'essuie-glaces avant

BKS005LR

DEPOSE

1.

2. Soulever le capot, déposer la protection de I'écrou de fixation
des bras puis déposer les écrous.

3. Soulever le bras de I'essuie-glaces du conducteur et le déposer.

4. Refermer le capot, soulever le bras de I'essuie-glaces passager,

Avant de remonter un bras d'essuie-glaces avant, nettoyer la fixation
comme indiqué sur l'illustration afin d'éviter que I'écrou ne se des-
serre.

Actionner la commande MARCHE afin de mettre le moteur
d'essuie-glaces en marche puis le désactiver (arrét automati-

que).

et le déposer.

ELH0717D
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REPOSE

1. Faire reposer le balai sur la vitre arriere de sorte que le centre
du balai vienne dans la position indiquée sur l'illustration. Aligner
I'extrémité du balai avec la marque de repérage en peinture
noire du bras.

2. Serrer les écrous des bras.

Ecrou de bras d'essuie-glaces : A B
[ 20,6 - 26,5 N-m (2,1 - 2,7 kg-m)
3. Arroser de liquide de lave-vitre. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-
glaces en marche puis le couper (arrét automatique). e
4. S'assurer que le bras s'arréte bien dans la position indiquée sur l'illustration.
Position d'arrét A : 33,7 -48,7mm
Position d'arrét B 1 33,7-48,7mm
Réglage de la position d'arrét des bras d'essuie-glaces avant
Se reporter & WW-46, "Dépose et repose des bras d'essuie-glaces avant”.
Dépose et repose du moteur et de latimonerie d'essuie-glaces avant
Vis
[O) 5,8 - 7,0 (0,59 - 0,71)
Ecrou
[0 3,8-5,1(0,39-0,52)
(0,39 - 0,52)

[UJ : Nem (kg-m)
MKIB0476E
1. Moteur d'essuie-glace 2. Timonerie d'essuie-glace 3. Articulation d'essuie-glace
4. Timonerie d'essuie-glace 5. Pivot 6. Jointd'arbre
DEPOSE

1. Mettre le moteur d'essuie-glace en marche, puis l'arréter en position d'arrét automatique.
Déposer les écrous des bras d'essuie-glace, puis déposer les bras.

Déposer le couvercle supérieur d'auvent. Se reporter a EI-13, "DESSUS D'AUVENT".
Déposer le connecteur du moteur d'essuie-glace.

Déposer le joint d'arbre.

o~ wDN
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6. Déposer les boulons de fixation du moteur et les écrous des [ oY NN
pivots d'entrainement puis déposer I'ensemble moteur. /\ N
7. Dégager la tige de liaison du support des bras et le bras du |cfex Moteur d'essuie-glace avant
moteur.
8. Déposer les vis du moteur d'essuie-glaces puis dégager le
moteur du support des bras.
A
5 ZECI’OU\\%'\ )% MKIB0477E
REPOSE
1. Brancher le moteur d'essuie-glaces sur le connecteur latéral du véhicule. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le couper (arrét auto-
matique).
2. Débrancher le connecteur du moteur d'essuie-glace.
3. Reposer le moteur d'essuie-glaces sur le support des bras.
Vis de moteur d'essuie-glace
[®): 5.8 -7,0N-m (0,59 - 0,71 kg-m)
4. Reposer la tige de liaison entre le bras du moteur et le premier bras d'essuie-glace.
5. Brancher le moteur d'essuie-glaces au connecteur. Actionner la commande d'essuie-glace (MARCHE)
afin de mettre le moteur d'essuie-glace en marche, puis l'arréter (arrét automatique).
6. Remonter I'ensemble moteur et bras d'essuie-glaces sur le véhicule.
Boulon de fixation du moteur d'essuie-glace
®: 3,8-51N-m (0,39 - 0,52 kg-m)
Ecrou de pivot
|®): 3.8 -5,1 N-m (0,39 - 0,52 kg-m)
7. Reposer le joint d'arbre.
8. Reposer le couvercle supérieur d'auvent. Se reporter a EI-13, "DESSUS D'AUVENT".
9. Remonter les bras d'essuie-glace.

PRECAUTION:

« Ne pas faire tomber le moteur d'essuie-glace et ne pas le laisser entrer en contact avec d'autres
pieces.

« Vérifier I'état de graissage du raccord entre le bras et la timonerie (au niveau du dispositif de
maintien). Appliquer de la graisse si nécessaire.
Graisse spéciale NISSAN MP n° 2 (KRB0012025)

Réglage des positions des jets des gicleurs du lave-vitre avant (Hatchback) swsw

Régler les positions conformément a la liste ci-dessous.

Unité : mm
Position d.e pulveéri- H (hauteur) | (largeur) ® (zong cible du
sation jet)
: ;;;; 0 ;
B 325 =) 80 i\
C 325 111285*; 80
D 325 2390;*1 80 w W MKIB2030E

*1/*2 : pour modéles (C+C).
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Insérer une aiguille ou un outil adéquat dans l'orifice du gicleur afin d'ajuster la position du spray.
NOTE : ne pas insérer d'objet d'un diamétre supérieur a 0,8 mm
dans le gicleur.

MKIB0479E

Cheminement du tuyau de lave-vitre

Joint de tube de lave-vitres
Réservoir de lave-vitre

Gicleur de lave-vitre arriere

f ,
Gicleur de, //
Vi @ Gicleur de lave-vitre avz;\t\\\
9 Gicleur de lave-vitre arriere
~—— N _acr’z/
: — 1

Soupape de controle
X lave-vitre.”

\ Tuyau de
- lave-vitre
avant
i arriere o

\Réservoir de lave-vitre ‘ 2= A
Pompe de lave-vitres OD
<:l Avant \
MKIB1985E

Dépose et repose des gicleurs de lave-vitre avant —
DEPOSE

1. Ouvrir le capot. /
2. En appuyant sur le gicleur parallélement a la carrosserie, utiliser
l'autre extrémité du gicleur pour faire levier et le faire tourner <L TS
pour le dégager de la carrosserie. 7 T
3. Déposer le tube d'arrivée.

Tuyau de |

Gicleur de lave-
vitre avant

/A

MKIB0O481E
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VERIFICATION DE LA SOUPAPE DE CONTROLE

S'assurer que l'air peut passer par le tuyau en soufflant vers I'avant
(vers le gicleur) et ne peut pas passer en aspirant.

Soupape de contréle

MKIB0482E

REPOSE

1. Reposer le tube d'arrivée sur le gicleur.
2. Reposer le gicleur sur la carrosserie.
3. Régler les jets du gicleur.

PRECAUTION:
Les deux gicleurs projettent a des endroits différents, s'assurer que les gicleurs gauche et droit
sont installés correctement.

Dépose et repose de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre avant s
Se reporter & LT-242, "Dépose et repose”.

Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre avant

DEPOSE

1. Déposer le bouchon tout en exercant une pression vers le bas
sur l'ouverture de remplissage, dégager I'entrée du réservoir de
la partie supérieure du support de radiateur.

Orifice
d'aspiration du
réservoir de

lave-vitres

2. Déposer la jupe de protection. Se reporter a El-14, "PROTEC-
TION D'AILE".

3. Déposer le pare-chocs avant. EI-5, "PARE-CHOCS AVANT".
Déposer le connecteur de la pompe de lave-vitre.
5. Déposer les boulons du réservoir de lave-vitre.

»

Boulon

a«
<:| : Ecrou

MKIB1986E

6. Déposer le tuyau de lave-vitre et dégager le réservoir du véhicule.

REPOSE
Noter ce qui suit et poser dans l'ordre inverse de la dépose

PRECAUTION:
Apres l'installation, remplir complétement le réservoir de lave-vitre. S'assurer qu'il n'y a pas de fuite.

Vis de fixation du réservoir de lave-vitre
[®): 3.8 -5,1N-m (0,39 - 0,52 kg-m)
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Dépose et repose de la pompe d'essuie-glaces et de lave-vitre avant

DEPOSE

1. Déposer la jupe de protection. Se reporter a El-14, "PROTEC-
TION D'AILE".

2. Déposer le connecteur et le tuyau de la pompe du lave-vitre.

3. Tirer la pompe du lave-vitre dans la direction de la fleche, et
extraire la pompe du lave-vitre du réservoir du lave-vitre.

REPOSE

BKS005LZ

Tuyau de
lave-vitre
avant

l !
Pompe de lave-vitres wﬁ

~ lave-vitre >
arriere o

Reposer dans l'ordre inverse de celui de dépose en prétant attention a ce qui suit.

PRECAUTION:

Lors de l'installation de la pompe de lave-vitre, prendre garde de ne pas appliquer de torsion ni

d'autres contraintes sur les garnitures.
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DE PLUIE)

SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR DE

PLUIE)
Disposition des composants et des connecteurs de faisceau

Description du systeme

PFP:28536

BKS005M0

[D] Moteur d'essuie-glaces avant [E] Capteur d'éclairage et détecteur de pluie
@ Commande d'essuie-glace avant
Commande de lave-vitre avant /

Comrhiande combinée @
(commande d'essuie-glace)
—— commande de lave-vitre)

intérieur

Capteur d'éclairage et détecteur de pluie

MKIB1983E

BKS005M1

Le relais de balayage RAPIDE/LENT et le relais principal de I'essuie-glaces avant sont intégrés a I''lPDM
E/R.

La commande d'essuie-glaces se compose d'une combinaison de 5 bornes de sortie et 5 bornes d'entrée.
L'état de la combinaison des bornes est lu par le BCM lorsque la commande est mise en MARCHE.

Le BCM commande la vitesse de balayage des essuie-glaces avant, a savoir le fonctionnement LENT,
RAPIDE, et AUTOMATIQUE.

L'IPDM E/R commande le moteur d'essuie-glaces en fonction des signaux transmis par le BCM a travers
la ligne de communication CAN.

L'alimentation est fournie en permanence

a travers le fusible de 20 A (n° 38, situé dans le module IPDM E/R),

au relais principal d'essuie-glaces avant.

a travers le fusible de 20 A (n°51, 52, situés dans I'lPDM E/R)

a I'lPDM E/R (CPU).

a travers le raccord fusible de 40 A (repére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),
aux bornes 74 et 79 du BCM.

Lorsque le contact d'allumage est sur ON ou START, l'alimentation est fournie

a travers le fusible de 10 A [n°4, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]
a la borne 24 du BCM.
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o atravers le fusible de 15 A [n°1, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

o alaborne 11 de la commande combinée,

« aurelais RAPIDE/LENT et au relais principal d'essuie-glaces avant et IPDM E/R (CPU).
La masse est fournie

« alaborne 1 du moteur d'essuie-glace, et

o aux bornes 3 et 54 de I''PDM E/R

o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40
« alaborne 12 de la commande combinée

o alaborne 3 du détecteur de lumiéere et de pluie, et

e auxbornes 2 et 70 du BCM

o atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACE A VITESSE LENTE

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est placée en position LENT, le BCM lit I'état de la commande
combinée. (Se reporter a WW-54, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".) Le BCM
envoie en outre le signal de demande d'essuie-glaces avant (LENT) a I''PDM E/R via la ligne de communica-
tion CAN. Lorsque I''PDM E/R recoit le signal de demande d'essuie-glaces (LENT), il active le relais principal
d'essuie-glaces (intégré a I''PDM E/R).

L'alimentation électrique est fournie

o atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT de I'essuie-glaces avant et

o atravers la borne 23 de I''PDM E/R

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant ;

« atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

Lorsque l'alimentation et la masse sont fournies, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse lente.

FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACES A VITESSE RAPIDE

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est placée en position RAPIDE, le BCM lit I'état de la commande
combinée. (Se reporter a WW-54, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".) Le BCM
envoie ensuite le signal de demande d'essuie-glaces avant (RAPIDE) a I'lPDM E/R via la ligne de communi-
cation CAN. Lorsque I''PDM E/R recoit le signal de demande des essuie-glaces (RAP), il active le relais RAP/
LENT des essuie-glaces et le relais principal des essuie-glaces avant (intégré a I''PDM E/R).

L'alimentation électrique est fournie

« atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT d'essuie-glaces avant et

o atravers la borne 24 de I''PDM E/R

o alaborne 2 du moteur d'essuie-glaces avant.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant

o atravers les masses de carrosserie E25 (modeéles avec moteur CR), E26 et E40

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse rapide.

FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACE AUTOMATIQUE

Lorsque la commande d'essuie-glaces automatique avant bascule sur la position AUTO (modéle équipé du
détecteur de lumiére et de pluie), le BCM lit I'état/la position actuel(le) de la commande combinée (Se reporter
a WW-54, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".) et remplace le détecteur de lumiére et
de pluie par 4 étapes du niveau de sensibilité des essuie-glaces.

Lorsque le détecteur de lumiére et de pluie détecte de la pluie avec le contact d'allumage sur ON et la com-
mande automatique d'essuie-glaces sur position AUTO, alors les essuie-glaces avant essuie le pare-brise.
(Le détecteur de lumiere et de pluie ne répond pas si aucune goutte de pluie n'est détectée).

o delaborne 2 du détecteur de lumiere et de pluie
« alaborne 63 du BCM

Le BCM envoie un signal de demande des essuie-glaces a I'lPDM E/R avec la ligne de communication CAN.
L'IPDM E/R active les essuie-glaces avant.
Modification de la vitesse de balayage en cas de pluie.
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La sensibilité du détecteur de lumiére et de pluie est contrblée par la commande de volume d'essuie-glaces
combinée avec la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre avant et le BCM.

FONCTIONNEMENT DE L'ARRET AUTOMATIQUE

Lorsque la commande d'essuie-glaces est sur ARRET, le moteur continue a tourner jusqu'a ce que les bras
aient regagné leur position de repos.

Lorsque les bras n'ont pas encore regagné leur position d'arrét, et que la commande est sur OFF, 'alimenta-
tion est fournie

« depuis la borne 23 du module IPDM E/R

« alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant, afin que le moteur d'essuie-glaces continue de fonctionner
en balayage lent.

La masse est fournie
« alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant
o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

Lorsque les bras atteignent leur position de repos, les bornes 1 et 4 du moteur d'essuie-glaces avant sont
déconnectées.

L'IPDM E/R envoie ensuite un signal de mode d'arrét automatique au BCM a travers la ligne de communica-
tion CAN.

Lorsque le BCM recoit un signal de mode d'arrét automatique, il envoie un signal d'arrét de l'essuie-glaces a
I''PDM E/R a travers la ligne de communication CAN.

L'IPDM E/R arréte le moteur d'essuie-glace. Le moteur d'essuie-glace va alors immobiliser les bras d'essuie-
glace sur la position d'arrét.

FONCTIONNEMENT EN MODE BROUILLARD

Lorsque la commande combinée bascule en position brouillard (vers le haut), I'essuie-glaces essuie une fois.
Si l'interrupteur d'essuie-glaces arriere est passé en position brouillard, I'essuie-glaces arriere continue le
balayage a vitesse lente.

FONCTIONNEMENT DU LAVE-VITRE

Lorsque la commande de l'essuie-glaces avant est tirée jusqu'a la position lave-vitre, I'alimentation est fournie
o atravers la borne 13 de la commande combinée

o alaborne 1 du moteur de lave-vitre.

La masse est fournie

o alaborne 2 du moteur de lave-vitre

o atravers les bornes 12 et 14 de la commande combinée et

o atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur de lave-vitre avant fonctionne et simultanément,

si la commande d'essuie-glaces est tirée en position LAVAGE pendant une seconde ou plus, le BCM envoie
un signal de déclenchement LENT de I'essuie-glaces avant au module IPDM E/R a travers la ligne de commu-
nication CAN. Et le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse lente 3 fois de suite pour nettoyer le
pare-brise et puis une action d'essuyage supplémentaire se déclenche apres 3 secondes pour enlever I'humi-
dité apparue sur la vitre juste aprés l'action de lavage/essuyage.

FONCTION DE MODE SANS ECHEC

Lorsque la ligne de communication CAN ne peut communiquer avec d'autres boitiers de commande, I''PDM
E/R procéde a la commande de mode sans échec. Si le mode sans échec fonctionne normalement, le fonc-
tionnement a vitesse lente de l'essuie-glaces avant est déclenché lorsque le contact d'allumage est tourné de
la position OFF a la position ON ou ACC et I'essuie-glace avant est arrété au moment ou le contact d'allumage
est tourné de la position ON ou ACC a la position OFF. Si le mode sans échec fonctionne normalement,
I'essuie-glaces avant ne fonctionne pas quelle que soit la position de la commande combinée. Il retourne a la
condition normale lorsque la communication CAN retrouve toute son aptitude fonctionnelle. (Se reporter a PG-
20, "MODE SANS ECHEC")

FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE
Se reporter & WW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".
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Communication CAN
DESCRIPTION DU SYSTEME

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrdleur) est une ligne de communication
séquentielle pour applications en temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication multiplex intégrée au véhi-
cule permettant la transmission de données a haute vitesse et offrant une excellente capacité de détection
d'erreurs. Un grand nombre de boitiers de commande sont installés sur le véhicule et chaque boitier de com-
mande partage les informations et se lie a d'autres boitiers de commande pendant le fonctionnement (non
indépendant). Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont reliés par 2 lignes de communi-
cation (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé des informations avec moins de
cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données, mais ne lit sélectivement que les don-
nées requises.

Boitier de communication CAN

BKS005M2

BKS005M3

Type de carrosserie 3/5 portes 3/5£f(r:tes/ C+C 3/5Cp)fges/ 3/5 portes 3/5 portes/C+C 3/5 portes
Essieu 4x2
Moteur CR12DE/CR14DE HR16DE CR12DE/CR14DE HR16DE ‘ K9K
Levier Conduite a gauche/Conduite a droite
Freinage ABS ESP ‘ ABS
Transmission TIA TM TIA TIM TIA TIM
Systeme de clé intelli-
X X X X X X X X
gente
Boitier de communication CAN
ECM X X X X X X X X X X X X X X X X
Prise diagnostic X X X X X X X X X X X X X X X X
Instruments combinés x x x x X X x x x x X x X x X x
Boitier d'Intelligent Key X x X X X X x X
Boitier de commande
X X X X X X X X X X X X X X X X
EPS
BCM X X X X X X X X X X X X X X X X
Actionneur et dispositif
électrique ABS (boitier x X x X X X x X x X X x X x X X
de commande)
TCM x X X X X x
IPDM E/R X X X X X X X X X X X X X X X X
WW-56. WW-59, WW-56, WW-59,
Tvbe de communication "TYPE 1/ "TYPE 3/ "TYPE 1/ "TYPE 3/ WW-62, WW-65, "TYPE 11/ WW-68,
CyA?N TYPE 2/ TYPE 4/ TYPE 2/ TYPE 4/ "TYPE 9/ TYPE 12/TYPE 13/ "TYPE 15/
TYPE 5/ TYPE 7/ TYPE 5/ TYPE 7/ TYPE 10" TYPE 14" TYPE 16"
TYPE 6" TYPE 8" TYPE 6" TYPE 8"

x : s'applique
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
TYPE 1/TYPE 2/TYPE 5/TYPE 6
Schéma du systéme
o« Type 1/Type 5
Boitier de
commande BCM TCM
EPS

/< CAN H
/< CAN L

Prise Instruments Boftier Actonneur et dis-
ECM I ) 1ol d'Intelligent] positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Ke)? (boitier de commande)
MKIB1735E
o Type 2/Type 6
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Adtiomneur et dis-
ECM ; ; L posttif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande).

MKIB1736E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- | Boitier | Boitier ?ilfsglc;il__
Signaux gcm | ments | dinteli-| decom- gy e | opem | IPPM
combi- gent mande E/R
nés Ke EPS ABS
y (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de refroidisse- T R
ment moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sortie R T
Signal de position de la pédale d'accélérateur T R
Signal de position de papillon fermé T R
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Signaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent
Key

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM
E/R

Signal de position de papillon ouvert

Signal de contact de commande de surmultipliée

Signal du témoin de position T/A

Signal du contact de feux de stop

Signal de témoin d'arrét de surmultipliée O/D OFF

|4 0| d

Signal de commande intégrée du moteur et de T/
A

4| | 4 0| 4| 0| O

Signal de contrble de I'alimentation en carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compresseur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du chauffage

Signal de demande de rotation du ventilateur de
refroidissement moteur

Py

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

| 4 0| 4] 0| D

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

—| =4 4|4

Signal de témoin de défaut

| VW V| OV OV OV 4T

Signal de demande de I'essuie-glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désembuage de lunette
arriére

Signal de commande de désembuage de lunette
arriere

Signal de fonctionnement EPS

Signal du témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriere
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
Action-
neur et
Instru- | Boftier | Boftier ?ilfsglt()ail-
Signaux gcm | ments | dinteli-de com-| g, trique TCM IPDM
combi- gent mande E/R
nés Ke EPS ABS
y (boitier
de com-
mande)
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/déverrouillage T R
de portes
Signal d'état de verrouillage/déverrouillage de R T
portes
Signal du témoin KEY
Signal de témoin de verrouillage (LOCK)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/C T
Signal de défaut de fonctionnement du systeme T R
de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal de témoin d'avertissement de toit rétracta-
ble* R T

*: uniguement C+C
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
TYPE 3/TYPE 4/TYPE 7/TYPE 8
Schéma du systeme
e« Type 3/Type 7
Bofitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
A CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; : y d'Intelligent itf électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés 4 ﬁelfen (%gsitligredeeccrcﬁrzjriande)
MKIB1737E
o Type 4/Type 8
Bofitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés &%shritgre(ljzcﬁlque ABS IPDM E/R
MKIB1738E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Bo(;tcl):::_de gzﬁﬁst‘;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
9 Y EPS tier de
com-
mande)
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de
- T R
refroidissement moteur
Signal de contrdle de 'alimentation en
T R
carburant
Signal du manocontact d'huile R T
Signal de demande de compresseur T R
d'A/C
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

ps)

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|4 0| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

Hl 44| 4| =™

Signal de témoin de défaut

| 0V V| V| OV OV H T

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriere

Signal de commande de désembuage
de lunette arriere

Signal de fonctionnement EPS

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
Action-
neur et
Instru- Bottier Bo(ltcl)(:_de g?gﬁsﬂg
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q N IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/IC T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal du témoin lumineux R T
de toit rétractable*

* : uniqguement C+C
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

TYPE 9/TYPE 10
Schéma du systéme
e Type?9
Boitier de
commande BCM TCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boftier Actonneur et dis-
ECM I ) 1ol d'Intelligent] positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Ke)? (boitier de commande)
MKIB1735E
o« Type 10
Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Adtiomneur et dis-
ECM ; ; L posttif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande).
MKIB1736E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- |~ Boitier Boétc:emr-d ) d:éslggtsr:flf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- BCM TCM
combinés | gent Ke mande que ABS R
9 Y| Eps (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R
Signal de rotation d'arbre de sortie R
Signal de position de la pédale
s T R R
d'accélérateur
Signal de position de papillon fermé T R
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Action-
neur et
Boitierde dispositif

Instru- Boitier . .
Signaux ECM ments d'Intelli- com- BCM electri- TCM IPDM E/

s mande que ABS R
combinés | gent Key EPS (boitier
de com-
mande)

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de contact de commande de
surmultipliée

Signal du témoin de position T/A R T

Signal de demande de modification
de séquence de passage des rap- T R
ports de T/A

Signal du contact de feux de stop T R

Signal du témoin d'arrét de surmulti-
pliée O/D OFF

Signal de commande intégrée du T
moteur et de T/A R T

Signal de contr6le de I'alimentation
en carburant

Signal du manocontact d'huile R T

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal de demande de feux de code T

Signal d'état de feux de code R

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route R T

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

—| 44|42
Py

Signal de sortie de témoin sonore

|V W| DO O H D

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)

Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal de fonctionnement EPS

Signal du témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation
ESP OFF

Signal de témoin de patinage

Signal du capteur d'angle de bra-
quage

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriére

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)

Signal de I'état du moteur

Signal de contact A/C

Signal de couple A/IT

Signal de défaut de fonctionnement
du systeme de freinage

Signal de position de papillon fermé

Signal de plage R
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
TYPE 11/TYPE 12/TYPE 13/TYPE 14
Schéma du systeme
o Type 11/Type 13
Bofitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
A CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; ; L d'Intelligent itf électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés " ,iel)?en (%gsitligredeeccgiu;ande)
MKIB1737E
o« Type 12/Type 14
Bofitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés &%shritgre(;zcﬁlque ABS IPDM E/R
MKIB1738E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Bo(;tcl):::_de gzﬁﬁst‘;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
9 Y EPS tier de
com-
mande)
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de
- T R
refroidissement moteur
Signal de contrdle de 'alimentation en
T R
carburant
Signal de position de la pédale d'accé- T R
|érateur
Signal du manocontact d'huile R T
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal de demande de compresseur
d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

ps)

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|l 40| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

H| 4|4 =™

Signal de témoin de défaut

N 0| OV OV OV OV H| 3D

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de commande de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal de fonctionnement EPS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation ESP
OFF

Signal de témoin de patinage

Signal du capteur d'angle de braquage

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére

WW-66



SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
Action-
neur et
Instru- Boitier Boég‘:_de édlgc?tf')istl(];
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q N IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
. . T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/C T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal du témoin lumineux R T
de toit rétractable*

*: uniguement C+C
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

TYPE 15/TYPE 16
Schéma du systéme
e Typel5
Boitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; : L d'Intelligent postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Kel)? (boitier de commande)
MKIB1737E
e Typel6
Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM ; : o positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés oot o >
MKIB1738E
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Tableau des signaux d'entrée/de sortie

T : Transmission R : Réception

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal de régime moteur

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de contrdle de l'alimentation en
carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compresseur
d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

Py

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

O x| DD

Signal de vitesse du véhicule

oAl A4 A

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

4]

Signal de témoin de défaut

Ol 0V OV DV V| W H| 3D

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriere

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
Action-
neur et
Instru- Bottier Bo(lg(:-de ;:32&32
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
Signal de I'état du moteur T R
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé R
Signal du témoin de préchauffage T
Signal de plage R R T

WW-70



SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

BKS005M4
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
Schéma de cablage — A/WIP —
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)

BATTERIE

Sl

+B

GND

(SIGNAL) CAN-H

CPU

VERS —_—
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Bornes et valeurs de référence du BCM

BKS005M6

Conditions de mesure

Cou- Entrée/
Bone | ' Désignation du signal Sortie | Contact _ B Tension [V]
de des dallu- | Fonctionnement ou condition (Env,)
céble signaux | mage
2 B Masse — ON — 0
7 BR Sortle_ 5,de la commande Sortie
combinée
8 L Sortle_ 3,de la commande Sortie (Vé
combinée 4
Sortie 1 de la commande . Phares, clignotants, essuie- 2
9 PU combinée Sortie ON glaces ARRET 0
i -— 10ms
27 Gy Sortle_ 4'de la commande Sortie B
combinée
SKIA2167J
08 G Sortle_ 2'de la commande Sortie
combinée
13 Gy Commande comb.ln'ee Entrée W
commande combinée
14 P Commande combinée Entrée Phares, clignotants, essuie- 2
commande combinée glaces ARRET (fréquence 1 ou 2
7 d'essuie-glaces) 0
: : =10
15 W Entre(_a 5 de la commande Entrée ms
combinée
SKIA2166J
- ON
33 R Entreg 2 de la commande Entrée W)
combinee 6
Phares, clignotants, essuie- 4
glaces ARRET (fréquence S
Commande combinée i autre que 1 ou 7 d'essuie-gla-
34 Y . Entree ces)
commande combinée +—« 10ms
)
SKIA2167J
19 R | CANH Entree/ — — -
sortie
24 OR | Alimentation de l'allumage | Entrée ON — Tension de la batterie
39 W | CANL Entree/ — — —
sortie
M |
15
Signal d teur de lumi 10t mil _m
\gnat de capleur de UMt |- g ireey SH
63 BR nosité et de détection de . ON — 0
; sortie
pluie
10ms
[ ]
MKIB2017E
70 B Masse — ON — 0
73 PU Pl_Jlssanc_e du plafonnier Sortie — — Tension de la batterie
alimentation
74 Y Allmentat‘lon e_Iectrlque Entrée ARR — Tension de la batterie
(raccord a fusibles)
79 Y Alimentation electrique Entrée ARR — Tension de la batterie

(raccord a fusibles)
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Bornes et valeurs de référence de I'lPDM E/R

BKS005M7

Conditions de mesure
Cou Entrée/
- ; Con- i
Borne | leurde Désignation du signal Sortie tact . » Tension [V]
A des ) Fonctionnement ou condition (Env.)
cable ; d'allu-
signaux
mage
3 B Masse — ON — 0
ARR 0
23 Y Alimentation vitesse lente |  Sortie ON 'Comr_nande - -
d'essuie-glace LENT Tension de la batterie
i i i ARR 0
24 1 Allmentatlon vitesse Sortie ON 'Comr_nande . .
rapide d'essuie-glace RAPIDE Tension de la batterie
52 R | CANH Entree/ | _ — —
sortie
54 B Masse — — — 0
i arrd i Essuie-glace en mouvement Tension de la batterie
55 OR Signal dlarret_automatl Entrée ON
que de l'essuie-glace Essuie-glace arrété 0
58 W | cANL Entree/ | _ — —
sortie

*1 : modeéles avec moteur a essence (LG), modeles avec moteur diesel (BR)

Procédure de diagnostic des défauts
1. Vérifier les symptdmes et les observations du client.

BKS005M8

2. Comprendre les descriptions des fonctionnalités et du fonctionnement. Se reporter a WW-52, "Description

3.
4.

5.
6.

7.
Vérification préliminaire

du systéeme".
Effectuer le test de préliminaire. Se reporter a WW-76, "Vérification préliminaire”.

Confirmer que l'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en mode sans échec du module IPDM E/R. Se
reporter a PG-20, "MODE SANS ECHEC".

Vérifier les symptdmes et réparer ou remplacer les éléments a l'origine du défaut.

L'essuie-glace avant fonctionne-t-il normalement ? Oui : PASSER A L'ETAPE 7. Non :
L'ETAPE 5.

FIN DE L'INSPECTION.

PASSER A

BKS005M9

VERIFICATION DES CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE
1. VERIFIER LE FUSIBLE

Vérifier que le fusible ou le raccord fusible n'a pas fondu.

Boitier Alimentation électrique N° du Fusible
Moteur de lave-vitre avant Contact d'allumage sur ON ou START 1
Relais principal des essuie-glaces avant Batterie 38
Batterie J
BCM Contact d'allumage sur la position ON ou 4
START

Se reporter a WW-72, "Schéma de cablage — A/WIP —"

BON ou MAUVAIS

BON
MAUVAIS >> En cas de fusible grillé, s'assurer d'éliminer la cause du défaut de fonctionnement avant la
repose d'un nouveau fusible. Se reporter a PG-5, "DISPOSITION DE L'ALIMENTATION

>> PASSER A L'ETAPE 2.

ELECTRIQUE".
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

2. VERIFICATION DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur de BCM. ——————
Gl
3. Vérifier la tension entre le connecteur de faisceau du BCM et la Ws
- Connecteur de BCM
masse. |
AN EEN
Bornes Position du contact d'allumage LI T T T T T T T T T T R 1]
@ [FS]
Connec- Borne (COU- (_) ARR ACC ON 24, 74,79
teur leur de
cable) i
Tensionde | Tensionde | Tensionde D =
M50 74(Y) la batterie | la batterie la batterie e
Tensionde | Tensionde | Tensionde
M50 79.(Y) Masse la batterie | la batterie la batterie
Tensionde
M48 24 (OR) oV oV la batterie

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Vérifier I'absence de faisceau ouvert ou en court-circuit. entre le BCM et le fusible

3. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

1. Débrancher le connecteur de faisceau d'IlPDM E/R

2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau de I''PDM =)
E/R et la masse. Eﬁ:}l @

Borne (cou- Connecteur d'lPDM E/R
Connecteur leur de Continuité
5 3] | [T T Jsal 1]
cable) Masse { EEE
E11 3 (B)
Oui
E16 54 (B)

BON ou MAUVAIS [ l .

BON >> PASSER A L'ETAPE 4. =
MAUVAIS >> Vérifier si le circuit de mise a la masse est ouvert. LSS

4. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du BCM et la O
masse. .
Hs
Connecteur de BCM
Borne (cou-
C t leur d Continuité [T T T T TTTT] [T T T 12[]
onnectedr cable) onnre I
Masse REERCERE
M48 2 (B) . ﬂ [ I|
Oui L
M50 70 (B) &'7_01
BON ou MAUVAIS L@ I l
BON >> FIN DE L'INSPECTION. @ e o =
MAUVAIS >> Vérifier le circuit de mise a la masse du faisceau. —-
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)

Fonctions de CONSULT-Il (BCM)

Se reporter a WW-36, "Fonctions de CONSULT-II (BCM)".

Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)

Se reporter a WW-38, "Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)".

Les essuie-glace avant ne fonctionnent pas

Se reporter & WW-39, "Les essuie-glace avant ne fonctionnent pas”.
L'essuie-glaces avant ne retourne pas a sa position d'arrét
Se reporter a WW-41, "L'essuie-glaces avant ne retourne pas a sa position d'arrét".
L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse lente

Se reporter & WW-43, "L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse lente".

L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse rapide
Se reporter & WW-44, "L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse rapide”.

L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en mode intermittent.

Se reporter a LT-239, "Vérifier la commande combinée".

WW-78
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

L'essuie-glaces automatique ne fonctionne pas
1. VERIFIER LE SIGNAL DU DETECTEUR DE PLUIE ET DE LUMIERE

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.

2. Vérifier le signal entre le connecteur du BCM et la masse avec S
un oscilloscope. G @i@
HS.
Con- Bornes o Condition Signal [ BCM o] cONNECTOR]|
nec- | (couleurde (valeur de référence) 03
teur cable)
V)
i | =
12E—“_1 _m o o
M49 63 (BR) Masse ALé.NSUI’ 01 / MKIBO6GAE
mH)
MKIB2017E

BON ou MAUVAIS

BON >> Vérifier le contact de prise de courant. Se reporter a LT-239, "Vérifier la commande combinée".
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

N

. VERIFIER L'ALIMENTATION DU CAPTEUR DE LUMINOSITE ET DE DETECTION DE PLUIE

Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher le connecteur du capteur de luminosité et de détection de pluie.
Mettre le contact d'allumage sur ON.

Vérifier la tension entre la borne 1 du connecteur R3 du détec-

teur de lumiére et de pluie et la masse. e

1 (pu) -masse * Tension de la bat- Connecteur de capteur d'éclairage et
) de détecteur de pluie

terie
G
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.

MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 5. I !

PwnhPR

—T® &1

MKIB2016E

3. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE DU CAPTEUR DE LUMINOSITE ET DE DETECTION
DE PLUIE

Vérifier la continuité entre la borne 3 du connecteur R3 du détecteur

de lumiére et de pluie et la masse. Eé} @
3 (B) — masse - il doit y avoir continuité. HS.

Connecteur de capteur d'éclairage et

BON ou MAUVAIS de détecteur de pluie

BON >> PASSER A L'ETAPE 4. mNE)]
MAUVAIS >> Réparer ou remplacer le faisceau.

pug|

MKIB2027E
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

4. VERIFIER LE CIRCUIT D'ALIMENTATION DU DETECTEUR DE LUMIERE ET DE PLUIE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur de BCM.
3. Vérifier la continuité entre la borne 63 du connecteur M49 du =
BCM et la borne 2 du connecteur R3 du détecteur de lumiére et Eﬁ}] @
de pluie. i Connecteur de
capteur d'éclairage et
. . . L, de détecteur de pluie
63 (BR) - 2 (BR) . il doit y avoir continuité.

BCM O CONNECTOR [[E]j

63

4. Vérifier la continuité entre la borne 63 du connecteur M49 du
BCM et la masse.

63 (BR) - masse . il ne doit pas y avoir conti- @ I !

nuité.
BON ou MAUVAIS MKiB1o76E
BON >> Remplacer le capteur de luminosité et de détection
de pluie.

MAUVAIS >> Vérifier I'état du faisceau et du connecteur.

5. VERIFIER LE CIRCUIT D'ALIMENTATION DU CAPTEUR DE LUMINOSITE ET DE DETECTION DE
PLUIE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le connecteur de BCM.

3. Vérifier la continuité entre la borne 73 du connecteur M50 du =
BCM et la borne 1 du connecteur R3 du détecteur de lumiére et Gﬁ}] @
de pluie. -

Eclairage et connecteur
de détecteur de pluie

73 (PU) -1 (PU) . il doit y avoir continuité.

4. Veérifier la continuité entre la borne 73 du connecteur M50 du
BCM et la masse.

73 (PU) - Masse . il ne doit pas y avoir conti- @ I !

nuité.

|l BCM o] CONNECTOR| GLL]
73

BON ou MAUVAIS o

BON >> Vérifier I'état du faisceau et du connecteur.
MAUVAIS >> Réparer ou remplacer le faisceau.

Apres que l'essuie-glaces avant ait fonctionné pendant 10 secondes, il s'arréte
pendant 20 secondes

Se reporter a WW-45, "Aprés gue I'essuie-glaces avant ait fonctionné pendant 10 secondes, il s'arréte pen-
dant 20 secondes".

Les essuie-glaces avant ne s'arrétent pas
Se reporter a PG-52, "Inspection de la disposition des bornes de I''PDM E/R".
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Dépose et repose des bras d'essuie-glaces avant
DEPOSE

1. Actionner la commande MARCHE afin de mettre le moteur
d'essuie-glaces en marche puis le désactiver (arrét automati-
que).

2. Soulever le capot, déposer la protection de I'écrou de fixation
des bras puis déposer les écrous.

3. Soulever le bras de l'essuie-glaces du conducteur et le déposer.

4. Refermer le capot, soulever le bras de I'essuie-glaces passager,
et le déposer.

Avant de remonter un bras d'essuie-glaces avant, nettoyer la fixation
comme indiqué sur lillustration afin d'éviter que I'écrou ne se des-
serre.

REPOSE
1. Faire reposer le balai sur la vitre arriere de sorte que le centre

du balai vienne dans la position indiquée sur l'illustration. Aligner
I'extrémité du balai avec la marque de repérage en peinture
noire du bras.
2. Serrer les écrous des bras.
Ecrou de bras d'essuie-glaces : A B
[): 20,6 - 26,5 N-m (2,1 - 2,7 kg-m)

3. Arroser de liquide de lave-vitre. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-
glaces en marche puis le couper (arrét automatique).

4. S'assurer que le bras s'arréte bien dans la position indiquée sur l'illustration.

ELH0717D

MKIB0495E

Position d'arrét A : 33,7 -48,7mm
Position d'arrét B 1 33,7-48,7mm
Réglage de la position d'arrét des bras d'essuie-glaces avant
Se reporter 8 WW-81, "Dépose et repose des bras d'essuie-glaces avant". -
WwW
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)

Dépose et repose du moteur et de latimonerie d'essuie-glaces avant

BKS005MM

Vis
[0} 5,8 - 7,0 (0,59 - 0,71)

s Ecrou

Q/ [0] 3,8 - 5,1 (0,39 - 0,52)

(0,39 - 0,52)

H : Nem (kg-m)
MKIB0476E
1. Moteur d'essuie-glace 2. Timonerie d'essuie-glace 3. Atrticulation d'essuie-glace
4. Timonerie d'essuie-glace 5. Pivot 6. Joint d'arbre
DEPOSE

Mettre le moteur d'essuie-glace en marche, puis I'arréter en position d'arrét automatique.
Déposer les écrous des bras d'essuie-glace, puis déposer les bras.

Déposer le couvercle supérieur d'auvent. Se reporter a EI-13, "DESSUS D'AUVENT".
Déposer le connecteur du moteur d'essuie-glace.

Déposer le joint d'arbre.

o g whRE

Déposer les boulons de fixation du moteur et les écrous des
pivots d'entrainement puis déposer I'ensemble moteur.

7. Dégager la tige de liaison du support des bras et le bras du
moteur.

8. Déposer les vis du moteur d'essuie-glaces puis dégager le
moteur du support des bras.

MKIB0477E

REPOSE

1. Brancher le moteur d'essuie-glaces sur le connecteur latéral du véhicule. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le couper (arrét auto-

matique).
2. Débrancher le connecteur du moteur d'essuie-glace.
3. Reposer le moteur d'essuie-glaces sur le support des bras.
Vis de moteur d'essuie-glace
[®]: 5.8 -7,0N-m (0,59 - 0,71 kg-m)

4. Reposer la tige de liaison entre le bras du moteur et le premier bras d'essuie-glace.

5. Brancher le moteur d'essuie-glaces au connecteur. Actionner la commande d'essuie-glace (MARCHE)

afin de mettre le moteur d'essuie-glace en marche, puis l'arréter (arrét automatique).
6. Remonter I'ensemble moteur et bras d'essuie-glaces sur le véhicule.
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Boulon de fixation du moteur d'essuie-glace
[®): 3,8 -5,1N-m (0,39 - 0,52 kg-m)

Ecrou de pivot
[®): 3,8-5,1N-m (0,39 - 0,52 kg-m)

7. Reposer le joint d'arbre.

8. Reposer le couvercle supérieur d'auvent. Se reporter a EI-13, "DESSUS D'AUVENT".
9. Remonter les bras d'essuie-glace.
PRECAUTION:
. Nq pas faire tomber le moteur d'essuie-glace et ne pas le laisser entrer en contact avec d'autres
piéces.

« Vérifier I'état de graissage du raccord entre le bras et la timonerie (au niveau du dispositif de
maintien). Appliquer de la graisse si nécessaire.
Graisse spéciale NISSAN MP n° 2 (KRB0012025)

Réglage des positions des jets des gicleurs du lave-vitre avant (Hatchback)exswsw
Régler les positions conformément a la liste ci-dessous.

Unité : mm
Poiigﬁga?iir?w_ H (hauteur) | (largeur) @ (zone cible du jet)
325 300 80
B 325 125 80
C 325 125 80
D 325 300 80

MKIB2030E

Pour ajuster la position du jet, insérer une aiguille ou un objet simi-
laire dans l'orifice du gicleur et I'orienter vers le haut, vers le bas, la
droite ou la gauche pour obtenir le résultat souhaité.

MKIB0479E
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Réservoir de lave-vitre

\/——’—\

Cheminement du tuyau de lave-vitre
Gicleur de.

f :
lave-vitre Gicleur de lavé-vitre ava\nt\\\
avant @

& Gicleur de lave-vitre arriere

~Tuyau de |
\ lave-vitre_

\ Tuyau de
— lave-vitre
avant
H arriere o

\Réservoir de lave-vitre = A
Pompe de lave-vitres OD
<:l Avant \

Dépose et repose des gicleurs de lave-vitre avant
DEPOSE

1. Ouvrir le capot. /
2. Enappuyant sur le gicleur parallélement a la carrosserie, utiliser
l'autre extrémité du gicleur pour faire levier et le faire tourner = /
—/\ Clip

MKIB1985E

pour le dégager de la carrosserie.
3. Déposer le tube d'arrivée.

Gicleur de lave-
vitre avant

/A

MKIB0481E

VERIFICATION DE LA SOUPAPE DE CONTROLE

S'assurer que l'air peut passer par le tuyau en soufflant vers l'avant g o conore
(vers le gicleur) et ne peut pas passer en aspirant.

MKIB0482E

REPOSE
1. Reposer le tube d'arrivée sur le gicleur.

2. Reposer le gicleur sur la carrosserie.

WW-84
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DE PLUIE)

3. Régler les jets du gicleur.

PRECAUTION:
Les deux gicleurs projettent a des endroits différents, s'assurer que les gicleurs gauche et droit
sont installés correctement.

Dépose et repose de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre avant  eswswo
Se reporter a LT-242, "Dépose et repose”.

Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre avant

DEPOSE

1. Déposer le bouchon et en exercant une pression vers le bas sur
I'ouverture de remplissage, dégager l'entrée du réservoir de la
partie supérieure du support de radiateur.

Orifice
d'aspiration du
réservoir de

lave-vitres

2. Déposer la jupe de protection. Se reporter a El-14, "PROTEC-
TION D'AILE".

3. Déposer le pare-chocs avant. Se reporter a EI-5, "PARE-
CHOCS AVANT".

4. Déposer le connecteur de la pompe de lave-vitre.
5. Déposer les boulons et les écrous du réservoir de lave-vitre.

MKIB1986E

6. Déposer le tuyau de lave-vitre et dégager le réservoir du véhicule.
REPOSE

Noter ce qui suit et poser dans l'ordre inverse de la dépose

PRECAUTION:

Apres l'installation, remplir complétement le réservoir de lave-vitre. S'assurer qu'il n'y a pas de fuite.
Vis de fixation du réservoir de lave-vitre
[®): 3,8 -5,1N-m (0,39 -0,52 kg-m)
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DE PLUIE)

Dépose et repose de la pompe d'essuie-glaces et de lave-vitre avant
DEPOSE

1. Déposer la jupe de protection. Se reporter a El-14, "PROTEC-
TION D'AILE".

2. Déposer le connecteur et le tuyau de la pompe du lave-vitre.

3. Tirer la pompe du lave-vitre dans la direction de la fleche, et
extraire la pompe du lave-vitre du réservoir du lave-vitre.

Tuyau de
lave-vitre
avant

" lave-vitre
arrigre

Pompe de lave- vtres‘\___y/’\k
REPOSE

Reposer dans l'ordre inverse de celui de dépose en prétant attention a ce qui suit.

PRECAUTION:

Lors de l'installation de la pompe de lave-vitre, prendre garde de ne pas appliquer de torsion ni
d'autres contraintes sur les garnitures.

Dépose et repose du capteur de pluie

DEPOSE

1. Déposer le rétroviseur intérieur. Se reporter a GW-91, "RETRO-
VISEUR INTERIEUR".

[Rétroviseur intérieur déposé]

2. Déposer l'agrafe et I'ergot. =

3. Dégager le détecteur de pluie en tirant. e agd

4. Débrancher le connecteur de faisceau du détecteur de pluie. e al

PRECAUTION:

Ne pas toucher le tableau du circuit électronique sur le détec- ,

teur de pluie. Cliquet Clip élastique

MKIB2028E

REPOSE DU DETECTEUR DE PLUIE
Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

REPOSE DU LOGEMENT DU DETECTEUR DE LUMIERE ET DE PLUIE

PRECAUTION:
Lorsque du remplacement du pare-brise, toujours remplacer le logement du détecteur de lumiére et de
pluie.

1. Nettoyer la surface de la zone encollée sur le pare-brise. ;

2. Fixer le logement du détecteur de pluie contre le support du
détecteur de pluie a partir du haut, puis appuyer vers le bas

jusqu'a une compléte adhésion. /

PRECAUTION: @ Support e captur

Ne pas toucher la colle. / déclairage et de
détecteur de pluie

Logement du capteur

d'éclairage et du

7 détecteur de pluie
MKIB2029E
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE

SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE PFP:28710
Disposition des composants et des connecteurs de faisceau

Moteur d'essuie-glace

@ Commande d’'essuie-glace arriere

Commande de lave-vitre arriére ﬂﬁ\
éﬂ‘

/4 =
- =]

~——— —— Moteur d'essuie-glace v E
I arriére Commande d'essuie-glace et

D i e lave-vitre arriere
X GT===N\ et
MKIB0496E
Description du systeme

o Lacommande de I'essuie-glace (commande combinée) comprend 5 bornes d'entrée et 5 bornes de sor-
tie. L'état de la combinaison des bornes est lu par le BCM lorsque la commande est mise en MARCHE.

« Le BCM commande l'essuie-glaces arriére et son fonctionnement intermittent (INT).
L'alimentation est fournie en permanence

« atravers le raccord fusible de 40 A (repére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),
e auxbornes 74 et 79 du BCM.

o atravers le fusible de 20 A (n° 51, 52 situés dans I'lPDM E/R) (modéles avec détecteur de pluie)
« allPDM E/R (CPU).

Lorsque le contact d'allumage est positionnée sur ON ou START, l'alimentation est fournie

o atravers le fusible de 10 A [n° 4, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

« alaborne 24 du BCM.

o atravers le fusible de 15 A [n° 1, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

o alaborne 11 de la commande combinée.

o atravers le fusible de 10 A (n°50, situé dans I''PDM E/R) (modéles avec détecteur de pluie)

o alaborne 2 (modeles avec M/T) ou 3 (modéles avec T/A) du contact de position de stationnement/point
mort.

La masse est fournie

e auxbornes 2 et 70 du BCM.

o alaborne 12 de la commande combinée.

o atravers les masses de carrosserie M19 et M20,
« alaborne 3 du moteur d'essuie-glace.

o atravers les masses de carrosserie B44 et B51
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FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACE

Le BCM lit I'état de la commande combinée. (Se reporter a WW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COM-
MANDE COMBINEE"). L'alimentation est fournie

o atravers laborne 71 du BCM

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glace.

La masse est fournie

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces arriere

o Aatravers les masses de carrosserie B44 et B51.

L'alimentation et la masse étant fournies, le moteur d'essuie-glace arriére fonctionne.

FONCTIONNEMENT INTERMITTENT

Lorsque l'interrupteur d'essuie-glaces arriere bascule en position INT, le BCM lit I'état/la position courant(e) de
la commande combinée

(Se reporter a WW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".) et des bras d'essuie-glace
toutes les 7 secondes.

L'alimentation est fournie.

« atraverslaborne 71 du BCM

« alaborne 1 du moteur d'essuie-glace arriere

La masse est fournie

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces arriere

o atravers les masses de carrosserie B44 et B51.
Le moteur d'essuie-glaces fonctionne par intermittence.

FONCTIONNEMENT DU LAVE-VITRE

Lorsque la commande d'essuie-glaces arriére est poussée en position LAVAGE,
L'alimentation est fournie.

o atravers la borne 14 de la commande combinée

o alaborne 2 du moteur de lave-vitre.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur de lave-vitre

e aux bornes 12 et 13 de la commande combinée et
o atravers les masses de carrosserie M19 et M20

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur de lave-vitre arriére fonctionne et simultanément,
Lorsque la commande d'essuie-glaces est enfoncée en position de lave-vitre LAVAGE pendant 1 seconde ou
plus, le BCM lit I'état de la commande combinée. (Se reporter a WW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COM-
MANDE COMBINEE".) I commande le moteur d'essuie-glaces arriere, et le moteur d'essuie-glaces arriére
balaie encore trois fois lorsque la commande d'essuie-glaces est relachée.

FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACES ARRIERE LORS DU PASSAGE DE LA MARCHE
ARRIERE (MODELE EQUIPE DE L'ESSUIE-GLACES AUTOMATIQUE)

« Lorsque l'essuie-glaces avant est activé en fonctionnement automatique avec le levier de vitesse en mar-
che arriére, le balayage des essuie-glaces avant et arriére est synchronisé. Si le balayage de I'essuie-gla-
ces avant devient continu, le balayage de I'essuie-glaces arriere devient intermittent avec un essuyage
toutes les 7 secondes.

o Lorsque le levier de vitesse est en position de marche arriere, alors la commande d'essuie-glaces avant
bascule de la position OFF a la position AUTO, le balayage de I'essuie-glaces arriére se déclenche une
seule fois.

« Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est en position automatique avec le levier de vitesse en mar-
che arriére, si la commande de lave-vitre avant est tirée pendant plus de 0,4 seconde, les essuie-glaces
avant et arriere se déclenchent une seule fois.

FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE

Se reporter a WW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".
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Communication CAN
DESCRIPTION DU SYSTEME

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrdleur) est une ligne de communication
séquentielle pour applications en temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication multiplex intégrée au véhi-
cule permettant la transmission de données a haute vitesse et offrant une excellente capacité de détection
d'erreurs. Un grand nombre de boitiers de commande sont installés sur le véhicule et chaque boitier de com-
mande partage les informations et se lie a d'autres boitiers de commande pendant le fonctionnement (non
indépendant). Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont reliés par 2 lignes de communi-
cation (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé des informations avec moins de
cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données, mais ne lit sélectivement que les don-
nées requises.

BKS005MW

Boitier de communication CAN

BKS005MX

Type de carrosserie 3/5 portes 3/5£f(r:tes/ C+C 3/5Cp)fges/ 3/5 portes 3/5 portes/C+C 3/5 portes
Essieu 4x2
Moteur CR12DE/CR14DE HR16DE CR12DE/CR14DE HR16DE ‘ K9K
Levier Conduite a gauche/Conduite a droite
Freinage ABS ESP ‘ ABS
Transmission TIA T/M T/IA T/IM TIA T/M
Systeme de clé intelli-
X X X X X X X X
gente
Boitier de communication CAN
ECM X X X X X X X X X X X X X X X X
Prise diagnostic X X X X X X X X X X X X X X X X
Instruments combinés x X x X X X x X x X X x X x X X
Boitier d'Intelligent Key X x X X X X x X
Boitier de commande
X X X X X X X X X X X X X X X X
EPS
BCM X X X X X X X X X X X X X X X X
Actionneur et dispositif
électrique ABS (boitier x X x X X X x X x X X x X x X X
de commande)
TCM x X X X x x
IPDM E/R X X X X X X X X X X X X X X X X
WW-90, WW-93, WW-90, WW-93,
Tvbe de communication "TYPE 1/ "TYPE 3/ "TYPE 1/ "TYPE 3/ WW-96, WW-99, "TYPE 11/ WW-102,
CyA?N TYPE 2/ TYPE 4/ TYPE 2/ TYPE 4/ "TYPE 9/ TYPE 12/TYPE 13/ "TYPE 15/
TYPE 5/ TYPE 7/ TYPE 5/ TYPE 7/ TYPE 10" TYPE 14" TYPE 16"
TYPE 6" TYPE 8" TYPE 6" TYPE 8"

x : s'applique
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TYPE 1/TYPE 2/TYPE 5/TYPE 6
Schéma du systéme
o« Type 1/Type 5

Boitier de
commande BCM TCM
EPS

/< CAN H
/< CAN L

Prise Instruments Boftier Actonneur et dis-
ECM I ) 1ol d'Intelligent] positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Ke)? (boitier de commande)
MKIB1735E
o Type 2/Type 6
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Adtiomneur et dis-
ECM ; ; L posttif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande).

MKIB1736E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- | Boitier | Boitier ?ilfsglc;il__
Signaux gcm | ments | dinteli-| decom- gy e | opem | IPPM
combi- gent mande E/R
nés Ke EPS ABS
y (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de refroidisse- T R
ment moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sortie R T
Signal de position de la pédale d'accélérateur T R
Signal de position de papillon fermé T R
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Action-
neur et

Instru- | Boitier | Boitier ctii:(sgl(; il
Signaux gcm | ments | dintelli-| decom- gy e | oM | PPM
combi- gent mande ABS E/R

nées Key EPS (boitier

de com-
mande)

Signal de position de papillon ouvert T

Signal de contact de commande de surmultipliée

Signal du témoin de position T/A

Signal du contact de feux de stop

|4 0| d

Signal de témoin d'arrét de surmultipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée du moteur et de T/
A

4| | 4 0| 4| 0| O

Signal de contrble de I'alimentation en carburant T

Signal du manocontact d'huile R T

Signal de demande de compresseur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du chauffage R T

Signal de demande de rotation du ventilateur de
refroidissement moteur

Signal de demande de feux de position R

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code R

Signal de demande de feux de route R T

Signal d'état de feux de route R

| 4 0| 4] 0| D

Signal de demande d'éclairage de jour T

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

—| =4 4|4

Signal de sortie de témoin sonore

| VW V| OV OV OV 4T

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande de I'essuie-glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désembuage de lunette
arriére

Signal de commande de désembuage de lunette
arriere

Signal de fonctionnement EPS R

Signal du témoin d'avertissement EPS R

Signal de témoin d'avertissement ABS R

Signal du témoin d'avertissement de freins R

Signal de feu de recul R

Signal de demande de feu antibrouillard avant R T R

Signal d'état de feu antibrouillard arriere R
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Action-
neur et
Instru- | Boftier | Boftier ?ilfsglt()ail-
Signaux gcm | ments | dinteli-de com-| g, trique TCM IPDM
combi- gent mande E/R
nés Ke EPS ABS
y (boitier
de com-
mande)
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/déverrouillage T R
de portes
Signal d'état de verrouillage/déverrouillage de R T
portes
Signal du témoin KEY
Signal de témoin de verrouillage (LOCK)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/C T
Signal de défaut de fonctionnement du systeme T R
de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal de témoin d'avertissement de toit rétracta-
ble* R T

*: uniguement C+C
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TYPE 3/TYPE 4/TYPE 7/TYPE 8

Schéma du systeme

e« Type 3/Type 7

Bofitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
A CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; ; o d'Intelligent positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés 4 ﬁelfen ((boitier de commande)
MKIB1737E
o Type 4/Type 8
Bofitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés &%shritgre(ljzcﬁlque ABS IPDM E/R
MKIB1738E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Bo(;tcl):::_de gzﬁﬁst‘;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés | gent Key mande ABS (boi-
EPS tier de
com-
mande)
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de
- T R
refroidissement moteur
Signal de contrdle de 'alimentation en
T R
carburant
Signal du manocontact d'huile R T
Signal de demande de compresseur T R
d'A/C
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Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

ps)

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|4 0| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

Hl 44| 4| =™

Signal de témoin de défaut

| 0V V| V| OV OV H T

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriere

Signal de commande de désembuage
de lunette arriere

Signal de fonctionnement EPS

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)
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Action-
neur et
Instru- Bottier Bo(ltcl)(:_de g?gﬁsﬂg
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q N IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (bo-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/IC T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal du témoin lumineux R T

de toit rétractable*

* : uniqguement C+C
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TYPE 9/TYPE 10
Schéma du systéme
e Type?9

Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM I ) 1ol d'Intelligent] positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Kel)g (boitier de commande)
MKIB1735E
o« Type 10
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-~
ECM ; ; L posttif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande)
MKIB1736E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- |~ Boitier Boétc:emr-d ) d:éslggtsr:flf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- BCM TCM
combinés ent Ke mande que ABS R
9 Y| Eps (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de T R
refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R
Signal de rotation d'arbre de sortie R
Signal de position de la pédale
s T R R
d'accélérateur
Signal de position de papillon fermé T R
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Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitierde
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de contact de commande de
surmultipliée

Signal du témoin de position T/A

Signal de demande de modification
de séquence de passage des rap-
ports de T/A

Signal du contact de feux de stop

Signal du témoin d'arrét de surmulti-
pliée O/D OFF

Signal de commande intégrée du
moteur et de T/A

Signal de contr6le de I'alimentation
en carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement
moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

—| 44|42

Signal de témoin de défaut

|V W| DO O H D

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant
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Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal de fonctionnement EPS

Signal du témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation
ESP OFF

Signal de témoin de patinage

Signal du capteur d'angle de bra-
quage

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriére

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)

Signal de I'état du moteur

Signal de contact A/C

Signal de couple A/IT

Signal de défaut de fonctionnement
du systeme de freinage

Signal de position de papillon fermé

Signal de plage R
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TYPE 11/TYPE 12/TYPE 13/TYPE 14

Schéma du systeme

o Type 11/Type 13

Bofitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
A CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; : ey d'Intelligent postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés 4 lieg?en ((boitier de commande)
MKIB1737E
o« Type 12/Type 14
Bofitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
i Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnaatic e poif dectiue ABS IPDM E/R
(boitier de c¢
MKIB1738E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Bo(;tcl):::_de gzﬁﬁst‘;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés | gent Key mande ABS (boi-
EPS tier de
com-
mande)
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de
- T R
refroidissement moteur
Signal de contrdle de 'alimentation en
T R
carburant
Signal de position de la pédale d'accé- T R
|érateur
Signal du manocontact d'huile R T
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Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal de demande de compresseur
d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

ps)

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|l 40| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

H| 4|4 =™

Signal de témoin de défaut

N 0| OV OV OV OV H| 3D

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de commande de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal de fonctionnement EPS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation ESP
OFF

Signal de témoin de patinage

Signal du capteur d'angle de braquage

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére
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Action-
neur et
Instru- Boitier Boég‘:_de édlgc?tf')istl(];
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q N IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
. . T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/C T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal du témoin lumineux R T

de toit rétractable*

*: uniguement C+C

WW-101
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TYPE 15/TYPE 16
Schéma du systéme

e Typel5
Boitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; : L d'Intelligent postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Ke;/; (boitier de commande)
MKIB1737E
e Typel6
Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM ; : "y positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés oot o >
MKIB1738E
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Tableau des signaux d'entrée/de sortie

T : Transmission R : Réception

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal de régime moteur

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de contrdle de l'alimentation en
carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compresseur
d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

Py

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

O x| DD

Signal de vitesse du véhicule

oAl A4 A

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

4]

Signal de témoin de défaut

Ol 0V OV DV V| W H| 3D

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriere

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes
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Action-
neur et
Instru- Boitier Bo(lg(:-de ;:32&32
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
9 y EPS tier de
com-

mande)

Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T

rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
Signal de I'état du moteur T R
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé R
Signal du témoin de préchauffage T
Signal de plage R R T
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Schéma de cablage — WIP/R —
SANS DETECTEUR DE PLUIE

BKS005MY

CONTACT D'ALLUMAGE WW-WIP/R-01
BATTERIE sur ON ou START
BOITIER A SE REPORTER
40A 10A ZL/JBS;B'-ES A PG-POWER.
] 2]
Y
(GD) OR -
=] i
. OR
CONNECTEUR
® DE RACCORD 4
I ]
Y Y OR
7ol 7]l [al
BAT PW BAT BCM IGN
BCM (MODULE DE
CONTROLE DE LA
CARROSSERIE)
WIPER (M48) , (M50
REAR WIPER AUTO @3
MOTOR OUT STOP
I 23]]
1 1
BR P
I—l—I
B60 =
BR P
[l 2]
MOTEUR
------------ D'ESSUIE-GLACE
STOP @. __ @BALA- |ARRIERE
YAGE |(B53
hd
LI
B
| ]
u I
i i
B51 B44
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
1]2]3T4|5]6] 78 oTio[11[12](m9) (M1) - SUPER RACCORD
13]14|15]16|17]|18]19]20|21|22|23]|24] W MULTIPLE (SMJ)
T T T T T T T T T T T T I -BOITIER A FUSIBLES-
I
I [ ! BOITE DE RACCORDS (J/B)
1 [[20[19]18[17]16]15[14]13[12]11[10] 9] 8| 7|6 [ 5| 43| 2] 1]||(m48) |
:wwwwwwu%%mww%w%%mmam W:
I 1V HS.
: =T65]66[67]68]69]70]71]72] 73 :
||_74|75 76 |77 | 78 [ 79 I
_—_— e _____ J
[N HNEERE 1=]2 =l
|22222222333| 34|56Mv?/8
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET D

E LAVE-VITRE ARRIERE

CONTACT DALLUMAGE WW-WIP/R-02
sur ON ou START MOTEUR DE
LAVE-VITRES
BOITIER A SE REPORTER A E36
% 15A  |FUSIBLES (J/B) |PG-POWER.
[ |_._|ILI L.Jlil {C>: CONDUITE A
*1 OR :CONDUITE A
W . i E101 ‘DROITE
|ZElp - == -- |L2E]] : AVEC MOTEUR A
ESSENCE
LG OR : AVEC MOTEUR
DIESEL
t t *1 16 : <@
R + o>
w LG OR
[ [ i
OFF OFF
AVANT [ARRIERE __ AVANT _| ARRIERE
COMMANDE
COMMANDE DE
LAVE-VITRE COMBINEE
A
OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUT1 INPUT2 INPUT3 _INPUT4 _ INPUT5
Lo f2d) Bsdp Lady |Lsdy jLedp |Lzdp jLedy Lol |Led [12]
L 2 Gl L Gl G ) Gl e e 2]
PIU i i GIY E;IR GIY i P Y I B
PU G L QY BR QY R P Y W
Mo el ] el 71 G Gl [Ge]l =gl [Gsl
COMBI COMBI _ COMBI  COMBI  COMBI  COMBI  COMBI _ COMBI _ COMBI _ COMBI
sw sw SW sw sw SW Sw sSw SW SW  |BCM (MODULE
OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUT1 INPUT2 INPUT3 INPUT4 INPUT5 BEE,?NTROLE
CARROSSERIE)
GND W48), (50)
GND (POWER)
2] e
B B
B B B B B
| n L n
Q—CJ [
- -
W19:<> W29: <>
v20):{R> w19):<{R>
~TeTot==10 m ) SE REPORTER A CE QUI SUIT.
S HEERETHERy - SUPER RACCORD
MULTIPLE (SMJ)
:_________ ___ e 1 (M16) -BOITIER A FUSIBLES-
|
| [oTereiTe[ s3]zl 0[ o[8[ 7|65 4] 3] 2] 1]| @a®) | BOITE DE RACCORDS (J/B)
| | tofsslsslorfss3sls4fsssal3i soles[eslorlocfeslealzsleafer] W :
I
| 55]66]67]68]69] 70 71]72] 73 s,
1 1
I |_74|75 76 [ 77 | 78 ] 79 !
B ———— B @ __ 2
B
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE

AVEC DETECTEUR DE PLUIE

Schéma
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Schéma de cablage — WIP/R —
AVEC DETECTEUR DE PLUIE

BKSO005NO

BATTERIE CONTACT D'ALLUMAGE WW-Wl P/R-OS
sur ON ou START
I ™
BOITIER
IPDMER AFUSI-
(MODULE DE BLES
% % DISTRIBUTION % UB) | pe e ERA
[51] [52] D'ALIMENTATION :
cPU INTELLIGENT
L L = COMPARTIMENT v x
+ + + MOTEUR
GND  GND REVERSE b
(POWER) (SIGNAL) CAN-H CAN-L  SW
| I | | | E14).(E16
(L) lsaly |ls2f]  (Lsel) |Lsolj |Liel) o
B B R W R L [2]
0 | CONNECTEUR DE
- - L mp VERS v RACCORD 4
— LT-BACK/L a0
I—.—I ""L-—I - PAGE I—.—I I—.—|2 W | IGNE DE
M *} M1 :
R W R SUIVANTE y OR DONNEES
-
{C) : MODELES
.-:-Zli-ZR» VERS AVEC
VR AN MOTEUR CR
I o=\ ®
n I 1
R W Y Y OR
[10] ] [74] [70] [24] BCM (MODULE DE
CAN-H CAN-L BAT BCM BAT PW IGN ( BOM (MODULE DE
I;AEO/-\TFCQ) \SIIgS? WIPSE$OA|\:UTO CARROSSERIE)
2] 23]} 49,
BR P
1 m
BR P
[l [l
____________ MOTEUR D'ESSUIE
-GLACE ARRIERE
ARRET @. __ @ BALA
¢ vage |(B58
]
B
|
B B B B B B B B
Lem=C
@m=(
= e == c— c—
E40 E26 B51 B44
— SE REPORTER A CE QUI SUIT.
12[3]2[5]6]7[8]oi0[11[12] (M9) |2;;;1;;;1;3| ”:'4|5: V88 - SUPER RACCORD
13[1a[15[16[17[18[19[20[21[22[23]24] W L W MULTIPLE (SMJ)
e e 1 -BOITIER A FUSIBLES-
! 15[16[=[17[18[19 I BOITE DE RACCORDS (J/B)
(121415 I
! 651718l 5 20[21]22]23[24]2s5 6] 5 ! = W128), (M50)
| I -W -DISPOSITIFS ELECTRIQUES
| L : H.S.
i gzgggggg;sz'm%ifig E1d) |[51[52[53[5465[56]| ET®) |
! W srjselsofeofeledl] W !
I o o o ———————— — — —— ———— —— — —— ———— — —

WW-108

MKWA4465E



SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE

s WW-WIP/R-04
rovenwone | B> - aveCTA
Sl [l |mess D> e T
TERRTIMENT G : AVEC MOTEUR A ESSENCE
|Lse]j D> : AVEC MOTEUR DIESEL
OR {H> : MODELES AVEC MOTEUR HR
D, {CA> : MODELES AVEC MOTEUR CR ET T/A
: <C\> : MODELES AVEC MOTEUR CR ET T/M
E65) : W <3P : MODELES K9K EURO 3 48kW/60KW ET
OR MODELES EURO 4 50kW/63kW AVEC
: CHAUFFAGE PTC
: MODELES K9K EURO 4 50kW/63kW
Yo oo S R
FioD : B>
: *1 oF: {CA> *x2 11F: CA
F139) : OB 12F : <HY 13F: KHY
0O et 14F 15F :
20: W, <OP> 19: €\, OB
OR OR
=1l =l
POSITION DE
R |STATIONNEMENT P 1 [SONTACT e OSITION DE
/POINT MORT ® |/POINT MORT
- > i 2 |
AUTRES N D & &>
F0D) : <D °- -0
KE] ]
R R
¢+
O
<CHY,
F10D) :
! @ @
:
Yo o @
:
- W
- :
PAGE {P R
PRECEDENTE
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
27]28]29[30]=[31]32[33 iii' : -SUPER RACCORD
34]35]36]37]38]39]40]41]42 : @ , : @ MULTIPLE (SMJ)
O @ < @D @D @D D
_l4lsl9l6/ B B B
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CONTACT D'ALLUMAGE WW'Wl P/ R'O5
sur ON ou START
MOTEUR DE
r@_‘ LAVE-VITRES
BOITIER A SE REPORTER E36
15A  |FUSIBLES (J/B) | A PG-POWER.
|| || <O 8OAHBH:ETE A
W o m SR
_ E101
-------- {G>: AVEC MOTEUR
I—.—I I—.—I A ESSENCE
LG OR : AVEC MOTEUR
<> DIESEL
# ¢ *1 L6 : {G»
RO
W LG OR
[iml [l il
ARRET ARRET

AVANT | _ARRIERE__ _AVANT__| ARRIERE
COMMANDE DE COMMANDE
LAVE-VITRE COMBINEE

4 V32

OUTPUT1 QUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUTY _INPUT2 _INPUT3 _INPUT4__INPUT5
[ CO VO TR TS TS A T T N B
PU G L GY BR GY R P Y w
Tl el Cell Io7l 0 [Ge]l [l [Gall el [l
COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI  COMBI _ COMBI
SW sw sw sw sw SW SW SwW SW W |BcM (MODULE
OUTPUT! OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUTS INPUT!  INPUT2  INPUT3  INPUT4  INPUTS | DE CONTROLE
LIGHT POWER CARROSSERIE)
AND SOR @a3), @49,
RAIN ROOM GND
SENSOR (LAMP GND__(POWER)
|Le3]| |I_|| IL2]] L)
BR B B
VERS Nl 4 B B B B
WW-AWIP
ru .—.J L.
-+ = S E S
@D @<
M20):{R> M19):{R>

7]8] 9=l 7 @) SE REPORTER A CE QUI SUIT.
6[5[4]3T2]1]14]11]13 - SUPER RACCORD

w
___________________________________________ MULTIPLE (SMJ)
] -BOITIER A FUSIBLES-

BOITE DE RACCORDS (J/B)

74175 | 76 | 77 | 18| 79

i I
| 1
I I
I
| |[20[30[38[37]36[35[3 3332 31 [30 232827 s 25 eafealealzt| W I
I |
I [ | I ﬁ
I H‘-65|es|e7 68[6a[70[71]72[73 ! HS.
I
I I
I 1
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Bornes et valeurs de référence du BCM

BKSO005N1

Conditions de mesure

Cou- Entrée/
Bone | 'Y Désignation du signal Sortie | Contact _ N Tension [V]
de des dallu- | Fonctionnement ou condition (Env)
cable signaux | mage
2 B Masse — ON — 0
Entrée/
*1 R _ _
19 R CAN-H sortie
7 BR Sortlg 5,de la commande Sortie
combinée
8 L Sortle_ 3'de la commande Sortie (Vg
combinée 4
. . AL _ 2
9 PU Sortle_ 1'de la commande Sortie ON Phares, clignotants, essuie-gla 0
combinée ces ARRET
i -—« 10ms
27 Gy Sortle_ 4'de lacommande Sortie B
combinée
SKIA2167J
o8 G Sortlg 2,de lacommande Sortie
combinée
13 Gy Commande comb_lnfae Entrée W)
commande combinée
14 p Commande combinée Entrée Phares, clignotants, essuie-gla- g
commande combinée ces ARRET (fréquence 1 ou 7 2
d'essuie-glaces) 0
iné & »—1+ 10ms
15 W Commande comb_lnfae Entrée B
commande combinée
SKIA2166J
— ON
33 R Commande comb_lnfae Entrée W)
commande combinée 6
Phares, clignotants, essuie-gla- g
o ces ARRET (fréquence autre 0
34 y | Commande combinée Entrée que 1 ou 7 d'essuie-glaces)
commande combinée e 10ms
[T
SKIA2167J
Entrée/
*1 - _ —
39 w CAN-L sortie
Signal de détection de Fonctionnement_(?e I'essuie- 0
23 P position d'essuie-glaces | Entrée ON glace arriere
arriere Essuie-glace arriére arrété Tension de la batterie
24 OR Alimentation de Fallu- Entrée ON — Tension de la batterie
mage
70 B Masse — ON — 0
Signal de fonctionne- Fonctlonnement_c!e l'essuie- Tension de la batterie
71 BR | ment de I'essuie-glaces Sortie ON glace arriére
arriere Essuie-glace arriére arrété 0
Alimentation électrique . . .
74 Y N . Entrée ARR — Tension de la batterie
(raccord a fusibles)
Alimentation électrique . . .
79 Y Entrée ARR — Tension de la batterie

(raccord a fusibles)

*1

: avec détecteur de pluie

WW-111
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Bornes et valeurs de référence pour I'lPDM E/R / Avec détecteur de pluie

BKSO005N2

Conditions de mesure
Cou Entrée/
- ; Con- i
Borne | leurde | Désignation du signal Sortie tact ) . Tension [V]
A des ; Fonctionnement ou condition (Env.)
céble ; d'allu-
signaux
mage
3 B Masse — ON — 0
signal de Marche arriere Tension de la batterie
contact Pommeau du
. levier de pas- .
30 R Sortie de dec:]ear- ON sage de Autre que ci-des- 0
I vitesse Sus
arriére
52 R | CANH Entrée/ | _ — —
sortie
54 B Masse — — — 0
58 | W | CANL Entrée/ | _ — —
sortie

Procédure de diagnostic des défauts

1. Vérifier les symptdmes et les observations du client.
2. Comprendre les descriptions des fonctionnalités et du fonctionnement. Se reporter a WW-87, "Description

du systéeme".

3. Effectuer le test de préliminaire. Se reporter a WW-112, "Inspection préliminaire”.
4. \Vérifier les symptdmes et réparer ou remplacer les éléments a l'origine du défaut.

BKSO005N3

5. L'essuie-glace arriere fonctionne-t-il normalement ? Oui : PASSER A L'ETAPE 6. Non : PASSER A

L'ETAPE 4.
6. FIN DE L'INSPECTION.

Inspection préliminaire

BKS005N4

VERIFICATION DES CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE

1. VERIFIER LES FUSIBLES

« Vérifier que le fusible ou le raccord fusible n'a pas fondu.

BOITIER ALIMENTATION ELECTRIQUE FUSIBLE N°
Batterie J
BCM Contact d'allumage sur la position ON ou 4
START
Commande combinée Contact d'allumage (ON) 1

Se reporter & WW-105, "Schéma de cablage — WIP/R —" (sans détecteur de pluie), W\W-108, "Schéma de

cablage — WIP/R —" (avec détecteur de pluie).

BON ou MAUVAIS
BON

>> PASSER A L'ETAPE 2.

MAUVAIS >> En cas de fusible grillé, s'assurer d'éliminer la cause du défaut de fonctionnement avant la
repose du nouveau fusible. Se reporter a PG-5, "Schéma".
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE

. VERIFICATION DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

n

Débrancher le connecteur de BCM.
3. Vérifier la tension entre le connecteur de faisceau du BCM et la

DISCONNECT

HS. Connecteur de BCM
masse. |
AN EEN
Bornes Position du contact d'allumage LI T T T T T T T T T T R 1]
@ [FS]
Connec- Borne (COU- (_) ARR ACC ON 24, 74,79
teur leur de
cable) i
Tensionde | Tensionde | Tensionde D =
M50 74(Y) la batterie | la batterie | la batterie e
Tensionde | Tensionde | Tensionde
M50 79.(Y) Masse la batterie | la batterie | la batterie
Tensionde
M48 24 (OR) oV oV la batterie

BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.

MAUVAIS >> Vérifier I'absence de faisceau ouvert ou en court-circuit. entre le BCM et le fusible

3. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du BCM et la
masse.

Borne (cou-
Connecteur leur de Continuité
cable) Masse
M48 2 (B) ]
Oui
M50 70 (B)

BON ou MAUVAIS

BON >> FIN DE L'INSPECTION.
MAUVAIS >> Vérifier le circuit de mise a la masse du faisceau.

Fonctions de CONSULT-Il (BCM)
Se reporter a WW-36, "Fonctions de CONSULT-II (BCM)".

WW-113
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE

L'essuie-glace arriere ne fonctionne pas.

BKSO005N6

1. VERIFIER LE FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACES ARRIERE

Avec CONSULT-II

1. Sélectionner “BCM” sur CONSULT-II, puis sélectionner “TEST
ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG”.

2. Sélectionner “ESSUIE-GLACE AR” sur I'écran “SELECT ELE-
MENT TEST".

3. S'assurer que I'essuie-glaces arriere fonctionne normalement.
® Sans CONSULT-II

1. Démarrer le test actif automatique. Se reporter a PG-45, "Test
actif automatique”.

2. S'assurer que l'essuie-glaces arriere fonctionne normalement.
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A LT-239, "Vérifier la commande combinée".
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

TEST ACTIF
ESSUIE-GLACE ARR| ARR

MAR

MODE |RETOUR | EGLAF | copiER
RAGE SKIA3503E

2. VERIFIER LE CIRCUIT DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACE ARRIERE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur du BCM et du moteur d'essuie-glaces
arriére.

3. Vérifier la continuité du faisceau entre la borne 71 (BR) du con-
necteur M50 du BCM et la borne 1 (BR) du connecteur B53 du
moteur d'essuie-glaces arriére.

71 (BR) -1 (BR) . il doit y avoir continuité.

4. Veérifier la continuité entre la borne 71 (BR) du connecteur de
faisceau M50 du BCM et la masse.

71 (BR) — masse . il ne doit pas y avoir conti-
nuiteé.
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer ou remplacer le faisceau.

m DISCONNECT
vl G
Connecteur de moteur

Connecteur de BCM d'essuie-glace arriére

[[ Bcm  |of conneCTOR|| ’JD%L‘

71

e

MKIBO665E

3. VERIFIER LA MASSE DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES ARRIERE

Vérifier la continuité entre la borne 3 (B) du connecteur B53 du
moteur d'essuie-glaces arriére et la masse.

3 (B) — Masse . il doit y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

WW-114

A€

Connecteur de moteur
d'essuie-glace arriére

=
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4. VERIFIER LE SIGNAL DE SORTIE DU BCM

1. Mettre le contact d'allumage sur ON. A
Commande d'essuie-glaces arriére placée en position marche Hs. @

3. Vérifier la tension entre la borne 71 (BR) du connecteur de fais-
ceau M50 du BCM et la masse.

n

Connecteur de BCM

|l Bcm  [o] conNECTOR]|
Borne de connecteur 71

) .
Borne 0 Conditions de mesure Ter(lzlrc])\?)[V] @ ’
Connecteur | (couleur de L
Cable) MKIBO563E
Essuie-glace arriére 0
arrété
B53 71 (BR) Masse
Fonctionnement de Tension de la
I'essuie-glace arriere batterie
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer le moteur de l'essuie-glace arriére
MAUVAIS >> remplacer le module de contrble de la carrosserie.
La position d'arrét de I'essuie-glaces arriere n'est pas retrouvée

1. VERIFIER LE SIGNAL D'ENTREE D'ARRET AUTOMATIQUE

Avec CONSULT-II

Sélectionner BCM sur CONSULT-II. Vérifier “ARRET ESSUIE-GL S ONTROLE DE DONNEES
AR” avec CONSULT-Il en mode “CONTROLE DE DONNEES". CONTROLE
En cours de fonctionnement : E/G AR ARR ARR ONT LAYIGL AY ot
de I'essuie-glaces arriére Hl0L AV ARRET ARRET
Lorsque l'essuie-glaces arriere : STOP E/G AR MAR LA/GA AR INT ARRET
~y s CNT LA/GL AR ARRET
est arrete ARRET ESSUIE-GL AR ARRET
VITESSE VEHIC 0,4 km/h
® Sans CONSULT-II
PASSER A L.ETAPE 2 P.haut ENREGISTRE
BON ou MAUVAIS MODE |ReToUR| ECLA" | copier

BON >> remplacer le module de contréle de la carrosserie.
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.
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2. VERIFIER LE SIGNAL DE SORTIE DU BCM

Vérifier la tension entre la borne 2 du moteur d'essuie-glaces arriére et la masse pendant que le moteur
d'essuie-glaces arriére est arrété et aussi pendant qu'il fonctionne.

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.
2. Commande d'essuie-glaces arriére placée en position marche intermittente (INT)
3. Veérifier la tension entre le connecteur BCM et le moteur

d'essuie-glaces arriére. &Ej]

(+) Connecteur de moteur
d'essuie-glace arriére

Borne 0 Condition Tension [V]
Connecteur (couleur de (Env.) %
cable)
Essuie-glace en
mouvement 0
B53 2 (P) Masse D o
Essuie-glace Tension de la =
arrété batterie MKIBOSO04E

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> remplacer le module de contréle de la carrosserie.

3. VERIFIER LE CIRCUIT D'ARRET AUTOMATIQUE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur BCM et celui du moteur d'essuie-gla- =)
ces arriere. Eﬁj] @
-9- Connecteur de moteur

3. Vérifier la continuité du faisceau entre la borne 23 (P) du con- d'essuie-glace arriere
necteur M48 du BCM et la borne 2 (P) du connecteur B53 du r—n. ’J%
moteur d'essuie-glaces arriére. |L_BcM___|Of CONNECTOR | 2

23
23 (P)—-2(P) . il doit y avoir continuité.

4. Veérifier la continuité entre la borne 23 (P) du connecteur de fais-

ceau M48 du BCM et la masse. @ I .

23 (P) — Masse . il ne doit pas y avoir conti- MKBLsB1E
nuite.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

4. VERIFIER LE CIRCUIT D'ARRET AUTOMATIQUE

Vérifier la continuité entre la borne 3 (B) du connecteur B53 du

. . m DISCONNECT
moteur d'essuie-glaces arriére et la masse. s Eﬁ} @
3 (B) — Masse . il doit y avoir continuité.
Connecteur de moteur
BON ou MAUVAIS d'essuie-glace arriere
BON >> Remplacer le moteur de I'essuie-glace arriére %

MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

MKIBO503E
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Seul I'essuie-glace arriere ne fonctionne pas lors du passage de la marche
arriere.

Vérifier la communication CAN. Se reporter & BCS-34, "Inspection de communication CAN avec CONSULT-II
(autodiagnostic)".

Seul le mode intermittent (INT) de I'essuie-glaces arriere ne fonctionne pas. ssoss
Vérifier le contact de prise de courant. Se reporter a LT-239, "Vérifier la commande combinée".

Dépose et repose du bras d'essuie-glaces arriere
DEPOSE

1. Actionner la commande MARCHE afin de mettre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le désactiver
(arrét automatique).

2. Dégager le capotage de I'écrou et déposer I'écrou.
3. Relever le bras d'essuie-glaces et le déposer du véhicule.

Avant de remonter le bras d'essuie-glaces arriere, nettoyer la fixa-
tion comme indiqué sur lillustration pour éviter que I'écrou ne se
desserre.

SKIA0082J

REPOSE

1. Faire reposer le balai sur la vitre arriere de sorte que le centre du balai vienne dans la position indiquée
sur l'illustration.

2. Poser le bras d'essuie-glace, poser I'écrou et serrer, installer ensuite la protection d'écrou.

Ecrou de bras d'essuie-glaces :
[} 10,8 - 13,2 N'm (1,1 - 1,3 kg-m)

3. Arroser de liquide de lave-vitre. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-
glaces en marche puis le couper (arrét automatique).

4. S'assurer que le bras s'arréte bien dans la position indiquée sur
l'llustration.

Zone d'impression noire

Position d'arrét  : 25,5-40,5mm

A MKIBO505E
NOTE:
La repose facilitée par l'alignement de I'extrémité du caoutchouc du balai sur la ligne peinte en noir du bras.
Réglage de la position de repos du bras de lI'essuie-glace arriére

Se reporter 8 WW-117, "Dépose et repose du bras d'essuie-glaces arriére".
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Dépose et repose du moteur d'essuie-glace arriere

Ecrou

[O) 10,8 - 13,2

[UJ : Nem (kg-m)

MKIB2214E

1. Moteur de I'essuie-glace arriere. 2. Joint caoutchouc 3. Bras de l'essuie-glace arriere
4. Balai de l'essuie-glace

DEPOSE

1. Déposer la garniture de hayon. Se reporter a EI-23, "GARNI-
TURE DE HAYON".

2. Actionner la commande d'essuie-glaces (MARCHE) afin de met-
tre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le couper (arrét
automatique).

3. Débrancher le connecteur du moteur d'essuie-glace.

4. Dégager la protection d'écrou par le haut, déposer I'‘écrou de
fixation du bras d'essuie-glace, relever le bras et le déposer du
véhicule.

5. Déposer les vis de fixation du moteur d'essuie-glace. Déposer le
moteur d'essuie-glace.

6. Reposer le joint en caoutchouc sur le véhicule.

PRECAUTION:

Ne pas faire tomber le moteur d'essuie-glace et ne pas le laisser entrer en contact avec d'autres piée-
ces.

REPOSE

1. Reposer le joint en caoutchouc sur le véhicule.

2. Reposer le moteur d'essuie-glaces sur le véhicule.

\

MKIB2215E

Vis de moteur d'essuie-glace
(@) 6,37 - 7,45 N'm (0,65 - 0,75 kg-m)

3. Brancher le moteur d'essuie-glaces sur le connecteur latéral du véhicule. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le couper (arrét auto-
matique).

4. Reposer le bras d'essuie-glaces sur le véhicule.

Ecrou de bras d'essuie-glaces :
@ 10,8 - 13,2 N-m (1,1 - 1,3 kg-m)
5. Régler la position de repos du bras de I'essuie-glace
6. Reposer la protection de I'écrou.
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7. Reposer la garniture du hayon. Se reporter a EI-23, "GARNITURE DE HAYON".

Balai d'essuie-glaces arriére
DEPOSE ET REPOSE
1. Tenir le balai d'essuie-glaces des deux mains, pousser sur
I'extrémité du bras en direction de la fleche B, déposer le zéro et
déposer le balai.
PRECAUTION:
Pour remplacer le balai, remplacer I'ensemble complet.

PKIA1226J

Réglage du jet du gicleur de lave-vitre arriere
Régler les positions conformément a la liste ci-dessous.

Ecc:sltlon de pulvérisa- H (hauteur) @ (zone cible du jet) %
A7 | N¢
A 20 30

Pour ajuster la position du jet, insérer une aiguille ou un objet simi-
laire dans l'orifice du gicleur et I'orienter vers le haut, vers le bas, la Ouil adéquat

droite ou la gauche pour obtenir le résultat souhaité.
Orifice du gicleur

MKIBO509E

Cheminement du tuyau d'alimentation du lave-vitre arriére
Se reporter a WW-49, "Cheminement du tuyau de lave-vitre".

Dépose et repose du gicleur de lave-vitre arriére
DEPOSE

1. Déposer le feu de stop supérieur. Se reporter a LT-224, "Dépose —
et repose”.
2. Débrancher le gicleur de lave-phares du tuyau d'arrivée. clour do lave-glace

3. Pousser vers l'extérieur tout en repoussant les agrafes vers
I'arriére du gicleur.

MKIBO508E

MKIBO510E
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VERIFICATION DE LA SOUPAPE DE CONTROLE

S'assurer que l'air peut passer par le tuyau en soufflant vers I'avant
(vers le gicleur) et ne peut pas passer en aspirant.

- X
O

MKIB1984E

REPOSE
1. Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.
2. Il faut régler la position du jet du gicleur.

Vérification du circuit de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre arriére

BKS005NH

Se reporter a LT-239, "Vérifier la commande combinée".

Dépose et repose de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre arriere e
Se reporter a LT-242, "Dépose et repose”.

Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre arriere
Se reporter & WW-50, "Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre avant".
Dépose et repose de la pompe d'essuie-glaces et de lave-vitre arriére

Se reporter 8 WW-51, "Dépose et repose de la pompe d'essuie-glaces et de lave-vitre avant”.
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LAVE-PHARES PFP:28620

Description du systeme

La commande de fonctionnement du systeme de lave-phares dépend de la position de la commande combi-
née (phare) et de I'état de la commande de lave-phares Lorsque la commande combinée (phare) et la com-
mande de lave-phares est en position ON, le BCM (module de contréle de la carrosserie) recoit un signal
d'entrée de demande de fonctionnement des lave-phares. Ce signal d'entrée est communiqué a I'lPDM E/R
(module de distribution d'alimentation intelligent compartiment moteur) au travers des lignes de communica-
tion CAN.

Lorsque le contact d'allumage est sur ON et le systéme d'éclairage de jour, les phares (feu de code) ou le sys-
téme d'éclairage automatique (feu de code) fonctionnent, on peut déclencher le nettoyeur de phares en
actionnant une certaine commande de nettoyeur de phares dans le véhicule.

o Lacommande de I'essuie-glace (commande combinée) comprend 5 bornes d'entrée et 5 bornes de sor-
tie. L'état de la combinaison des bornes est lu par le BCM lorsque la commande est mise en MARCHE.

« Le BCM commande le fonctionnement du lave-phares.

« L'IPDM E/R commande le moteur de lave-phares selon les signaux transmis par le BCM a travers la ligne
CAN.

L'alimentation est fournie en permanence

« atravers le raccord fusible de 30 A (repeére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),
« aux bornes 1 et 3 du relais du lave-phares.

« atravers le raccord fusible de 40 A (repére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),
e auxbornes 74 et 79 du BCM.

o atravers le fusible de 20 A (n° 51, 52, situé dans I'lPDM E/R).

o allPDM E/R (CPU).

Lorsque le contact d'allumage est sur ON ou START, l'alimentation est fournie

« vers |'IPDM E/R (CPU), et

« atravers le fusible de 10 A [n°4, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

« alaborne 24 du BCM.

La masse est fournie

o aux bornes 3 et 54 du module IPDM E/R et

« alaborne 1 du moteur de lave-phares,

o atravers les masses de carrosserie E25 (modeéles avec moteur CR), E26 et E40

e« auxbornes 2 et 70 du BCM et

« alaborne 2 de la commande de lave-phares,

. atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

FONCTIONNEMENT DU LAVE-PHARES

Lorsque la commande d'éclairage est placée en 2éme position, le BCM lit I'état de la commande combinée.
(Se reporter a WW-9, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE COMBINEE".)
et que la commande de lave-phares est sur MARCHE, la masse est fournie

« alaborne 62 du, et
o atravers les bornes 1 et 2 de la commande du lave-phares et
o atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

Le BCM envoie un signal de déclenchement du lave-phares au module IPDM E/R a travers la ligne de com-
munication CAN.

Le module IPDM E/R est relié a la masse a travers 2 du relais de lave-phares a travers la borne 56 du module
IPDM E/R .

Le relais de lave-phares est alors actionné et I'alimentation parvient au moteur

o atravers la borne 5 du relais du lave-phares

« alaborne 2 du moteur de lave-phare

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur de lave-phare

« atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40
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Lorsque l'alimentation électrique et la masse sont fournies, le moteur de lave-phares fonctionne.
Communication CAN

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrdleur) est une ligne de communication
séquentielle pour applications en temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication multiplex intégrée au véhi-
cule permettant la transmission de données a haute vitesse et offrant une excellente capacité de détection
d'erreurs. Un grand nombre de boitiers de commande sont installés sur le véhicule et chaque boitier de com-
mande partage les informations et se lie a d'autres boitiers de commande pendant le fonctionnement (non
indépendant). Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont reliés par 2 lignes de communi-
cation (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé des informations avec moins de
cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données, mais ne lit sélectivement que les don-
nées requises.

Boitier de communication CAN
Type de carrosserie 3/5 portes 3/5 portes/ C+C 3/5 portes/ 3/5 portes 3/5 portes/C+C 3/5 portes
C+C C+C

Essieu 4x2
Moteur CR12DE/CR14DE HR16DE CR12DE/CR14DE HR16DE ‘ K9K
Levier Conduite a gauche/Conduite a droite
Freinage ABS ESP ‘ ABS
Transmission TIA T/M T/IA T/M TIA T/IM
Systeme de clé intelli-

X X X X X X X X
gente

Boitier de communication CAN

ECM X X X X X X X X X X X X X X X X
Prise diagnostic X X X X X X X X X X X X X X X X
Instruments combinés X x X X x X X X X X X X X x x x
Boitier d'Intelligent Key x X x x x x x x
Boitier de commande

X X X X X X X X X X X X X X X X
EPS
BCM X X X X X X X X X X X X X X X X

Actionneur et dispositif
électriqgue ABS (boitier x x X x X x x x x x x x x x x x
de commande)

TCM x X X X x x

IPDM E/R X X X X X X X X X X X X X X X X

WW-123, WW-126. WW-123, WW-126.

Tvpe de communication "TYPE 1/ "TYPE 3/ "TYPE 1/ "TYPE 3/ WW-129, WW-132, "TYPE 11/ WW-135,
CyP[\)N TYPE 2/ TYPE 4/ TYPE 2/ TYPE 4/ "TYPE 9/ TYPE 12/TYPE 13/ "TYPE 15/
TYPE 5/ TYPE 7/ TYPE 5/ TYPE 7/ TYPE 10" TYPE 14" TYPE 16"

TYPE 6" TYPE 8" TYPE 6" TYPE 8"

x : s'applique
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TYPE 1/TYPE 2/TYPE 5/TYPE 6
Schéma du systeme
e« Type 1/Type 5

Boitier de
commande BCM TCM
EPS

/< CAN H
/< CAN L

Prise Instruments Boftier Actionneur et dis-
ECM . ) g d'Intelligent] posif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combines Ke)? (boitier de commande)
MKIB1735E
o Type 2/Type 6
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Ac1i_onneureldis-
ECM : : L postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande)

MKIB1736E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- | Boitier | Boitier ctiilfsglc()a il
Signaux gcm | ments | dintelli-| decom- gy e | ogem | IPPM
combi- gent mande E/R
nés Ke EPS ABS
Y (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de refroidisse- T R
ment moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sortie R T
Signal de position de la pédale d'accélérateur T R
Signal de position de papillon fermé T R
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent
Key

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM
E/R

Signal de position de papillon ouvert

Signal de contact de commande de surmultipliée

Signal du témoin de position T/A

Signal du contact de feux de stop

Signal de témoin d'arrét de surmultipliée O/D OFF

o4 0| H

Signal de commande intégrée du moteur et de T/
A

- | 40| 4| V| D

Signal de contrble de I'alimentation en carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compresseur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du chauffage

Signal de demande de rotation du ventilateur de
refroidissement moteur

Pyl

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|4 0| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

44| 4| 4| =™

Signal de témoin de défaut

|V WW| DO O H D

Signal de demande de I'essuie-glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désembuage de lunette
arriére

Signal de commande de désembuage de lunette
arriére

Signal de fonctionnement EPS

Signal du témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriere
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Action-
neur et
Instru- | Boftier | Boitier (tji:‘s(gl(()a il
Signaux gcy | ments | dintelli-jdecom-1 gy e | tem | PPM
combi- gent mande E/R
nés Ke EPS ABS
Y (boitier
de com-
mande)
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/déverrouillage T R
de portes
Signal d'état de verrouillage/déverrouillage de R T
portes
Signal du témoin KEY
Signal de témoin de verrouillage (LOCK)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/C T
Signal de défaut de fonctionnement du systéme T R
de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal de témoin d'avertissement de toit rétracta-
ble* R T

*: uniguement C+C
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TYPE 3/TYPE 4/TYPE 7/TYPE 8
Schéma du systéme
o« Type 3/Type 7

Boitier de
commande BCM
EPS

/< CAN H
/< CAN L

i Boitier Actionneur et dis -
ECM diazrr]}%itic Instrun}er’ns d'Intelligent positif lectrique ABS IPDM E/R
combinés Key (boitier de commande)
MKIB1737E
« Type 4/Type 8
Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM ; : o positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés ol .

MKIB1738E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- Bottier Bo;g::;:_de gsgﬁsﬂ;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q . IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
9 Y EPS tier de
com-
mande)
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation en
T R
carburant
Signal du manocontact d'huile R T
Signal de demande de compresseur T R
d'A/C
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Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

Py

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|4 0| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

Hl 44| 4| =

Signal de témoin de défaut

| VW V| V| OV OV H DT

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriere

Signal de commande de désembuage
de lunette arriére

Signal de fonctionnement EPS

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriere

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)

WW-127




LAVE-PHARES

Action-
neur et
Instru- Bottier Bo(lg(:-de ;fgﬁsﬁ;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/C T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal du témoin lumineux R T
de toit rétractable*

* . uniquement C+C
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TYPE 9/TYPE 10
Schéma du systeme

e Type9
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boftier Actionneur et dis-
ECM . ) g d'Intelligent] posif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combines Ke)? (boitier de commande)
MKIB1735E
o« Typel0
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Ac1i_onneureldis-
ECM : : L postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande)
MKIB1736E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- -~ Boitier Boétc;(renr-d ) dléslggtsr:flf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- BCM TCM
combinés ent Ke mande que ABS R
g Y1 Eps (boitier

de com-

mande)
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de

S T R

refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R
Signal de rotation d'arbre de sortie R
Sllgna! c'ie position de la pédale T R R
d'accélérateur
Signal de position de papillon fermé T R
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Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de contact de commande de
surmultipliée

Signal du témoin de position T/A

Signal de demande de modification
de séquence de passage des rap-
ports de T/A

Signal du contact de feux de stop

Signal du témoin d'arrét de surmulti-
pliée O/D OFF

Signal de commande intégrée du
moteur et de T/A

Signal de contr6le de I'alimentation
en carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement
moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

—| = 4|4

Signal de témoin de défaut

| VW V| V| OV OV H DT

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant
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Action-
neur et
Boitierde dispositif

Instru- Bottier . .
Signaux ECM ments d'Intelli- com- BCM electri- TCM IPDM E/

s mande que ABS R
combinés | gent Key EPS (boitier
de com-
mande)

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal de fonctionnement EPS R T

Signal du témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation
ESP OFF

Signal de témoin de patinage R T

Signal du capteur d'angle de bra-
quage

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul R T

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriére

Signal de demande de lave-phares T R

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin KEY R T

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)

Signal de I'état du moteur T R

Signal de contact A/C R T

Signal de couple A/T R T

Signal de défaut de fonctionnement
du systeme de freinage

Signal de position de papillon fermé T R

Signal de plage R R T
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TYPE 11/TYPE 12/TYPE 13/TYPE 14
Schéma du systéme
o Type 11/Type 13

Boitier de
commande BCM
EPS

/< CAN H
/< CAN L

i Boitier Actionneur et dis -
ECM diazrr]}%itic Instru?er’ns d'Intelligent positif lectrique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)
MKIB1737E
o Type 12/Type 14
Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM ; ; "y positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés ol .

MKIB1738E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- Boitier Bo(lg(;:_de gsgﬁsﬂ;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q . IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation en
T R
carburant
Signal de position de la pédale d'accé- T R
|érateur
Signal du manocontact d'huile R T
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Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal de demande de compresseur
d'A/IC

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

ps)

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|l 40| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

H| 4[4[ 4| =

Signal de témoin de défaut

N V| OV OV OV OV H| 3D

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de commande de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal de fonctionnement EPS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation ESP
OFF

Signal de témoin de patinage

Signal du capteur d'angle de braquage

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére

WW-133




LAVE-PHARES

Action-
neur et
Instru- Bottier Boég‘:_de ;Sg?istl;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande)
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
. . T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
Signal de I'état du moteur R
Signal de contact A/C T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé T R
Signal de plage R R T
Signal du témoin lumineux R T
de toit rétractable*

*: uniguement C+C
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TYPE 15/TYPE 16
Schéma du systeme

e Typel5
Boitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
A CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; : ey d'Intelligent postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés KeéJ ((boitier de commande)
MKIB1737E
o« Typel6
Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis -
ECM : : S positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés botierde o
MKIB1738E
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Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande)

IPDM E/R

Signal de régime moteur

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de contr6le de I'alimentation en
carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compresseur
d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

Py

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

O x| 0| XD

Signal de vitesse du véhicule

b

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

—H 4 4]

Signal de témoin de défaut

Ol 0V OV DV V| V| H| 3D

Signal de demande de I'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-gla-
ces avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal du témoin d'avertissement de
freins

Signal de feu de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes
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Action-
neur et
Instru- Boitier Boég(:_de 5':338'32
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q - IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-

mande)

Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T

rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
Signal de I'état du moteur T R
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de position de papillon fermé R
Signal du témoin de préchauffage T
Signal de plage R R T
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Schéma de cablage —HLC—

BKS005NO

BATTERIE CONTACT DALLUMAGE WW'!-I LC-01
I sur ON ou START
: BOITIER
AFUSI-
300 Sl (MODULE DE BLES |5
DISTRIBUTION ‘ REPORTER
D'ALIMENTATION A PG-POWER.
G I I CPU_ |INTELLIGENT vy
+B +B +IG COMPARTIMENT OR
MOTEUR
I HLAMP GND  GND , I
WASHER L (POWER) (SIGNAL) CAN-H CAN-L
1 1 1 1 1
°® T A T A 2 R OR
I | *1 B B R w =1l CONNECTEUR DE
i RACCORD 4
R w Y M82
G G s mw— :LIGNE DE
|—'—| |—'—| A [LsAl) L2} DONNEES
[3] [1] RELAIS R Y OR {G) :AVEC MOTEURA
|]6 é DE LAVE- - ESSENCE
PHARES -:-:.i-:R < : > :AVEC MOTEUR
9 ® *}XEE%AN I DIESEL
I—I%I—l I—I%I—I @=1p () {C> :MODELES AVEC
GY *1 ! I MOTEUR CR
I *1
BR :
I R w Y Y OR G %
[Gel [l ]l [ell 2]l BCM (MODULE DE
GY CAN-H CAN-L BAT BCM BAT PW IGN CONTROLE DE LA
|—|L|—| aND HEADLAMP CARROSSERIE)
2
GND (POWER) WASHER sw ) (M48), (M49),
MOTEUR DE [2] |lzo] [62] M50
LAVE-PHARES I—l—| I—l—| LI—I
0 B B G
|_|%|_| 1
B COMMANDE DE
MARCHE | LAVE-PHARES
ARRET _ ’T
]
| ~ .1
P i o i & io: & A& i A
- . == . .
E40 E26 E25 M19 M20
SE REPORTER A CE QUI SUIT,
T MT) - SUPER RACCORD
2[2]2]2]2]2]2]3]3]3] su ceo

L MULTIPLE (SMJ)

-BOITIER A FUSIBLES-

BOITE DE RACCORDS (J/B)

@g), @49), @59

-DISPOSITIFS ELECTRIQUES

WW-138
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COMMANDE
COMBINEE
OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUT1 INPUT2 INPUT3  INPUT4  INPUT5
PU G L GY BR GY R P Y w
PU G L GY BR GY R P Y w
COMBI _ COMBI __ COMBI __ COMBI _ COMBI _ COMBI __ COMBI __ COMBI __ COMBI __ COMBI
SW SW SW SW SW SW SwW SW SW SW
OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUT1 INPUT2 INPUT3 INPUT4 INPUT5 |BCM(MODULE DE
CONTROLE DE
LA CARROSSERIE)
M48
=
78] 9l={10 12] = ao[ie[ie[trTieis[i4[a[i2[ii[iof o [8[7[6 [S[4]8[2]T]| (s
S HEERETHERy 40]39]38]37[36] 35[ 34]33] 32 30[20] 28[ 7] 26 5 24 ]23]22[T] | T HS.

WW-139
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Bornes et valeurs de référence du BCM

BKSO0SNP

Cou- Entrée/ Conditions de mesure
Bome | ' Désignation du signal Sortie | Contact _ B Tension [V]
de des dallu- | Fonctionnement ou condition (Env)
cable signaux | mage
2 B Masse — ON 0
7 BR Sortie 5 de Ia_ c9m- Sortie
mande combinée
8 L Sortie 3 de Ia_ c9m- Sortie (Vg
mande combinée 4
Sortie 1 de la com- . Phares, clignotants, essuie-gla- 2
9 PU mande combinée Sortie ON ces ARRET 0
- R >—« 10ms
27 Gy Sortie 4 de Ia_ 09m Sortie B
mande combinée
SKIA2167J
08 G Sortie 2 de Ia_ cg;m- Sortie
mande combinée
13 Gy Commande compln,ee Entrée W)
commande combinée
, . . 6
14 p Entrée 3 de Ig (Eom- Entrée Phares, cllgnota}nts, essuie-gla- 4
mande combinée ces ARRET (fréquence 1 ou 7 2
d'essuie-glaces) 0
iné »— 10ms
15 W Commande complnfae Entrée B
commande combinée
SKIA2166J
— ON
33 R Commande compln,ee Entrée W)
commande combinée 6
Phares, clignotants, essuie-gla- g
o ces ARRET (fréquence autre 0
34 y | Commande combinée Entrée que 1 ou 7 d'essuie-glaces)
commande combinée e 10ms
)
SKIA2167J
19 R | CANH Enée/ | _ - —
sortie
24 OR Alimentation de Fallu- Entrée ON — Tension de la batterie
mage
: Fonctionne 0
Commande de lave-pha- | Entrée Commande
62 G ON de IaVe-pha' Autre que ci-
res res Tension de la batterie
dessus
39 W | CANL Enwée/ | _ - —
sortie
70 B Masse — ON — 0
74 Y Allmentatjon e_Iectrlque Entrée ARR — Tension de la batterie
(raccord a fusibles)
79 Y Allmentatjon e]ectnque Entrée ARR — Tension de la batterie
(raccord a fusibles)

Bornes et valeurs de référence de I'lPDM E/R

BKS005NQ

Conditions de mesure
Cou- Entrée/
s . Sortie Con- Tension [V]
Borne | leurde | Designation du signal tact . »
A des . Fonctionnement ou condition (Env.)
cable ; d'allu-
signaux
mage
3 B Masse — ON — 0
52 R | CANH Entrée/ | _ — —
sortie
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Conditions de mesure
Cou- Entrée/
e . Sortie Con- Tension [V]
Borne | leurde Désignation du signal tact . -
A des . Fonctionnement ou condition (Env.)
cable ; d'allu-
signaux
mage
54 B Masse — — — 0
: fonctionne Tension de la batterie
56 BIE((;)U Signal de lave-phares Sortie ON Lave-phare Autre que ci-des-
sus 0
58 w | canL Entrée/ | _ — _
sortie

Vérification préliminaire
VERIFICATION DES CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE
1. VERIFIER LE FUSIBLE

BKS005NR

« Vérifier que le fusible ou le raccord fusible n'a pas fondu.

Boitier Alimentation électrique N° du Fusible
Moteur de lave-vitre avant Contact d'allumage sur ON ou START 1
Relais principal des essuie-glaces avant Batterie 38
Batterie J
BCM Contact d'allumage sur la position ON ou 4
START

Se reporter a WW-138, "Schéma de cablage —HLC—"
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.

MAUVAIS >> En cas de fusible grillé, s'assurer d'éliminer la cause du défaut de fonctionnement avant la

repose d'un nouveau fusible. Se reporter a PG-5, "DISPOSITION DE L'ALIMENTATION
ELECTRIQUE".

2. VERIFICATION DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur de BCM. ————
Gl
3. Vérifier la tension entre le connecteur de faisceau du BCM et la Ws
- Connecteur de BCM
masse. |
AN EEN
Bornes Position du contact d'allumage CLLT T LTI TTTITTT TRl 1]
@ [FS]
Connec- Borne (COU- (_) ARR ACC ON 24, 74,79
teur leur de
cable) i
Tensionde | Tensionde | Tensionde D =
M50 74 la batterie | la batterie la batterie e
Tensionde | Tensionde | Tensionde
M50 79.(Y) Masse la batterie | la batterie la batterie
Tensionde
M48 24 (OR) oV oV la batterie

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Vérifier I'absence de faisceau ouvert ou en court-circuit. entre le BCM et le fusible
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3. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

1. Débrancher le connecteur de faisceau d'IPDM E/R

2. Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau de I''PDM
E/R et la masse.

v B

Borne (cou- Connecteur d'IPDM E/R
Connecteur leur de Continuité = I = I
abl 3 54
cable) {u_ N
E11 3(B) _
Masse Oui
E16 54 (B) I
BON ou MAUVAIS I '
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. =
MAUVAIS >> Vérifier si le circuit de mise & la masse est ouvert. o
4. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE
Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du BCM et la -
masse. m f G
— Connecteur de BCM
Bornes ==l
[ 11 2
Borne (cou- Continuité L[]
Connecteur leur de BEBRCREE
cable) F| R e
M48 2 (B) Masse Oui 2,70
M50 70 (B) Masse Oui

BON ou MAUVAIS

BON

>> FIN DE L'INSPECTION.

MAUVAIS >> Vérifier le circuit de mise a la masse du faisceau.

Fonctions de CONSULT-Il (BCM)
Se reporter a WW-36, "Fonctions de CONSULT-II (BCM)".

Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)
Se reporter a WW-38, "Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)".

Les lave-phares ne fonctionnent pas

MKIBO353E

BKSO005NS

BKSO005NT

BKS005NU

1. testAcTF
1. Sélectionner “BCM” sur CONSULT-Il. Sélectionner “TEST TEST ACTIF
ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG”. LAVE-PHARES | ARRET |
2. Sélectionner “LAVE PHARE” sur l'écran “SELECT ELEMENT
TEST".
3. Appuyer sur “MAR” sur I'écran.
Le lave-phares fonctionne-t-il normalement ?
Oul >> PASSER A L'ETAPE 8.
NON >> PASSER A L'ETAPE 2. MAR

ECLAI- | copIER

RE-
MODE RAGE

TOUR

SKIB6240E
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N

. VERIFIER LE CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE VERS LE RELAIS DE LAVE-VITRE

Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Déposer le relais du lave-phares
Mettre le contact d'allumage sur ON.

Vérifier la tension entre les bornes 1, 3 du connecteur de fais-
ceau E113 du relais de lave-phares et la masse

PwbdPE

1 (G) - masse
3 (G) - masse
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

: Tension de la batterie
: Tension de la batterie

. VERIFIER LE RELAIS DU LAVE-PHARES

CESCI4

3]l

OIX ]

<

@

Q

Connecteur de relais de lave-phares

S

MKIB2006E

1. Appliquer la tension de la batterie entre les bornes 1 et 2 du
relais de lave-phares.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 3 et 5.

3-5
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Remplacer le relais du lave-phares

. il doit y avoir continuité.

. VERIFIER L'IPDM E/R

€4

Relais de lave-phares

5

I3

[Q]

MKIB2007E

REe

onnecteur d'IPDM E/R

I

[ ]

56|

I

[ [ ]

1. Poser le relais du lave-phares.

2. Sélectionner “IPDM E/R” sur CONSULT-II. Sélectionner le test
actif de “LAVE PHARES". Se reporter a WW-38, "TEST ACTIF".
Lorsque le lave-phares fonctionne, vérifier la tension entre le
connecteur de faisceau de I''PDM E/R et la masse.

Bornes
*) Tension [V]
Borne ) Etat des lave-pha- (Env.)
Connecteur | (couleurde res
cable)
Tension de la
56 ARR batterie
E16 (BR ou LG) Masse
ON 0

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 6.
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 5.

WW-143
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LAVE-PHARES

. VERIFIER LA CONTINUITE ENTRE L'IPDM E/R ET LE RELAIS DE LAVE-PHARES

Positionner le contact d'allumage sur OFF.

n

Vérifier la continuité entre la borne 56 du connecteur de fais-
ceau E16 de I''PDM E/R et la borne 2 du connecteur de faisceau
E113 du relais de lave-phares.

56 (BRou LG) -2
(BR ou LG)

il doit y avoir continuité.

BON a PG-56

>> Remplacer [I'I/PDM E/R. Se reporter
"Dépose et repose de 'lPDM E/R".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

6.

VERIFIER LE CIRCUIT DE MOTEUR DE LAVE-PHARES

Débrancher le connecteur de faisceau de I''PDM E/R et déposer le relais de lave-phares.

G €4

L=
1S.

Connecteur de relais
de lave-phares

[
2]

Connecteur d'IPDM E/R

[T T T by
RN |

MKIB2009E

1.
2.

Débrancher le connecteur de moteur de lave-phares.

Vérifier la continuité entre la borne 5 du connecteur de faisceau
E113 du relais de lave-phares et la borne 2 du connecteur de
faisceau E33 du moteur de lave-phares.

5 (GY) - 2 (GY)

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 7.
NON >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

. il doit y avoir continuité.

C €24

Connecteur de relais Connecteur de moteur
de lave-phares de lave-phares

B ®»

[Q]

MKIB2010E

7. VERIFIER LE CIRCUIT DE MASSE DE MOTEUR DE LAVE-PHARES

Vérifier la continuité entre la borne 1 du connecteur de faisceau E33
du moteur de lave-phares et la masse.

1 (B) - masse . il doit y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le moteur de lave-phares. Se reporter a
WW-145, "Dépose et repose de la pompe du lave-
vitre".

MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

. VERIFIER LE CIRCUIT DE COMMANDE DE LAVE-VITRE

QY 3

Connecteur de moteur de lave-phares

3

[Q]

MKIB2011E

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur de BCM ainsi que celui du lave-pha-
res.

3. Vérifier la continuité entre la borne 62 du connecteur de fais-

ceau M49 du BCM et la borne 1 du connecteur de faisceau M12
de la commande de lave-phares.
62 (G)-1(G)
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 9.
NON >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

. il doit y avoir continuité.

WW-144

@) €A

Connecteur de BCM.  Connecteur de commande

de lave-phares

| =
LITTTTI]

[ [ []

[ 1]
[ Jeof T T 11

[Q]
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LAVE-PHARES

9. VERIFIER LA COMMANDE DE LAVE-VITRE

Vérifier la continuité entre les bornes 1 et 2 de commande de lave-
phares.

Borne de commande de lave-pha- Etat de la com- Continuité Connecteur de commande
res mande de lave-phares
ARR Non ERmERsnw
1 2
ON Oui
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 10. @
MAUVAIS >> Remplacer la commande de lave-phares. adile

MKIB2013E

10 VERIFIER LE CIRCUIT DE MASSE DE COMMANDE DE LAVE-PHARES

Vérifier la continuité entre la borne 2 du connecteur de faisceau M12 o
de la commande de lave-phares et la masse. @ Eﬁ}

2 (B) —masse . il doit y avoir continuité. Connecteur de commande
BON ou MAUVAIS de lave-phares

BON >> remplacer le module de contrdle de la carrosserie. ..-.- [T ]

Se reporter a BCS-34, "Dépose et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur. @ Q

MKIB2014E

Dépose et repose du gicleur de lave-vitre
DEPOSE

1. Déposer le pare-chocs avant. Se reporter a EI-5, "PARE-CHOCS AVANT".
2. Déposer le tube d'arrivée.
3. Déposer le gicleur de lave-vitre du pare-chocs avant.

REPOSE WW
Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

Dépose et repose du réservoir de lave-vitre BISO0SNW
Se reporter & WW-50, "Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre avant”,
Dépose et repose de la pompe du lave-vitre

1. Déposer le pare-chocs avant. Se reporter a EI-5, "PARE-
CHOCS AVANT".

2. Déposer le connecteur et le tuyau de la pompe du lave-vitre.

3. Tirer la pompe du lave-vitre dans la direction de la fleche sur
I'llustration et extraire la pompe du lave-vitre du réservoir du
lave-vitre.

PRECAUTION:
Lors de larepose de la pompe de lave-vitre, veiller a ne pas tor-
dre le joint d'étanchéité, etc.

MKIB1987E
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LAVE-PHARES

Disposition du tuyau de lave-vitre

Lave-phares droit Lave-phares gauche

\\ Réservoir de lave-vitres \ / J

A
= (— ‘ ' ' ——

MKIBO515E
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AVERTISSEUR SONORE

AVERTISSEUR SONORE PFP:25610
Schéma de cablage — HORN —
WW-HORN-01
BATTERIE <{C>: MODELES A MOTEUR CR

10A SE REPORTER A
PG-POWER.

G|Y
GY
=1l
py RELAIS
J) D'AVERTISSEUR
I] SONORE
oll |EsD
L ]
i G
.
)
i
Ij_l Ij_l
COMMANDE 3
COMBINEE p! AVERTISSEUR
(CABLE SPIRALE) “ SONORE
COMMANDE AU
@ g/OLANT) \_(NEY) (a1
N @D I
B B

COMMANDE B B B B B
ENFONCE | DAVERTISSEUR W n
- SONORE .J O
RELACHE - e
JT— E40 E25
N . mmmmm e SE REPORTER A CE QUI SUIT.
== % ! ;
i i M1) -SUPER RACCORD MULTIPLE
Tl == wD, IHED HEE&d G (SMJ)
I [ TraTis] 617 [18]20]9] | T
:34333231 GY GY_: : B B, 113l w

*: CE CONNECTEUR N'EST PAS INDIQUE DANS “DISPOSITION DES FAISCEAUX”, SECTION PG.

MIWA0431E
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AVERTISSEUR SONORE

Dépose et repose
DEPOSE
1. Déposer la grille avant. Se reporter a EI-11, "GRILLE AVANT".

2. Déposer I'écrou de fixation de I'avertisseur sonore.

3. Débrancher les connecteurs de l'avertisseur puis sortir I'avertis-
seur du véhicule.

REPOSE
Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

Ecrou de maintien de l'avertisseur
[O): 15,6 - 18,6 N-m (1,6 - 1,9 kg-m)

WW-148

BKS00500

P

Avertisseur sonore /
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DOUILLE D'ALIMENTATION

DOUILLE D'ALIMENTATION PFP:253A2
Schéma de cablage —CIGAR—
CONSTSSZC?C':A(LDI[JUgI:‘\GE WW-C I GA R-O 1
ECI’E'J'SEIELES SE REPORTER A
15A  [(u/B) PG-POWER.
g

L

DOUILLE
ELECTRIQUE

wE-be—'Wv—o o-z}.—

tm
.||—:]

<
Sl
=
S

SE REPORTER A CE QUI SUIT

Mg -BOITIER A FUSIBLES-
BOITE DE RACCORD (J/B)

MKWAO0805E
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DOUILLE D'ALIMENTATION

Dépose et repose
DEPOSE

1. Déposer le panneau du climatiseur. Se reporter a |P-8, "M. Gar-

niture de climatisation".

2. Débrancher la prise d'alimentation.
3. Déposer la douille intérieure en écartant les ergots de la bague

de la prise (2 positions).

REPOSE

Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

PRECAUTION:

BKS00502

Tableau de commande A/C~~_ KXy

Cliquet
Anneau de douille

Douille interne

Encoche

Douille électrique

S

MKIB0513E

Aligner la partie émergente de douille intérieure avec la bague et la mettre en place.
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