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PRECAUTIONS
[CAN]

PRECAUTIONS PFP:00001

Précautions relatives aux systémes de retenue supplémentaires (SRS) compre-
nant les “AIRBAGS” et les “PRETENSIONNEURS DE CEINTURE DE SECURITE”

BKS0050D

Utilisés avec une ceinture de sécurité avant, les éléments du systéme de retenue supplémentaire tels que
“AIRBAG” et le “PRETENSIONNEUR DE CEINTURE DE SECURITE" aident a réduire les risques ou la gra-
vité des blessures subies par le conducteur et le passager avant lors de certains types de collision. Les infor-
mations nécessaires pour effectuer I'entretien sans risque du systéme sont indiquées dans les sections SRS
et SB de ce manuel de réparation.

ATTENTION:

« Pour ne pas affecter le fonctionnement du SRS, ce qui augmenterait les risques de blessures gra-
ves ou mortelles en cas de collision entrainant le déploiement de l'airbag, toutes les opérations
d'entretien doivent étre effectuées par un concessionnaire NISSAN/INFINITI agréé.

« Un entretien incorrect, y compris une dépose et une repose incorrectes du systéme de retenue
supplémentaire (SRS), peut étre a l'origine de blessures provoquées par une activation involon-
taire du systeme. Pour la dépose du cable spiralé et du module d'airbag, se reporter a la section
SRS.

o Ne pas utiliser d'équipement d'essai électrique sur les circuits connexes du SRS sauf si indiqué
dans ce manuel de réparation. Les faisceaux de cablage SRS peuvent étre identifiés par leurs fais-
ceaux ou connecteurs de faisceau orange et/ou jaune.

Précautions d'utilisation de CONSULT-II
Lors de la connexion de CONSULT-II a la prise diagnostic, les con- Conduite & droite,,__

necter par le biais du CONVERTISSEUR CONSULT-II. )
JUCED [

PRECAUTION: //H
Si le CONSULT-II est utilisé sans brancher le CONVERTISSEUR o ‘
CONSULT-II, il se peut que des défauts de fonctionnement Prise diagnostic

soient détectés lors de l'autodiagnostic en fonction du boftier
de commande qui exécute la communication CAN.

MKIBO533E

POINTS DE CONTROLE POUR L'UTILISATION DE CONSULT-II

1. CONSULT-Il a-t-il été utilisé sur ce véhicule, sans avoir été branché au CONVERTISSEUR CONSULT-II
2

- SiOUIl, PASSER A L'ETAPE 2.
Si NON, PASSER A L'ETAPE 5.

Y a-t-il d'autres indications que celles relatives au systeme de communication CAN dans les résultats
d'autodiagnostic ?

- SiOUIl, PASSER A L'ETAPE 3.

- SiNON, PASSER A L'ETAPE 4.

3. Dans le cas des résultats obtenus sur la base d'autodiagnostics non reliés a la communication CAN, con-
tinuer l'inspection.

4. Les défauts peuvent étre détectés lors d'autodiagnostics correspondant aux boitiers de commande enga-
geant la communication CAN. Effacer donc les résultats de l'autodiagnostic .

5. Diagnostiquer le systéeme de communication CAN. Se reporter LAN-8, "Boitier de communication CAN".

Précautions relatives au diagnostic des défauts
SYSTEME CAN

« Ne pas appliquer une tension de plus de 7 V aux bornes de mesure.
« Utiliser un testeur pour lequel la tension de borne non protégée est inférieure ou égale a 7,0V.

« Ne pas oublier de couper le contact et de débrancher la borne négative de la batterie avant de vérifier le
circuit.
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PRECAUTIONS

[CAN]

Précautions relatives a la réparation des faisceaux

SYSTEME CAN

Souder les parties réparées, et envelopper d'adhésif. [Les effilu-
res du fil spiralé doivent se situer dans les 110 mm]

Ne pas effectuer de connexions de dérivation pour les pieces
réparées (Le fil épissé se séparerait et les caractéristiques de la
ligne torsadée seraient perdues).

Informations relatives a l'entretien

Si l'une des piéces suivantes doit étre changée, toujours la remplacer par une neuve.*
Dans le cas contraire (omission), il se peut que le dispositif électrique ne fonctionne pas correctement.
*. Par neuf, on entend un boitier de commande d'origine jamais utilisé a bord d'un véhicule.

CONDUITE A DROITE

BCM (modéles sans systeme d'Intelligent Key)

Boitier d'Intelligent Key (modéles avec systeme d'Intelligent Key)
ECM

IPDM E/R

Instruments combinés

Boitier de commande EPS

CONDUITE A GAUCHE

BCM (modéles sans systeme d'Intelligent Key)
Boitier d'Intelligent Key (modéles avec systeme d'Intelligent Key)
ECM

LAN-7
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
COMMUNICATION CAN PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Boitier de communication CAN
Aller a systeme CAN et choisir le modéle dans le tableau ci-dessous.

3 portes/ 3 portes/
Type de carrosserie 3/5 portes 5portes/ C+C 5portes/ 3/5 portes 3 portes/5portes/C+C 3/5 portes
C+C C+C

Essieu 4x2
Moteur CR12DE/CR14DE HR16DE CR12DE/CR14DE HR16DE ‘ K9K
Poignée Conduite a gauche / Conduite a droite
Commande du frein ABS ESP ‘ ABS
Transmission TIA T/M TIA T/IM TIA T/IM
Systeme de clé intelli-

X X X X X X X X
gente

Boitier de communication CAN

ECM X X X X X X X X X X X X X X X X
Prise diagnostic X X X X X X X X X X X X X X X X
Instruments combinés x X X X x X x x X X x x X x x x
Boitier d'Intelligent Key x X x x x x x x
Boitier de commande

X X X X X X X X X X X X X X X X
EPS
BCM X X X X X X X X X X X X X X X X
Actionneur et dispositif
électrique ABS (boitier x X X x x x X x x X x x X X X X
de commande) -
TCM (boitier de com-

. X X X X X X
mande de transmission)
IPDM E/R X X X X X X X X X X X X X X X X
Efﬁ de communication |\ . g LAN-12 LAN-9 LAN-12 | LAN-15 LAN-18 LAN-21
Diagnostic des detauts | Lan| Lan| Lan| La| LAN| LAN] LANT LAN| LAN] LAN| LAN| LAN| LAN| LAN| LAN| LAN
du systeme CAN 241 55| B4 1 2U3) 140 | 171 | 200 | 229 | 256 | 287 | 316 | 345 | 372 | 401 | 428 457
x : S'applique
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

TYPE 1/TYPE 2/TYPE 5/TYPE 6
Schéma du systeme
e« Type 1/Type 5

Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM . ) g d'Intelligent] posif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Ke&? (boitier de commande)
MKIB1735E
o Type 2/Type 6
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Ac1i_onneur et dis-
ECM : : L postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande)
MKIB1736E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : transmission R : réception
Action-
neur et TCM
disposi- | (boftier
Instru- | Boitier | Boitier tif élec- | de com-
. ments | d'Intelli- | de com- trique mande IPDM
Signaux ECM combi- gent mande BCM ABS de E/R
nés Key EPS (boitier | trans-
de com- mis-
mande) sion)
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de refroidisse- T R
ment moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R
Signal de rotation d'arbre de sortie
Signal de position de pédale d'accélérateur T
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent
Key

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM
(bottier
de com-
mande
de
trans-
mis-
sion)

IPDM
E/R

Signal de position de papillon fermé

Signal de position de papillon ouvert

Signal de contact de commande de surmultipliée

Signal du témoin de position de T/A

Signal du contact de feux de stop

Signal de témoin d'arrét de surmultipliée O/D OFF

|4 0| H

Signal de commande intégrée du moteur et de T/
A

=S| 0| 4| 0| 4| 0| 0| D

Signal de contrble de I'alimentation en carburant

Signal de manocontact d'huile

Signal de demande de compresseur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du chauffage

Signal de demande de rotation du ventilateur de
refroidissement moteur

Py

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de croisement

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|l 40| 4| 0| O

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

| 4|44 =™

Signal de témoin de défaut

|V V| D| 0| O| | D

Signal de demande d'essuie-glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-glace avant

Signal d'interrupteur de désembuage de lunette
arriére

Signal de commande de désembuage de lunette
arriére

Signal de fonctionnement EPS

Signal de témoin d'avertissement d'EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal de témoin d'avertissement de freins

Signal de feux de recul
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Action-

neur et TCM

disposi- | (boitier

Instru- | Boitier | Boitier tif élec- | de com-
. ments | d'Intelli- | de com- trique mande IPDM
Signaux ECM combi- gent mande BCM ABS de E/R
nés Key EPS (boitier | trans-

de com- mis-

mande) sion)
Signal de demande de feu antibrouillard avant R
Signal d'état de feu antibrouillard arriere
Signal de demande de lave-phares R
Signal de demande de verrouillage/déverrouillage T R
de portes
Signal d'état de verrouillage/déverrouillage de R T
portes
Signal du témoin d'avertissement de clé KEY R
Signal de témoin de VERROUILLAGE R
Signal de I'état du moteur T R
Signal de commande de climatisation T
Signal de défaut de fonctionnement du systéme T R
de freinage
Signal de contact de frein de stationnement T R
Signal de plage R R T
Signal de témoin d'avertissement de toit rétracta-
ble* R T

* . C+C exclusivement
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

TYPE 3/TYPE 4/TYPE 7/TYPE 8
Schéma du systéme
o« Type 3/Type 7

Boitier de
commande BCM
EPS

/< CAN H
/< CAN L

i Boitier Actionneur et dis -
ECM diazrr]}%itic Instrun}er’ns d'Intelligent positif lectrique ABS IPDM E/R
combinés Key (boitier de commande)
MKIB1737E
« Type 4/Type 8
Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM ; : o positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés ol

MKIB1738E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : transmission R : réception

Action-
neur et
Instru- Bottier Bo;g::;:_de gsgﬁsﬂ;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q . IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
9 Y EPS tier de
com-
mande) -
Signal de régime moteur T R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation en
T R
carburant
Signal de manocontact d'huile R T
Signal de demande de compresseur T R
d'A/C
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande) -

IPDM E/R

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de croise-
ment

Py

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

4 0| H

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

4|44 4| =T

Signal de témoin de défaut

Ol OV DV V| W H| 3D

Signal de demande d'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-glace
avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de commande de désembuage
de lunette arriére

Signal de fonctionnement EPS

Signal de témoin d'avertissement
d'EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal de témoin d'avertissement de
freins

Signal de feux de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin d'avertissement de clé
KEY
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action-
neur et
Instru- Bottier Bo(lg(:-de ;Sg?is'ﬂ;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande) -
Signal de témoin de VERROUILLAGE R T
Signal de I'état du moteur T R
Signal de commande de climatisation T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de contact de frein de stationne- T R
ment
Signal de plage R R T
Toit rétractable, R T

témoin d'avertissement *

* . C+C exclusivement
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

TYPE 9/TYPE 10
Schéma du systeme
e Type9

Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM . ) g d'Intelligent] posif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Ke)? (boitier de commande)
MKIB1735E
o« Typel0
Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Ac1i_onneur et dis-
ECM : : L postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande)
MKIB1736E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : transmission R : réception
Action-
neur et TCM
o Boitierde dispositif (boitier
Instru- Boitier com- électri- | de com- | IPDME/
Sighaux ECM ments d'Intelli- BCM
combinés ent Ke mande que ABS mande R
g y EPS (bottier de trans-
de com- | mission)
mande) -
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R
Signal de rotation d'arbre de sortie R
S'lgnal de position de pédale d'accé- T R R
|érateur
Signal de position de papillon fermé T R
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande) -

TCM
(bottier
de com-
mande
de trans-
mission)

IPDM E/
R

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de contact de commande de
surmultipliée

Signal du témoin de position de T/A

Signal de demande de modification
de séquence de passage des rap-
ports de T/A

Signal du contact de feux de stop

Signal du témoin d'arrét de surmulti-
pliée O/D OFF

Signal de commande intégrée du
moteur et de T/A

Signal de contr6le de I'alimentation
en carburant

Signal de manocontact d'huile

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement
moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal de demande de feux de croi-
sement

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

| 4| 4| 4| >

Signal de témoin de défaut

Ol 0V OV DV V| V| H| 3D

Signal de demande d'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glace avant
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

Action-
neur et TCM
- Boitierde dispositif (boitier
Instru- Boitier . .
Signaux ECM ments d'Intelli- com- BCM electri- | de com- | IPDME/
combinés | gent Key mande que:A_BS mande R
EPS (bottier de trans-
de com- | mission)
mande) -

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal de fonctionnement EPS R T

Signal de témoin d'avertissement
d'EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation
ESP OFF

Signal de témoin de patinage R T

Signal du capteur d'angle de bra-
quage

Signal de témoin d'avertissement
de freins

Signal de feux de recul R T

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriére

Signal de demande de lave-phares T R

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin d'avertissement
de clé KEY

Signal de témoin de VER-
ROUILLAGE

Signal de I'état du moteur T R

Signal de commande de climatisa-
tion

Signal de couple de T/A R T

Signal de défaut de fonctionnement
du systeme de freinage

Signal de contact de frein de sta-
tionnement

Signal de plage R R T
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

TYPE 11/TYPE 12/TYPE 13/TYPE 14
Schéma du systéme
o Type 11/Type 13

Boitier de
commande BCM
EPS

/< CAN H
/< CAN L

i Boitier Actionneur et dis -
ECM diazrr]}%itic Instru?er’ns d'Intelligent positif lectrique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)
MKIB1737E
o Type 12/Type 14
Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM ; ; "y positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés ol

MKIB1738E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : transmission R : réception

Action-
neur et
Instru- Bottier Bo(lg(;:_de gsgﬁsﬂ;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q . IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
9 Y EPS tier de
com-
mande) -
Signal de régime moteur T R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation en
T R
carburant
Signal de position de pédale d'accéléra- T R
teur
Signal de manocontact d'huile R T
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande) -

IPDM E/R

Signal de demande de compresseur
d'A/IC

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de croise-
ment

Py

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

|4 0| H

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

Hl 44| 4| =

Signal de témoin de défaut

| 0V V| OV OV OV 4T

Signal de demande d'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-glace
avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de commande de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement
d'EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal de fonctionnement EPS

Signal de témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation ESP
OFF

Signal de témoin de patinage

Signal du capteur d'angle de braquage

Signal de témoin d'avertissement de
freins

Signal de feux de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action-
neur et
Instru- Bottier Bo(lg(:-de :I:as(’:)tcr)isﬁ;
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q A IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande) -
Signal d'état de feu antibrouillard arriére R
Signal de demande de lave-phares R
Signal de demande de verrouillage/
A . T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin d'avertissement de clé R T
KEY
Signal de témoin de VERROUILLAGE R T
Signal de I'état du moteur T R
Signal de commande de climatisation T
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de contact de frein de stationne- T R
ment
Signal de plage R R T
Toit rétractable, R T

témoin d'avertissement *

*: C+C exclusivement
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
TYPE 15/TYPE 16
Schéma du systeme
e Typel5
Boitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
A CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; : ey d'Intelligent postif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés KeléJ ((boitier de commande)
MKIB1737E
o« Typel6
Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis -
ECM : : S positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (botier de
MKIB1738E

LAN-21



COMMUNICATION CAN

[CAN]

Tableau des signaux d'entrée/de sortie

T : transmission R : réception

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électrique
ABS (boi-
tier de
com-
mande) -

IPDM E/R

Signal de régime moteur

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de contr6le de I'alimentation en
carburant

Signal de manocontact d'huile

Signal de demande de compresseur
d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du venti-
lateur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de position

Signal de demande de feux de croise-
ment

Signal de demande de feux de route

Signal de demande d'éclairage de jour

Signal de vitesse du véhicule

Py

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

|||

Signal de témoin de défaut

N V| OV OV OV OV H| 3D

Signal de demande d'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-glace
avant

Signal d'interrupteur de désembuage
de lunette arriére

Signal de témoin d'avertissement
d'EPS

Signal de témoin d'avertissement ABS

Signal de témoin d'avertissement de
freins

Signal de feux de recul

Signal de demande de feu antibrouillard
avant

Signal d'état de feu antibrouillard arriére

Signal de demande de lave-phares
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action-
neur et
Instru- Boftier Boég(:_de 5':338'32
Signaux ECM ments d'Intelli- BCM q N IPDM E/R
combinés ent Ke mande ABS (boi-
g y EPS tier de
com-
mande) -
Signal de demande de verrouillage/
A . T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin d'avertissement de clé R T
KEY
Signal de témoin de VERROUILLAGE R T
Signal de I'état du moteur T R
Signal de défaut de fonctionnement du T R
systeme de freinage
Signal de contact de frein de stationne- T R
ment
Signal du témoin de préchauffage T R
Signal de plage R R T
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 1) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

Conduite a droite

Instruments
combinés

Actionneur et ABS

ctionneur et A Vue avec la boite & gants déposée Vue avec phare gauche déposé
dispositif électrique - \ 2

) \‘

BCM (module de contréle -
de la E:arrosserie) m

IPDM E/R (module de
distribution d'alimentation

TCM (boitier de intelligent compartiment

A\ commande de - moteur) E
@\ transmission) @ W) A MKIBL739E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-0O1
W : |IGNE DE DONNEES
BCM - o
BOITIER DE (MODULE DE
COMMANDE CONTROLE DE

EPS
CAN-H CAN-L

.

|

—

R w
R w R w R w R W
Gl Fel el [l i | L1 5]
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L |pRisE | | INSTRUMENTS CAN-H CAN-L |BOITIER
BOITIER DE D'INTELLIGENT
@ || (st &
17 COMBINES — :

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

112]3]415]16]7]18]9[10]11]12]13|14|15]16]17]18]19]20 -SUPERRACCORD T

21]22]23|24]2526]27]28]29]30]31]32|33]34]35]36| 37| 38| 39|40

LEEEEEHLRE
8[7][6]5]4]3]2]1

W W MULTIPLE (SMJ)
— -DISPOSITIFS ELECTRIQUES
e |
[2]==]3] EEEEEDEEENEEAREARAE iﬁi’
8l716]5 1) ) 5 I ) 2 ) HS
W W S.
| I
TT2[s[4s[e]7 e [oTrofriwz[ralal e[ el 7] e[1o[eo]] (o=
7 2 ] 2 S Y il A3 ) S S S Hs
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

PAGE
PRECEDENTE

LAN-CAN-02

I : | IGNE DE DONNEES

B w R w R w IPDM E/R
r._| |_._| |_._| r._| |_._| r._| MODULE
|2|6| [ 1|5| ACTIONNEUR CIA5N IH CllfNIL |5|2| |5|8| ENTELLIGENT
- —1 | ABS ET - - - —1 | DE DISTRIBUTION
CAN-H CAN-L [ pisposimiF fg,\',,T,\',,iFf\,gE CAN-H CAN-L | AL IMENTATION
ELECTRIQUE DE TRANS- COMPARTIMENT
(Borer oe HOTEUR)
E105
E45 Q E16
= SE REPORTER A CE QUI SUIT.
 —
_ SUPER RACCORD MULTIPLE
1]2]3]4]|5]|6]7]8]9 (SMJ)
m 10]11]12]13[14]15[16]17[18]| E105 m
w l20[21f l22f2sf24f] w

| n
|26|25|24|23|22|21|20|19|18|17|16| _

[15141312111098765
= ]
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Procédure de travail

Si les indications de “INTELLIGENT KEY”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R" ne s'affichent pas sur I'écran
“SELECTION SYSTEME” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T

ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”,
“BCM”, “ABS”, “T/A", et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”,
“BCM”, “ABS”, “T/A”, et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - |\$$F/L 33/\‘ ‘:2/SM - ng
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4xd/edxd INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOPIER MODE IRETOUR ECLAIRAGE | COPIER

PKIA8343E

Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”", “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-28, "FICHE DE CONTROLE".

Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-28, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

En fonction des résultats de la fiche de contréle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
30, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

Tableau de la fiche de controle
. . . . Diagnostic recu
Diagnostic | Diagnostic

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTMHlé¥iNTS/ INTEIkII:-I?ENT EPS | BCM/SEC VDgéTSCS/ TcM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU | INCONNU - —
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais — INCONNU - — — - — — —
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - — - INCONNU — — —
Symptémes :

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB2034E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
T/A

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM

MKIB2188E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter & LAN-41, "Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".

Diagnostic recu

Diagnostic |Diagnostic

Ecran SELECTION SYSTEME o s EoM INSTSLQ]I_IEANTS/ IMTE!IZIéI‘?ENT tps | BoM /SEC VDE\)I/BTSCS/ oM | iPoM ER
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INoghINU [ INoghinu | INoghiNu

INTELLIGENT KEY  |Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU - — —

EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INOQAINU — -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INoQAiNU - INogfiNu

ABS Aucunwication Mauvais — INCONNU — — - — - — —

BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INOgAINU [ INogfinu - - - - - -

IPDM E/R Acunayffication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2035E

Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS

i Instruments Boiti_er Actionneur et dis-
ECM diazrr:soitic g d'Intelligent posi éectiaue ABS IPDM E/R
combinés Key (boitier de commande)

MKIB1742E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

Cas 2
Vérification du circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-42, "Vérification du circuit de 'ECM".
Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME il tranomis EcMm lNSTSlé¥iNTS/ INTEII.(LEI$ENT Eps | BCM /SEC VD/C\)/B‘I'SCS/ oM \PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INOQAINU — - — INogAINU | INogAinu [ Inoghfinu [ INoghinu [ INnoghinu

INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INOQAINU | INCONNU — - INCONNU - - -

EPS Aucune indication - INCONNU | INGQAINU [ INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INGQAINU [ INCONNU | INCONNU - — INCONNU - INCONNU

ABS Aucune indication MVais - INOWNU - - - - - - -

BOITE AUTO . Mauvais | INCONNU | INOQAINU [ INCONNU - - - - - -

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INogAINU - - - INCONNU - - -
MKIB2036E

: Piece défectueuse Boftier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
; Instruments Boitier Actionneur et dis-
diazl;;%itic bin d'Intelligent posilt électique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)

MKIB1744E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

Cas 3

Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-43, "Vérification du circuit de prise diagnostic”.

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSlé'\.FIiNTS/ INTELKI_EIEENT EPS BCM /SEC VD%TSCS/ TcM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais [ INCONNU - - - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucun%ication Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucunwicaﬁon - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU [ INCONNU - -
BCM Aucun%ication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucun%ication Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucun%icalion - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2037E
Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Boitier Actionneur et dis-
ECM Instrume?ts d'Intelligent posttif électrique ABS IPDM E/R
combinés Key (boitier de commande)

MKIB1746E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-44, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSléI\]I!iNTS/ INTELKLEISENT EPS BCM /SEC VD/C\)/B‘I'SCS/ TcM \PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU |N09K|Nu - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU INOWNU — — INCONNU [ INCONNU — —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU lNoqﬁNu INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU INOQ(JNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU — — — INCONNU — — —
MKIB2038E
Piéce défectueuse Boftier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise . Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic d'Intelligent posii électrique ABS IPDM E/R
Key (boftier de commande)
MKIB1748E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit du bottier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-45, "Vérification du circuit du boitier d'Intelligent
Key".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSléI\.ﬁNTS/ INTEIkLElsENT EPS BCM /SEC VDgéTSCS/ TcM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucunwication Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU [ INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU INMNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2039E
Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné positf électrique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)
MKIB1750E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 6

Veérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-46, "Veérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial | transmis | ECM | NSTAWMENTS/| NTELIGENT | gps | pem/sec | YOSTOS| oM | 1pDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - |N09(|Nu INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucunwicanon - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO . Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2040E
Piece défectueuse
BCM TCM
CAN H
CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent posiif électique ABS IPDM E/R
Key (boitier de commande)
MKIB1752E
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Cas 7
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-47, "Vérification du circuit du BCM".
Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSléA;IiNTS/ INTELKI.EleENT eps | BoM /SEC VDXI/BTSCS/ oM |PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU |N09(|Nu INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucunvﬁicanon Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - |N09(INU INCONNU - -
BCM Aucunvﬁicanon - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU - - - INOgAINU - - -
MKIB2041E
: Piece défectueuse Bofitier de
commande TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné d'Intelligent posit électrique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)
MKIB1754E
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[CAN]

Cas 8

Vérifier le circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-48
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSléh]I_IiNTS/ INTELKLEleENT EPS BCM /SEC VDngTSCS/ ToMm |PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU — - — INCONNU | INCONNU |N09(1Nu INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU - — -
EPS Aucune indication - INCONNU [ INCONNU | INCONNU — — INCONNU INOQQNU — —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU — - |N09(1Nu — INCONNU
ABS Aucunwication Mauvais — INCONNU — — — — — — —
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU — — - - — -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - — -
MKIB2042E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
ECM Prise Instruments  Boitier IPDM E/R
diagnostic combinés d Intilhgent
ey

MKIB1756E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

Cas 9
Vérifier le circuit du TCM Se reporter a LAN-49, "Veérification du circuit du TCM".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME itial transimis ecm INSTSléA;IiNTS/ |NTELKLE|$ENT £ps | BoM /SEC VDXI/BTSCS/ oM \PDM E/R
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU [ INO@AINU [ INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO Mauvais | INOGAINU | INogfINU [ INogfinu - - - - - —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2043E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent posii électique ABS IPDM E/R
Key boitier de commande)
MKIB1758E
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Cas 10
Veérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-50, "Veérification du circuit de I''PDM E/R".
Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis EcMm |Nsr’;ué¥im3/ INTELKLEI$ENT EPS BOM /SEC VD/C\)/B‘I:SCS/ oM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU |N09K|Nu
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - |N09(|Nu
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucun\ﬂicanon - INCONNU | INCONNU - - — INCONNU - — -
MKIB2044E
: Piece défectueuse Boftier de
commande BCM TCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
ECM Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
diagnostic sl d'Intelligent posttf électrique ABS
9 combinés Key (boitier de commande)
MKIB1760E
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Cas 11
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-51, "Vérification du circuit de_communication
CAN".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME il tanais . |N5TM3lénTn§NTs/ INTEI;(I.EleENT eps | BoM /SEC VDgI/BTSCS/ oM \PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INOGAINU - - - INOgAINU | iINoghiNu | INogfinu [ INogfinu [ INoghinu
INTELLIGENT KEY Aucunqgfication| Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU — — INCONNU - - -
EPS Aucunyffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucunqgffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucun%ication Mauvais — INCONNU — — — — — — —
BOITE AUTO - Mauvais | INOGAINU | INogfINU [ INogfinu - - - - - -
IPDM E/R Aucunggffication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2045E
Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-54, "Vérification du circuit du relais d'allumage de 'lPDM E/R".

E Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
cran SELECTION SYSTEME initial | transmis | ECM  |NSEUMENTSINTELGENT) - gps | gomssec | YOOUCS | tom | ipoMER
MOTEUR - Mauvais | INCONNU — — - INCONNU [ INcONNU [ INogfinu [ iINoghinu | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication | Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU — — —
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INogAINU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INogAiNU — INCONNU
ABS nvcungffication | Mauvais - INCONNU - - - - - - -
T/A - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU [ INCONNU - - — INCONNU — — -
MKIB2419E

Cas 13

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence
LAN-54, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

. Se reporter a

Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS|INTELLIGENT] S R £ 1o

initial | transmis ECM it v EPS | BCM/SEC | b TCM | IPDME/R
MOTEUR — Mauvais | INCONNU - - — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication | Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU — — —
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU [ INCONNU - -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU — — INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication | Mauvais — INMNU - — — - — — —
T/A - Mauvais | INCONNU [ INogAiNu | iINnoghinu - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU — — — INCONNU — — —

MKIB2420E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique
ABS (boitier de commande)

1.

VERIFIER LE CONNECTEUR

1.
2.
3.

Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher la borne négative de la batterie.

Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W) &E ;*’,& Eé} (:"’&
du connecteur de faisceau M1. m’ ' TS. m‘ ‘
6 (R) — 2C (R) - il doit y avoir conti- Prise diagnostic
nuité. : :‘4: : : : : Connecteur de faisceau
6 H
14 (W) —1C (W) il doit y avoir conti- — o superrapcord muliple
nuité &8 [ smy  |o]connecTOR]
' 2C, 1C
——
BON ou MAUVAIS @
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).
Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-

teur de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connec- - «S’Q&
1s. E} m’ ‘

teur faisceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif Gonnecteur e
électrique ABS (boitier de commande). Connecteur de faisceau SMJ  dispositif électrique ABS
—1 (boitierde -
. . . . ® -
2C (R)-26 (R) . il doit y avoir conti- [_sm 2c| !gONNECTORl commande) -
nuite. <= [ C/MUNIT |O| CONNECTOR|
. . . . 15,26 -

1C (W) - 15 (W) . il doit y avoir conti- e

nuite. o] ’

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

MKIBO531E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-27, "Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

DISCONNECT &
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de E} 0’5
hs. %‘

faisceau E49 de 'ECM et celle 86 (R) .
Connecteur ’'ECM

94 (R) — 86 (W) : Env. 108 - 132Q ,__

BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @

I'ECM.

PKIAO0816E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Vérification du circuit de prise diagnostic BK500500
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostique et les bornes suivantes ne sont pas endommagés, pliés ou mal bran-
chés (c6té connecteur et cété faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic

BON ou MAUVAIS [Fa T T

BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a LIeIL L1

LAN-27, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E

LAN-44



SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Vérification du circuit du boitier d'Intelligent Key
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommageés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. &, X
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du botier

BON ou MAUVAIS h

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key
et la prise diagnostic.

d’Intelligent Key |_“
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q uelLsHIH IH l/(/
[Q]

SKIA2405E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS0050U

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). ?’5 3'&

2. Vérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur Is. m’ :

de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS Connecteur d'actionneur et de dispositif
(boitier de commande) et 15 (W) . électrique ABS (boitier de commande)
C/UNIT [0 GCONNECTOR

26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q | o |

15 26 —
BON ou MAUVAIS o
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS @
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre l'actionneur et le dispositif PKIAGS31E
électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit du TCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS0050W

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de Rl g &
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . s,
5 (R) -6 (W) . Env. 54 — 66Q Conngcteur de TCM
BON ou MAUVAIS [ Tcm JofconnecTor]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. [ [l ‘

PKIAO817E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'IPDM E/R.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de s S
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) . HS.
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q Connecteur d1PD
BON ou MAUVAIS s
BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. @

SKIA2382E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit de communication CAN

BKS0050Y

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande, cbté instruments, c6té boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

« Boitier d'Intelligent Key

« Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
« TCM (boitier de commande de transmission)

. IPDME/R

« Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-
necteur de faisceau E49 de 'ECM.
94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir conti-
nuité.
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

Connecteur dECM

|l Ecm [o]connecToR]|
86 94

L=

PKIAO816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur
de faisceau E49 de I'ECM et la masse.

94 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti-
nuité.
il ne doit pas y avoir conti-
nuité.

86 (W) —masse

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

Connecteur dECM

f—

ECM  |O| CONNECTORY|

86, 94
—

L=

PKIA0829E

LAN-51




SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con- e
necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif Eé} «I'&
électrique (boitier de commande). T.S. m’ :

26 (R) —15 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Connecteur d'actionneur et de dispositif
nuité. électrique ABS (boitier de commande) -

[ cuNiT iaiCONNECTOR|
BON ou MAUVAIS 15— 25 __

BON >> PASSER A L'ETAPE 5. -
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- PKIAOS31E
gue ABS (boitier de commande) et le TCM
« Faisceau entre I'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-

necteur de faisceau E101

» Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre I'actionneur d'ABS et les bornes 26 (R) et

15 (W) du connecteur de faisceau E45 du dispositif électrique (boi- i’ﬁ
tier de commande) et la masse. TS.
_ i i i i- Connecteur d'acti ot de dispositif
26 (R) — masse 2l rt1e doit pas y avoir conti ‘éIZZE%CUZU;\BS%SESUJeeCO nfmfnzcg"
nuité. —
15 (W) — masse . il ne doit pas y avoir conti- [ cuNm 15|°2|:0NNECTORI
nuité. ——
BON ou MAUVAIS L@
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. le o
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est = PKIAOS3E

endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre I'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

» Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM
E/R
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur des instruments combinés

- Connecteur de boitier d'Intelligent Key

- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % SR

6 (R)—14 (W) il ne doit pas y avoir conti- al
nuité.

Prise diagnostic

[ f4 [ [ 1]
BON ou MAUVAIS HCX NN

BON >> PASSER A L'ETAPE 7. T
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1 PKIA2077E

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru-
ments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi

6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite. ECEREN

14 (W) — masse : il ne doit pas y avoir conti- [T6T T T 11
nuité. 6, 14

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8. [Q] ﬂ

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est o o
endommagé, le réparer. = PKIA20TOE

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-54, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nouveau le diagnostic. Se reporter a LAN-27
"Procédure de travail”.
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I'lPDM E/R.
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R
Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-51, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-

tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-52, "Vérification de |'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

o Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.
o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance m
Boitier Borne Q) S D
ECM 94— 86 o
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58
LKIAO037E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 2) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contréleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

Conduite a droite

TG

Prise diagnostic

 Actionneur ABS et dispositif électrique

(boitier de commande)
\

BCM (module de contréle
de la carrosserie)

—(m48)

Vue avec la boite a gants déposée

/
IPDM E/R (module de
-~ distribution d'alimentation.
TCM (boitier de commande intelligent compartiment

de transmission) moteur) -
E16

MKIB1764E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-03
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]

PAGE
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]
Procédure de travail

1. Siles indications de “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION SYSTEME”"
de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME”".

(Exemple) | Nissan SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-I o

ABS

» AIRBAG
MOTEUR

BCM
DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS”, “T/A” et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN 0
U1000]
CONTROLE DE DONNEES
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) »
SIG COMMUNIC CAN
TEST ACTIF
| DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|F*ET0UR ECM‘RAGEICOPIER MODE |HETOUR ECLAIRAGE |COP|EH
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM", “ABS”, “T/A”", et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG sIG COOMMUNIC CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIMER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - I\,’\lzgé Efﬂil/\l ‘:ZSM - Sg:
SIG COMMUNIC CAN IcC INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF |PDM E/R BN
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLMRAGEICOPIER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIAB343E

4. Joindre I'impression de “SELECTION SYSTEME", “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-59, "FICHE DE CONTROLE",

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME" et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN",
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-59, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN" pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier I'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN”" n‘apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

6. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
61, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".

LAN-58



SYSTEME CAN (TYPE 2)

Tableau de la fiche de controle
. . . . Diagnostic recu
Diagnostic | Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM 'NST,;*%”{’?NTS/ EPS BCM /SEC VDg/BTSCS/ TCM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU — —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU — - — - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - — — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU — — —
Symptémes :
Joindre une copie de Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME

MKIB2048E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
T/A

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM E/R

MKIB2189E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-71, "Vérification entre la prise diagnostic et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ecm |NSTRMENTS' gps | Bomysec | VOSTCS | Tom IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - INCONNU | INCONNU | INogfinu | INogfinu | INogfinu

EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INogAINU = -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INogAINU - INogAINU

ABS AucunWication Mauvais — INCONNU — — — — — —

BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INogAINU | INogfiNu - - - - -

IPDM E/R Aucungffication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2049E

: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
Prise Actionneur et dis-
ECM diagnostic Instrurr?erlwts positif électrique ABS IPDM E/R
combinés (bottier de commande)

MKIB1767E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 2
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-72, "Vérification du circuit de 'ECM".
. . . . Diagnostic recu
Diagnostic | Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ecm |"STRUMENIS eps | Bomisec | YPSIOS/ | oM IPDM E/R
MOTEUR Mauvais | INOQAINU - - INoAINU | INoghinu | INogfinu | INoghinu | INoghfinu
EPS Aucune indication - INCONNU | INOgAINU | INCONNU — INCONNU | INCONNU — —
BCM Aucune indication — INCONNU | INOgAINU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication|  Mayffais - INOgAINU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INogAINU | INCONNU - - - - —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INogAiNU - - INCONNU - - -
MKIB2050E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
: Instruments Actionneur et dis-
diaglgso?stic combinés positi électiique ABS IPDM E/R

boitier de commande)

MKIB1769E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]

Cas 3

Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-73, "Vérification du circuit de prise diagnostic".

combinés

(boitier de commande)

. . . . Diagnostic rec
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ — VDC/TCS/

SELECTION SYSTEME initial transmis ECM VET A EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU — — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucun%ication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU - -
BCM Aucunwication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU — INCONNU
ABS Aucunwication Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU — — — — —
IPDM E/R Aucunwication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - - -

MKIB2051E
Piece défectueuse Boftier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Actionneur et dis-
ECM Instruments posif ectique ABS IPDM E/R

MKIB1771E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-74, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Diagnostic recu

Eoran SELECTION SYSTEME | Diagiostic | Dlagnostie Ecm  [NSTRMENTS|  gpg Bom/sec | YOSTCS | Tom IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU _ _ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucun indication _ INCONNU | INCONNU | INOgAiNU _ INCONNU | INCONNU _ _
BCM Aucune indication _ INCONNU | INCONNU | INOQRINU _ _ INCONNU _ INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INOQAINU _ _ _ _ _
IPDM E/R Aucune indication _ INCONNU | INCONNU - _ INCONNU _ — —

MKIB2052E

Piece défectueuse Boitier de

commande BCM TCM
EPS

CAN H

CAN L

Actionneur et dis-
postif électrique ABS IPDM E/R
(boitier de commande)

Prise
ECM diagnostic

MKIB1773E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 5

Veérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-75, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

. . . . Diagnostic re¢
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ VDC/TCS/

SELECTION SYSTEME initial transmis ECM VET A EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU — — INOWNU INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucun%ication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU - -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU — — — — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - - -

MKIB2053E
Piece défectueuse
TCM
CAN H
CAN L
: Instruments Actionneur et dis-
ECM diaFg’;rr;%itic biné posilt électique ABS IPDM E/R
combines (boftier de commande)

MKIB1775E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 6
Veérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-76, "Vérification du circuit du BCM".
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ Diagnostic recu VDC/TCS/

SELECTION SYSTEME initial transmis ECM META EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - INCONNU |N09(|Nu INCONNU | INCONNU | INCONNU

EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - |N09(|Nu INCONNU - -
BCM Aucun%icaﬁon - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU

ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -

BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — - - - -

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - |N09(|Nu - — -
MKIB2054E

: Piece défectueuse Bofitier de
commande TCM
EPS
CAN H
CAN L
. Actionneur et dis-
Prise Instruments it
) . . ositif lectique ABS IPDM E/R
ECM diagnostic combinés p d

boitier de commande)

MKIB1777E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]

Cas 7

Vérifier le circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-77
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

. . . . Diagnostic re¢
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ VDC/TCS/

SELECTION SYSTEME initial transmis ECM MET A EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR Mauvais INCONNU — — INCONNU | INCONNU INOWNU INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INowNU - -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INOWNU — INCONNU
ABS Aucunwication Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU — — — — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - - -

MKIB2055E
Piece défectueuse Boftier de
commande BCM TCM
EPS
. Actionneur et dis-
ECM diaTse Instruments posiif dlectique ABS IPDM E/R
g combinés boitier de commande)
MKIB1779E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 8
Veérifier le circuit du TCM Se reporter a LAN-78, "Veérification du circuit du TCM".
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ Diagnostic recu VDC/TCS/
SELECTION SYSTEME initial transmis ECM WETA EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - INCONNU | INCONNU | INcONNU | INogAINU | INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO Mauvais | INOQAINU | INoghinu | iNnoghinu - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2056E
: Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM
EPS
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné positf électrique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)

MKIB1781E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 9
Veérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-79, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic re¢
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | NSTRMENTS|  gpg Bom/sec | VOOITOS TcM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU — - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INogAINU
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INCONNU - —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INoAINU
ABS Aucune indication | Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucunagflication - INCONNU | INCONNU — — INCONNU - — -
MKIB2057E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
: Instruments Actionneur et dis-
ECM diaFg’]rr;%estic bine postif électrique ABS
combines boitier de commande)

MKIB1783E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]
Cas 10
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-80, "Vérification du circuit de_communication
CAN".
. . . . Diagnostic recu
Ecran Diagnostic | Diagnostic
SELECTION SYSTEME initial | transmis gcm |MSTAMENSH - gps | somssec | VOSHSS | Tem | ipomEm
MOTEUR - Mauvais | INOQAINU - - INoAINU | INnoghinu | iNnoghinu | inoghinu | INoghinu
EPS Aucunyfication - INCONNU | INCONNU | INCONNU —~ INCONNU | INCONNU = =
BCM Aucunqfication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucunwication Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INOQAINU | INoghinu | iNnoghinu - - - - -
IPDM E/R Aucunyffication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2058E
Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-83, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSTRUMENTS|  gpg Bowisec | VOOIICS | om IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INCMNU INCMNU INCONNU

EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU |NCMNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCMNU - INCONNU

ABS Aucunwlcation Mauvais - INCONNU - - - - - -

T/A - Mauvais INCONNU INCONNU INCONNU - - - - -

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2421E

Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a

LAN-83, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  [NSTRUMENTS|  ppg Bomisec | VOOITCS TCMm IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU — — INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication | Mauvais - INOGAINU - - - - - -
TIA - Mauvais | INCONNU | INoghinu | iNnoghinu - - — - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -

MKIB2422E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique
ABS (boitier de commande)

1.

VERIFIER LE CONNECTEUR

1.
2.
3.

Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher la borne négative de la batterie.

Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W) &E ;*’,& Eé} (:"’&
du connecteur de faisceau M1. m’ ' TS. m‘ ‘
6 (R) — 2C (R) - il doit y avoir conti- Prise diagnostic
nuité. : :‘4: : : : : Connecteur de faisceau
6 H
14 (W) —1C (W) il doit y avoir conti- — o superrapcord muliple
nuité &8 [ smy  |o]connecTOR]
' 2C, 1C
——
BON ou MAUVAIS @
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).
Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-

teur de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connec- - «S’Q&
1s. E} m’ ‘

teur faisceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif Gonnecteur e
électrique ABS (boitier de commande). Connecteur de faisceau SMJ  dispositif électrique ABS
—1 (boitierde -
. . . . ® -
2C (R)-26 (R) . il doit y avoir conti- [_sm 2c| !gONNECTORl commande) -
nuite. <= [ C/MUNIT |O| CONNECTOR|
. . . . 15,26 -

1C (W) - 15 (W) . il doit y avoir conti- e

nuite. o] ’

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

MKIBO531E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-58, "Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-71



SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

DISCONNECT &
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de E} 0’5
hs. %‘

faisceau E49 de 'ECM et celle 86 (R) .
Connecteur ’'ECM

94 (R) — 86 (W) : Env. 108 - 132Q ,__

BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @

I'ECM.

PKIAO0816E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]
Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (c6té
connecteur et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic

BON ou MAUVAIS [Fa T T

BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a LIeIL L1

LAN-58, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]
Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E
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Vérification du circuit de boftier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS.

DISCONNECT 'c}
2. Vérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- -

teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS.
Connecteur du boitier de commande EPS

8(R) -7 (W : Env. 54 — 66Q (=[]
(R) -7 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 5"5
necteur de faisceau M48 du BCM. Hs. %‘
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
e TTTTTITTT(7
BON ou MAUVAIS BT T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

MKIBO319E
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[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005PB

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). ﬁ;ﬁ 4
2. Vérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur IS,
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS Connecteur d’actionneur et de dispositif
(boitier de commande) et 15 (W) . électrique ABS (boitier de commande)
C/UNIT |0 CONNECTOR
26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q I . s = |
BON ou MAUVAIS o o
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif PKIAOS31E

électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.
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Vérification du circuit du TCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de R g gts»
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . HS. m’
5 (R) - 6 (W) L Env. 54 - 66Q Connecteur de TEM
BON ou MAUVAIS ([ Tcm  |ofconnecToR]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. { Ql J

PKIA0817E
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Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R.

[Q]

SKIA2382E
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Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

« Instruments combinés

. Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
« TCM (boitier de commande de transmission)

. IPDME/R

o Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.

2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-
necteur de faisceau E49 de 'ECM. G
94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir conti- i,
nuité. Connecteur ECM

BON ou MAUVAIS ECM  |O|CONNECTOR

BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 86 94

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de

faisceau E101. @
PKIAO816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur

de faisceau E49 de I'ECM et la masse. Eé} 5&5

94 (R) — masse : il ne doit pas y avoir conti-
nuité. Connecteur d’'ECM
86 (W) — masse il ne doit pas y avoir conti- [ Ecm HCONNECTOR"
nuité. 85, 94
—

BON ou MAUVAIS @
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. _J—l

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de =
faisceau E101. PKIAO829E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I''lPDM E/R
2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ ¢
électrique (boitier de commande). 1.
26 (R)—15 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Connecteur d'actionneur et de dispositif
nuité. électrique ABS (boitier de commande)

[ cruniT iaiCONNECTORl
BON ou MAUVAIS 15— 928 _

BON >> PASSER A L'ETAPE 5. -
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- PKIAOS31E
gue ABS (boitier de commande) et le TCM
« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-

necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre I'actionneur d'ABS et les bornes 26 (R) et I
15 (W) du connecteur de faisceau E45 du dispositif électrique (boi- E}
tier de commande) et la masse. T.S.
_ i ' ' - Connecteur dacti st de dispositit
26 (R) — masse sl rt1e doit pas y avoir conti Glootrique ABS (boftier de commande)
nuite. —
15 (W) — masse il ne doit pas y avoir conti- [ cuNT 15'2':0NNECT°R.
nuité. —
BON ou MAUVAIS L@
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. o o
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est T PKIAOBME

endommagé, le réparer.
« Faisceau entre I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R
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[CAN]

6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17

de prise diagnostic et 14 (W). EE 'i;s!'];i
6 (R)—14 (W) : iI'n,e doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite.
[ M4 [T 11
BON ou MAUVAIS [T6INJ L1

BON >> PASSER A L'ETAPE 7.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. [Q]

Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

PKIA2077E

Faisceau entre la prise diagnostic et les instru-
ments combinés

Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = —8
M17 de prise diagnostic et la masse. E (57)
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite. [Fa [T 1]
14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir conti- L6l [ 1]
nuité. L, —

BON ou MAUVAIS

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est fo o

BON >> PASSER A L'ETAPE 8. [Q] ﬂ

endommagé, le réparer. =

PKIA2079E

Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur de faisceau M1
Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés
Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-83, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nouveau le diagnostic. Se reporter a

"Procédure de travail".

MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.

LAN-82
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-51, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-52, "Vérification de |'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter & PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.

BKS005PG

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 3) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

_ /y b Conduite a drojte
/\\ / A E’S < \/ ‘ R

\
Y < [
ECM ./ _Prise diagnosti

E

Vue avec tableau de bord déposé
8 - o .

BCM (module de contrdle
de la carrosserie)

@I

Vue avec phare gauche déposé

=)

\

—
IPDM E/R (module de
distribution d'alimentation
intelligent compartiment
moteur)
MKIB1787E
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[CAN]
Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-05
I | IGNE DE
DONNEES
BCM (MODULE
BOITIER DE DE CONTROLE
COMMANDE DE LA
EPS CARROSSERIE)
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L

R W R

b_PAGE
SUI-
VANTE
| = N\ b
R w
oy DA
=
R w
R w R w R w R
|I94I| ||86|| [6 1 [14 |I1I| |I2I| [l |I3I|
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | | CAN-H CAN-L |BOITIER
BOITIER DE INSTRUMENTS D'INTELLIGENT
ECM
Fnst DES INATROMENTs | | S2UBINES KEY
ST'C COMBINES
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
16 ]15]14]13]12]11]10] 9 1]2]3T4[5]6[7[8]oro[11]12]13]14]15[16]17]18]19]20 )
M17 SUPER RACCORD
8l716]5]4]13]2]1 W 21[22]23]24 5] 26[27 [28[2s[a0]31]s2]33]34]35] 36 37 a8 asf40] == MULTIPLE (SMJ)
-DISPOSITIFS ELECTRIQUES
[41=]3] 20[1o[18[17]16]15[14]13]12[11]10] 9 |8 ]7 6 [5[4 [3T2 A W
BHAB 40]39]3837]36]35/34[33]32]31]30]29]|28]27]26]25 |24 |23]22]1 Mv‘\tls Hs.
1]213T4]5 6789 Tio[1112]13[14]15]16]17]18]19]20 =
21]22]23]24]25]26[27]28]29]30]31]32]33]34]35]36]37]38]39]40 HS.

MKWA3784E
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LAN-CAN-06

I : | IGNE DE DONNEES

gk °
PAGE '
PRECEDENTE QuD): ot
:
W W @
R w R W
I_l_l I_l_l IPDM E/R
[26] [35]l _ acTionnEUR ABS =] [[ss]l (MoDULE DE
- ! ET DISPOSITIF T I DISTRIBUTION
CAN-H  CAN-L | g ecTRIQUE CANH  CANL] |DALIMENTATION
m{;? DE con- COMPARTIMENT
MOTEUR)
E45 (CPU)

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
- SUPER RACCORD MULTIPLE

0 a
W 5 P B R R Bl R K B G KB _ S\
EV1\,6 HS. ( 1s[afsfi2[ i o] 8] 7 [6]5 ]
H | ]

MKWA1309E
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[CAN]
Procédure de travail

1. Siles indications de “INTELLIGENT KEY”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran
“SELECTION SYSTEME” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T

ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”",
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY", “EPS”,
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - |\$$F/L 33/\‘ ‘:2/SM - ng
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4xd/edxd INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOPIER MODE IRETOUR ECLAIRAGE | COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-88, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-88, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

6. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
90, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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[CAN]
FICHE DE CONTROLE
Tableau de la fiche de controle
. . . . Diagnostic rec

SELEGTION SYSTEME D oe | Chrnonts Ecm | NSTRUVENTS! INTELLIGENT EPS Bom /sec | VPSS | ipom E/R
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU — — — - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
Symptémes :

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB2061E
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Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM

MKIB2190E
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[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de

commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-100, "Vérification entre la prise diagnostic et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".
. . . . Diagnostic reg
Ecran Diagnostic | Diagnostic
SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | "NSTRUMENTS! INTELLIGENT EPS Bomssec | VPSIICS | ipom /R
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU |N09(|NU INOWNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU |N09K|NU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - |N09(|Nu INOWNU
ABS Aucun%ication Mauvais — INCONNU — — — — — -
IPDM E/R Aucun\ﬁicanon - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2062E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic & d'Intelligent positf électrique ABS IPDM E/R
g combinés
Key (boitier de commande)

MKIB1790E

LAN-90




SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 2
Vérification du circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-101, "Vérification du circuit de 'ECM".
Ecran Diagnostic | Diagnostic Diagnostic re¢

SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | NSTRUVENTSI INTELLIGENT eps | Bomsec | VOSIOS! | ipom Em
MOTEUR - Mauvais | INOQAINU - - - INoQAINU_ | INogAINU [ INogAINU [ INoghiNy

INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU [ INGQAINU [ INCONNU — — INCONNU - —

EPS Aucune indication - INCONNU | INOogAINU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucune indication — INCONNU | INOgAINU | INCONNU | INCONNU - — INCONNU | INCONNU

ABS Aucune indication Mvais - INOWNU - - - - - -

IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INoghINU — — — INCONNU — -
MKIB2063E

: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Boitier Actonneur et dis-
diagnostic combinés d'Intelligent positf électrique ABS IPDM E/R
Key (boitier de commande)

MKIB1792E

LAN-91



SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

Cas 3

Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-102, "Vérification du circuit de prise diagnostic".

Ecran Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | NSTRUMENTS/ | INTELLIGENT EPS BcM /sec | VPGS | \ppm /R
MET A KEY ABS
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucungiffication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucunyffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucunyffication — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU
ABS Aucun%ication Mauvais — INCONNU — — — — — —
IPDM E/R Aucunyffication — INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2064E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Pri Instruments Botier Actonneur et dis-
ECM dia n?)%tic e d'Intelligent postif électrique ABS IPDM E/R
9 combinés Key (botier de

MKIB1794E

LAN-92



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-103, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Ecran Diagnostic | Diagnostic Diagnostic re¢
SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | INSTRUMENTS/ | INTELLIGENT ers | Bomssec | VPCTCS/ | ippmE/R
META KEY ABS
MOTEUR . Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU |N09K|Nu - - INCONNU - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU |N09ﬂNu - - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU |N09(JNU INCONNU - - INCONNU | INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2065E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic d'Intelligent posiifélectique ABS IPDM E/R
Key (boitier de commande)
MKIB1796E

LAN-93



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit du bottier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-104, "Vérification du circuit du boitier d'Intelli-
gent Key".

Ecran Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | INSTRUMENTSI INTELLIGENT EPS Bomssec | VPSS | ipom /R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucunwication Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU |N09(|Nu - - INCONNU | INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - —
MKIB2066E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
i Instruments Actionneur et dis-
ECM diaFg;I:lSoestic biné postit électique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)
MKIB1798E

LAN-94



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-105, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ | INTELLIGENT Diagnostic re¢ VDC/TCS/
SELECTION SYSTEME initial transmis ECM EPS BCM /SEC IPDM E/R
META KEY ABS
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - - INOWNU INCONNU | INCONNU INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucun%ication - INCONNU INCONNU INCONNU — - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2067E
: Piece défectueuse
BCM
CANH
CAN L
) Boitier Actionneur et dis-
ECM ginse Instruments dintelligent posil Slctiue ABS IPDM E/R
g combinés Key boitier de commande)
MKIB1800E

LAN-95



SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 7
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-106, "Vérification du circuit du BCM".
. . . . Diagnostic recu
Ecran Diagnostic | Diagnostic

SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | NSTRUMENTS/ INTELJSENT eps | Bomssec | VOSIOS | ipom Em
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU |N09K|Nu INCONNU | INCONNU

INTELLIGENT KEY Aucunvﬁicanon Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -

EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - |N09K|Nu INCONNU -
BCM Aucun\ﬁicanon - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU

ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - |N09(|Nu - -
MKIB2068E

: Piece défectueuse Bofitier de
commande
EPS
CAN H
CAN L
: Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diazr,;%iﬁc biné d'Intelligent postit électrique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)

MKIB1802E

LAN-96



SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

Cas 8

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-107
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Ecran Diagnostic | Diagnostic INTELLIGENT Diagnostic re¢ VDC/TCS/
SELECTION SYSTEME initial transmis ECM |NST’;lé¥iNTS/ KEY EPS BCM /SEC ABS IPDM E/R
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU |N09¢JNU INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU — —
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU |N09¢JNU -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - |N09(1Nu INCONNU
ABS Aucunwication Mauvais — INCONNU — — — — — —
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU - - - INCONNU — —
MKIB2069E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
Prise Instruments  Boitier
ECM diagnostic combinés d Int;!?ent IPDM E/R
MKIB1804E

LAN-97




SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 9
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-108, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmiS oM INSTRUMENTS/ | INTELLIGENT EPS BCM /SEC | YPCTCS! [ \oom E/R
META KEY 4ABS

MOTEUR Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU |N0941NU

INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -

EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU |NoqﬁNu

ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -

IPDM E/R Aucun\ﬁicanon - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2070E

: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; ; o d'Intelligent postif électrique ABS
diagnostic combinés Ke)? (boitier de commande)

MKIB1806E

LAN-98



SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 10
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-109, "Vérification du circuit de communication
CAN".
. . . . Diagnostic recu
Ecran Diagnostic | Diagnostic
SELECTION SYSTEME initial | transmis EcM | "STRENTS/ | INTELLIGENT eps | Bomsec | VOSTOS' | ipom Em
MOTEUR - Mauvais | INOQAINU - - - INOQAINU | INoghinu | INnoghinu | iINoghinu
INTELLIGENT KEY  [Aucunqfication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU - -
EPS Aucunagffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU —
BCM Aucunqiffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU | INCONNU
ABS Aucunagffication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucungffication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2071E
Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-112, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
Ecran SELECTION SYSTEME e . INSTRUMENTS| INTELLIGENT VDC/TCS
initial transmis ECM IMET A KEY EPS BCM/SEC /ABS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - - INCONNU | INCONNU INOWNU INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication Mauvais INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INOWNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU - - INMNU INCONNU
ABS nucunggfication | Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2423E
Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a

LAN-112, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM |Ns/Th|;uénTAiNTs INTELLIGENT EPS BCM /SEC VE;,S/BTSCS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication |  Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU - — INCONNU — —
EPS Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INCONNU —
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais — INCM NU - - - - — —
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU — - - INCONNU — —

MKIB2424E

LAN-99




SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique

ABS (boitier de commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005PL

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté

connecteur et faisceau).
o Connecteur de faisceau M1
o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W)
du connecteur de faisceau M1.

6 (R)—2C (R) il doit y avoir conti-
nuiteé.

14 (W) -1C (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

Prise diagnostic

[ T4 T T 11

[ Il T 111

6, 14

CA€0 5

Connecteur de faisceau
de superraccord multiple

[ smy

i3| CONNECTOR|

[Q]

2C, 1C,

l

MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).

2. Veérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-
teur de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connec-
teur faisceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande).

2C (R)-26 (R) il doit y avoir conti-
nuite.

1C (W) - 15 (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

HAES)

Connecteur de faisceau SMJ

SMJ  |®] CONNECTOR|

2C, 1C
—_—

Connecteur
d’actionneur et de
dispositif électrique ABS
(boitierde ~ -~~~ -
commande) -

[ cuniT

2

[Q]

15,26
J5, 26,

[connecToR]

)

MKIBO531E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-87, "Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-100



SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]
Veérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

boitier de commande et c6té faisceau).
Connecteur de I'ECM

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de I'ECM.

Vérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de
faisceau E49 de I'ECM et celle 86 (R) .

94 (R) — 86 (W) - Env. 108 — 132Q

Connecteur dECM

|l Ecm [o]connecToR]|

BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.

PKIAO816E

LAN-101




SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (coté
connecteur et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE la;ﬁﬁ

6 (R) — 14 (W) : Env. 54 - 66Q Prse dlagnostic
BON ou MAUVAIS (T 1T
BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a HEN NN

LAN-87, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E

LAN-102



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005PO

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec- s
teur de faisceau M22 des instruments combinés. -
Connecteur des instruments combinés
1(R) -2 (W) : Env. 54 — 66Q P —
AT T T T T T T T2
BON ou MAUVAIS ((“ [T T T T T
BON >> Remplacer les instruments combinés.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

O

SKIA2378E

LAN-103




SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Vérification du circuit du botitier d'Intelligent Key
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommagés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et coté faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. m DISCONNECT
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du boitier

BON ou MAUVAIS

d’Intelligent Key )
— : - (el T T/
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q LLIL""' H-H(

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key Q]
et la prise diagnostic.

O

SKIA2405E

LAN-104



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Vérification du circuit de boftier de commande d'EPS BKS005PO
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS.

DISCONNECT 'c}
2. Vérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- -

teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS.
Connecteur du boitier de commande EPS

8(R) -7 (W : Env. 54 — 66Q (=[]
(R) -7 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E

LAN-105




SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]
Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 5"5
necteur de faisceau M48 du BCM. Hs. %‘
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
e TTTTTITTT(7
BON ou MAUVAIS BT T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

MKIBO319E

LAN-106



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005PS

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électri- S
que ABS (boitier de commande). E} ¢
2. Vérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur IS,
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS Connecteur d’actionneur et de dispositif
(boitier de commande) et 15 (W) . électrique ABS (boitier de commande)
C/UNIT  |O] CONNECTOR
26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q I . s = |
BON ou MAUVAIS o o
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre l'actionneur ABS, le dispo- LN

sitif électrique (bottier de commande) et I''PDM E/R.

LAN-107



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'IPDM E/R.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de s S
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) . HS.
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q Connecteur d1PD
BON ou MAUVAIS s
BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre l'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM E/R. @

SKIA2382E
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Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande, cbté instruments, c6té boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

« Boitier d'Intelligent Key

o Boitier de commande EPS

« BCM
« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
. IPDME/R

o Entre 'ECM et I''PDM E/R
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-

necteur de faisceau E49 de 'ECM. d ‘s &
A€

94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir conti-
nuité. Connecteur ’ECM
BON ou MAUVAIS I Ecm [ofconnECTOR]|
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 86 94
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101. @

PKIAO816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur

de faisceau E49 de I'ECM et la masse. i
94 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- i
nuite. Connecteur dECM
86 (W) —masse il ne doit pas y avoir conti- [ Ecm 'HCONNECTOR"
nuité. 85, 04
——

BON ou MAUVAIS @
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. | l

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de =
faisceau E101. PKIAO829E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif - 3’5
A€ )

électrique (boitier de commande).

26 (R) — 15 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Connecteur d'actionneur et de dispositif
nuité électrique ABS (boitier de commande)

[ cuNiT iaiCONNECTOR|
BON ou MAUVAIS 5 s

BON >> PASSER A L'ETAPE 5. o
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Q @ ’
endommagé, le réparer.
. Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier PKIA0B31E
électrique (boitier de commande) et le connecteur
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre I'actionneur d'ABS et les bornes 26 (R) et e <
15 (W) du connecteur de faisceau E45 du dispositif électrique (boi- L ‘
tier de commande) et la masse. TS. m‘
— = i i i- Connecteur d'actionneur ét de dispositif
26 (R) masse : II_?,e doit pasy avoir conti ‘électrique ABS (boitier de con’?mande)
nuiteé. —
. . . . 0
15 (W) — masse . il ne doit pas y avoir conti- [ ounT | lCONNECTORl

., 15, 26
nuite. Nl

BON ou MAUVAIS L@
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. o o

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est T PKIAOB3E
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre I'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101
» Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM
E/R
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6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur des instruments combinés

- Connecteur de boitier d'Intelligent Key

- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % SR

6 (R)—14 (W) il ne doit pas y avoir conti- al
nuité.

Prise diagnostic

[ f4 [ [ 1]
BON ou MAUVAIS HCX NN

BON >> PASSER A L'ETAPE 7. T
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1 PKIA2077E

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru-
ments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi

6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite. ECEREN

14 (W) — masse : il ne doit pas y avoir conti- [T6T T T 11
nuité. 6, 14

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8. [Q] ﬂ

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est o o
endommagé, le réparer. = PKIA20TOE

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-112, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nouveau le diagnostic. Se reporter a LAN-87
"Procédure de travail”.
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I'lPDM E/R.
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-51, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-

tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-52, "Vérification de |'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise a la masse".

o Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants ——
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.
o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance m
Boitier Borne Q) S D
ECM 94— 86 o
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58
LKIAO037E
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[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 4) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contréleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

N b Conduite a droite
E W | < YemE il

rise diagnostic

\
H‘

/

Instruments combinés @

— Actionneur ABS et dispositif électrique

(boitier de commande)

"\8 Y =~

Vue avec tableau de bord déposé
~ 2

BCM (module de contréle de ’
la_carrosserie)

=(uag) =\ _—1)

IPDM E/R (module de
distribution d'alimentation
intelligent compartiment

moteur) - \
@ MKIB1810E
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Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-07

B : | /GNE DE DONNEES

BCM = "=
BOITIER DE (MODULE DE
COMMANDE CONTROLE DE - -
EPS LA CARROSSERIE)
CAN-H CAN-L 23

[ PAGE
"SUVANTE

:

=

a

G

w R

CANH - CANL CAN-H - CAN-L [ppgp [ |
ECM SOTIER OE INSTRUMENTS
DIAGNOSTIC COMMANDE DES | | COMBINES
.. INSTRUMENTS
Wz COMBINES

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

e[ 00]\| s il 3153 1 53 3 A 58 ) 3 2 S S 2 D S e H;IS_ETEEJF)‘ACCORD
sl 16151413127 W P 2 ] 2 P Y Y ) S S E E E E

-DISPOSITIFS ELECTRIQUES

o

4=3] AEEEHREZEEILNEEAREAEAH] W
7]6]5 40[39]38]37[36 3534 [33]32[31[30] 292827 [26 25 |24 23|22 [21] |

MKWA3498E
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LAN-CAN-08

I : | IGNE DE DONNEES

@ Rmc[2ch A )
PAGE .

PRECEDENTE D! ED
1

W W = @
R W R W pDMER
|_._| |_._| |_._| |_._| MODULE DE
[26] [151!  acTionnEuR Ass [52] [58] DISTRIBUTION
- — |eT DisPosITIF - — | D'ALIMENTATION
CAN-H CAN-L| |ELECTRIQUE CAN-H CAN-L | |\ TELLIGENT
(BOITIER DE COMPARTIMENT
COMMANDE) MOTEUR)
E45 (CPU)

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

- SUPER RACCORD MULTIPLE

A
iﬁﬁ' |28]25]24[23]22]21]20{19] 18] 17]16] (SMJ)
E16 HS [|15|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|
[

w
W)

[a]
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Procédure de travail BKS005Q0

1. Siles indications de “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION SYSTEME”"
de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME”".

(Exemple) | Nissan SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-I o

ABS

» AIRBAG
MOTEUR oM

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”", “EPS”, “BCM", “ABS” et “IPDM
E/R" affichées sur CONSULT-II.

ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN 0
U1000]
CONTROLE DE DONNEES
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) »
SIG COMMUNIC CAN
TEST ACTIF
| DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|F*ET0UR ECM‘RAGEICOPIER MODE |HETOUR ECLAIRAGE |COP|EH
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN”" pour “MOTEUR?”, “EPS”, “BCM”, “ABS” et “IPDM
E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG sIG COOMMUNIC CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIMER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - I\,’\lzgé Efﬂil/\l ‘:ZSM - Sg:
SIG COMMUNIC CAN IcC INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF |PDM E/R BN
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLMRAGEICOPIER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIAB343E

4. Joindre I'impression de “SELECTION SYSTEME", “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-117, "FICHE DE CONTROLE",

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME" et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN",
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-117, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:

« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN" pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier I'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN”" n‘apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

6. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
119, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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Tableau de la fiche de controle
. . . . Diagnostic recu
Ecran Diagnostic Diagnostic

SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUNENTS/ EPS Bom/sec | VPSHSS! | ipom E/R
MOTEUR Mauvais INCONNU — - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU — - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais - INCONNU - - — - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU — — INCONNU - -
Symptémes :

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB2074E
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[CAN]

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM E/R

MKIB2191E
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RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-128, "Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".

Diagnostic Diagnostic Diagnostic reu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTROMENTS! EPS Bomssec | VPSHSS! | ipomem
MOTEUR - Mauvais INCONNU — — INCONNU INCONNU INOWINU INOWNU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INMNU -
BCM Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU — — INMNU INOWNU
ABS AucunWication Mauvais - INCONNU - - - — —
IPDM E/R Aucunwication — INCONNU INCONNU — — INCONNU — —

MKIB2075E

: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS

i Instruments Actionneur et dis-
diazrr%%esnc o positf électrique ABS IPDM E/R
combinés (boitier de commande)

ECM

MKIB1813E
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Cas 2
Veérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-129, "Vérification du circuit de I'ECM".
Diagnostic Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUNENTS EPS Bomssec | VOSHSS! | ipomEm
MOTEUR Mauvais | INGQAINU - - INogANU | INnogfinu | iINogfinu | INoghiNu
EPS Aucune indication - INCONNU INOQAINU INCONNU — INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INogAINU INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication|  Mayffais - INoQAINU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INOQAINU - - INCONNU - -
MKIB2076E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
. Actionneur et dis-
dianrr;%itic Instrugje?ts postif électrique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)
MKIB1815E
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Cas 3
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-130, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
Diagnostic Diagnostic Diagnostic reu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTROMENTS! EPS Bomssec | VPSHSS! | ipomem
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU
EPS Aucunagffication — INCONNU INCONNU INCONNU — INCONNU INCONNU —
BCM Aucunjffication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS AucunWication Mauvais — INCONNU — — — — —
IPDM E/R Aucunagffication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
MKIB2077E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM : : . posiif lectrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés boitier de commande)
MKIB1817E
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Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-131, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Diagnostic recu

SELEGTION SYSTEME DRI | s ECM INSTRUNENTS EPS Bomssec | VOSHSS! | ipomEm
MOTEUR - Mauvais | INCONNU _ _ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication _ INCONNU | INCONNU | INOAINU _ INCONNU | INCONNU _
BCM Aucune indication _ INCONNU | INCONNU | INOAINU _ _ INCONNU | INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication _ INCONNU | INCONNU _ _ INCONNU _ _

MKIB2078E

Piece défectueuse Boitier de
commande BCM

EPS

CAN H

CAN L

Actionneur et dis-
positif électrique ABS IPDM E/R

(boitier de commande)

Prise
ECM diagnostic

MKIB1819E
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Cas 5

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-132, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Diagnostic Diagnostic Diagnostic reeu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTROMENTS! EPS Bomssec | VPSHSS! | ipomem
MOTEUR - Mauvais INCONNU — — INO“INU INCONNU INCONNU INCONNU
EPS Aucun%ication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU — — INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais - INCONNU - - - — —
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU INCONNU — — INCONNU — —

MKIB2079E

Piece défectueuse

CANH
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM ; i g posiit électique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (boitier de commande)

MKIB1821E
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Cas 6
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-133, "Vérification du circuit du BCM".
Diagnostic Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUNENTS EPS Bomssec | VOSHSS! | ipomEm
MOTEUR Mauvais INCONNU - - INCONNU | INOgAINU | INCONNU INCONNU
EPS Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU — INOQAINU | INCONNU -
BCM Aucunyffication - INCONNU INCONNU | INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INOQAINU - -
MKIB2080E
Piece défectueuse Boitier de
commande
EPS
CANH
CAN L
. Actionneur et dis-
ECM diazl;;%estic InStrumems positif électrique ABS IPDM E/R
combinés (bolter de
MKIB1823E
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Cas 7

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-134
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Diagnostic Diagnostic Diagnostic reeu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis gcm  NSTRUMENTS!  gpg Bomssec | VPSHSS! | ipomem
MOTEUR - Mauvais | INCONNU _ _ INCONNU | INCONNU | INOGAINU | INCONNU
EPS Aucune indication _ INCONNU | INCONNU | INCONNU Z INCONNU | INogAINU _
BCM Aucne indication _ INCONNU | INCONNU | INCONNU _ _ INOQANU | INCONNU
ABS AucunWication Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication _ INCONNU | INCONNU _ _ INCONNU _ _

MKIB2081E

Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
c Prise Instruments IPDM E/R
ECM diagnostic combinés

MKIB1825E
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Cas 8
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-135, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Diagnostic Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUNENTS EPS Bomssec | VOSHSS! | ipomEm
MOTEUR Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INCONNU INogAINU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU — INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INogAINU
ABS Aucune indication Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucunggffication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
MKIB2082E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné positif électrique ABS
combines (boitier de commande)
MKIB1827E
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Cas 9
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-136, "Vérification du circuit de communication
CAN".
. . . . Diagnostic recu
Ecran Diagnostic Diagnostic
SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTROMENTS! EPS Bomssec | VPSHSS! | ipomem
MOTEUR - Mauvais | INOQAINU - - INogANU | INnoghinu | INnogfinu | INogfinu
EPS Aucunqiffication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucunggffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU
ABS Aucunayfffication|  Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucunagffication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
MKIB2083E
Cas 10

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-
ter & LAN-139, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic Diagnostic Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUMENTS EPS Bowsec | VOOITSS | ipomem
MOTEUR — Mauvais INCONNU — — INCONNU | INCONNU | INoQAINU | INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INogAiNU —
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU — — INMNU INCONNU
ABS nucunagffication | Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -

MKIB2425E
Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a
LAN-139, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

E Diagnostic Diagnostic Diagnostic recu
cran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUMENTS EPS BCM/SEC VE;%;CS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais - INowNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU UNKWN - - INCONNU - -

MKIB2426E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique

ABS (boitier de commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005Q1

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté

connecteur et faisceau).
o Connecteur de faisceau M1
o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W)
du connecteur de faisceau M1.

6 (R)—2C (R) il doit y avoir conti-
nuite.

14 (W) -1C (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

Prise diagnostic

[ T4 T T 11

[ Il T 111

6, 14

CA€0 5

Connecteur de faisceau
de superraccord multiple

[ smy

i3| CONNECTOR|

[Q]

2C, 1C,

l

MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).

2. Veérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-
teur de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connec-
teur faisceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande).

2C (R)-26 (R) il doit y avoir conti-
nuite.

1C (W) - 15 (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

HAES)

Connecteur de faisceau SMJ

SMJ  |®] CONNECTOR|

2C, 1C
—_—

Connecteur
d’actionneur et de
dispositif électrique ABS
(boitierde ~ -~~~ -
commande) -

[ cuniT

2

[Q]

15,26
J5, 26,

[connecToR]

)

MKIBO531E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-116, "Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]
Veérification du circuit de 'ECM —
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

boitier de commande et c6té faisceau).
Connecteur de I'ECM

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de I'ECM.

Vérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de
faisceau E49 de I'ECM et celle 86 (R) .

94 (R) — 86 (W) - Env. 108 — 132Q

Connecteur dECM

|l Ecm [o]connecToR]|

BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.

PKIAO816E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Vérification du circuit de prise diagnostic BK500503
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (coté
connecteur et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE la;ﬁﬁ

6 (R) — 14 (W) : Env. 54 - 66Q Prse dlagnostic
BON ou MAUVAIS (T 1T
BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a HEN NN

LAN-116, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005Q4

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec- s
teur de faisceau M22 des instruments combinés. -
Connecteur des instruments combinés
1(R) -2 (W) : Env. 54 — 66Q P —
AT T T T T T T T2
BON ou MAUVAIS ((“ [T T T T T
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

O

SKIA2378E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS —
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005Q6

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de

commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005Q7

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et

c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-
gue ABS (boitier de commande).

2. \Veérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande) et 15 (W) .

26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS

(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur ABS, le dispo-

€5

Connecteur d’actionneur et de dispositif
électrique ABS (boitier de commande)

[ cuNiT iaiCONNECTOR|
15 26

L=

PKIAO0831E

sitif électrique (boitier de commande) et I''PDM E/R.
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]
Vérification du circuit de I'lPDM E/R I
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM E/R. @

SKIA2382E

LAN-135




SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Vérification du circuit de communication CAN BKS005Q9
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM
e Instruments combinés
« Boitier de commande EPS

« BCM
« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
. IPDME/R

o Entre 'ECM et I'PDM E/R
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-

necteur de faisceau E49 de 'ECM. E}J g‘nﬁ

94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir conti-
nuité. Connecteur ’ECM
BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 86 94
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de
faisceau E101. @

PKIA0816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur

de faisceau E49 de I'ECM et la masse. ?’5 Eﬁj

94 (R) — masse il ne doit pas y avoir conti-
nuité. Connecteur ’ECM
86 (W) — masse . il ne doit pas y avoir conti- [ Ecm HCONNECTOR"
nuité. 86, 94
——

BON ou MAUVAIS @
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. | '

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de == 1
faisceau E101. PKIAO829E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ )
électrique (boitier de commande). T.S.

26 (R) - 15 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Connecteur d'actionneur et de dispositif
nuité électrique ABS (boitier de commande)

[ cuniT HCONNECTORl

BON ou MAUVAIS . e
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. o
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier PKIAOB31E
électrique (boitier de commande) et le connecteur
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du connecteur

de faisceau E45 de I'ECM et la masse. 7 Ej E
26 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- = /
nuité Conn_ecteur d’action_neur et de dispositif
' ‘électrique ABS (boitier de commande)
15 (W) —masse . il ne doit pas y avoir conti- N HCONNECTORl
nuité. 5 28 y
—
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. L [Q]
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est e o

endommage, le réparer. =  exnosee | NN

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

LAN-137



SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17

de prise diagnostic et 14 (W). EE 'i;s!'];i
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuité.
[ M4 [T 11
BON ou MAUVAIS [T6INJ L1

BON >> PASSER A L'ETAPE 7.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. [Q]

Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

PKIA2077E

Faisceau entre la prise diagnostic et les instru-
ments combinés

Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = —8
M17 de prise diagnostic et la masse. E (57)
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite. [Fa [T 1]
14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir conti- L6l [ 1]
nuité. L, —

BON ou MAUVAIS

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est fo o

BON >> PASSER A L'ETAPE 8. [Q] ﬂ

endommagé, le réparer. =

PKIA2079E

Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur de faisceau M1
Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés
Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-139, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nouveau le diagnostic. Se reporter a
"Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.

LAN-138
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]
Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R 650050

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-51, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-52, "Vérification de |'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter & PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.

BKS005QB

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 5) PFP:23710
Description du systeme Bis005QC

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux BiK5005Q0
) Conduite a droite
[n

Prise diagnostic

contréle de la carrosserie)

Vue avec phare gauche déposé
b e}

Actionneur et dispositif électrique

ABS (boitier de commande)
S N

<)

IPDM E/R (module de
distribution d'alimentation
TCM (boitier de commande |intelligent compartiment

. de transmission) moteur)

MKIB2366E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Schéma de cablage — CAN —

BKSO005QE

LAN-CAN-09

I : | IGNE DE
DONNEES

BCM (MODULE

BOITIER DE DE CONTROLE
COMMANDE DE LA
EPS CARROSSERIE)
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L
T | TIE S
R W R w

PAGE
SUI-
VANTE
= @ - >
R
sl
i EV
R W R W R W R W
Feall Feall (61 (4] [Eml =1 =1 =l
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | | CAN-H CAN-L |BOITIER
PRISE SomEr e ool |INSTRUMENTS DINTELLIGENT
ECM DIAGNOSTIC DES INSTRUMENTS |  COMBINES KEY
Ece o=
T SE REPORTER A CE QUI SUIT.
[15]t4[13[12]11[10] 9} \| 17 T]2][3[4]5]6]7[8]o [to[1[i2[i3[14] 5[ T6[17[18[19]20] (22 -SUPER RACCORD MULTIPLE
8[7[6]6]4[3[2[1] | W 21|22[23]24]25]26 2728 [29]30[31[32[33]32[35[36 37 [38 [0 40] W (SM)
= -DISPOSITIFS ELECTRIQUES
[4]=={3] W29 20[19[18[17[16[15[14]i3]12[11]10[ 9| 8] 7[ 6 5 [4[ 3] 2]
8|7[6[5] W 40[39[38[37[36]35[34]33[32[37[30 2928 27]26[25]24[ 2322 21
1[2]3[4]5]6]7]8 |9 [ro[ri2[i3[14] 5[16[17[18[19]20]| (M51
21|22[23[24[25]26[27]28[29[30[31[32]33[34[5 [36[37[38[39 40| | W HsS.
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

LAN-CAN-10

I LIGNE DE
DONNEES

QP R t R
PAGE QD EDD
PRECEDENTE -

<smw

R w
|_| m ACTIONNEUH |_| |_|L|_| TCM rﬁj rﬁj IPDM E/R

(BOITIER (MODULE DE
CANT — CANT bisposimE | CAN-H CAN-L |pecom- | [GaNT——GAN] |DisTRIBUTION
ELECTRIQUE MANDE DE D'ALIMENTATION
ABS (BOITIER TRANSMIS- INTELLIGENT
DE SION) COMPARTIMENT
COMMANDE) 108 MOTEUR) (CPU)
= SE REPORTER A CE QUI SUIT,
—

-SUPER RACCORD MULTIPLE
E® | 1[2]3]4]5]6]7]8]9][ Eop) |TH smJ
W 1o[11[12]13[14[15[16[17[18][ "y (SW9)
1920l [22[23]24

a m|
|26|25|24|23|22|21|20|19|18|17|16|
[15141312111098765 ]
U U

MKWA4494E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]

Procédure de travail

“SELECTION SYSTEME” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME”.

BKS005QF

1. Siles indications de “INTELLIGENT KEY”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran

(Exemple)

NISSAN

CONSULT-II

MOTEUR

DEPART (VEH BASE NISSAN)

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

EcLarAGE| COPIER

SYSTEME DE SELECTION

MOTEUR

AT

ABS

AIRBAG

=)

BCM

AMPLI CLIM INSTRUMENT

|RETOUR ECLAIRAGE| COPIER

MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”",
“BCM”, “ABS”, “T/A", et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple)

SELECT MODE DIAG

SUPPORT DE TRAVAIL

RESULT AUTO-DIAG

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC)

SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF

Vers le bas

|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER

=)

RESULT AUTO-DIAG
RESULTATS DTC  OCCURRENCE

CIRC COMMUNIC CAN

{U1000) 0

DONNEES
FIGEES

EFFAC IMPRIMER

MODE |RETOUF! ECLAIRAGE |COPIER

PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY", “EPS”,
“BCM”, “ABS”, “T/A”, et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple)

SELECT MODE DIAG

SUPPORT DE TRAVAIL

RESULT AUTO-DIAG

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC)

SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF

Vers le bas

|RETOUR ECLA\RAGEICOPER

=)

SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR
[ IMPRIMER
DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS BON
TCM BON
VDC/TCS/ABS BON
INSTRUMENTSMETA  BON
ICC INCONNU
BCM /SEC BON
IPDM E/R BON
4x4/edx4 INCONNU
IMPRIMER Vers
MODE IRETOUR ECLAIRAGE | COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN” a la

fiche de contréle. Se reporter a LAN-144, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”

est indiqué. Se reporter a LAN-144, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:

« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-

tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont

pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.

Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant

pas dans le tableau de la fiche de contréle.

6. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-

146, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

Tableau de la fiche de controle
. . . . Diagnostic recu
Diagnostic | Diagnostic

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTMHlé¥iNTS/ INTEIkII:-I?ENT EPS | BCM/SEC VDgéTSCS/ TcM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU | INCONNU - —
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais — INCONNU - — — - — — —
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - — - INCONNU — — —
Symptémes :

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB2034E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
T/A

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM

MKIB2188E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-157, "Vérification entre la prise diagnostic et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".

Diagnostic recu

Diagnostic |Diagnostic

Ecran SELECTION SYSTEME o s EoM INSTSLQ]I_IEANTS/ IMTE!IZIéI‘?ENT tps | BoM /SEC VDE\)I/BTSCS/ oM | iPoM ER
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INoghINU [ INoghinu | INoghiNu

INTELLIGENT KEY  |Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU - — —

EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INOQAINU — -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INoQAiNU - INogfiNu

ABS Aucunwication Mauvais — INCONNU — — - — - — —

BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INOgAINU [ INogfinu - - - - - -

IPDM E/R Acunayffication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2035E

Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS

i Instruments Boiti_er Actionneur et dis-
ECM diazrr:soitic g d'Intelligent posi éectiaue ABS IPDM E/R
combinés Key (boitier de commande)

MKIB1742E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

Cas 2
Vérification du circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-158, "Vérification du circuit de 'ECM".
Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME il tranomis EcMm lNSTSlé¥iNTS/ INTEII.(LEI$ENT Eps | BCM /SEC VD/C\)/B‘I'SCS/ oM \PDM E/R
MOTEUR Mauvais | INOQAINU - - - INogAINU | INogAinu [ Inoghfinu [ INoghinu [ INnoghinu

INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INOQAINU | INCONNU — - INCONNU - - -

EPS Aucune indication - INCONNU | INGQAINU [ INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INGQAINU [ INCONNU | INCONNU - — INCONNU - INCONNU

ABS Aucune indication MVais - INOWNU - - - - - - -

BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INOQAINU [ INCONNU - - - - - -

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INogAINU - - - INCONNU - - -
MKIB2036E

: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
; Instruments Boitier Actionneur et dis-
diazl;;%itic bin d'Intelligent osi lectique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)

MKIB1744E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]

Cas 3

Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-159, "Vérification du circuit de prise diagnostic".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSlé'\.FIiNTS/ INTELKI_EIEENT EPS BCM /SEC VD%TSCS/ TcM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais [ INCONNU - - - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucun%ication Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucunwicaﬁon - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU [ INCONNU - -
BCM Aucun%ication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucun%ication Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucun%icalion - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2037E
Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Boitier Actionneur et dis-
ECM Instrume?ts d'Intelligent posttif électrique ABS IPDM E/R
combinés Key (boitier de commande)

MKIB1746E

LAN-148



SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-160, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSléI\]I!iNTS/ INTELKLEISENT EPS BCM /SEC VD/C\)/B‘I'SCS/ TcM \PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU |N09K|Nu - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU INOWNU — — INCONNU [ INCONNU — —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU lNoqﬁNu INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU INOQ(JNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU — — — INCONNU — — —
MKIB2038E
: Piece défectueuse Boftier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise . Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic d'Intelligent posii électrique ABS IPDM E/R
Key (boftier de commande)
MKIB1748E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit du bottier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-161, "Vérification du circuit du boitier d'Intelli-
gent Key".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSléI\.ﬁNTS/ INTEIkLElsENT EPS BCM /SEC VDgéTSCS/ TcM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucunwication Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU [ INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU INMNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2039E
Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné positf électrique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)
MKIB1750E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-162, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial | transmis | ECM | NSTAWMENTS/| NTELIGENT | gps | pem/sec | YOSTOS| oM | 1pDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - |N09(|Nu INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucunwicanon - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO . Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2040E
Piece défectueuse
BCM TCM
CAN H
CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent posiif électique ABS IPDM E/R
Key (boitier de commande)
MKIB1752E
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Cas 7
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-163, "Vérification du circuit du BCM".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSléAﬁNTS/ INTELKLEleENT eps | BoM /SEC VDgI/BTSCS/ oM |PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU |N09(|Nu INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucun\‘ﬁicanon Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - |N09(INU INCONNU - -
BCM Aucunvﬁicanon - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU - - - INOgAINU - - -
MKIB2041E
: Piece défectueuse Bofitier de
commande TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné d'Intelligent posit électrique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)
MKIB1754E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]

Cas 8

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-164
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTSléh]I_IiNTS/ INTELKLEleENT EPS BCM /SEC VDngTSCS/ ToMm |PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU — - — INCONNU | INCONNU |N09(1Nu INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU - — -
EPS Aucune indication - INCONNU [ INCONNU | INCONNU — — INCONNU INOQQNU — —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU — - |N09(1Nu — INCONNU
ABS Aucunwication Mauvais — INCONNU — — — — — — —
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU — — - - — -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - — -
MKIB2042E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
ECM Prise Instruments  Boitier IPDM E/R
diagnostic combinés d Intilhgent
ey

MKIB1756E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

Cas 9
Vérifier le circuit du TCM Se reporter a LAN-165, "Vérification du circuit du TCM".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME il tranais . INSTSléA;IiNTS/ |NTELKLE|$ENT eps | BoM /SEC VDgl/aTSCS/ oM \PDM E/R
MOTEUR Mauvais | INCONNU — - — INCONNU | INCONNU | INCONNU [ INO@AINU [ INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO Mauvais | INOGAINU | INogfINU [ INogfinu - - - - - —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2043E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
Prise Instruments Botier Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent oot électrique ABS IPDM E/R
Key boitier de commande)
MKIB1758E
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Cas 10
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-166, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Diagnostic |Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis EcMm INST’;lléhﬁNTS/ INTEII.(LEI$ENT EPS BOM /SEC VD/C\)/B‘I:SCS/ oM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU |N09K|Nu
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - |N09K|Nu
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucun\ﬂicanon - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2044E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
ECM Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
diagnostic . d'Intelligent positif électrique ABS
9 combinés Key (boitier de commande)
MKIB1760E
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Cas 11
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-167, "Vérification du circuit de_communication
CAN".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME il tanais . |N5TM3lénTn§NTs/ INTEI;(I.EleENT eps | BoM /SEC VD%T:S/ oM \PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INOGAINU - - - INOgAINU | iINoghiNu | INogfinu [ INogfinu [ INoghinu
INTELLIGENT KEY Aucunqgfication| Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU — — INCONNU - - -
EPS Aucunyffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucunqgffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucun%ication Mauvais — INCONNU — — — — — — —
BOITE AUTO - Mauvais | INOGAINU | INogfINU [ INogfinu - - - - - -
IPDM E/R Aucunggffication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2045E
Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-170, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

E Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
cran SELECTION SYSTEME initial | transmis | ECM  |NSEOMENTS|INTECOENT - gps | gomisec | YVORISS | tom | poMER
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INOQAINU [ INGQAINU [ INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication | Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - —
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INoghiNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU — - INOgAINU - INCONNU
ABS Avcunagffication | Mauvais - INCONNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2427E
Cas 13

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence
LAN-170, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

. Se reporter a

E Diagnostic | Diagnostic Diagnostic reu

cran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM |Nsmtéh_|/_1§NTs INTEkléleNT EPS BCM/SEC VIZ;g/B‘I'SCS TcM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication | Mauvais [ INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication — INCONNU [ INCONNU | INCONNU [ INCONNU — — INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication | Mauvais — INCMNU - - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU |NO¢|NU INOWNU — — — — — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique
ABS (boitier de commande) Bis0050G

1.

VERIFIER LE CONNECTEUR

1.
2.
3.

Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher la borne négative de la batterie.

Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W) &E ;*’,& Eé} (:"’&
du connecteur de faisceau M1. m’ ' TS. m‘ ‘
6 (R) — 2C (R) - il doit y avoir conti- Prise diagnostic
nuité. : :‘4: : : : : Connecteur de faisceau
6 H
14 (W) —1C (W) il doit y avoir conti- — o superrapcord muliple
nuité &8 [ smy  |o]connecTOR]
' 2C, 1C
——
BON ou MAUVAIS @
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).
Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-

teur de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connec- - «S’Q&
1s. E} m’ ‘

teur faisceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif Gonnecteur e
électrique ABS (boitier de commande). Connecteur de faisceau SMJ  dispositif électrique ABS
—1 (boitierde -
. . . . ® -
2C (R)-26 (R) . il doit y avoir conti- [_sm 2c| !gONNECTORl commande) -
nuite. <= [ C/MUNIT |O| CONNECTOR|
. . . . 15,26 -

1C (W) - 15 (W) . il doit y avoir conti- e

nuite. o] ’

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

MKIBO531E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-143, "Procédure de travail".

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
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Vérification du circuit de 'ECM BKS0050H
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 84 (R) du connecteur de Eﬁ} é"&
faisceau E66 de I'ECM et celle 83 (W). HS. %‘ '

84 (R) — 83 (W) : Env. 108 - 132Q CO""GCte}Lde I'ECM
BON ou MAUVAIS [[__Ecm _|o[connecTOR]|
BON >> Remplacer 'ECM. 83 84
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.

MKIB1874E

LAN-158



SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]
Vérification du circuit de prise diagnostic BKs0050)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostique et les bornes suivantes ne sont pas endommagés, pliés ou mal bran-
chés (c6té connecteur et cété faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic

BON ou MAUVAIS [Fa T T

BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a LIeIL L1

LAN-143, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E
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Vérification du circuit des instruments combinés I
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E
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Vérification du circuit du boitier d'Intelligent Key Bis0050K
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommageés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. &, X
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du botier

BON ou MAUVAIS h

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key
et la prise diagnostic.

d’Intelligent Key |_“
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q uelLsHIH IH l/(/
[Q]

SKIA2405E
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Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS —
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005QM

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.
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[CAN]
Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de
commande) —

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). ?’5 3'&

2. Vérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur Is. m’ :

de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS Connecteur d'actionneur et de dispositif
(boitier de commande) et 15 (W) . électrique ABS (boitier de commande)
C/UNIT [0 GCONNECTOR

26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q | o |

15 26 —
BON ou MAUVAIS o
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS @
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre l'actionneur et le dispositif PKIAGS31E
électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.
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Vérification du circuit du TCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005Q0

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de Rl g &
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . s,
5 (R) -6 (W) . Env. 54 — 66Q Conngcteur de TCM
BON ou MAUVAIS [ Tcm JofconnecTor]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. [ [l ‘

PKIAO817E
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[CAN]

Vérification du circuit de I'lPDM E/R BKs0050P
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'IPDM E/R.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de s S
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) . HS.
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q Connecteur d1PD
BON ou MAUVAIS s
BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. @

SKIA2382E
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[CAN]

Vérification du circuit de communication CAN BKS005Q0
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande, cbté instruments, c6té boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

« Boitier d'Intelligent Key

« Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
« TCM (boitier de commande de transmission)

. IPDME/R

« Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. \Vérifier la continuité entre les bornes 84 (R) et 83 (W) du con-

necteur de faisceau E66 de 'ECM. Eé} ;f's
84 (R) — 83 (W) - il ne doit pas y avoir conti- HS. %‘

nuité. Connecteur de I'ECM
BON ou MAUVAIS [ Ecm |o[connEcToR]|
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 83 84
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de
faisceau E101. [ @ J

MKIB1874E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 84 (R) et 83 (W) du connecteur
de faisceau E66 de I'ECM et la masse. 53 Eé} £
84 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- HS.
nuite. Connecteur de I'ECM
83 (W) —masse il ne doit pas y avoir conti- T eom H‘CONNECTOR"
nuité.
83, 84
BON ou MAUVAIS I
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. L (2]
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de pe o
faisceau E101. = MKIBISTSE
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[CAN]

4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con- e
necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif Eé} «I'&
électrique (boitier de commande). T.S. m’ :

26 (R) —15 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Connecteur d'actionneur et de dispositif
nuité. électrique ABS (boitier de commande) -

[ cuNiT iaiCONNECTOR|
BON ou MAUVAIS 15— 25 __

BON >> PASSER A L'ETAPE 5. -
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- PKIAOS31E
gue ABS (boitier de commande) et le TCM
« Faisceau entre I'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-

necteur de faisceau E101

» Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre I'actionneur d'ABS et les bornes 26 (R) et

15 (W) du connecteur de faisceau E45 du dispositif électrique (boi- i’ﬁ
tier de commande) et la masse. TS.
_ i i i i- Connecteur d'acti ot de dispositif
26 (R) — masse 2l rt1e doit pas y avoir conti ‘éIZZE%CUZU;\BS%SESUJeeCO nfmfnzcg"
nuité. —
15 (W) — masse . il ne doit pas y avoir conti- [ cuNm 15|°2|:0NNECTORI
nuité. ——
BON ou MAUVAIS L@
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. le o
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est = PKIAOS3E

endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre I'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

» Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM
E/R
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[CAN]

6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur des instruments combinés

- Connecteur de boitier d'Intelligent Key

- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % SR

6 (R)—14 (W) il ne doit pas y avoir conti- al
nuité.

Prise diagnostic

[ f4 [ [ 1]
BON ou MAUVAIS HCX NN

BON >> PASSER A L'ETAPE 7. T
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1 PKIA2077E

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru-
ments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi

6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite. ECEREN

14 (W) — masse : il ne doit pas y avoir conti- [T6T T T 11
nuité. 6, 14

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8. [Q] ﬂ

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est o o
endommagé, le réparer. = PKIA20TOE

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-170, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nouveau le diagnostic. Se reporter a LAN-143
"Procédure de travail”.
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I'lPDM E/R.
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[CAN]

Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R BiK50050R
Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-51, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-52, "Vérification de |'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

o Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants BKS00505
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 84 et 83 de I'ECM.
o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance m
Boitier Borne Q) S D
ECM 84— 83 o
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58
LKIAO037E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 6) PFP:23710
Description du systeme —

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contréleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux Bi5005QU

Conduite a droite

/

Instruments combinés @

Actionneur et dispositif électrique

ABS (boitier de commande)

Vue avec la boite a gants déposée

Sente] NN

IPDM E/R (module de
TCM (boitier de commande distribution d'alimentation intelligent

de transmission) compartiment moteur) (E16 )

MKIB2367E
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Schéma de cablage — CAN — Bis005QV
LAN-CAN-11

IEC ;| IGNE DE
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LAN-CAN-12
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]
Procédure de travail BKs0050W

1. Siles indications de “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION SYSTEME”"
de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME”".

(Exemple) | Nissan SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-I o

ABS

» AIRBAG
MOTEUR oM

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS”, “T/A” et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN 0
U1000]
CONTROLE DE DONNEES
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) »
SIG COMMUNIC CAN
TEST ACTIF
| DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|F*ET0UR ECM‘RAGEICOPIER MODE |HETOUR ECLAIRAGE |COP|EH
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM", “ABS”, “T/A”", et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG sIG COOMMUNIC CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIMER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - I\,’\lzgé Efﬂil/\l ‘:ZSM - Sg:
SIG COMMUNIC CAN IcC INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF |PDM E/R BN
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLMRAGEICOPIER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIAB343E

4. Joindre I'impression de “SELECTION SYSTEME", “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-175, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN",
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-175, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:

« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN" pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier I'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN”" n‘apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

6. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
177, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".

LAN-174



SYSTEME CAN (TYPE 6)

Tableau de la fiche de controle
. . . . Diagnostic recu
Diagnostic | Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM 'NST,;*%”{’?NTS/ EPS BCM /SEC VDg/BTSCS/ TCM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU — —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU — - — - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - — — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU — — —
Symptémes :
Joindre une copie de Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME

MKIB2048E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
T/A

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM E/R

MKIB2189E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-187, "Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ecm |NSTRMENTS' gps | Bomysec | VOSTCS | Tom IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - INCONNU | INCONNU | INogfinu | INogfinu | INogfinu

EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INogAINU = -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INogAINU - INogAINU

ABS AucunWication Mauvais — INCONNU — — — — — —

BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INogAINU | INogfiNu - - - - -

IPDM E/R Aucungffication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2049E

: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
Prise Actionneur et dis-
ECM diagnostic Instrurr?erlwts positif électrique ABS IPDM E/R
combinés (bottier de commande)

MKIB1767E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

Cas 2
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-188, "Veérification du circuit de I'ECM".
. . . . Diagnostic recu
Diagnostic | Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ecm |"STRUMENIS eps | Bomisec | YPSIOS/ | oM IPDM E/R
MOTEUR Mauvais | INOQAINU - - INoAINU | INoghinu | INogfinu | INoghinu | INoghfinu
EPS Aucune indication - INCONNU | INOgAINU | INCONNU — INCONNU | INCONNU — —
BCM Aucune indication — INCONNU | INOgAINU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication|  Mayffais - INOgAINU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INogAINU | INCONNU - - - - —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INogAiNU - - INCONNU - - -
MKIB2050E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
: Instruments Actionneur et dis-
diaglgso?stic combinés positi électiique ABS IPDM E/R

boitier de commande)

MKIB1769E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

Cas 3
Veérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-189, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
) ) ) ) Di i
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ iagnostic re¢ VDC/TCS/

SELECTION SYSTEME initial transmis ECM MET A EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucungjffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU = INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucungjffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucunwication Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucungfication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -

MKIB2051E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
Actionneur et dis-
ECM Instruments postt dlectique ABS IPDM E/R
combinés (botier de commande)

MKIB1771E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-190, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Diagnostic recu

Eoran SELECTION SYSTEME | Diagiostic | Dlagnostie Ecm  [NSTRMENTS|  gpg Bom/sec | YOSTCS | Tom IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU _ _ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucun indication _ INCONNU | INCONNU | INOgAiNU _ INCONNU | INCONNU _ _
BCM Aucune indication _ INCONNU | INCONNU | INOQRINU _ _ INCONNU _ INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INOQAINU _ _ _ _ _
IPDM E/R Aucune indication _ INCONNU | INCONNU - _ INCONNU _ — —

MKIB2052E

Piece défectueuse Boitier de

commande BCM TCM
EPS

CAN H

CAN L

Actionneur et dis-
postif électrique ABS IPDM E/R
(boitier de commande)

Prise
ECM diagnostic

MKIB1773E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-191, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

. . . . Diagnostic re¢
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ VDC/TCS/

SELECTION SYSTEME initial transmis ECM VET A EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU — — INOWNU INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucun%ication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU - -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU — — — — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - - -

MKIB2053E
Piece défectueuse
TCM
CAN H
CAN L
: Instruments Actionneur et dis-
ECM diaFg’;rr;%itic biné posilt électique ABS IPDM E/R
combines (boftier de commande)

MKIB1775E

LAN-181



SYSTEME CAN (TYPE 6)

Cas 6
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-192, "Vérification du circuit du BCM".
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ Diagnostic recu VDC/TCS/

SELECTION SYSTEME initial transmis ECM MET A EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - INCONNU |N09(|Nu INCONNU | INCONNU | INCONNU

EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - |N09(|Nu INCONNU - -
BCM Aucun%icaﬁon - INCONNU | INCONNU [ INCONNU - - INCONNU - INCONNU

ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -

BOITE AUTO Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - -

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - |N09(|Nu - - -
MKIB2054E

: Piece défectueuse Boitier de
commande TCM
EPS
CANH
CAN L
. Actionneur et dis-
ECM dia e Instruments bosii slectique ABS IPDM E/R
g combinés boitier de commande)

MKIB1777E
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[CAN]

Cas 7

Vérifier le circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-193
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

. . . . Diagnostic re¢
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ VDC/TCS/

SELECTION SYSTEME initial transmis ECM MET A EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR Mauvais INCONNU — — INCONNU | INCONNU INOWNU INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INowNU - -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INOWNU — INCONNU
ABS Aucunwication Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU — — — — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - - -

MKIB2055E
Piece défectueuse Boftier de
commande BCM TCM
EPS
. Actionneur et dis-
ECM diaTse Instruments posiif dlectique ABS IPDM E/R
g combinés boitier de commande)
MKIB1779E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

Cas 8
Veérifier le circuit du TCM Se reporter a LAN-194, "Vérification du circuit du TCM".
Ecran Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS/ Diagnostic recu VDC/TCS/
SELECTION SYSTEME initial transmis ECM WET A EPS BCM /SEC ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR Mauvais | INCONNU - - INCONNU | INCONNU | INCONNU |N09(|Nu INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU [ INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO Mauvais | INOQAINU | INoghinu | iNnoghinu - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2056E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné positf électrique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)

MKIB1781E
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Cas 9
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-195, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic re¢
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | NSTRMENTS|  gpg Bom/sec | VOOITOS TcM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU — - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INogAINU
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INCONNU - —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INoAINU
ABS Aucune indication | Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucunagflication - INCONNU | INCONNU — — INCONNU - — -
MKIB2057E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
: Instruments Actionneur et dis-
ECM diaFg’]rr;%estic bine postif électrique ABS
combines boitier de commande)
MKIB1783E
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[CAN]
Cas 10
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-196, "Vérification du circuit de_communication
CAN".
. . . . Diagnostic recu
Ecran Diagnostic | Diagnostic
SELECTION SYSTEME initial | transmis gcm |MSTAMENSH - gps | somssec | VOSHSS | Tem | ipomEm
MOTEUR - Mauvais | INOQAINU - - INoAINU | INnoghinu | iNnoghinu | inoghinu | INoghinu
EPS Aucunyfication - INCONNU | INCONNU | INCONNU —~ INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucunqfication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Avcungiffication|  Mauvais - INCONNU - - - - - -
BOITE AUTO - Mauvais | INOQAINU | INoghinu | iNnoghinu - - - - -
IPDM E/R Aucunyffication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2058E
Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-199, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis gcm  [NSOUENTS eps | Bowsec | YORROS | tom | poMER
MOTEUR — Mauvais INCONNU — — INCONNU | INCONNU INCMNU INCMNU INCONNU

EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU |NCMNU - -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INOWNU — INCONNU

ABS Aucunwlcation Mauvais - INCONNU - - - - - -

BOITE AUTO — Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU — — — — —

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2429E

Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a

LAN-199, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSTRUMENTS|  gpg Bowsec | VOSITCS TCM IPDM E/R
MOTEUR — Mauvais | INCONNU — — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU — —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU — - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais — INMNU - - - - — —
T/A - Mauvais | INCONNU | INOgAINU | INoghiNu - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU INCONNU - - INCONNU - — —

MKIB2430E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique
ABS (boitier de commande) Bis0050

1.

VERIFIER LE CONNECTEUR

1.
2.
3.

Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher la borne négative de la batterie.

Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W) &E ;*’,& Eé} (:"’&
du connecteur de faisceau M1. m’ ' TS. m‘ ‘
6 (R) — 2C (R) - il doit y avoir conti- Prise diagnostic
nuité. : :‘4: : : : : Connecteur de faisceau
6 H
14 (W) —1C (W) il doit y avoir conti- — o superrapcord muliple
nuité &8 [ smy  |o]connecTOR]
' 2C, 1C
——
BON ou MAUVAIS @
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).
Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-

teur de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connec- - «S’Q&
1s. E} m’ ‘

teur faisceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif Gonnecteur e
électrique ABS (boitier de commande). Connecteur de faisceau SMJ  dispositif électrique ABS
—1 (boitierde -
. . . . ® -
2C (R)-26 (R) . il doit y avoir conti- [_sm 2c| !gONNECTORl commande) -
nuite. <= [ C/MUNIT |O| CONNECTOR|
. . . . 15,26 -

1C (W) - 15 (W) . il doit y avoir conti- e

nuite. o] ’

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

MKIBO531E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-174, "Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-187



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM BKS0050Y
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 84 (R) du connecteur de Eﬁ} é"&
faisceau E66 de I'ECM et celle 83 (W). HS. %‘ '

84 (R) — 83 (W) : Env. 108 - 132Q CO""GCte}Lde I'ECM
BON ou MAUVAIS [[__Ecm _|o[connecTOR]|
BON >> Remplacer 'ECM. 83 84
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.

MKIB1874E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]
Vérification du circuit de prise diagnostic BKs00507
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (c6té
connecteur et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic

BON ou MAUVAIS [Fa T T

BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a LIeIL L1

LAN-174, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]
Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Vérification du circuit de boftier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS.

DISCONNECT 'c}
2. Vérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- -

teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS.
Connecteur du boitier de commande EPS

8(R) -7 (W : Env. 54 — 66Q (=[]
(R) -7 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]
Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 5"5
necteur de faisceau M48 du BCM. Hs. %‘
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
e TTTTTITTT(7
BON ou MAUVAIS BT T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

MKIBO319E
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Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005R3

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). ﬁ;ﬁ 4
2. Vérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur IS,
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS Connecteur d’actionneur et de dispositif
(boitier de commande) et 15 (W) . électrique ABS (boitier de commande)
C/UNIT |0 CONNECTOR
26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q I . s = |
BON ou MAUVAIS o o
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif PKIAOS31E

électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.
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Vérification du circuit du TCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de R g gts»
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . HS. m’
5 (R) - 6 (W) L Env. 54 - 66Q Connecteur de TEM
BON ou MAUVAIS ([ Tcm  |ofconnecToR]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. { Ql J

PKIA0817E
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Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R.

[Q]

SKIA2382E
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[CAN]
Veérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté

module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).
ECM

Instruments combinés

Boitier de commande EPS

BCM

Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -

TCM (boitier de commande de transmission)

IPDM E/R

Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 84 (R) et 83 (W) du con-
necteur de faisceau E66 de 'ECM.
84 (R) — 83 (W) . il ne doit pas y avoir conti-
nuité. Connecteur de I'ECM

BON ou MAUVAIS [ Ecm |o[connecTor]|

BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 83 84

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de

faisceau E101. . [Q] .
MKIB1874E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 84 (R) et 83 (W) du connecteur

de faisceau E66 de 'ECM et la masse. Eﬁ} g'&
84 (R) — masse - il ne doit pas y avoir conti- HS. %’

nuite. Connecteur de I'ECM
83 (W) — masse il ne doit pas y avoir conti- T eom 'H‘CONNECTOR"
nuiteé. Y
BON ou MAUVAIS i
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. L (2]
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de po o
faisceau E101. = MKIB16TSE
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I'lPDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ 4
électrique (boitier de commande). 1.

26 (R)—15 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Connecteur d'actionneur et de dispositif
nuité électrique ABS (boitier de commande)

[ cruniT iaiCONNECTORl
BON ou MAUVAIS 15— 928 _

BON >> PASSER A L'ETAPE 5. -
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- PKIAOS31E
gue ABS (boitier de commande) et le TCM
« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-

necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre I'actionneur d'ABS et les bornes 26 (R) et I
15 (W) du connecteur de faisceau E45 du dispositif électrique (boi- E}
tier de commande) et la masse. T.S.
_ i ' ' - Connecteur dacti st de dispositit
26 (R) — masse sl rt1e doit pas y avoir conti Glootrique ABS (boftier de commande)
nuite. —
15 (W) — masse il ne doit pas y avoir conti- [ cuNT 15'2':0NNECT°R.
nuité. —
BON ou MAUVAIS L@
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. o o
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est T PKIAOBME

endommagé, le réparer.
« Faisceau entre I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

LAN-197



SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]

6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17

de prise diagnostic et 14 (W). EE 'i;s!'];i
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuité.
[ M4 [T 11
BON ou MAUVAIS [T6INJ L1

BON >> PASSER A L'ETAPE 7.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. [Q]

Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

PKIA2077E

Faisceau entre la prise diagnostic et les instru-
ments combinés

Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = —8
M17 de prise diagnostic et la masse. E (57)
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite. [Fa [T 1]
14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir conti- L6l [ 1]
nuité. L, —

BON ou MAUVAIS

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est fo o

BON >> PASSER A L'ETAPE 8. [Q] ﬂ

endommagé, le réparer. =

PKIA2079E

Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur de faisceau M1
Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés
Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-199, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nouveau le diagnostic. Se reporter a
"Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.

LAN-198
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-51, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-52, "Vérification de |'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR "ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants

VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.

« Vérifier la résistance entre les bornes 84 et 83 de 'ECM.

BKSO05R8

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 84 — 83
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 7) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

Condgre & et ~im ||

Prise diagnostic  (M17

-~

/ :
Instruments combinés @ o

Vue avec tableau de bord déposé §

R

A , < } BCM (module de contrdle de la carrosserie)
—~ _ —
Bottier d'Intelligent Key @\ ?'_j\ /{ J’
Vue avec carter de filtre a air déposé Vue avec phare gauche déposé )
< XActionneur ABS et dispositif électriquel e >

IPDM E/R
(module de distribution
dalimentation intelligent

MKIB1923E
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Schéma de cablage — CAN —

LAN-CAN-13

I : | IGNE DE DONNEES

BOITIER DE BCM (MODULE DE
COMMANDE CONTROLE DE LA
EPS CARROSSERIE)

CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L

=z

L |1

| PAGE
SUI-
VANTE

|

R W R W R
[6 | [14 ] [Eml =1l =1l =1 o
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L |BOITIER
ECM PRISE IBOITIER DE I INSTRUMENTS EE’;‘(TELUGENT
DIAGNOS-| |  COMMANDEDEs | | COMBINES
TiC COMBINES
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
s [is[i4fs[e[ilio]o]\| @D [FI2[3]2]5]e]7 e e o[t BB e[ [e[is[e0] W22 -SUPER RACCORD MULTIPLE
8[7]6]5][4]3]2]1 W 21[22[23]24[25]26]27]28[29[30[37[52[33[34]35]36[37 [38[39[40] W (sMJ)
-DISPOSITIFS ELECTRIQUES
=
[4]==(3 |[2oT19]18]17[16]15[14]13]12]11T10] o |8 [7 T6 [5[4 [3 ]2 1 ]| (w48
8|7]6]5] W |[40]30[38[37]36]s5]34[33[32[s]30 29 [28]27 26 25 |4 232 2T]| W HsS.
|
1[2]3]4]5]6]7[8 |9 [o[1[r2[ts[i4[ 1567 [18[13]e0]| (M51
21[22[23[24]25]26]27 28] 29[30[1[32 33 [34[35]36 3738 39 a0]| W HsS.

MKWA4497E
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LAN-CAN-14

I | IGNE DE
DONNEES

QPR-: R ()
PAGE !
PRECE- D) Eiod
DENTE :
W w = @
R w R W
sl k3l 5211 [[ss]l 1POMER
16 15 51 5|8 (MODULE DE
CANH CAN-L] | ACTIONNEUR ET CAN-H CAN-L] | DIsTRIBUTION
DISPOSITIF ELECTRIQUE D'ALIMENTATION
ABS (BOITIER DE COMMANDE) INTELLIGENT - -
E45 COMPARTIMENT
MOTEUR) (CPU)
EEEEE

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

| 0 0 - SUPER RACCORD
iﬁﬁ' |26]25]24]23]22]21]20] 19 18] 17]16] _ MULTIPLE (SMJ)
H:; :‘: :g gg g? Zg E\;VG HS [|15|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|
] LI
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Procédure de travail

1. Siles indications de “INTELLIGENT KEY”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran
“SELECTION SYSTEME” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T

ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”",
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY", “EPS”,
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - |\$$F/L 33/\‘ ‘:2/SM - ng
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4xd/edxd INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOPIER MODE IRETOUR ECLAIRAGE | COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-204, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-204, "FICHE DE CONTROLE",

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

6. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
206, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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[CAN]
FICHE DE CONTROLE
Tableau de la fiche de contréle
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INS‘/I'SLéI\_?iNTS INTEI;<I.EI$ENT EPS BCM/SEC VIZ;g/B'I'SCS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication] Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU — - INCONNU — —
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM [Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU — — INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU — — — — — —
IPDM E/R Aucune indication| - INCONNU INCONNU - - - INCONNU - -
Symptoémes:

Joindre une copie
de SELECTION
SYSTEME

Joindre une copie
de SELECTION
SYSTEME

MKIB2368E
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Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM

MKIB2190E
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RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de

commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-216, "Vérification entre la prise diagnostic et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
Ecran SELECTION SYSTEME o . INSTRU- [INTELLIGENT VDC/TCS
initial transmis ECM MENTS/M&A KEY EPS BCM/SEC IABS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - - INCONNU INCONNU INOWINU INOWNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU INCONNU - - INCONNU INO“INU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - |NO¢|NU INMNU
ABS Avcungyffication]  Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R A "" i - INCONNU INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2369E
: Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM
EPS
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné d'Intelligent positf électrique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)

MKIB1790E
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Cas 2
Vérification du circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-217, "Vérification du circuit de 'ECM".
Di i Di i Diagnostic regu
lagnostic lagnostic

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTS%E\NTS INTEI}_(LElsENT EPS BCM/SEC VD//?/BTSCS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INOAINU - - - INoQAINU_ | INogAINU [ INogAINU [ INoghiNy

INTELLIGENT KEY Aucune indication] Mauvais | INCONNU | INO@AINU | INCONNU = = INCONNU . .

EPS [Aucune indication| - INCONNU | INOgAINU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM [Aucune indication| - INCONNU | INOgAINU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU | INCONNU

ABS nucune indication]  Mayffais - INOQAINU - - - - - -

IPDM E/R Aucune indication| - INCONNU INMNU - - - INCONNU - -
MKIB2370E

: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Boitier Actonneur et dis-
diagnostic combinés d'Intelligent positif électrique ABS IPDM E/R
Key (boitier de commande)

MKIB1792E
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Cas 3
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-218, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
Ecran SELECTION SYSTEME Di@q‘?ﬁ“" Dtiagnospic ECM  |INSTRUMENTS[INTELLIGENT Diann;:g e somisec | VPCTCS [ oom em
initia ransmis /MET A KEY /ABS

MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU

INTELLIGENT KEY nucungffication | Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU - -

EPS nucunggffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU [ INCONNU -
BCM nucunqgffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU

ABS nvcunaffication | Mauvais - INCONNU - - - - - -

IPDM E/R Aucun%ication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2371E

Piéce défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Boitier Adtomneur et dis-
ECM ; ; e d'Intelligent positf électique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés Key (bofter de

MKIB1794E

LAN-208



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 4

Veérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-219, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM lemtgliNTs INTEI;<I.EI(Y§ENT EPS BCM/SEC VD/EI/BT:S IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU — - - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais INCONNU INCONNU INO“INU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU INOWNU - - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INOWNU INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - —
MKIB2372E
Piece défectueuse Boftier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic d'Intelligent positt électiique ABS IPDM E/R
Key (boitier de commande)
MKIB1796E

LAN-209



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit du bottier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-220, "Vérification du circuit du boitier d'Intelli-
gent Key".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUMENTS| |NTELLIGENT EPS BCM/SEC VDC/TCS | 5pm E/R
/META KEY /ABS
MOTEUR — Mauvais INCONNU — — — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucun%icaﬁon Mauvais INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU | INCONNU —
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU INCMNU - - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2373E
Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM
EPS
CAN H
CAN L
. Actionneur et dis-
ECM diaFg;I:lSoestic InStrug‘ems postif électrique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)
MKIB1798E

LAN-210



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-221, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INS‘/I"GLéI.\ll_IiNTS INTE;IEI$ENT EPS BCM/SEC VD/IC\;I/‘::I-SCS |PDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - - INMNU INCONNU INCONNU INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucunwication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU — -
MKIB2374E
: Piece défectueuse
BCM
CANH
CAN L
) Boitier Actionneur et dis-
ECM ginse Instruments dintelligent posil Slctiue ABS IPDM E/R
g combinés Key boitier de commande)
MKIB1800E
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SYSTEME CAN (TYPE 7)

Cas 7
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-222, "Vérification du circuit du BCM".
. . . . Diagnostic regu
Diagnostic | Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME L h INSTRUMENTS| INTELLIGENT VDC/TCS
initial transmis ECM /MET A KEY EPS BCM/SEC /ABS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - - INCONNU INMNU INCONNU INCONNU
INTELLIGENT KEY A -"" Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INMNU INCONNU -
BCM A -"" - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - - INO“INU - -
MKIB2375E
: Piece défectueuse Bofitier de
commande
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Boitier Aq[or]neu(etdis-
ECM diagnostic biné d'Intelligent postit électrique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)
MKIB1802E
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SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 8

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-223
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Diagnostic | Diagnostic Diagnosie tew)

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTS%’:“E\NTS INTEIRLEISIEENT EPS BCM/SEC VD/E/B'I:SCS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INOgAINU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
EPS [Aucune indication| - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INOgAINU -
BCM [Aucune indication| - INCONNU | INCONNU | INCONNU [ INCONNU - - INogAINU | INCONNU
ABS rucunggffication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication| - INCONNU INCONNU - - - INCONNU - -

MKIB2376E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
Prise Instruments  Boitier
ECM diagnostic combinés d Int;!?ent IPDM E/R
MKIB1804E

LAN-213



SYSTEME CAN (TYPE 7)

Cas 9
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-224, "Veérification du circuit de I''PDM E/R".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME L . INSTRUMENTS| INTELLIGENT VDC/TCS
initial transmis ECM IMET A KEY EPS BCM/SEC IABS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - - - INCONNU | INCONNU | INCONNU lNooﬁNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU |NoqﬁNU
ABS Aucune indication| Mauvais - INCONNU - - - - - -
IPDM E/R A "" - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2377E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM ; ; o d'Intelligent postif électrique ABS
diagnostic combinés Ke)? (boitier de commande)
MKIB1806E

LAN-214



SYSTEME CAN (TYPE 7)

Cas 10
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-225, "Vérification du circuit de communication
CAN".
. . . " Diagnostic recu
Diagnostic | Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME itial transmis EcM |NSTRUMENTS[NTELLIGENT | gpg som/sec | VPCTCS | \oom e
/META KEY /ABS
MOTEUR - Mauvais | INOQAINU - - - INoAINU | INoghiNU | Inoghinu | inoghiny
INTELLIGENT KEY [aucunyfffication] Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU - -
EPS ucunayffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM ucunyffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU | INCONNU
ABS Aucungfldication| Mauvais — INCONNU — — — — — —
IPDM E/R Aucun%ication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
MKIB2378E
Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-228, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME it ; INSTRUMENTS| INTELLIGENT VDC/TCS

initial transmis ECM MET A KEY EPS BCM/SEC /ABS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - - INCONNU | INCONNU INOWNU INCONNU

INTELLIGENT KEY [Aucune indication| Mauvais INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU - -

EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU | INCONNU - - INCONNU INOWNU -
BCM [Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCMNU INCONNU

ABS rucunagffication]| Mauvais - INCONNU - - - - - -

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU — - — INCONNU - -
MKIB2379E

Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a

LAN-228, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic regu

Ecran SELECTION SYSTEME D""i?]:‘t?;"c Dt'ffn";;i“: Eom | NSTRUMENTSIINTELLGENT [ Epg BOM/SEC vr;g/BTScs POV ER
MOTEUR _ Mauvais | INCONNU _ _ _ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY _ |Aucune indication] Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU _ _ INCONNU _ _
EPS Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU — — INCONNU INCONNU -
BCM [Aucune indication _ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU _ _ INCONNU | INCONNU
ABS Aucune indication| Mauvais — INMNU — — — — — —
IPDM E/R [Aucune indication _ INCONNU | INCONNU _ _ _ INCONNU _ _

MKIB2380E
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SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]

Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique

ABS (boitier de commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005RD

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté

connecteur et faisceau).
o Connecteur de faisceau M1
o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W)
du connecteur de faisceau M1.

6 (R)—2C (R) il doit y avoir conti-
nuite.

14 (W) -1C (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

Prise diagnostic

[ T4 T T 11

[ Il T 111

6, 14

CA€0 5

Connecteur de faisceau
de superraccord multiple

[ smy

i3| CONNECTOR|

[Q]

2C, 1C,

l

MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).

2. Veérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-
teur de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connec-
teur faisceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande).

2C (R)-26 (R) il doit y avoir conti-
nuite.

1C (W) - 15 (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

HAES)

Connecteur de faisceau SMJ

SMJ  |®] CONNECTOR|

2C, 1C
—_—

Connecteur
d’actionneur et de
dispositif électrique ABS
(boitierde ~ -~~~ -
commande) -

[ cuniT

2

[Q]

15,26
J5, 26,

[connecToR]

)

MKIBO531E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-203, "Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-216



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]
Veérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

boitier de commande et c6té faisceau).
Connecteur de I'ECM

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 84 (R) du connecteur de Eé} Jf's
faisceau E66 de 'ECM et celle 83 (W). HS. %‘ ‘
84 (R) — 83 (W) : Env. 108 — 132Q Connecteur de 'ECM
BON ou MAUVAIS |L_EcM __[of coNNECTOR]|
BON >> Remplacer 'lECM. 83 84
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.

LAN-217




SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (coté
connecteur et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE la;ﬁﬁ

6 (R) — 14 (W) : Env. 54 - 66Q Prse dlagnostic
BON ou MAUVAIS (T 1T
BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a HEN NN

LAN-203, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E

LAN-218



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKSO005RG

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec- s
teur de faisceau M22 des instruments combinés. -
Connecteur des instruments combinés
1(R) -2 (W) : Env. 54 — 66Q P —
AT T T T T T T T2
BON ou MAUVAIS ((“ [T T T T T
BON >> Remplacer les instruments combinés.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

O

SKIA2378E
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SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit du botitier d'Intelligent Key
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommagés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et coté faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. m DISCONNECT
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du boitier

BON ou MAUVAIS

d’Intelligent Key )
— : - (el T T/
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q LLIL""' H-H(

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key Q]
et la prise diagnostic.

O

SKIA2405E
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SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit de boftier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS.

DISCONNECT 'c}
2. Vérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- -

teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS.
Connecteur du boitier de commande EPS

8(R) -7 (W : Env. 54 — 66Q (=[]
(R) -7 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E

LAN-221




SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]
Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 5"5
necteur de faisceau M48 du BCM. Hs. %‘
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
e TTTTTITTT(7
BON ou MAUVAIS BT T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

MKIBO319E
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SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005RK

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électri- S
que ABS (boitier de commande). E} ¢
2. Vérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur IS,
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS Connecteur d’actionneur et de dispositif
(boitier de commande) et 15 (W) . électrique ABS (boitier de commande)
C/UNIT  |O] CONNECTOR
26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q I . s = |
BON ou MAUVAIS o o
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre l'actionneur ABS, le dispo- LN

sitif électrique (bottier de commande) et I''PDM E/R.

LAN-223



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'IPDM E/R.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de s S
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) . HS.
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q Connecteur d1PD
BON ou MAUVAIS s
BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre l'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM E/R. @

SKIA2382E
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SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande, cbté instruments, c6té boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

« Boitier d'Intelligent Key

o Boitier de commande EPS

« BCM
« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
. IPDME/R

o Entre 'ECM et I''PDM E/R
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 84 (R) et 83 (W) du con-

necteur de faisceau E66 de 'ECM. Eﬁ} S
84 (R) — 83 (W) - il ne doit pas y avoir conti- Hs. %‘ '

nuité. Connecteur de I'ECM
BON ou MAUVAIS [[_Ecm |ofconnEcToR]|
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 83 84
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101. l @ J

MKIB1874E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 84 (R) et 83 (W) du connecteur

de faisceau E66 de 'ECM et la masse. Eé} e
84 (R) — masse - il ne doit pas y avoir conti- HS. %‘

nuite. Connecteur de I'ECM
83 (W) —masse il ne doit pas y avoir conti- T Eom H‘CONNECTOR"
nuite. p——
BON ou MAUVAIS '
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. L [Q]
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de Fe o

faisceau E101. = MKIB1875E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif - 3’5
A€ )

électrique (boitier de commande).

26 (R) — 15 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Connecteur d'actionneur et de dispositif
nuité électrique ABS (boitier de commande)

[ cuNiT iaiCONNECTOR|
BON ou MAUVAIS 5 s

BON >> PASSER A L'ETAPE 5. o
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Q @ ’
endommagé, le réparer.
. Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier PKIA0B31E
électrique (boitier de commande) et le connecteur
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre I'actionneur d'ABS et les bornes 26 (R) et e <
15 (W) du connecteur de faisceau E45 du dispositif électrique (boi- L ‘
tier de commande) et la masse. TS. m‘
— = i i i- Connecteur d'actionneur ét de dispositif
26 (R) masse : II_?,e doit pasy avoir conti ‘électrique ABS (boitier de con’?mande)
nuiteé. —
. . . . 0
15 (W) — masse . il ne doit pas y avoir conti- [ ounT | lCONNECTORl

., 15, 26
nuite. Nl

BON ou MAUVAIS L@
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. o o

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est T PKIAOB3E
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre I'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101
» Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM
E/R
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6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur des instruments combinés

- Connecteur de boitier d'Intelligent Key

- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % SR

6 (R)—14 (W) il ne doit pas y avoir conti- al
nuité.

Prise diagnostic

[ f4 [ [ 1]
BON ou MAUVAIS HCX NN

BON >> PASSER A L'ETAPE 7. T
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1 PKIA2077E

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru-
ments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi

6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite. ECEREN

14 (W) — masse : il ne doit pas y avoir conti- [T6T T T 11
nuité. 6, 14

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8. [Q] ﬂ

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est o o
endommagé, le réparer. = PKIA20TOE

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-228, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nouveau le diagnostic. Se reporter a LAN-203
"Procédure de travail”.
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I'lPDM E/R.

LAN-227



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R
Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-51, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-52, "Vérification de |'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

o Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 84 et 83 de I'ECM.
o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance m
Boitier Borne Q) S D
ECM 84— 83 o
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58
LKIAO037E
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[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 8) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contréleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux BKS005R0

Conduite a droite

<~/ |

Pise diagnostic (M17

/ ?
Instruments combinés @

Vue avec carter de filtre & air déposé — -
P Actionneur ABS et dispositif électrique
(boitier de commande) E

la carrosserie
=(uag) || 2carosssre)

IPDM E/R
(module de distribution
d'alimentation intelligent
compartiment moteur)t

MKIB1937E
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BKSO005RR

LAN-CAN-15

Wl : |IGNE DE

Schéma de cablage — CAN —

DONNEES
BOITIER DE BCM (MODULE DE
COMMANDE CONTROLE DE LA
EPS CARROSSERIE)
CAN-H  CAN-L CAN-H  CAN-L [M48

©

[y

sl

-
£

¥

L PAGE
Sul-
VANTE

:

R w
B m]
R w
R w R w R w
el Te3]l [6 ] [14] [Eml =1
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | | INSTRUMENTS
PRISE
Eé“é' DIAGNOSTIC B e SOMANDE | | COMBINES
COMBINES M22
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
M1 ) -SUPER RACCORD MULTIPLE
16 [15[14]is]12]11]10]9 | \| 17 1]2][3[4]5]6]7]8 o [lo[i1[r2[ta[t4] 5[ 6[17[18]1o]20] (M22 (SMJ)
8]716]5]4]3]2[1 W 21[22|23[24]25]26]27]28]29]30[31|32[33[34]3536[37[38[39[20] W
-DISPOSITIFS ELECTRIQUES

[41=={3] (V23) 20[19[18[17[16[15[14[i[12[11 [io][o [8 [7 [6 [5[2 [3[2[1 M48
8 5 H.S.

716 W 40{39{38{37{36{35[34{33[32{31]30]29]28]27|26]25]24]23]22]21 W

MKWA4499E
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<prmlEohr

PAGE '
PRECEDENTE E Ef01

LAN-CAN-16

I : | IGNE DE
DONNEES

w w = @
R W R W

| 2 l [ 15 l [ e l [ T L E—_— (MODULE
CANH  CANL] | AcTIoNNEUR ET DISPOSITIF CANH _ CANL] | pEDisTRIBUTION

ELECTRIQUE ABS (BOITIER D'ALIMENTATION

DE COMMANDE) INTELLIGENT
T COMPARTIMENT
MOTEUR) (CPU)
E16

|26]25]24|23]22[21]20]19]18]17]16] _
|[51]52]53[54]55]56] | E16 HS [I15I14I13I12I11I10I9I8I7|6|5|
[ ||

|[57]58]59]60]61[62]] W

LAN-231
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Procédure de travail

1. Siles indications de “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION SYSTEME”"
de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME”".

(Exemple) | Nissan SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-I o

ABS

» AIRBAG
MOTEUR

BCM
DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”", “EPS”, “BCM", “ABS” et “IPDM
E/R" affichées sur CONSULT-II.

ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN 0
U1000]
CONTROLE DE DONNEES
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) »
SIG COMMUNIC CAN
TEST ACTIF
| DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|F*ET0UR ECM‘RAGEICOPIER MODE |HETOUR ECLAIRAGE |COP|EH
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN”" pour “MOTEUR?”, “EPS”, “BCM”, “ABS” et “IPDM
E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG sIG COOMMUNIC CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIMER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - I\,’\lzgé Efﬂil/\l ‘:ZSM - Sg:
SIG COMMUNIC CAN IcC INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF |PDM E/R BN
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLMRAGEICOPIER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIAB343E

4. Joindre I'impression de “SELECTION SYSTEME", “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-233, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN",
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-233, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN" pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier I'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN”" n‘apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

6. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
235, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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Tableau de la fiche de contrdle
. . . . Diagnostic regu
Diagnostic Diagnostic

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSTRUMENTS]  gpg Bowsec | VOSISS | ipomEm
MOTEUR — Mauvais INCONNU — — INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU
EPS Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU — INCONNU INCONNU —
BCM Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU - — INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais — INCONNU — — - — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
Symptémes :

Joindre une copie
de SELECTION
SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION
SYSTEME

MKIB2381E
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Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM E/R

MKIB2191E
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RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter & LAN-244, "Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".

Diagnostic Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSJRUMENTS|  ppg Bomsec | VOSHSS | ipomEm
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INoQAINU INogAINU
EPS Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU — INCONNU INCMNU —
BCM Aucune indicati - INCONNU INCONNU INCONNU - - INogAINU INogAINU
ABS ucungyffication]  Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucun%ication - INCONNU INCONNU — - INCONNU - -
MKIB2382E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
; Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnaatic en posi ectique A8 IPDM E/R
combinés (boftier de commande)
MKIB1813E
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Cas 2
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-245, "Vérification du circuit de I'ECM".
. . . . Diagnostic regu
Diagnostic Diagnostic

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUMENTS EPS BCM/SEC vo/ggscs IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INOQAINU - - INOAINU INogAINU INOAINY INOQAINY

EPS Aucune indication - INCONNU INoQAINU INCONNU - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INOQAINU INCONNU - - INCONNU INCONNU

ABS ucune indication]  Mayffais - INogAINU - - - - -

IPDM E/R Aucune indication — INCONNU INCMNU - - INCONNU - -
MKIB2383E

Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
. Actionneur et dis-
dianrr;%itic Instrugje?ts postif électrique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)

MKIB1815E
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Cas 3
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-246, "Veérification du circuit de prise diagnostic".
Diagnostic Diagnostic Diagnostic regu
Eoran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |INSJRUMENTS|  ppg sowsec | VOSHSS | ipom E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU
EPS ucunagffication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU —
BCM nucunayffication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS rucungyffication]|  Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R ucunqgfication - INCONNU INCONNU — - INCONNU - -
MKIB2384E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM : : . posiif lectrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés boitier de commande)
MKIB1817E
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Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-247, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic | Diagnostic INSTRUMENTS P VDC/TCS
initial transmis ECM /MET A EPS BCM/SEC JABS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INMNU - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INOWNU - - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
MKIB2385E
Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Actionneur et dis-
ECM diagnostic positif électrique ABS IPDM E/R
(boitier de commande)
MKIB1819E
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Cas 5

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-248, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Diagnostic Diagnostic Diagnostic regu
1 { 1 {
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUMENTS EPS sowsec | VOSHSS | ipom E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INOWINU INCONNU INCONNU INCONNU
EPS Aucun%ication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS [Aucune indication Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU INCONNU - - INCONNU — —
MKIB2386E
Piece défectueuse
CANH
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM di i iné if ¢lectrique ABS IPDM E/R
iagnostic posili electrique
9 combinés (boitier de commande)
MKIB1821E
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Cas 6
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-249, "Vérification du circuit du BCM".
Diagnostic Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUMENTS EPS Bomsec | VOSHSS | ipomEm
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INOQAINU INCONNU INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - INOgAINU INCONNU -
BCM Avcunayffi - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INCMNU - -
MKIB2387E
Piece défectueuse Boitier de
commande
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Actonneur et dis-
ECM ; : g positif électrique ABS IPDM E/R
diagnostic combinés (botierce
MKIB1823E
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Cas 7

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-250
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

E Diagnostic Diagnostic Diagnostic recu
cran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSJRUMENTS|  gpg Bomwsec | VOSISS | ipomEm
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU | INCONNU | INoghiNu | INCONNU
EPS [Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INOgAINU —
BCM [Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - — INOQAINU | INCONNU
ABS ucunqyffication]  Mauvais - INCONNU - - - — —
IPDM E/R [Aucune indicati — INCONNU | INCONNU - - INCONNU — -

MKIB2388E

Piece défectueuse Boitier de

commande BCM
EPS

CAN H

ECM Prise Instruments

diagnostic combinés IPDM E/R

MKIB1825E
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Cas 8
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-251, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
. : . : Diagnostic regu
Diagnostic Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME A N INSTRUMENTS VDC/TCS
initial transmis ECM /M ET A EPS BCM/SEC /ABS IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INCONNU INOWNU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - - INCONNU INOWNU
ABS Aucune indication Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R A "‘" - INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
MKIB2389E
Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné positif électrique ABS
combines (boitier de commande)
MKIB1827E
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Cas 9

Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-252, "Vérification du circuit de_communication

CAN".

Diagnostic Diagnostic Diagnostic requ

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | INSRUMENTS | gpg sowsec | VOSHSS | ipom E/R
MOTEUR - Mauvais INOQAINU - - INogANU [ INnoghinu | INnogfinu | INogfinu
EPS ucunyffication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU -
BCM nucunyffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU
ABS ucunyffication]  Mauvais - INCONNU — — — - -
IPDM E/R Aucun%ication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - -

MKIB2390E
Cas 10

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-
ter & LAN-255, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

E Diagnostic Diagnostic Diagnostic recu
cran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUMENTS EPS BCM/SEC VDC/TCS IPDM E/R
META /ABS
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INMNU INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU UNKWN INCONNU - INCONNU INCMNU -
BCM Aucune indication — INCONNU INCONNU INCONNU — — INOWNU INCONNU
ABS Aucunwlcatlon Mauvais - INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU INCONNU — — INCONNU — —
MKIB2391E
Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence

LAN-255, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

. Se reporter a

E Diagnostic Diagnostic Diagnostic recu
cran SELECTION SYSTEME initial transmis ecm  [NSTHUMENTS|  gps Bowsec | VOIS | ipomem
MOTEUR - Mauvais INCONNU - - INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU - INCONNU INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU — — INCONNU INCONNU
ABS Aucune indication Mauvais - INMN U - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU INCONNU - - INCONNU - -

MKIB2392E
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Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique

ABS (boitier de commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKSO005RT

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté

connecteur et faisceau).
o Connecteur de faisceau M1
o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W)
du connecteur de faisceau M1.

6 (R)—2C (R) il doit y avoir conti-
nuite.

14 (W) -1C (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

Prise diagnostic

[ T4 T T 11

[ Il T 111

6, 14

CA€0 5

Connecteur de faisceau
de superraccord multiple

[ smy

i3| CONNECTOR|

[Q]

2C, 1C,

l

MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).

2. Veérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-
teur de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connec-
teur faisceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande).

2C (R)-26 (R) il doit y avoir conti-
nuite.

1C (W) - 15 (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

HAES)

Connecteur de faisceau SMJ

SMJ  |®] CONNECTOR|

2C, 1C
—_—

Connecteur
d’actionneur et de
dispositif électrique ABS
(boitierde ~ -~~~ -
commande) -

[ cuniT

2

[Q]

15,26
J5, 26,

[connecToR]

)

MKIBO531E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-232, "Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
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Veérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

boitier de commande et c6té faisceau).
Connecteur de I'ECM

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 84 (R) du connecteur de Eé} Jf's
faisceau E66 de 'ECM et celle 83 (W). HS. %‘ ‘
84 (R) — 83 (W) : Env. 108 — 132Q Connecteur de 'ECM
BON ou MAUVAIS |L_EcM __[of coNNECTOR]|
BON >> Remplacer 'lECM. 83 84
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.
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Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (coté
connecteur et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE la;ﬁﬁ

6 (R) — 14 (W) : Env. 54 - 66Q Prse dlagnostic
BON ou MAUVAIS (T 1T
BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a HEN NN

LAN-232, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E
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Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKSO05RW

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec- s
teur de faisceau M22 des instruments combinés. -
Connecteur des instruments combinés
1(R) -2 (W) : Env. 54 — 66Q P —
AT T T T T T T T2
BON ou MAUVAIS ((“ [T T T T T
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

O

SKIA2378E
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Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKSO005RY

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.
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Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de

commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005RZ

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et

c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-
gue ABS (boitier de commande).

2. \Veérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande) et 15 (W) .

26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS

(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur ABS, le dispo-

€5

Connecteur d’actionneur et de dispositif
électrique ABS (boitier de commande)

[ cuNiT iaiCONNECTOR|
15 26

L=

PKIAO0831E

sitif électrique (boitier de commande) et I''PDM E/R.
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Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM E/R. @

SKIA2382E
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Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM
e Instruments combinés
« Boitier de commande EPS

« BCM
« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
. IPDME/R

o Entre 'ECM et I'PDM E/R
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.

2. Vérifier la continuité entre les bornes 84 (R) et 83 (W) du con-
necteur de faisceau E66 de 'lECM.

84 (R) — 83 (W) . il ne doit pas y avoir conti-
nuité. Connecteur de I'ECM
BON ou MAUVAIS [ Ecm o] connecToR]|
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 83 84
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de
faisceau E101. [ @ J

MKIB1874E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 84 (R) et 83 (W) du connecteur

de faisceau E66 de I'ECM et la masse. ) Eé} -
84 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- HS.
nuite. Connecteur de I'ECM
83 (W) — masse . il ne doit pas y avoir conti- T gom H‘CONNECTOR"
nuité.
83, 84
BON ou MAUVAIS i
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. L (2]
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de Fo o

faisceau E101. =  MKIB1875E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ )
électrique (boitier de commande). T.S.

26 (R) - 15 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Connecteur d'actionneur et de dispositif
nuité électrique ABS (boitier de commande)

[ cuniT HCONNECTORl

BON ou MAUVAIS . e
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. o
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier PKIAOB31E
électrique (boitier de commande) et le connecteur
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre I'actionneur d'ABS et les bornes 26 (R) et e
15 (W) du connecteur de faisceau E45 du dispositif électrique (boi- E} @
tier de commande) et la masse. T.S.
_ i i i i Connecteur d'acti st de dispositit
26 (R) — masse il rt1e doit pas y avoir conti ‘éIZ’C‘;?;UEULBSE‘%%;?“JG‘ECO nfmésn?;"
nuite. —
15 (W) — masse il ne doit pas y avoir conti- [ CrunT 15'2':0NNECT°R.
nuité. —
BON ou MAUVAIS L@
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. o o
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est = PKiAss3E

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R
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[CAN]

6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17

de prise diagnostic et 14 (W). EE 'i;s!'];i
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuité.
[ M4 [T 11
BON ou MAUVAIS [T6INJ L1

BON >> PASSER A L'ETAPE 7.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. [Q]

Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

PKIA2077E

Faisceau entre la prise diagnostic et les instru-
ments combinés

Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = —8
M17 de prise diagnostic et la masse. E (57)
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite. [Fa [T 1]
14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir conti- L6l [ 1]
nuité. L, —

BON ou MAUVAIS

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est fo o

BON >> PASSER A L'ETAPE 8. [Q] ﬂ

endommagé, le réparer. =

PKIA2079E

Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur de faisceau M1
Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés
Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-255, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nouveau le diagnostic. Se reporter a
"Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.

LAN-254
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-51, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-52, "Vérification de |'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR "ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants

VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.

« Vérifier la résistance entre les bornes 84 et 83 de 'ECM.

BKS005S3

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 84 — 83
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 9) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

)

—

Instruments combinés

'¢T
=21
HHHH\HH‘

BCM dule d trole d

fa carrassorig) - o %

— Actionneur ABS et dispositif slectrique | Vue avec la boite & gants dépgsée Vue avec phare gauche déposé - -
N - »— ¥

(boitier de commande) @
g

IPDM E/R (module de
distribution d'alimentation
TCM (boitier de commande de intelligent compartiment

transmission) moteur)
E105
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Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-17

W : | IGNE DE

DONNEES
BOITIER DE BCM (MODULE DE
COMMANDE CONTROLE DE LA
EPS CARROSSERIE)
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L

e

-
£

L PAGE
SuI-
VANTE

;

?

R W R

o rﬁrﬁ el

CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | CAN-H CAN-L gﬁﬁéﬁueem
PRISE INSTRUMENTS
ECM DIAGNOSTIC DE DES INSTRUMENTS | | COMBINES KEY
E49 COMBINES
ST SE REPORTER A CE QUI SUIT.
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Procédure de travail

Si les indications de “INTELLIGENT KEY”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R" ne s'affichent pas sur I'écran
“SELECTION SYSTEME” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T

ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”,
“BCM”, “ABS”, “T/A", et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”,
“BCM”, “ABS”, “T/A”, et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - |\$$F/L 33/\‘ ‘:2/SM - ng
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4xd/edxd INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOPIER MODE IRETOUR ECLAIRAGE | COPIER

PKIA8343E

Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”", “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-260, "FICHE DE CONTROLE".

Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-260, "FICHE DE CONTROLE",

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

En fonction des résultats de la fiche de contréle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
262, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".

LAN-259




SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]
FICHE DE CONTROLE
Tableau de la fiche de controle
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis gcm | INSTRUMENTS/[INTELLIGENT] o BCM/SEC | YDC/TCS/ oM IPDM E/R
META KEY ABS

MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU - INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - —
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU — —
BCM Aucune indication — INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU - - INCONNU —
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - — - INCONNU - - —
Symptémes :

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB2111E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
T/A

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM

MKIB2188E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “MAUVAIS” s'affiche sur “COMM CAN” en mode “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” sur

le boitier de commande de diagnostique, remplacer le boitier de commande.

Cas 1:

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-273, "Vérification entre la prise diagnostic et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME itial transimis ecm |NST31énTA§NTS/|NTELK|E|$ENT £ps BOM/SEC VDgI/aTSCS/ oM \PDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU - INCONNU | INCONNU | INogfiNU [ INogfinu [ INogfinu
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU - - INCONNU [ INGQAINU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INOAINU - INOQAINU
ABS Aucunffication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU - INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU [ INO@AINU - - - - - -
IPDM E/R Aucunggffication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2112E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
: Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diazr,;%iﬁc b d'Intelligent posif dlecique ABS IPDM E/R
combines Key (boftier de commande)

MKIB1742E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

Cas 2:
Vérification du circuit de 'ECM. Se reporter a LAN-274, "Vérification du circuit de 'ECM".
Diagnostic |Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME At e A EoM |NST31é¥iNTS/ INTELK;I$ENT eps | BoM/SEC VD/C\:/B‘I'SCS/ tem | 1PDM ER
MOTEUR — Mauvais | INOQAINU — INOgAINU — INogAINU | INogAinu [ Inoghfinu [ INoghinu [ INnoghinu
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INGQAINU | INCONNU — — INCONNU — — —
EPS Aucune indication - INCONNU | INGQAINU [ INCONNU — — INCONNU | INCONNU — —
BCM Aucune indication - INCONNU | INGQAINU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication — INCONNU | INGQAINU [ INCONNU — INCONNU — — INCONNU —
BOITE AUTO — Mauvais | INCONNU | INOQAINU [ INCONNU — — — — — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INogAINU — — — INCONNU — — —
MKIB2113E
: Piece défectueuse Boftier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
; Instruments Boitier Actionneur et dis-
diazl;;%itic bin d'Intelligent posilt électique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)

MKIB1744E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]

Cas 3:

Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-275, "Vérification du circuit de prise diagnostic".

Diagnostic recu

Diagnostic | Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUMENTS/|INTELLIGENT] EPS BCM/SEC VDC/TCS/ TcM IPDM E/R
META KEY ABS
MOTEUR - Mauvais [ INCONNU - INCONNU - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY AucunWica{ion Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS AucunWication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU [ INCONNU - -
BCM Aucunwication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS AucunWication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucun%ication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2114E
: Piece défectueuse Bofitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
Boitier Actionneur et dis-
ECM Instrume?ts d'Intelligent posttif électrique ABS IPDM E/R
combinés Key (boitier de commande)

MKIB1746E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Cas 4:

Veérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-276, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

. . . . Diagnostic recu
Diagnostic |Diagnostic

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTh;llJE¥iNTS/ INTELK;I$ENT EPS BCM/SEC VD/C\:/B‘I:SCS/ TcM IPDM E/R
MOTEUR — Mauvais | INCONNU — INO“INU — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU [ INCONNU INOWNU — - INCONNU - - -
EPS Aucune indication| - INCONNU | INCONNU INOWNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication| - INCONNU | INCONNU INOMNU INCONNU — - INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication| - INCONNU | INCONNU INOMNU - INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU INO“INU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU — — — INCONNU — — —

MKIB2115E

Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic d'Intelligent posiit électique ABS IPDM E/R
Key (bottier de commande)

MKIB1748E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Cas 5:

Vérifier le circuit du bottier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-277, "Vérification du circuit du boitier d'Intelli-
gent Key".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm | INSTRUMENTS/INTELLIGENT| oo BOM/SEC | YPC/TCS/ oM |PDM E/R
META KEY ABS
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU — INCONNU [ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucun%ication Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - —
EPS Aucune indication — INCONNU [ INCONNU [ INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU [ INCONNU | INCONNU INOQKINU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication — INCONNU [ INCONNU [ INCONNU - INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO — Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU — — - - — -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU [ INCONNU — - - INCONNU — - -
MKIB2116E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné positf électrique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)
MKIB1750E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Cas 6:

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-278, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

. . . . Diagnostic recu
Diagnostic |Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSTRUMENTS/|INTELLIGENT] EPS BCM/SEC VDC/TCS/ TcM \PDM E/R
META KEY ABS

MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU - INO“INU INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU

INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais [ INCONNU [ INCONNU [ INCONNU - - INCONNU - - -

EPS Aucun%ication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INCONNU [ INCONNU — —
BCM Aucune indication! - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU

ABS Aucune indication — INCONNU | INCONNU [ INCONNU — INMNU - — INCONNU —

BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -

IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU — — — INCONNU — — —
MKIB2117E

Piece défectueuse
BCM TCM
CAN H
CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent positf électrique ABS IPDM E/R
Key (boitier de commande)

MKIB1752E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

Cas 7:
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-279, "Vérification du circuit du BCM".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM |NST3[é¥IiNTS/ |NTELK|E|$ENT EPS BCM/SEG VDgI/BTSCS/ oM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU - INCONNU |N09(|Nu INCONNU | INCONNU [ INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucunvﬁicauon Mauvais | INCONNU | INCONNU [ INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU - - |N09(|Nu INCONNU - -
BCM Aucunvﬁicauon - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU - INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INOgAINU - - -
MKIB2118E
: Piece défectueuse Bofitier de
commande TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné d'Intelligent posit électrique ABS IPDM E/R
combines Key (boitier de commande)

MKIB1754E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]

Cas 8:

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-280
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Diaig?t?jﬁc Dtifagn"s‘:‘fiﬁsc EoM INST’;llgEANTS/INTELK;EENT EPSQ BCMiSEC VD2/BTSCS/ em | 1PDM ER
MOTEUR — Mauvais | INCONNU — INCONNU — INCONNU | INCONNU |N09(1Nu INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU |N09ﬂNu - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - |N09(JNU - INCONNU
ABS Aucunvﬁication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2119E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
ECM _Prise Instrumlerrns dIIBoTtier IPDM E/R
dlagnostlc combinés nt;!‘)?em

MKIB1756E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

Cas 9:
Veérifier le circuit du TCM Se reporter a LAN-281, "Vérification du circuit du TCM".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME il tranais ccm  |INSTRUVENTSINTELLIGENTT oo [ gomssec | VPSTCS T 1om | 1pom /R
META KEY ABS
MOTEUR — Mauvais | INCONNU — INCONNU — INCONNU | INCONNU | INCONNU [ INO@AINU [ INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU — - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU - - INOQAINU -
BOITE AUTO - Mauvais | INOGAINU | INogfINU [ INogfinu - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2120E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
Prise Instruments Botier Actionneur et dis-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent positt électrique ABS IPDM E/R
Key boitier de commande)
MKIB1758E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

Cas 10:
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-282, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Diagnostic |Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial ransmis Ecm  |INSTRUMENTS/INTELLIGENT o BOM/SEG | YPCITCS/ T 1on \PDM E/R
META KEY ABS
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU |N09K|Nu
INTELLIGENT KEY Aucune indication] Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - |N09K|Nu
ABS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucunggffication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2121E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
/< CAN H
/< CAN L
ECM Prise Instruments Boitier Actionneur et dis-
diagnostic sl d'Intelligent posttf électrique ABS
9 combinés Key (boitier de commande)
MKIB1760E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

Cas 11:
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-283, "Vérification du circuit de_communication
CAN".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME il tanais . |N3T’:uéth§NTS/ INTELKIEI(?ENT eps | BOM/SEG VD%T:S/ tcM | 1POM ER
MOTEUR - Mayfais | INOgAiNU - INogAINU - INOgAINU | iINoghiNu | INogfinu [ INogfinu [ INoghinu
INTELLIGENT KEY Aucunggffication| Mauvais | INCONNU [ INCONNU [ INCONNU — — INCONNU - - -
EPS Aucungffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucunggffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucunqgffication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Magfais | INOgAINU | INogfINU [ INoghinu - - - - - -
IPDM E/R Aucunggffication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2122E
Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-286, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM INSngiNTS INTELLIGENT] EPS BCM/SEC V[;f\:gl’scs TcM |PDM E/R
MOTEUR - Mauvais [ INCONNU - INCONNU - INCONNU | INCONNU INCMINU INCWNU INCONNU
INTELLIGENT KEY Aucune indication | Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU INCMNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - |NCMNU - INCONNU
ABS Aucun%icalion - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
MKIB2431E
Cas 13

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a

LAN-286, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME  |Diaghostic |Diagnostic === == WSTRUNENTS TNTELLIGENT EPSQ BCMQ/SEC VOCTICST 1w | 1pom &R
MOTEUR _ Mauvais | INCONNU _ INCONNU _ INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
INTELLIGENT KEY __|Aucune indication| Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU _ _ INCONNU _ _ _
EPS Aucune indication|  — INCONNU | INCONNU | INCONNU _ Z INCONNU | INCONNU Z -
BCM Aucune indication|  — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU _ _ INCONNU _ INCONNU
ABS Aucune indication — INCONNU | INogfiNu | INogAiNy - INOQAINU — — INCONNU —
BOITE AUTO _ Mauvais | INCONNU | INOQAINU | INogAiNU _ _ _ _ _ _
IPDM E/R Aucune indication|  — INCONNU | INCONNU — Z _ INCONNU _ - -

MKIB2124E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]

Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique

ABS (boitier de commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005S8

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

connecteur et faisceau).
o Connecteur de faisceau M1
o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W)
du connecteur de faisceau M1.

6 (R)—2C (R) . il doit y avoir conti-
nuité.

14 (W) -1C (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

% Eé}

Prise diagnostic

[ 4 T T[T
[ TeT T T T

Connecteur de faisceau
de superraccord multiple

6, 14

& 14 [ swmy HCONNECTOR|

2C, 1C

2] |

MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).

2. Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-
teur de faisceau E101 et les bornes 35 (R), 14 (W) du connec-
teur faisceau E47 du connecteur de l'actionneur et du dispositif
électrique ABS (boitier de commande).

2C(R)-35(R) . il doit y avoir conti-
nuité.
. il doit y avoir conti-
nuité.

1C (W) — 14 (W)

BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

HES

Connecteur de faisceau SMJ

Connecteur d’actionneur
et de dispositif
électrique ABS

(boitier de

SMJ I';‘ICONNECTORI commande)

2C, 1C
—

[ C/UNT o[ CoNNECTOR]
35, 14
—

@ |

MKIBO790E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-259, "Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-273



SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

DISCONNECT &
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de E} 0’5
hs. %‘

faisceau E49 de 'ECM et celle 86 (R) .
Connecteur ’'ECM

94 (R) — 86 (W) : Env. 108 - 132Q ,__

BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @

I'ECM.

PKIAO0816E
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Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostique et les bornes suivantes ne sont pas endommagés, pliés ou mal bran-
chés (c6té connecteur et cété faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic

BON ou MAUVAIS [Fa T T

BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a LIeIL L1

LAN-259, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E
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Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E
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Vérification du circuit du boitier d'Intelligent Key
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommageés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. &, X
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du botier

BON ou MAUVAIS h

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key
et la prise diagnostic.

d’Intelligent Key |_“
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q uelLsHIH IH l/(/
[Q]

SKIA2405E

LAN-277



SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKSO005SE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.
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[CAN]
Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). % 3@
2. Vérifier la résistance entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con- 1S. m’
necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- Actionneur ABS et connecteur du

que ABS (bOTtiel’ de commande). dispositif électrique (boitier de commande)

35 (R) — 14 (W) - Env. 54 — 660 |__C/UNIT _|O] CONNECTOR|
14 35

BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS @
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre l'actionneur et le dispositif MKIBO791E
électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.
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Vérification du circuit du TCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005SG

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande et coté faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de Rl g &
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . s,
5 (R) -6 (W) . Env. 54 — 66Q Conngcteur de TCM
BON ou MAUVAIS [ Tcm JofconnecTor]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. [ [l ‘

PKIAO817E
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Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'IPDM E/R.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de s S
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) . HS.
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q Connecteur d1PD
BON ou MAUVAIS s
BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. @

SKIA2382E
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Vérification du circuit de communication CAN

BKS005SI

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
module de commande, cbté instruments, c6té boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

« Boitier d'Intelligent Key

« Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
« TCM (boitier de commande de transmission)

. IPDME/R

« Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-
necteur de faisceau E49 de 'ECM.
94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir conti-
nuité.
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

Connecteur dECM

|l Ecm [o]connecToR]|
86 94

L=

PKIAO816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur
de faisceau E49 de I'ECM et la masse.

94 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti-
nuité.
il ne doit pas y avoir conti-
nuité.

86 (W) —masse

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

Connecteur dECM

f—

ECM  |O| CONNECTORY|

86, 94
—

L=

PKIA0829E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I''lPDM E/R
2. Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con-

necteur de faisceau E47 de I'actionneur et du dispositif électri- % «‘:”&
que ABS (boitier de commande). 1S. %’ '

35 (R) - 14 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Actionneur ABS et connecteur du
nuité dispositif électrique (boitier de commande)

[ cunT iaiCONNECTORl

BON ou MAUVAIS ” "
BON >> PASSER A L'ETAPE 5.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est . Q] .
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- MKIBO791€
gue ABS (boitier de commande) et le TCM
« Faisceau entre I'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-

necteur de faisceau E101

» Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du connecteur coeer < %
de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofi- Eﬁ} @_ I\
1s. %’

tier de commande) et la masse.

35 (R) — Masse il ne doit pasy avoir conti- Actionneur ABS et connecteur du dispositif
nuité électrique (boitier de commande)

. . : . [ cuNiT iaiCONNECTOR|
14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir conti- 12 35

nuité.
BON ou MAUVAIS L [Q] ﬂ
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. b o

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est =
endommagé, le réparer.

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre I'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

» Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I'lPDM
E/R

MKIBO792E
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6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur des instruments combinés

- Connecteur de boitier d'Intelligent Key

- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % SR

6 (R)—14 (W) il ne doit pas y avoir conti- al
nuité.

Prise diagnostic

[ f4 [ [ 1]
BON ou MAUVAIS HCX NN

BON >> PASSER A L'ETAPE 7. T
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1 PKIA2077E

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru-
ments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi

6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir conti- Prise diagnostic
nuite. ECEREN

14 (W) — masse : il ne doit pas y avoir conti- [T6T T T 11
nuité. 6, 14

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8. [Q] ﬂ

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est o o
endommagé, le réparer. = PKIA20TOE

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-286, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nouveau le diagnostic. Se reporter a LAN-259
"Procédure de travail”.
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I'lPDM E/R.
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R
Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-51, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-

tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-52, "Vérification de |'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

o Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.
o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance m
Boitier Borne Q) S D
ECM 94— 86 o
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58
LKIAO037E
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[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 10) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contréleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Avec la ligne de communication CAN, les boitiers de commande
sont reliés a 2 lignes de communication (ligne H CAN, ligne L CAN) permettant une vitesse élevée de trans-
mission des informations avec un minimum de cables. Chaque boitier de commande transmet/recoit des don-
nées mais ne fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

Conduite a droite
/ —
Instruments combi és@

m L
.

~

) Prise diagnostic

=~
7

Vue avec tableau de bord déposé = — Actionneur ABS et disposilif électrique

— (@JWM&(FKFW&

/
IPDM E/R (module de

P distribution d'alimentation
TCM (boitier de commande intelligent compartiment

de transmission) E105 moteur)

MKIB1846E
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[CAN]
Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-19
I : LIGNE DE
DONNEES
BOITIER DE BCM (MODULE DE
COMMANDE CONTROLE DE LA
EPS CARROSSERIE)
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L W48

{=
=
=
i

)

L PAGE
Sul-
VANTE

R W R W
[6 ] [ 41 [Eml =1
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | |
PRISE INSTRUMENTS
ECM DIAGNOSTIC B S N RONANPE! | COMBINES
COMBINES
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
te1srafta12{11]10] 91| (Wi7 1[2[3[4]5]6]7]8]oio[T1[2[w3[14[15[t6[17[18[19]20] (@22 cToLE Gy
8[7[6]5]4][3[2]1 W 21[22[2324[25]2627[28[29]30[31[32[33[34[35 |36 [37[38[39[20] W
-DISPOSITIFS ELECTRIQUES

[4]==(3] (23 20[19[18[17[ie[1s 1413121110 o [8[ 7 6] 5[ 4] 3] 2] 1]| (W48
W as[2a23f2a21][ W | ATRY

8|7]6]5 40{39{38{37{36{35[34{33]32]31]30]29|28|27|26
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LAN-CAN-20

W LIGNE DE

DONNEES
@R-: R
1
PAGE PRE- :
CEDENTE QuD:ED
1
=,
W R W
|35| I || ACTIONNEUR ClAN |H cllANlLl TCM ||5,2|| I 5,8” (MODULE DE
CANH  CANL] |BlsposiTir BOMIER | [CANH CAN-L] | DRLMENTANON
ELECTRIQUE VAN INTELLIGENT
ABS AN COMPARTIMENT
BOITIER DE MISSION) MOTEUR)
OMMANDE) LS (CPU)
E47 Ei6

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

(M1) -SUPER RACCORD MULTIPLE
(SMJ)
w HS.

|I51]52]53]54]55|56
|I5758]59]60]61]62

n m|
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\J25]24|23]22]21]20] 19]18]17[16]15]14]13]12[11]10] 9| 8] 7| 6] 5 B
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[CAN]
Procédure de travail

1. Siles indications de “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION SYSTEME”"
de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME”".

(Exemple) | Nissan SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-I o

ABS

» AIRBAG
MOTEUR

BCM
DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS”, “T/A” et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN 0
U1000]
CONTROLE DE DONNEES
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) »
SIG COMMUNIC CAN
TEST ACTIF
| DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|F*ET0UR ECM‘RAGEICOPIER MODE |HETOUR ECLAIRAGE |COP|EH
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM", “ABS”, “T/A”", et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG sIG COOMMUNIC CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIMER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - I\,’\lzgé Efﬂil/\l ‘:ZSM - Sg:
SIG COMMUNIC CAN IcC INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF |PDM E/R BN
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLMRAGEICOPIER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIAB343E

4. Joindre I'impression de “SELECTION SYSTEME", “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-291, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN",
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-291, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN" pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier I'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN”" n‘apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

6. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
293, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".

LAN-290



SYSTEME CAN (TYPE 10)

Tableau de la fiche de controle
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM 'NSTS%“#iNTS/ EPS BCM/SEC VDg/BTSCS/ TCM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU —
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - — — —
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
Symptémes :
Joindre une copie de Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME

MKIB2125E

LAN-291



SYSTEME CAN (TYPE 10)

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
IPDM E/R

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
MOTEUR

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
EPS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
BCM

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
ABS

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
T/A

Joindre une copie de
SIG COMMUNIC CAN
IPDM E/R

MKIB2189E

LAN-292




SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “MAUVAIS” s'affiche sur “COMM CAN” en mode “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” sur
le boitier de commande de diagnostique, remplacer le boitier de commande.

Cas 1:

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-303, "Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de

commande)".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis gcm  |NSTAMMENTS)  gpg Bomisec | VOSHOS | Tom IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU | INCONNU | INCONNU INOQKJNU |N09¢JNU |N09&Nu

EPS Aucune indication| - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU |N09(1Nu - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INOQKJNU - |N09&Nu

ABS Aucun‘ﬁication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU -

BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU |N09ﬂNU - - - - -

IPDM E/R Aucunvﬁication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2126E

: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
Prise Actionneur et dis-
ECM diagnostic Instrurr?erlwts positif électrique ABS IPDM E/R
combinés (bottier de commande)

MKIB1767E

LAN-293



SYSTEME CAN (TYPE 10)

Cas 2:
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-304, "Vérification du circuit de I'ECM".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSTRUMMENTS)  gpg Bowsec | VOSIOS/ | oM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INGQAINU - INoAINU | INnoghINU | INnoghinu | iNnoghinu | inoghinu | INoghinu

EPS Aucune indication — INCONNU | INOQAINU | INCONNU - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INOgAINU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU

ABS Aucune indication — INCONNU | INOogfiNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU -

BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INOQAINU | INCONNU - - - - -

IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INoghiNU - - INCONNU - - -
MKIB2127E

Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
. Actionneur et dis-
diazlgsoztic Insnug,'ems posttif électrique ABS IPDM E/R
combines boitier de commande)

MKIB1769E

LAN-294



SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]

Cas 3:

Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-305, "Vérification du circuit de prise diagnostic".

combinés

(boitier de commande)

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSTRMMENTS)  gpg Bomisec | VOSHOS/ | Tom IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS AucunWication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU — -
BCM Aucunqﬁication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucunwication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucunvﬁication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2128E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
Actionneur et dis-
ECM Instruments postt dlectique ABS IPDM E/R

MKIB1771E

LAN-295




SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Cas 4:

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-306, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSTRMMENTS)  gpg Bowisec | VOSHOS/ | oM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - |N09(|NU INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU |N09(1Nu - INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU |N09K|NU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication - INCONNU | INCONNU |N09(1Nu INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU |N09KINU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication| - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - —
MKIB2129E
Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
Prise Actionneur et dis-
ECM diagnostic positf électrique ABS IPDM E/R
(boitier de commande)
MKIB1773E

LAN-296



SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Cas 5:

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-307, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis gcm  |NSTAMMENTS)  gpg Bomisec | VOSHOS/ | 1om IPDM E/R
MOTEUR — Mauvais | INCONNU — INCONNU | INOQAINU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS nucungffication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INCONNU — —
BCM [Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INogAINU _ _ INCONNU —
BOITE AUTO — Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - — —
IPDM E/R [Aucune indication — INCONNU | INCONNU - - INCONNU - — -
MKIB2130E
Piece défectueuse
TCM
CANH
CAN L
: Instruments Actionneur et dis-
ECM diaZ’,ﬁ,estic b posif dlectique ABS IPDM E/R
combines (boftier de commande)
MKIB1775E

LAN-297



SYSTEME CAN (TYPE 10)

Cas 6:
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-308, "Vérification du circuit du BCM".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSTRUMMENTS)  gpg Bowsec | VOSIOS/ | oM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU | INCONNU | INogAINU | INCONNU | INCONNU | INCONNU

EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - INOQAINU | INCONNU - -
BCM Aucunffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU

ABS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU -

BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU [ INCONNU | INCONNU - - - - -

IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU - - INogAINU - - -
MKIB2131E

: Piece défectueuse Boitier de
commande TCM
EPS
CANH
CAN L
. Actionneur et dis-
Prise Instruments it
) . . ositif lectique ABS IPDM E/R
ECM diagnostic combinés p d

boitier de commande)

MKIB1777E

LAN-298



SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]

Cas 7:

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-309
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis gcm  |NSTAMENTS)  gpg Bomisec | VOSHOS/ | 1om IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INOgAINU | INCONNU | INCONNU

EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INOgAINU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INOAINU - INCONNU

ABS Aucunyffication — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU -

BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - - - -

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU — — INCONNU — — -
MKIB2132E

Piece défectueuse Boitier de
commande BCM TCM
EPS
. Actionneur et dis-
ECM diaTse Instruments posiif dlectique ABS IPDM E/R
g combinés boftier de commande)

MKIB1779E

LAN-299




SYSTEME CAN (TYPE 10)

Cas 8:
Veérifier le circuit du TCM Se reporter a LAN-310, "Vérification du circuit du TCM".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSTRUMMENTS)  gpg Bowsec | VOSIOS/ | oM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INcONNU | INogAINU | INCONNU
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INCONNU — —
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INogAINU -
BOITE AUTO - Mauvais | INOQAINU | INoghinu | iNnoghinu - - - - -
IPDM E/R Aucune indication) - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2133E
: Piece défectueuse Boitier de
commande BCM
EPS
Prise Instruments Actionneur et dis-
ECM diagnostic biné positf électrique ABS IPDM E/R
combines (boitier de commande)
MKIB1781E

LAN-300



SYSTEME CAN (TYPE 10)

Cas 9:
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-311, "Veérification du circuit de I''PDM E/R".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis Ecm  |NSTRMMENTS)  gpg Bomisec | VOSHOS/ | Tom IPDM E/R

MOTEUR - Mauvais | INCONNU — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INOgAINU
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU | INCONNU — —
BCM [Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU — - INCONNU — INogAINU
ABS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU —
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - — — —
IPDM E/R Aucunyffication — INCONNU | INCONNU - - INCONNU - — -

MKIB2134E

: Piece défectueuse Boftier de
commande BCM TCM
EPS
CANH
CAN L
. Actionneur et dis-
ECM diaFg’]rr;%estic lns"ug?er,ns postif électrique ABS
combines boitier de commande)|

MKIB1783E

LAN-301



SYSTEME CAN (TYPE 10)

Cas 10:
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-312, "Vérification du circuit de_communication
CAN".
Diagnostic | Diagnostic Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME initial | transmis gcm  [NSTRMENTS) eps | sowsec | VPSTOS | Tom | ipoMER
MOTEUR - Mayfais | INOQAINU - INoAINU | INoghINU | INnoghinu | iNnoghinu | inoghinu | INoghinu
EPS Aucunyffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INCONNU - -
BCM Aucunqgffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU - INCONNU
ABS Aucunyffication - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mayfais | INogAINU | INnoghinu | inoghinu - - - - -
IPDM E/R nucungiffication]|  — INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2135E
Cas 11:

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-315, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic reu

Ecran SELECTION SYSTEME initial | transmis ecm  [NONWENTS eps | Bowssec | VOSISS | Tom | pomER
MOTEUR — Mauvais INCONNU — INCONNU | INCONNU | INCONNU INOWNU INOWNU INCONNU

EPS Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - INCONNU |NMNU - -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — — INOWNU — INCONNU

ABS Aucunwicanon - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU -

T/A — Mauvais INCONNU | INCONNU | INCONNU — — — — —

IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
MKIB2432E

Cas 12:

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a

LAN-315, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic requ

Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM 'NST,\’:%'}"E\NTS/ EPS BCM/SEC VD%TSCS/ TCM IPDM E/R
MOTEUR - Mauvais | INCONNU - INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication — INCONNU | INCONNU | INCONNU — INCONNU | INCONNU — -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU | INCONNU - - INCONNU — INCONNU
ABS Aucune indication - INcONNU | INoghinu | inoghinu | inoghinu - - INCONNU -
BOITE AUTO - Mauvais | INCONNU [ INO@AiNU [ INogAinu - - - - -
IPDM E/R Aucune indication) - INCONNU | INCONNU — - INCONNU - - -

MKIB2137E

LAN-302




SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]

Vérification entre la prise diagnostic et I'actionneur et le dispositif électrique

ABS (boitier de commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005SP

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

connecteur et faisceau).
o Connecteur de faisceau M1
o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1

2. \Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R),14 (W) du connec-
teur M17 de la prise diagnostic et les bornes 2C (R) et 1C (W)
du connecteur de faisceau M1.

6 (R)—2C (R) . il doit y avoir conti-
nuité.

14 (W) -1C (W) . il doit y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

% Eé}

Prise diagnostic

[ 4 T T[T
[ TeT T T T

Connecteur de faisceau
de superraccord multiple

6, 14

& 14 [ swmy HCONNECTOR|

2C, 1C

2] |

MKIB2198E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande).

2. Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connec-
teur de faisceau E101 et les bornes 35 (R), 14 (W) du connec-
teur faisceau E47 du connecteur de l'actionneur et du dispositif
électrique ABS (boitier de commande).

2C(R)-35(R) . il doit y avoir conti-
nuité.
. il doit y avoir conti-
nuité.

1C (W) — 14 (W)

BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher tous les connecteurs et effectuer a nou-

HES

Connecteur de faisceau SMJ

Connecteur d’actionneur
et de dispositif
électrique ABS

(boitier de

SMJ I';‘ICONNECTORI commande)

2C, 1C
—

[ C/UNT o[ CoNNECTOR]
35, 14
—

@ |

MKIBO790E

veau le diagnostic. Se reporter a LAN-290, "Procédure de travail”.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-303



SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM BK500550
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

DISCONNECT &
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de E} 0’5
hs. %‘

faisceau E49 de 'ECM et celle 86 (R) .
Connecteur ’'ECM

94 (R) — 86 (W) : Env. 108 - 132Q ,__

BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @

I'ECM.

PKIAO0816E

LAN-304



SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]
Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (c6té
connecteur et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. EE li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic

BON ou MAUVAIS [Fa T T

BON >> Effectuer le diagnostic a nouveau. Se reporter a LIeIL L1

LAN-290, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés @

PKIA2077E

LAN-305




SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]
Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E

LAN-306



SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Vérification du circuit de boftier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS.

DISCONNECT 'c}
2. Vérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- -

teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS.
Connecteur du boitier de commande EPS

8(R) -7 (W : Env. 54 — 66Q (=[]
(R) -7 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E

LAN-307




SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]
Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 5"5
necteur de faisceau M48 du BCM. Hs. %‘
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
e TTTTTITTT(7
BON ou MAUVAIS BT T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-34, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

MKIBO319E

LAN-308



SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS005SV

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électri-
que ABS (boitier de commande). % 3’;
2. Vérifier la résistance entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con- 1S %’
necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- Actionneur ABS et connecteur du
que ABS (bOTtiel’ de com mande)_ dispositif électrique (boitier de commande)
o
35 (R) — 14 (W) - Env. 54 — 66Q [ G/NIT_ O] CONNECTOR|
14 35
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS @
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif MKIBO7O1E

électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.
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Vérification du circuit du TCM 6K 0055w
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de R g gts»
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . HS. m’
5 (R) - 6 (W) L Env. 54 - 66Q Connecteur de TEM
BON ou MAUVAIS ([ Tcm  |ofconnecToR]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. { Ql J

PKIA0817E
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Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R.

[Q]

SKIA2382E
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Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

« Instruments combinés

. Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
« TCM (boitier de commande de transmission)

. IPDME/R

o Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.

2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-
necteur de faisceau E49 de 'ECM. G
94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir conti- i,
nuité. Connecteur ECM

BON ou MAUVAIS ECM  |O|CONNECTOR

BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 86 94

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de

faisceau E101. @
PKIAO816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur

de faisceau E49 de I'ECM et la masse. Eé} 5&5

94 (R) — masse : il ne doit pas y avoir conti-
nuité. Connecteur d’'ECM
86 (W) — masse il ne doit pas y avoir conti- [ Ecm HCONNECTOR"
nuité. 85, 94
—

BON ou MAUVAIS @
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. _J—l

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de =
faisceau E101. PKIAO829E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I'lPDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con-

necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- y
gue ABS (boitier de commande). TS. E :]

35 (R) - 14 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Actionneur ABS et connecteur du
nuité dispositif électrique (boitier de commande)

C/UNIT SCONNECTOR
BON ou MAUVAIS | g o] g |

BON >> PASSER A L'ETAPE 5.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Q Q] ‘
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- MKIBO791E
gue ABS (boitier de commande) et le TCM
« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-

necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du connecteur oo o %
de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boi- Eé} @_ I\
1S, m’

tier de commande) et la masse.

35 (