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PRECAUTIONS

PRECAUTIONS PFP:00001

Précautions relatives aux systéemes de retenue supplémentaires (SRS) compo-
sés des “AIRBAGS” et “PRETENSIONNEURS DE CEINTURES DE SECURITE”

BKS007C8
Utilisés avec une ceinture de sécurité avant, les éléments du systéme de retenue supplémentaire tels que
“AIRBAG” et le “PRETENSIONNEUR DE CEINTURE DE SECURITE" aident a réduire les risques ou la gra-
vité des blessures subies par le conducteur et le passager avant lors de certains types de collision. Les infor-
mations nécessaires a un entretien sans danger du systéme se trouvent dans la section SRS de ce manuel de
réparation.

ATTENTION:

« Pour ne pas affecter le fonctionnement du SRS, ce qui augmenterait les risques de blessures gra-
ves ou mortelles en cas de collision entrainant le déploiement de l'airbag, toutes les opérations
d'entretien doivent étre effectuées par un concessionnaire NISSAN/INFINITI agréé.

« Un entretien incorrect, y compris une dépose et une repose incorrectes du systéme de retenue
supplémentaire (SRS), peut étre a l'origine de blessures provoquées par une activation involon-
taire du systeme. Pour la dépose du cable spiralé et du module d'airbag, se reporter a la section
SRS.

o Ne pas utiliser d'équipement d'essai électrique sur les circuit en rapport avec le SRS sauf si indi-
qué dans le manuel de réparation. Les faisceaux de cablage SRS peuvent étre identifiés par les
faisceaux ou connecteurs de faisceau jaune et/ou orange.

Systeme d'essuie-glaces et de lave-vitre

« Si de la neige ou d'autres obstacles bloquent les balais pendant le fonctionnement de I'essuie-glace,
ceux-ci s'arrétent afin de protéger le moteur. Dans ce cas, mettre le contact d'allumage sur OFF et retirer
l'obstacle. Attendre au moins vingt secondes avant de remettre le contact sur ON pour mettre en marche
I'essuie-glace.

« Sile fonctionnement de I'essuie-glaces arriére est interrompu pendant plus de 5 secondes (pour cause de
neige ou autre), le BCM arréte le fonctionnement de I'essuie-glaces pour protéger le moteur. Dans ce cas,
aprés avoir éliminé la cause du blocage, mettre la commande d'essuie-glaces sur ARR, attendre au
moins une minute puis remettre la commande sur MARCHE ou INTERMITTENT pour remettre I'essuie-
glaces en marche.

« Le capotrisque d'étre rayé s'il est ouvert lorsque les essuie-glaces avant sont relevés.

o Sile pare-brise est recouvert d'une pellicule non homogene ou qui s'écaille, de cire ou de produits huileux
ou d'une autre nature, il est possible que les essuie-glaces ne fonctionnent pas correctement (fonctionne-
ment saccadé ou autre).

o La pompe de lave-vitre risque de se détériorer si elle est actionnée plus d'une minute en continu.
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT PFP:28810
Disposition des composants et des connecteurs de faisceau

|E| Moteur d’essuie-glace avant

Commande d’'essuie-glace avant
Commande de lave-vitre avant

f

)
Commande d’essuie-glace avant
Commande de lave-vitre avant @

4
=
m
S

)
Ao Pl
- - S 7
Description du systeme

« Le relais de balayage RAPIDE/LENT et le relais principal de l'essuie-glaces avant sont intégrés a I''lPDM
E/R.

o La commande de I'essuie-glace (commande combinée) comprend 5 bornes d'entrée et 5 bornes de sor-
tie. L'état de la combinaison des bornes est lu par le BCM lorsque la commande est mise en MARCHE.

« Le BCM commande la vitesse de balayage des essuie-glace avant, a savoir le fonctionnement LENT,
RAPIDE, et INTERMITTENT.

« L'IPDM E/R commande le moteur d'essuie-glaces en fonction des signaux transmis par le BCM a travers
la ligne de communication CAN.

L'alimentation est fournie en permanence

« atravers le fusible de 20 A (n° 38, situé dans le module IPDM E/R),

« au relais principal d'essuie-glaces avant.

« Atravers le fusible de 20 A (n° 52, situé dans le module IPDM E/R),

« allPDM E/R (CPU).

« atravers le raccord fusible de 40 A (repére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),
e auxbornes 74 et 79 du BCM.

Lorsque le contact d'allumage est sur ON ou START, l'alimentation est fournie
« atravers le fusible de 10 A [n°4, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

« alaborne 24 du BCM.

o atravers le fusible de 15 A [n°1, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

o alaborne 11 de la commande combinée,

« aurelais RAPIDE/LENT et au relais principal d'essuie-glaces avant et IPDM E/R (CPU).
La masse est fournie

o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

« alaborne 1 du moteur d'essuie-glace, et

o aux bornes 3 et 54 du module IPDM E/R et

o atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

o alaborne 12 de la commande combinée et

e aux bornes 2 et 70 du BCM

FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACE

Fonctionnement de I'essuie-glaces en balayage lent

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est placée en position LENT, le BCM lit I'état de la commande
combinée. (Se reporter a WW-8, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU BCM".)
Le BCM envoie en outre le signal de demande d'essuie-glaces avant (LENT) a I''PDM E/R via la ligne de com-
munication CAN. Lorsque I''PDM E/R recoit le signal de demande d'essuie-glaces (LENT), il active le relais
principal d'essuie-glaces (intégré a I''PDM E/R).

L'alimentation électrique est fournie

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant ;

o atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT de l'essuie-glaces avant et

« atravers la borne 23 de I''PDM E/R.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant ;

o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

Lorsque l'alimentation et la masse sont fournies, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse lente.

Fonctionnement de I'essuie-glaces a vitesse rapide

Lorsque la commande de I'essuie-glaces avant est placée en position RAPIDE, le module BCM lit I'état de la
commande combinée. (Se reporter a WW-8, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE
DU BCM".) Le BCM envoie ensuite un signal de demande de vitesse rapide de l'essuie-glaces avant a I''PDM
E/R par la ligne de communication CAN. Lorsque I'lPDM E/R recoit ce signal, il active les relais de I'essuie-
glaces avant RAPIDE/LENT et principal (intégrés a I''PDM E/R).

L'alimentation électrique est fournie

o alaborne 2 du moteur d'essuie-glaces avant ;

o atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT d'essuie-glaces avant et

« atravers la borne 24 de I'lPDM E/R.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant

e« atravers les masses de carrosserie E25, E26 et E40.

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse rapide.

Fonctionnement intermittent

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est placée en position INT, le BCM lit I'état de la commande com-
binée. (Se reporter a WW-8, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU BCM".), et il
réagit comme suit.

o En déchiffrant I'état des contacts V/INT 1, 2, et 3 de la commande combinée, le BCM détermine le volume
INT. (Se reporter a WW-8, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU BCM"))

« Le BCM recoit le signal de vitesse du véhicule envoyé par les instruments combinés a travers la ligne de
communication CAN.

« Le BCM calcule la période du balayage intermittent a partir de la fréquence et du signal de vitesse du
véhicule.

« Le BCM envoie un signal de déclenchement de l'essuie-glaces avant au IPDM E/R pour chaque période
d'intermittence a travers la ligne de communication CAN.

L'alimentation électrique est fournie
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant ;

o atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT de I'essuie-glaces avant et

« atravers la borne 23 de I'lPDM E/R.

La masse est fournie

« alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant ;

o atravers les masses de carrosserie E25 (modeéles avec moteur CR), E26 et E40
L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne.

Fonctionnement de I'arrét automatique

Lorsque la commande d'essuie-glaces est sur ARRET, le moteur continue a tourner jusqu'a ce que les bras
aient regagné leur position de repos.

Lorsque les bras n'ont pas encore regagné leur position d'arrét, et que la commande est sur OFF, l'alimenta-
tion est fournie

o depuis la borne 23 du module IPDM E/R

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant, afin que le moteur d'essuie-glaces continue de fonctionner
en balayage lent.

La masse est fournie
o alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant
o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

Lorsque les bras atteignent leur position d'arrét, les bornes 1 et 4 du moteur d'essuie-glaces avant sont acti-
vées.

L'IPDM E/R envoie ensuite un signal de mode d'arrét automatique au BCM a travers la ligne de communica-
tion CAN.

Lorsque le BCM recoit un signal de mode d'arrét automatique, il envoie un signal d'arrét de l'essuie-glaces a
I''PDM E/R a travers la ligne de communication CAN.

L'IPDM E/R arréte le moteur d'essuie-glace. Le moteur d'essuie-glace va alors immobiliser les bras d'essuie-
glace sur la position d'arrét.

Position brouillard

Lorsque la commande d'essuie-glaces est positionnée sur la position brouillard, les essuie-glaces effectuent
un balayage. La fonctionnement des essuie-glaces est identique a celui du balayage lent des essuie-glaces
avant. Si la commande est maintenue en position brouillard, le fonctionnement des essuie-glaces avant a

vitesse lente continue.
FONCTIONNEMENT DU LAVE-VITRE

Lorsque la commande de I'essuie-glaces avant est tirée jusqu'a la position lave-vitre, I'alimentation est fournie

o atravers la borne 13 de la commande combinée

o alaborne 1 du moteur de lave-vitre.

La masse est fournie

o alaborne 2 du moteur de lave-vitre

o atravers les bornes 12 et 14 de la commande combinée et

« atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur de lave-vitre avant fonctionne et simultanément,

si la commande d'essuie-glaces est tirée en position LAVAGE pendant une seconde ou plus, le BCM envoie
un signal de déclenchement LENT de I'essuie-glaces avant au module IPDM E/R a travers la ligne de commu-
nication CAN. Le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne alors en balayage lent 3 fois environ pour nettoyer
le pare-brise.

FONCTION DE MODE SANS ECHEC

Lorsque la ligne de communication CAN ne peut communiquer avec d'autres boitiers de commande, I''PDM
E/R procéde a la commande de mode sans échec. Si le mode sans échec fonctionne normalement, le fonc-
tionnement a vitesse lente de I'essuie-glaces avant est déclenché lorsque le contact d'allumage est tourné de
la position OFF a la position ON ou si I'ACC et I'essuie-glaces avant sont arrétés au moment ou le contact
d'allumage est tourné de la position ON ou ACC a la position OFF. Si le mode sans échec fonctionne norma-
lement, I'essuie-glaces avant ne fonctionne pas quelle que soit la position de la commande combinée. I
retourne a la condition normale lorsque la communication CAN retrouve toute son aptitude fonctionnelle. (Se
reporter a PG-46, "MODE SANS ECHEC".)
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FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU BCM

Le BCM lit I'état de la commande combinée (commande d'essuie-glace), et commande les essuie-glaces

avant en fonction des résultats.

Le BCM comprend 5 bornes de sortie (sorties 1 - 5) et 5 bornes d'entrée (entrées 1 - 5). Il lit 20 valeurs diffé-

rentes de données de commande et 5 valeurs différentes de données de diagnostic.

Commande combinée

BCM
1 H +
! o ° ° °
| 40 44— o 4o o 4o o —— Sortie 1 ¥J_
i CLIGNOTANT DROIT CL(Iac,iL\TJ%LAENT ! E/GL AV LENT E/GL AV. +
H P & & &
| —¢—o0 oJ *i4——o o—Ti 4—o o—T "—N—T o—H—o—o—T Sortie 2 {
H PHARE 1 H
i PASSAGE | E/GL AV INT- _ E/GL AV RAi +
| 4 o = gy o— ¢ Sortie 3 {
! FEU ROUTE PHARE 2 H LA/GL AR V/INT 1 +
! tiqzzzzzzzzzozzzooo |
| PR ® o Py P :
| —i4—o0 o u—K—T +i¢—o o—Tiin —4—O o Sortie 4 {
! FEUX ARRIERE " V/INT 3 ES/GL AR INT +
¢ — Li¢ o o 4 o o & o ¢ 140 o | |Sotes |
' F-B AV FBAR i ES/GLARMRC V/INT 2 i
0 R U £ ;
:Ylggzi?:ggommande Piece de commande d'essuie-glaces Entrée 1 @_
Entrée 2 I
1/F]
Entrée 3
I/F|

Entrée 4

el

Entrée 5

CPU

MKIBO369E

Fonctionnement Description

Le BCM commande le transistor de la borne de sortie (sorties 1 a 5) avec une période déterminée, le tran-

sistor commute a son tour le courant.

Lorsqu'une commande MARCHE quelconque ou plusieurs sont envoyées, le circuit entre la ou les bornes
de sortie (sorties 1 a 5) et la ou les bornes d'entrée (entrées 1 a 5) forment un circuit.

Dés l'activation d'une borne de sortie (sorties 1 a 5) le transistor correspondant est passant et le courant
circule. Si la tension de I'entrée correspondante (entrées 1 a 5) change, l'interface du BCM le détecte et

considere que cette commande est en position MARCHE.

Tableau de fonctionnement de la commande combinée de BCM
Le BCM lit I'état de la commande combinée selon les données indiquées dans le tableau ci-dessous.

ENT 1 CNT COMBI ENT 2 CNT COMBI ENT 3 CNT COMBI ENT 4 CNT COMBI ENT 5 GNT COMBI
MARCHE | ARRET | MARCHE | ARRET | MARCHE ARRET MARCHE ARRET MARCHE | ARRET
SORTIE 1 GNT COMBI E.GLAV | E/GLAV ES/GL AR INT| ES/GL AR INT
> S — | mmt A | EGEAL [ VaNT 1 mAR | viNT 1 ARR [FSCLEF s V/INT 2 MAR| V/INT 2 ARR
LAGLAV | LAGLAV LAGLAR | LAGLAR ES/GL AR | ES/GL ARR
SORTIE 2 CNT COMBI| ~yaq e — — oA AR VINT 3 MAR | V/INT 3 ARR e RRET
EIGLAV | E/GLAV |E/GL AV INT|E/GL AV INT F/BR AR
SORTIE 3 CNT COMBI| | ENT'MAR |LENT ARRET  MAR ARR — — — ——  [/BRARMAR ARReT
SORTIE 4 CNT compl| C-GNGA | CLGNGA | PASSAGE | PASSAGE |  PHARE PHARE - —  [F/BRAV MAR|F/BR AV ARR
MAR ARR MAR ARR 2 MAR 2 ARR
CLGNDR | CLGNDR | PHARE1 | PHARE1 | F-ROUTE | F-ROUTE |FEU POS AR| FEU POS AR
[SORTIE 5 ONT comBl| “"\ie ARR MAR ARR MAR ARR ACT DESACT — —

MKIB0370E




SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

Exemple : (commande d'essuie-glaces arriere placée en position lente)

o Sila commande d'essuie-glaces avant est placée en position LENT, le contact LENT d'essuie-glaces
avant de la commande combinée est mis sous tension (MARCHE). Lorsque le transistor de sortie 1 fonc-
tionne, l'unité de commande détecte que la tension a changé a I'entrée 3.

« Lorsque le transistor de la sortie 1 fonctionne (MARCHE) et que le BCM détecte le changement de cou-
rant sur l'entrée 3, le BCM en conclut que la commande d'essuie-glaces est sur LENT. Le BCM envoie le
signal d'essuie-glaces avant a I''lPDM E/R au travers de la ligne de communication CAN.

« Lorsque le transistor de la sortie 1 fonctionne (MARCHE) de nouveau et que le BCM détecte le change-
ment de tension sur I'entrée 3, le BCM en conclut que la commande d'essuie-glaces avant est toujours
sur LENT.

BCM
e Commande combinée e— .
1 a 'l i
— — T — n
| ——o0 —44——0 o !l —ie—50J] 4o o] —e— | Sote T M|
| | CLIGNOTANT DROIT] CLIGNOTANT 11 E/GL AV ! +
i GAUCHE _ I L . _
'¢—4—0 o d 4 40 o) ¢ ¢— ¢ 140 o] ! Sortie 2 IZJ—
! PHARE 1 PASSAGE  Ii E/GL AV INT E/GLAV RAP 1 +
! - ——er — — - \ SI
Ec +—¢4——o ::-—N—T 40 o ¢ 4o oI ! Sortie 3
| F-ROUTE PHARE 2 " LA/GL AR V/INT 1 ! +
: _::::::::::::::‘_I |
—_— ——— Tt — —_— T X \ f
E!»—H—o ol ¢ e4¢— t1e—o O—T: 4o o ¢i¢—o o ! Sortie 4
! V/INT
! FEU ARRIERE ! i /INT 3 ES/GLARINT ! + cPU
1 — — —— — "
:1—_—' +—i¢—0 o~ —i4—o0 O—TE Eo—H—O o —i¢—o o E Sortie 5 ‘fl—
| F-B AV F-B AR ! H ES/GL AR MRC V/INT 2 !
[ [ iy SRy R ————— [ Yy P ————-)
Piéce de la I/F
commande Piéce de la commande d'essuie-glaces Entrée 1
d'éclairage \/F
|:> Entrée 2 D_
Entrée 3 E_
Entrée 4 @_
Entrée 5 I/F
MKIBO468E
NOTE:

Chaque transistor des bornes de sortie fonctionne a intervalles de 20 ms. En conséquence une fois
gu'une commande est mise en marche, les charges commandées sont activées avec un certain délai,

trop faible cependant pour étre détecté.
Fonctionnement intermittent ww
La périodicité du fonctionnement intermittent d'essuie-glaces est déterminée par la combinaison de trois con-

tacts (V/INT 1, V/INT 2, et V/INT 3) et de la vitesse du véhicule.

A chaque période de fonctionnement intermittent, le BCM envoie un signal de demande d'essuie-glaces a
I'lPDM E/R.

Réglage de fréquence du balayage

Position de la commande intermit- . Commande combinée
, . Fréquence
tente d'essuie-glace V/INT 1 V/INT 2 V/INT 3

Fréquence de balayage position 1 Court ON ON ON
Fréquence de balayage position 2 ON ON ARR
Fréquence de balayage position 3 ON ARR ARR
Fréquence de balayage position 4 ! ARR ARR ARR
Fréquence de balayage position 5 ARR ARR ON
Fréquence de balayage position 6 ARR ON ON
Fréquence de balayage position 7 Long ARR ON ARR

Exemple : pour la fréquence de balayage en position 1...

En lisant la commande combinée, le BCM trouve I'état MARCHE/ARRET des contacts V/INT 1, 2, et 3.

Si I'état de la commande combinée est comme ci-dessous, le BCM en conclut que la fréquence de balayage
est en position 1.

« VI/INT 1: MAR (entrée 1 et sortie 3 en cours d'exécution)
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o VI/INT 2 : MAR (entrée 1 et sortie 5 en cours d'exécution)
o VI/INT 3: MAR (entrée 2 et sortie 4 en cours d'exécution)

Le BCM détermine l'intervalle réel de balayage de l'essuie-glaces avant en fonction de la fréquence 1 et de la
vitesse du véhicule et envoie un signal de commande de balayage (INT) au module IPDM E/R au début de
chaque intervalle a travers la ligne de communication CAN.
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Communication CAN
DESCRIPTION DU SYSTEME

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrdleur) est une ligne de communication
séquentielle pour applications en temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication multiplex intégrée au véhi-
cule permettant la transmission de données a haute vitesse et offrant une excellente capacité de détection
d'erreurs. Un grand nombre de boitiers de commande sont installés sur le véhicule et chaque boitier de com-
mande partage les informations et se lie a d'autres boitiers de commande pendant le fonctionnement (non
indépendant). Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont reliés par 2 lignes de communi-
cation (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé des informations avec moins de
cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données, mais ne lit sélectivement que les don-
nées requises.

Boitier de communication CAN

Se reporter au systéeme CAN et choisir le modéle dans le tableau ci-dessous.

Type de carrosserie 3/5 portes
Essieu 4x2
Moteur CR10DE/CR12DE/CR14DE CR12DE/CR14DE K9K
Levier Conduite a gauche/Conduite a droite
Freinage Systeme ABS Systeme ESP ABS
Transmission TIA T/IM T/IA ™ T/M
Ne Ne Ne Ne Ne
Systéme de clé intelligente S gsgll- S zﬂgll- S 282“- S 352“- S ZSEH- S ZEEH- S ZSEH- s ZEEH- S ZSgll- S zﬂgll-
pas pas pas pas pas

Boitier de communication CAN

ECM X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
Prise diagnostic X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
Instruments combinés X X X X X X X X X X X X X X X X X X p X
Boitier d'Intelligent Key X | x x| x x| x x| % x| %
Ordinateur de conduite X x X x x x x x x x
Boitier de commande EPS X X X X X X X X X X x X X X X X X X X X
BCM X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X

Actionneur et dispositif électrique
ABS (boitier de commande)

TCM X X X X X X X X

IPDM E/R X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X

WW-12, "TYPE WW-15, "TYPE WW-18, "TYPE WW-22, "TYPE WW-25, "TYPE
1/TYPE 2" 3/TYPE 4" 5/TYPE 6" 7/TYPE 8" 9/TYPE 10"

Type de communication CAN

x : s'applique
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TYPE 1/TYPE 2
Schéma du systéme

e Typel
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM ™
X CAN Haut
X CAN Bas
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments . " et dispositif
ECM diagnostic combinés dintelligent slectrique (oofter IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0273E
o Type?2
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM TCM
y CAN Haut
y CAN Bas
. Actionneur ABS
Prise Instruments et dispositi
positif
ECM diagnostic combinés électrique (boitier| IPDM E/R
de commande)
MKIBO274E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
o disposi-
Irzztr:ttjs Boitier | Ordina- dioégfnr- tif élec- IPDM E/
Signaux ECM - d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nes EPS -
(boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R
Signal de température du liquide
e T R
de refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sor-
. R T
tie
Signal de position de la pédale
B T R
d'accélérateur
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Action-
neur et

. disposi-
Instru- - . Boitier e
ments Boitier Ordina- de com tif élec- IPDM E/
Sighaux ECM . d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nes EPS -

(bottier

de com-
mande)

Signal de position de papillon
fermé

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de position de passage
de T/A

Signal du contact de feux de
stop

Signal du témoin d'arrét de sur-
multipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée
du moteur et de T/A

Signal de contrdle de l'alimenta-
tion en carburant

Signal du manocontact d'huile R R T

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur
du chauffage

Signal de demande de rotation
du ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal d'état de vitesse du venti-
lateur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de
position

Signal d'état des feux de position R T

Signal de demande de feux de
code

Signal d'état de feux de code R T

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route R T

Signal de demande d'éclairage
de jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

T
|44 4| =T

Signal de sortie de témoin
sonore

|l V| V| W|OD| 0| H| D

Signal de témoin de défaut T
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét
d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal du témoin d'avertisse-
ment EPS

Signal de témoin d'avertisse-
ment ABS

Signal de fonctionnement d'ABS

Signal du témoin d'avertisse-
ment de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant

Signal de défaut de charge bat-
terie

Signal d'avertissement du sys-
teme d'airbag

Signal d'avertissement du
niveau du liquide de frein

Signal d'avertissement de tem-
pérature du liquide de refroidis-
sement moteur

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriére

Signal de demande de lave-pha-
res

Signal de demande de ver-
rouillage/déverrouillage de por-
tes

Signal d'état de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)
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TYPE 3/TYPE 4
Schéma du systeme
e Type3

Ordinateur de

conduite corr?rgiaﬁr?(;éj eEPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
ECM Prise Instruments Boitier gﬁ%mﬁ%éﬁ%— IPDM E/R
diagnostic combinés d’Intelligent Key trique (boftier
de commande)
MKIB0275E
. Type 4
i Boitier d
Orgr:éiﬁ;de comn?lglﬁée EPS BCM
>/ CAN Haut
y CAN Bas
P - e 128
rise nstruments et dispositif élec-
ECM diagnostic combinés ngc%?n([?]gwgg) IPDM E/R
MKIB0276E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo:(;?r:_de d;gg; :E'f IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de mande BCM que ABS R
combinés | gent Key | conduite EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation
T R
en carburant
Signal du manocontact d'huile R R T
Signal de demande de compres- T R
seur d'A/C
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Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

IPDM E/
R

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement
moteur

Signal d'état de vitesse du ventila-
teur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

4|44 4| =T

Signal de témoin de défaut

O 0| V| V| OV OV H| 3D

Signal de demande de l'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal de témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de fonctionnement d'ABS

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant
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Action-
neur et
Instru- Bottier Ordina- Bo(;g(:_de d;zgt? :Elf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
g y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
L T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
L : T R
du liquide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Signal de demande de feu anti-
. R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
A ; R T
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
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TYPE 5/TYPE 6
Schéma du systéme

« Type5
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM ™
X CAN Haut
X CAN Bas
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments . " et dispositif
ECM diagnostic combinés dintelligent slectrique (oofter IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0273E
e Typeb
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM TCM
y CAN Haut
y CAN Bas
. Actionneur ABS
Prise Instruments et dispositi
positif
ECM diagnostic combinés électrique (boitier| IPDM E/R
de commande)
MKIBO274E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
o disposi-
Irzztr:ttjs Boitier | Ordina- dioégfnr- tif élec- IPDM E/
Signaux ECM - d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nes EPS -
(boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R R
Signal de température du liquide
e T R
de refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sor-
. R T
tie
Signal de position de la pédale
B T R R
d'accélérateur
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Action-
neur et

. disposi-
Instru- - . Boitier e
ments Boitier Ordina- de com tif élec- IPDM E/
Sighaux ECM . d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nes EPS -

(bottier

de com-
mande)

Signal de position de papillon
fermé

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de position de passage
de T/A

Signal de demande de modifica-
tion de séquence de passage T R
des rapports de T/A

Signal du contact de feux de
stop

Signal du témoin d'arrét de sur-
multipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée
du moteur et de T/A

Signal de contrdle de l'alimenta-
tion en carburant

Signal du manocontact d'huile R R T

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal de contact A/IC R T

Signal du contact de ventilateur
du chauffage

Signal de demande de rotation
du ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal d'état de vitesse du venti-
lateur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de
position

Signal d'état des feux de position R T

Signal de demande de feux de
code

Signal d'état de feux de code R T

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route R T

Signal de demande d'éclairage
de jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

ol oo 4| D
H| 4| 4| =T

Signal de témoin de clignotants
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de sortie de témoin
sonore

Signal de témoin de défaut

Signal de demande de l'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét
d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal du témoin d'avertisse-
ment EPS

Signal de témoin d'avertisse-
ment ABS

Signal du témoin d'avertisse-
ment d'ESP

Signal du témoin de désactiva-
tion ESP OFF

Signal de témoin de patinage

Signal de fonctionnement du
systeme ESP

Signal de fonctionnement du
TCS

Signal de fonctionnement d'ABS

Signal du capteur d'angle de
braquage

Signal du témoin d'avertisse-
ment de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant

Signal de défaut de charge bat-
terie

Signal d'avertissement du sys-
teme d'airbag

Signal d'avertissement du
niveau du liquide de frein

Signal d'avertissement de tem-
pérature du liquide de refroidis-
sement moteur

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant
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Action-
neur et
- disposi-
Ir:Setrrltjs Boitier | Ordina- dzoég(:_ tif élec- IPDM E/
Sighaux ECM . d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nés EPS -
(bottier
de com-
mande)
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-pha- T R
res
Signal de demande de ver-
rouillage/déverrouillage de por- R T
tes
Signal d'état de verrouillage/
A - R T
déverrouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
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TYPE 7/TYPE 8
Schéma du systéme

e Type7
Ordinateur d it
rclc:]:dilijtre ¢ con?moglr?cgedEPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
ECM Prise Instruments Boitier thg%';%iﬁgfgﬁi IPDM E/R
diagnostic combinés d’Intelligent Key trique (boitier
de commande)
MKIB0275E
e Type8
' Boitier d
orgg’:éiﬁ;de comn?gll?t;e EPS BCM
y CAN Haut
y CAN Bas
P ntumen e e
rise nstruments et dispositif elec-
ECM diagnostic combinés ngc%em(ggurt]ﬁé) IPDM E/R
MKIB0276E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo(;gi:_de d‘léslgg,;;flf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
9 y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation
T R
en carburant
Signal de position de la pédale
s T R
d'accélérateur
Signal du manocontact d'huile R R T
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Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

IPDM E/
R

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal de contact A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement
moteur

Signal d'état de vitesse du ventila-
teur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

Hl 44| 4| ®

Signal de témoin de défaut

|V WW| DO D" H| D

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal de témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation
ESP OFF
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Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo(lg?nr-de désls(c:)tsrglf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
9 y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de témoin de patinage R T
Signal de fonctionnement du sys- R T
teme ESP
Signal de fonctionnement du TCS R
Signal de fonctionnement d'/ABS R
Signal du capteur d'angle de bra- T R
quage
Signal du témoin d'avertissement
. R T
de freins
Signal de feu de recul R T
Signal d'avertissement de bas
) T R
niveau de carburant
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
e T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
L : T R
du liquide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Slgngl de demande de feu anti- R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
A - R T
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
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TYPE 9/TYPE 10
Schéma du systeme

e Type9
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
Prise Instruments Bofti Actionneur A|BS
oitier et dispositif élec-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent Key triqupe (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0275E
e TypelO
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
>/ CAN Haut
>/ CAN Bas
Inst " Actionneur ABS
Prise nstruments et dispositif élec-
ECM ; : ; trique (boitier IPDM E/R
dlagnOStIC combinés de commande)
MKIB0276E
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Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bocl:gfnr-de déslggtsr;'flf IPDM E/
Signaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM

s ; mande que ABS R
combinés | gent Key | conduite EPS (boitier

de com-
mande)

Signal de régime moteur T R R R

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de contr6le de I'alimentation
en carburant

Signal du manocontact d'huile R R T

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal de demande de feux de code T R

Signal de demande de feux de
route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

| 44|

Signal de sortie de témoin sonore

N 0| OV OV OV OV H| DT

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite T R

Signal de témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de fonctionnement d'/ABS R T

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul R T
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Action-
neur et
Instru- Bottier Ordina- Boclgtra]:_de d;zgt? :Elf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
g y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal d'avertissement de bas
. T R
niveau de carburant
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
o T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
L : T R
du liquide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Signal de demande de feu anti-
. R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriére
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
A . T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T

(LOCK)
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BKS007CE

Schéma
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BKS007CF

WW-WIPER-01

Schéma de cablage — WIPER —

CONTACT
BATTERIE D’ALLUMAGE sur
ON ou START

| I ; RELAIS RELAIS
D’ESSUIE- PRINCI- IPDM E/R

20A GLACE PAL (MODULE DE

o AVANT ) D'ESSUIE DISTRIBUTION
LENT/ -GLACE D’ALIMENTATION

I _RAPIDE 7] I AVANT INTELLIGENT
| COMPARTIMENT SE REPORTER A
FAIP _F/WIP G MOTEUR) PG-POWER.
HILO  MAIN ED.ED,
RLY  RLY
cPU
WIPER
AUTO GND
STOP (POWER)
I
. ’

*1 OR

@

@ : AVEC MOTEUR A ESSENCE
<D> : AVEC MOTEUR DIESEL

Y
l et OR *1 LG :{G
el o] O
MOTEUR

D'ESSUIE-
GLACE

LENT RAPIDE

"""""""""""" AVANT
E44

_9
ARRET MARCHE

B B
|
=
E40
o e
1 —
! EEE=HED
HIBAE 15[16
: [6]7]8] 20{21]22]23]24[25]26

M
N
8

MKWA1458E
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CONTRCT 1T WW-WIPER-02

BATTERIE D’ALLUMAGE sur
ON ou START

BOITIER A
10A | FUSIBLES
IPDM E/R (J/B) SE REPORTER A
(MODULE DE M16 PG-POWER
DISTRIBUTION y '
D'ALIMENTATION OR
= INTELLIGENT
COMPARTIMENT
MOTEUR)
oy |ED '3
GND EAl [
(SIGNAL) CAN-H CAN-L z
CONNECTEUR
DE RACCORD 4

| Y
[s4l] |Ls2]] |Lsel M82
[y ) I o |
@
|

B R W
OR .
W : LIGNE DE DONNEES
ﬂ I <G> : AVEC MOTEUR A ESSENCE
Y w OR
||79I| |74| ||24||
BAT BAT IGN
PW BCM
BCM (MODULE DE
CONTROLE DE LA
CARROSSERIE)
:
CAN-H CAN-L
|| 19 Il || 39 ||
R w
M
we T o " e
@ D) VERS CAN-LAN
R @ RCmrm @ REp
R w
B B B B B |
@ = BOITIER DE CONTROLE | | Qombings
©) DES INSTRUMENTS COVBINES
= e e COMBINES M22
E25 E26 E40,

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
(M1 -SUPER RACCORD MULTIPLE

112|3|4]5]|6|7]8]9[10{11]12]13|14]|15]16|17{18]19]20] (M22 (SMJ)
21122|23|24|25|26]27]28]29]30]31]32|33]34]35/36]37{38[39{40] W -BOITIER A FUSIBLES- BOITE DE
RACCORD (J/B)

[ | I |
H'—es[ee|e7 68]6970[71]72[73 W

74175 |76 [77 | 7879 EglP HS.

[N
[
N
N
[
[
W
w
w
-
(4]
N
(4]
[e=]
wm
O
[=>]
(=]
(=]
2
o
>
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ACONTACT WW-WIPER-03
MOTEUR
ON ou START woTEUR
VITRE <D : CONDUITE A
BOITIER A SE REPORTER A GAUCHE
% FUSIBLES (J/B) | PG-POWER. [ 2] <R : CONDUITE A
1] |@m 1 2 DROITE
@o |_._| |_._| <& : AVEC MOTEUR A
*1 OR ESSENCE
w * <D : AVEC MOTEUR
|L7E] }--- {L2E]| DIESEL
LG OR *1 L6 6>
I I R - D>
w LG OR
[l ol [l
)|
OFF ) OFF
{ ' 2
AV [ AR __AV__| AR
COMMANDE COMMANDE
DE LAVE- COMBINEE
4 VITRE M32
SORTIE SORTIE SORTIE SORTIE SORTIE ENTREE ENTREE - ENTREE ENTREE ENTREE
1 2 3 4 5 2 3 4 5
1 T T [ | R [ EEA |ILI| Lz ) jbodp Lo (L) L2
T i i (i ? i i i i i B
PU G L GY BR GY R P Y W
o1 Mosll el Morll 71 Mool Meell Mrall Moall sl 25w
COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI  COMBI  COMBI COMm DE
SW SW SW SW SwW SwW SwW SwW SwW SW CONTROLE
INPUT1  INPUT2  INPUT3  INPUT4 INPUT5 OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUTS | DE LA CAR-
ROSSERIE)
(M48)
GND Y.
GND (POWER) M50
L2l o
i i
i i g : g
- -
@19 : <O @29 : <
M20) : <R w19 : <R
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
7]8]9 10 12
6]5[4 |3=|2I 1 [l W82 -SUPER RACCORD
w MULTIPLE (SMJ)
- Sttt " -BOITIER A FUSIBLES-

BOITE DE RACCORD (J/B)

20{19]18]17]16]15|14|13]12]11]10]9]8]7]6]5]4]3]2] 1| (M48
40]39]38]37]36]35]34]33]32]31]30]29]28]27]26]25[24{23[22| 21 W

2N

65]66]67]68[69]70]71]72[73
|_74|75 76 [77 7879

B

MKWA1460E
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Bornes et valeurs de référence du BCM

BKS007CG

Conditions de mesure

Cou-
Bor?e leur Désignation du signal | Contact _ - Valeur de référence (V)
N de d'allu- Fonctionnement ou condition
cable mage
2 B Masse ON — Environ 0
7 BR Entrée 5 de Ig (Eom-
mande combinée
Entrée 3 de la com- (V)
8 L . 6
mande combinée 4
z _ . . ~ 2
9 PU Entrée 1 de Ig Qom ON Phares, clignotants, essuie-glaces 0
mande combinée ARRET
. ~ -— 10ms
27 Gy Entrée 4 de Ig Ltom B
mande combinée
SKIA2167J
08 G Entrée 2 de Ig clom-
mande combinée
Commande combinée
13 GY Sortie 1 W
14 p Commande combinée Phares, clignotants, essuie-glaces 2
Sortie 3 ARRET (fréquence 1 ou 7 2
d'essuie-glaces) 0
.. +— 10}
15 W Commande combinée ms
Sortie 5
SKIA2166J
— ON
33 R Commande combinée W)
Sortie 2 6
Phares, clignotants, essuie-glaces g
o ARRET (fréquence autre que 1 ou 0
34 v Commande combinée 7 d'essuie-glaces)
Sortie 4 +— 10ms
)
SKIA2167J
19 R CAN H — — —
24 OR Alimentation de l'allu- ON i Environ 12
mage
39 W CAN L — — —
70 B Masse ON — Environ 0
74 W Allmentatlo_n électrique ARR . Environ 12
de la batterie
79 v Alimentation électrique ARR . Environ 12

de la batterie
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Bornes et valeurs de référence de I'lPDM E/R

BKS007CH

Conditions de mesure
Nede | SOV Con-
leurde Désignation du signall tact . - Valeur de référence (V)
borne A X Fonctionnement ou condition
cable d'allu-
mage
3 B Masse ON — Environ 0
ARR Environ 0
23 Y Alimentation vitesse lente ON 'Comr_nande - -
d'essuie-glace LENT Tension de la batterie
ARR Environ 0
24 *1 Alimentation vitesse rapide ON 'Comr_nande - -
d'essuie-glace RAPIDE Tension de la batterie
52 R CAN H — — —
54 B Masse — — Environ O
- OR Signal d'arrét automatique ON Essuie-glace en mouvement Tension de la batterie
de l'essuie-glace Essuie-glace arrété Environ 0
58 W CAN L — — —

*1 : modéles avec moteur CR (LG), modéles avec moteur K9K (BR)

Procédure de diagnostic des défauts
1. Vérifier les symptdmes et les observations du client.
2. Comprendre les descriptions des fonctionnalités et du fonctionnement. Se reporter a W\W-5, "Description

du systéme".

3. Effectuer le test de préliminaire. Se reporter a W\W-33, "Vérification préliminaire"”.

BKS007CI

4. Confirmer que l'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en mode sans échec du module IPDM E/R. Se
reporter a PG-46, "MODE SANS ECHEC".

5. Vérifier les symptémes et réparer ou remplacer les éléments a l'origine du défaut.

6. L'essuie-glace avant fonctionne-t-il normalement ? Oui : PASSER A L'ETAPE 7. Non : PASSER A

L'ETAPE 5.
7. Fin de la vérification.

Vérification préliminaire

VERIFICATION DES CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE

1. VERIFIER LE FUSIBLE

WWwW
BKS007CJ

« Vérifier que le fusible ou le raccord fusible n'a pas fondu.

Boitier Alimentation électrique N° du Fusible
Moteur de lave-vitre avant Contact d'allumage sur ON ou START 1
Relais principal des essuie-glaces avant Batterie 38
Batterie J
BCM Contact d'allumage sur la position ON ou 4

START

Se reporter a WW-29, "Schéma de cablage — WIPER —".

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.

MAUVAIS >> En cas de fusible grillé, s'assurer d'éliminer la cause du défaut de fonctionnement avant la
repose d'un nouveau fusible. Se reporter a PG-5, "DISPOSITION DE L'ALIMENTATION

ELECTRIQUE".
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VERIFICATION DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

DISCONNECT

2. Débrancher le connecteur de BCM. 5
3. Vérifier la tension entre le connecteur de faisceau du BCM et la s Eé}]
- Connecteur de BCM
masse.
(I il
Bornes Position du contact d'allumage LI T T T T T T T T T T Rl T 1]
[TTTTTTT]
(+) Iﬁﬂl [ T 7 |79||
Connec- Bolz:uer (c;:eou' ) ARR ACC ON 247479,
teur cable) ‘ I
Tensionde | Tensionde | Tensionde D O =
M50 74W) la batterie la batterie la batterie e
Tensionde | Tensionde | Tensionde
M50 79.(Y) Masse la batterie la batterie la batterie
Tension de
M48 24 (OR) ov oV la batterie

BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.

MAUVAIS >> Vérifier I'absence de faisceau ouvert ou en court-circuit. entre le BCM et le fusible

3. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

1. Débrancher les connecteurs de faisceau de I'PDM E/R et du moteur d'essuie-glaces avant.

2. Sur le faisceau, vérifier la continuité entre les connecteurs de
I'lPDM E/R, du moteur d'essuie-glaces avant et la masse.

Bornes
(+)
Continuité
Borne (cou- -)
Connecteur leur de
cable)
E11 3(B)
Masse Oui
E44 1(B)

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Vérifier si le circuit de mise a la masse est ouvert.

4. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

HE®

Connecteur
d'IPDM E/R

@
|

Connecteur de moteur
d’essuie-glace avant

A
\JLL/

)

MKIB0491E

Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du BCM et la
masse.

Bornes
(+)
Continuité
Borne (cou- “)
Connecteur leur de
cable)
M48 2 (B) Masse Oui
M50 70 (B) Masse Oui

BON ou MAUVAIS

BON >> FIN DE L'INSPECTION.
MAUVAIS >> Vérifier le circuit de mise a la masse du faisceau.

WW-34
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Fonctions de CONSULT-Il (BCM)

CONSULT-II peut afficher chaque élément de diagnostic a I'aide des modes de diagnostic indiqués ci-apres.
Les données sont regues et transmises par le biais de la ligne de communication du boitier de commande.

BKS007CK

Objet de diagnos-
tic de probleme
BCM

Vérification de I'élément,

mode de diagnostic

Description

Essuie-glace

Contr6le de données

Affiche les données d'entrée du BCM en temps réel.

Test actif

Le fonctionnement de I'élément peut étre vérifié en appliquant un signal pilote a

cet élément.

FONCTIONNEMENT DE BASE DE CONSULT-II

PRECAUTION:

Si CONSULT-II est utilisé sans connecter le CONVERTISSEUR CONSULT-II, des défauts pourront étre
détectés par l'autodiagnostic dans des boitiers de commande utilisant la ligne de communication

CAN.

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Brancher “CONSULT-II" et le “CONVERTISSEUR CONSULT-II”

sur la prise diagnostic.

3. Mettre le contact d'allumage sur ON.

4. Appuyer sur “DEPART (VEH BASE NISSANY)”.

5. Appuyer sur “BCM” sur I'écran “SELECTION SYSTEME".
Si “BCM” ne s'affiche pas, se reporter a GI-39, "Circuit de la

prise diagnostic de CONSULT-II".

Prise diagnostic
QQ/

¥in

2,
7,

9 CONVERTISSEUR
CONSULT-II

CONSULT l

i /A&(

PBIA3525E

CONSULT-II

MOTEUR

DEPART (VEH BASE NISSAN)

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

|ECLA\RAGE| COPIER

REMARQUE : EXEMPLE INDIQUE. L'AFFICHAGE REEL PEUT DIFFERER.
BCIA0029E

WW-35

SELECTION SYSTEME

MOTEUR

AT

ABS

AIRBAG

IPDM E/R

BCM

P. bas

RETOUR |EGLAIRAGE| COPIER

REMARQUE : EXEMPLE INDIQUE. L'AFFICHAGE REEL PEUT %IEFA%:&EEE
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6. Appuyer sur “ESSUIE-GLACES” sur I'écran “SELECT ELE-
MENT TEST,, SELECT ELEMENT TEST

TEMOIN SONORE

LAMPE INT

PHARE

ESSUIE-GLACE

CLIGNOTANT

CLIMATISATION

Vers le haut| Vers le bas

ECLAI-
RETOUR | COPIER
| RAGE SKIA2163E

7. Appuyer sur “SUPPORT TRAVAIL", “CONTROLE DE DON-
NEES” ou “TEST ACTIF” a I'écran “SELECT MODE DIAG". SELECT MODE DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL
RESULT AUTO-DIAG
SIG COMMUNIC CAN
CONTROLE DE DONNEES
TEST ACTIF
NUMERO DE PIECE ECU

P. bas

RETOUR |EcLAIRAGE| COPIER

REMARQUE : EXEMPLE INDIQUE. L'AFFICHAGE REEL PEUEB’KS&QER

SUPPORT DE TRAVAIL

Elément de support Description

E/GL ARR M/ARR Le réglage de Ia_E)Iage de foncﬂonn_e_ment de l'essuie-glaces arriére lors de I'enclenchement
de la marche arriére peut étre modifié.

CONTROLE DE DONNEES

Procédure de mise en oeuvre

1. Appuyer sur “ESSUIE-GLACES” sur I'écran “SELECT ELEMENT TEST".

2. Appuyer sur “CONTROLE DE DONNEES” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".

3. Appuyer soit sur “TOUS SIGNAUX”", soit sur “SELECTION DU MENU" sur I'écran de “CONTROLE DE
DONNEES".

Tous les éléments sont contr6-

TOUS SIGNAUX .
lés.

Sélectionne et contrdle les élé-

SELECTIONNER DANS MENU P
ments séparément.

4. Appuyer sur “DEPART".

5. Lorsque “SELECTION DEPUIS MENU" est activé, appuyer sur les éléments a contrbler. Si “TOUS
SIGNAUX” est activé, tous les éléments sont controlés.

6. Appuyer sur “ENREGISTRE” lors du contrdle du véhicule pour enregistrer I'état de I'élément contrélé.
Pour arréter l'enregistrement, appuyer sur “ARRET".

Liste des éléments affichés

Elément de contrdle “UNITE” Description

[MAR/ Affiche I'état “contact d'allumage ON (MAR)/autres OFF ou ACC (ARR)” déterminé a par-
CON ALL ON . . \

ARR] tir du signal de contact d'allumage.

[MAR/ Affiche I'état “essuie-glaces avant RAPIDE (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du
E/GL AV RAP . \ .

ARR] signal de commande d'essuie-glace.
E/GL AV LENT [MAR/ Aﬁlche I'état esswe-gl:aces gvant LENT (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du

ARR] signal de commande d'essuie-glace.

[MAR/ Affiche I'état “essuie-glaces avant INT (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du signal
E/GL AV INT ) 7

ARR] de commande d'essuie-glace.
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Elément de contrdle “UNITE”

Description

CNT LAV/GL AV [MAR/ Affiche I'état “contact de lave-vitre avant (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du
ARR] signal de commande de lave-vitre.
VOLUME INT [1-7] Affiche la position de la mollette de fonctionnement intermittent (1 - 7) déterminée a partir
de la commande d'essuie-glace.
E/GL AV ARRET [MAR/ Affiche I'état “arrété (MAR)/en mouvement (ARR)” déterminé a partir du signal d'arrét
ARR] automatique.
VITESSE VEHICULE [km/h] Affiche I'état de la vitesse du véhicule déterminé a partir du signal de vitesse du véhicule.
CNT LVE-PHARE [MAR/ Affiche I'état (commande de lave-phares : MAR/autres : ARR) déterminé a partir du
ARR] signal de commande de lave-phares.
CNT POS PHARE [MAR/ Affiche I'état (commande de phares : MAR/autres : ARR) déterminé a partir du signal de
ARR] commande d'éclairage.
ES/GL AR MRC [MAR/ Affiche I'état “essuie-glaces arriere ON (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du signal
ARR] de commande d'essuie-glace.
ES/GL AR INT [MAR/ Affiche I'état “essuie-glaces arriére INT (MAR)/autres (ARR)” déterminé & partir du signal
ARR] de commande d'essuie-glace.
CLT LA/GL AR [MAR/ Affiche I'état “contact de lave-vitre arriere (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du
ARR] signal de commande de lave-vitre.
ARRET ESSUIE-GL AR [MAR/ Affiche I'état “arrét essuie-glaces arriere (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du
ARR] signal de commande d'essuie-glace.
CAN CON ARR [MAR/ Affiche I'état “position arriere (MAR)/autres (ARR)” déterminé a partir du signal de mar-
ARR] che arriere.
SIG MT E/G AR [MAR/ Affiche I'état du “signal de moteur d'essuie-glaces arriere (MAR)/autres (ARR)” déduit sur
ARR] la base du signal de sortie du moteur d'essuie-glaces arriere.
TEST ACTIF
Procédure de mise en oeuvre
1. Appuyer sur “ESSUIE-GLACES” sur I'écran “SELECT ELEMENT TEST".
2. Appuyer sur “TEST ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".
3. Appuyer sur I'élément a tester et vérifier le fonctionnement.
4. Pour stopper prématurément la vérification du fonctionnement, appuyer sur “RETOUR”.

Liste des éléments affichés

Elément de test

Indications de l'affichage

Description

CONSULT-II
Sortie des essuie-glaces L'essuie-glaces avant peut étre déclenché par toutes les opérations MAR-
E/GL AV
avant ARR.
Sortie d'essuie-glace ES/GL AR Le balayage de I'essuie-glace arriere peut étre déclenché par toute com-

arriere

mande de MARCHE-ARRET.

Sortie de lave-phares

LAVE-PHARES

L'essuie-vitre avant peut étre déclenché par toutes les opérations MAR-
ARR.

Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)

CONSULT-II peut afficher chaque élément de diagnostic a l'aide des modes de diagnostic indiqués ci-apres.
Les données sont regues et transmises par le biais de la ligne de communication du boitier de commande.

Vérification de I'élément, mode de

diagnostic

Description

RESULTATS DE L'AUTODIAGNOS-

TIC

Se reporter & PG-64, "RESULTATS DE L'AUTODIAGNOSTIC".

CONTROLE DE DONNEES

Affiche en temps réel les données d'entrée/sortie du module IPDM E/R .

TEST ACTIF

Le module IPDM E/R envoie un signal pilote aux composants pour vérifier le comportement
des charges électriques.
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FONCTIONNEMENT DE BASE DE CONSULT-II

PRECAUTION:
Si CONSULT-II est utilisé sans connecter le CONVERTISSEUR CONSULT-IIl, des défauts pourront étre
détectés par l'autodiagnostic dans des boitiers de commande utilisant la ligne de communication

il

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
CONSULT-I

2. Brancher “CONSULT-II" et le “CONVERTISSEUR CONSULT-II”
%ﬁ

sur la prise diagnostic.
3. Mettre le contact d'allumage sur ON.

(LS
Q CONVERTISSEUR
CONSULT-II e PBIA3525E
4. Appuyer sur “DEPART (VEH BASE NISSAN)”.
CONSULT-II

MOTEUR
DEPART (VEH BASE NISSAN)
DEPART (VEH X-BADGE)
MODE AUXILIAIRE

| |ECLAIRAGE| COPIER

REMARQUE : EXEMPLE INDIQUE. L'AFFICHAGE REEL PEUT DIFFERER.
BCIAD029E

5. Appuyer sur “IPDM E/R” sur I'écran “SELECTION SYSTEME".

Si “IPDM E/R” ne s'affiche pas, se reporter & GI-39, "Circuit de la SELECTION SYSTEME
prise diagnostic de CONSULT-1I". MOTEUR
AT
ABS
AIRBAG
IPDM E/R
BCM
P. bas

RETOUR |EcLAIRAGE| COPIER

REMARQUE : EXEMPLE INDIQUE. L'AFFICHAGE REEL PEUT [&IEFAF%EEE

6. Sélectionner le mode de diagnostic adéquat avec “SELECT
MODE DIAG”. SELECT MODE DIAG

SUPPORT DE TRAVAIL
RESULT AUTO-DIAG
SIG COMMUNIC CAN

CONTROLE DE DONNEES
TEST ACTIF
NUMERO DE PIECE ECU

P. bas

RETOUR |EcLAIRAGE| COPIER

REMARQUE : EXEMPLE INDIQUE. L'AFFICHAGE REEL PEUEB’KE&QER

CONTROLE DE DONNEES

Procédure de mise en oeuvre
1. Appuyer sur “CONTROLE DE DONNEES” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".
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2. Appuyer soit sur “TOUS SIGNAUX”, soit sur “SIGNAUX PRINCIPAUX”, soit sur “SELECTION DEPUIS
MENU" sur I'écran “CONTROLE DES DONNEES".

TOUS SIGNAUX

Tous les éléments sont contrélés.

SIGNAUX PRINCIPAUX

Permet de suivre des signaux présélectionnés.

ECRAN SUPPORT DIAGNOS-
TIC CAN

Suivi de I'état de la ligne de communication CAN.

SELECTIONNER DANS MENU

Permet de suivre des signaux sélectionnés indivi-

duellement.

Tous signaux, Signaux principaux, Sélection depuis menu

Appuyer sur “DEPART".

Une fois “SELECTION DU MENU” sélectionné, appuyer sur les éléments a controler. La sélection de

“TOUS SIGNAUX" entraine le contréle de tous les éléments. La sélection de “SIGNAUX PRINCIPAUX”
entraine le contrble des signaux présélectionnés.

Pour arréter I'enregistrement, appuyer sur “ARRET".

Appuyer sur “ENREGISTRE” lors du contréle du véhicule pour enregistrer I'état de I'élément controlé.

Sélection des éléments
de contrble
Sign Sgle
Désignation de I'élément Ecran ou boitier aux | cton Description
Tous fin- depui
signaux P S
cipau
men
X
u
DEMANDE DU LAVE-VITRE DE . . .
PHARES MAR/ARR X X Entrée du signal d'état du BCM
DEMANDE E/G AV ARR/LENT/RAP X X X Entrée du signal d'état du BCM
ARRET AUTO E/G MAR/ARR x X x Etat de sortie IPDM E/R
Etat de commande d'IPDM E/R (LENT : vitesse
ARR/LENT/RAP/ de fonctionnement lente/HAUT : vitesse de
PROTECT E/G Bloc ) . fonctionnement élevée/BLOC : bras d'essuie-
glaces bloqué)

PRECAUTION:
Effectuer le contr6le des données IPDM E/R avec le contact d'allumage sur ON. En travaillant avec
le contact d'allumage sur ACC, I'affichage des résultats peut étre erroné.

TEST ACTIF
Procédure de mise en oeuvre

1.

2.
3.
4

Appuyer sur “DEPART”.

Appuyer sur “ARRET” pour mettre fin au test en cours.

Appuyer sur “TEST ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG”.
Appuyer sur I'élément a tester et vérifier le fonctionnement.

Elément de test

Indications de l'affichage
CONSULT-II

Description

Essuie-glace avant

ESSUIE-GLACE AVANT

Les relais d'essuie-glaces avant (LENT/RAP, principal)
peuvent, en option, étre testés en émettant les comman-
des (ARR, Vitesse rapide MAR et Vitesse lente MAR).

Lave-phare

LAVE-PHARES

En option, le relais de lave-vitre de phares peut étre
déclenché par MAR-ARR.
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Les essuie-glace avant ne fonctionnent pas
1. VERIFICATION DU FONCTIONNEMENT D'ESSUIE-GLACES AVANT

Avec CONSULT-II

1. Sélectionner “IPDM” sur CONSULT-II, puis sélectionner “TEST
ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG”.

2. Sélectionner “ESSUIE-GLACE AVANT” sur l'écran “SELECT
ELEMENT TEST".

3. S'assurer que I'essuie-glaces avant fonctionne normalement.
® Sans CONSULT-II

1. Démarrer le test actif automatique. Se reporter a PG-73, "Test
actif automatique”.

2. S'assurer que l'essuie-glaces avant fonctionne normalement. e
MODE [RETOUR| RAGE- COPIER
BON ou MAUVAIS SKIA3486E

BON >> PASSER A L'ETAPE 5.
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

TEST ACTIF
ESSUIE-GLACE AVANT | ARR

RAPIDE LENT

2. VERIFIER LE FUSIBLE

Vérifier le fusible 20 A (#38) (n°38, situé dans le module IPDM E/R).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Remplacer le fusible.
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3. VERIFICATION DE L'IPDM E/R

Avec CONSULT-II
Au moyen d'un test actif, vérifier la tension entre les bornes 23, 24

du connecteur IPDM E/R et la masse tandis que le relais d'essuie- Ej]

glaces avant (principal, RAP/LENT) est actionné.

e« Pour la méthode de vérification des bornes de I''PDM E/R, se

reporter & PG-80, "Inspection de la disposition des bornes de
I''PDM E/R".

® Sans CONSULT-II

Démarrer l'autotest actif et contrler la tension entre les bornes 23,
24 du connecteur IPDM E/R et la masse tandis que le relais
d'essuie-glaces avant (principal, RAP/LENT) est actionné.

o Pour la méthode de vérification des bornes de I''PDM E/R, se ST
reporter a PG-80, "Inspection de la disposition des bornes de I'lPDM E/R".

Connecteur d'lPDM E/R

Borne de connecteur
IPDM E/R Conditions de .
Tension
Borne ) mesure
Connecteur (couleur de
cable)
Arrété Environ 0
23 (Y) Tension de la
Balayage LENT batterie
E13 Masse
Arrété Environ 0
24 (*1) Fonctionne- Tension de la
ment RAPIDE batterie

*1 : modéles avec moteur CR (LG), modéles avec moteur K9K (BR)
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Remplacer I'lPDM E/R.

4. INSPECTION DU BRANCHEMENT DE MISE A LA MASSE D'ESSUIE-GLACES AVANT

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le connecteur du faisceau du moteur d'essuie-glaces avant.
3. Vérifier la continuité entre la borne 1 (B) du connecteur E44 du

DISCONNECT
moteur d'essuie-glaces avant et la masse. E} @

Il doit y avoir continuité. Connecteur de moteur
d'essuie-glace avant
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le moteur d'essuie-glace. (’%

MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

MKIB0470E
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5. VERIFICATION DU CIRCUIT DE COMMUNICATION CAN

Sélectionner “IPDM” avec CONSULT-II, puis procéder a l'autodia-
gnostic de I“IPDM".
Le résultat de I'autodiagnostic est-il affiché ?
PAS DE DTC>>PASSER A L'ETAPE 6.
CIR CAN COMM>>V¢érifier la ligne de communication CAN. PAS-
SER A BCS-35, "Inspection de communication CAN
avec CONSULT-II (autodiagnostic)".

6. VERIFIER LE FONCTIONNEMENT DE LA COMMANDE COMBINEE

RESULT AUTO-DIAG

RESULTATS DTC OCCURRENCE

AUCUN DTC INDIQUE.
AUTRE TEST PEUT ETRE
NECESSAIRE

LKIA0073E

Avec CONSULT-II

Sélectionner “BCM” sur CONSULT-II. Avec le contrble de données
“ESSUIE-GLACE", confirmer que “E/G AV INT”, “E/G AV LENT" et
“E/G AV RAP” commutent entre MAR et ARR selon la manoeuvre de
la commande combinée.

® Sans CONSULT-II

Se reporter a LT-224, "Vérifier la commande combinée".

BON ou MAUVAIS

BON >> remplacer le module de contrdle de la carrosserie.
MAUVAIS >> Se reporter a LT-224, "Vérifier la commande combi-
nee".

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE |

CON ALL ON MAR

E/GL AV RAP ARR
E/GL AV LENT ARR
E/GL AV INT ARR
CNT LAV/GL AV ARR
VOLUME INT 1

STOP EGL AV MAR
E/GL AR MRC ARR
E/GL AR INT ARR

P.bas

ENREGISTRE

ECLAI- | ¢opiER!

MODE | RETOUR RAGE

SKIA2175E

L'essuie-glaces avant ne retourne pas a sa position d'arrét

1. VERIFIER LE SIGNAL D'ENTREE D'ARRET AUTOMATIQUE

BKS007CN

Avec CONSULT-II
Sur CONSULT-II sélectionner IPDM. Vérifier (“E/GL AV ARRET ")
avec CONSULT-1l en mode “CONTROLE DE DONNEES".

Lorsque lI'essuie-glaces avant : E/GL AV ARRET ARR
fonctionne

Lorsque I'essuie-glaces avant : E/GL AV ARR MAR
est arrété

® Sans CONSULT-II
PASSER A L'ETAPE 2.

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.
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CONTROLE DE DONNEES
CONTROLE |
CON ALL ON MAR
E/GL AV RAP ARR
E/GL AV LENT ARR
E/GL AV INT ARR
CNT LAV/GL AV ARR
VOLUME INT 1
STOP EGL AV MAR
E/GL AR MRC ARR
E/GL AR INT ARR
P.bas
ENREGISTRE
ECLAI- H
MODE |RETOUR RAGE COPIER
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2. VERIFICATION DU SIGNAL DE SORTIE DE L'IPDM E/R

Vérifier la tension entre la borne 55 (OR) du connecteur IPDM E/R E16 et la masse pendant que le moteur

d'essuie-glaces avant est arrété ainsi que lorsque qu'il fonctionne.

o Pour la méthode de vérification des bornes de I''PDM E/R, se
reporter a PG-80, "Inspection de la disposition des bornes de

['IPDM E/R".
Bornes

Borne (cou- 0 Condition Tension [V]
Connecteur leur de
cable)

Essuie-glaceen | Tension de la
mouvement batterie
E16 55 (OR) Masse -
Essuie-glace Environ 0
arrété

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Remplacer le moteur de I'essuie-glace avant

3.

VERIFIER LE CIRCUIT D'ARRET AUTOMATIQUE

@ CONNECT

Hs. G} @@\

Connecteur d'IPDM E/R

G
LTI

SKIA2172E

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher les connecteurs de I'PDM E/R et du moteur
d'essuie-glace avant.

3. Vérifier sur le faisceau la continuité entre la borne 55 (OR) du
connecteur IPDM E/R E16 et la borne 4 du connecteur E44 de
moteur d'essuie-glaces avant.

4. Vérifier la continuité enter la borne 55 (OR) du connecteur de
faisceau E16 de I''PDM E/R et la masse.

55 (OR) — 4 (OR)
55 (OR) — masse

. il doit y avoir continuité.

. il ne doit pas y avoir conti-
nuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.
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L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse lente
1. VERIFIER LE FONCTIONNEMENT EN VITESSE LENTE DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES AVANT

Avec CONSULT-II

1. Sélectionner “IPDM” sur CONSULT-II, puis sélectionner “TEST
ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG”.

2. Sélectionner “ESSUIE-GLACE AVANT” sur l'écran “SELECT
ELEMENT TEST".

3. S'assurer que l'essuie-glaces avant (vitesse lente) fonctionne a
faible vitesse.
® Sans CONSULT-II RAPIDE LENT

1. Démarrer le test actif automatique. Se reporter a PG-73, "Test
actif automatique”.

2. S'assurer que I'essuie-glaces avant (vitesse lente) fonctionne a
faible vitesse.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A LT-224, "Vérifier la commande combinée".
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

TEST ACTIF
ESSUIE-GLACE AVANT | ARR

ECLA- | copiER

MODE [RETOUR
RAGE SKIA3486E

2. VERIFICATION DU SIGNAL DE SORTIE DE L'IPDM E/R

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.
2. Mettre la commande d'essuie-glaces avant sur la position lente.
3. \Vérifier la tension entre la borne 23 (Y) du connecteur IPDM E/R

E13 et la masse. ) s %Eir] @l@\

e L. H.S.
e« Pour la méthode de vérification des bornes de I''PDM E/R, se
reporter & PG-80, "Inspection de la disposition des bornes de Connecteur d1PDM E/R
'IPDM E/R".

La tension de la batterie doit étre pré-
sente.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3. D O =

MAUVAIS >> Remplacer I''lPDM E/R. LKIB0s908

3. VERIFIER LE CIRCUIT DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACE AVANT

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

Débrancher les connecteurs de I'lPDM E/R et du moteur d'essuie-glace avant.

3. Vérifier sur le faisceau la continuité entre la borne 23 (Y) du con- R .
necteur IPDM E/R E13 et la borne 3 (Y) du connecteur E44 de Es} @
moteur d'essuie-glaces avant. HS. 15,

Connecteur de moteur

4. Veérifier la continuité entre la borne 23 (Y) du connecteur de fais- Connecteur d'1PDM E/R dessuie-glace avant

n

ceau E13 de I''PDM E/R et la masse. =
[23 <IHI
23 (Y) =3 (Y) . il doit y avoir continuité. ML/
23 (Y) —masse . il ne doit pas y avoir conti- @
nuité.

BON ou MAUVAIS =

. MKIB0662E
BON >> Remplacer le moteur de I'essuie-glace avant
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.
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L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse rapide
1. VERIFIER LE FONCTIONNEMENT EN VITESSE RAPIDE DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES AVANT

Avec CONSULT-II

1. Sélectionner “IPDM” sur CONSULT-II, puis sélectionner “TEST
ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".

2. Sélectionner “ESSUIE-GLACE AVANT” sur l'écran “SELECT
ELEMENT TEST".

3. S'assurer que l'essuie-glaces avant fonctionne a grande vitesse.
® Sans CONSULT-II

1. Démarrer le test actif automatique. Se reporter a PG-73. "Test
actif automatique".

2. S'assurer que l'essuie-glaces avant fonctionne a grande vitesse. o
MODE |RETOUR RAGE- COPIER
BON ou MAUVAIS SKIA3486E

BON >> PASSER A LT-224, "Vérifier la commande combinée".
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

TEST ACTIF
ESSUIE-GLACE AVANT | ARR

RAPIDE LENT

2. VERIFICATION DU SIGNAL DE SORTIE DE L'IPDM E/R

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.
Mettre la commande d'essuie-glaces avant sur la position rapide.
3. Vérifier la tension entre la borne 24 (LG ou BR) du connecteur

. l @ CONNECT ™ \
de faisceau E13 de I'lPDM E/R et la masse. - G}

e« Pour la méthode de vérification des bornes de I''PDM E/R, se
reporter & PG-80, "Inspection de la disposition des bornes de

n

Connecteur d'IPDM E/R

'IlPDM E/R". —]
[ 2
La tension de la batterie doit étre pré-
sente.
BON ou MAUVAIS
BON  >>PASSER A L'ETAPE 3. © =
MAUVAIS >> Remplacer I''PDM E/R. SKpiTeE

3. VERIFIER LE CIRCUIT DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES AVANT

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher les connecteurs de I''PDM E/R et du moteur d'essuie-glace avant.

n

3. Vérifier la continuité du faisceau entre la borne 24 (LG ou BR) I :
du connecteur de faisceau E13 de I''lPDM E/R et la borne 2 (LG E} @
ou BR) du connecteur de faisceau E44 de moteur d'essuie-gla- HS. 13.
ces avant. Connecteur d'1PDM E/R dcgggﬁgeg‘f;gee e
4. Vérifier la continuité entre la borne 24 (LG ou BR) du connecteur =]
de faisceau E13 de I'lPDM E/R et la masse. 23 (f )
24 (LGouBR)-3 il doit y avoir continuité.
(LG ou BR) [Q]
24 (LG ou BR) — il ne doit pas y avoir conti- :s
Masse nuité. MKIBO662E
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer le moteur de I'essuie-glace avant
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.
L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en mode intermittent. BKs007CQ

Se reporter a LT-224, "Vérifier la commande combinée”.
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L'intervalle de balayage des essuie-glace avant ne varie pas en fonction de la
vitesse du véhicule

1. VERIFIER LA LIGNE DE COMMUNICATION CAN

Selec_tlonner “BCM” avec CONSULT-II, puis procéder a l'autodia- T ATTOOIG
gnOSth du “BCM”". RESULTATS DTC _[occurrence]
Le résultat de I'autodiagnostic est-il affiché ? CIRC COMMUNIC GAN| p gop
PAS DE DTC>>PASSER A L'ETAPE 2 (oo
CIR CAN COMM>>V¢érifier la ligne de communication CAN du
BCM. PASSER A BCS-35, "Inspection de communi-
cation CAN avec CONSULT-II (autodiagnostic)".
| I
EFFAC IMPRI
mopE [Retour| ESLA [ copier o

2. VERIFIER LES INSTRUMENTS COMBINES

S'assurer que le compteur de vitesse fonctionne normalement.
BON ou MAUVAIS

BON >> remplacer le module de contrdle de la carrosserie.
MAUVAIS >> Défaut de fonctionnement du systéeme de contrdle de vitesse du véhicule par les instruments
combinés. PASSER A DI-34, "Vérification/Signal de vitesse du véhicule".

Apres que l'essuie-glaces avant ait fonctionné pendant 10 secondes, il s'arréte
pendant 20 secondes

PRECAUTION:

« Lorsque le signal d'arrét automatiqgue (ARRET AUTOMATIQUE) n'a pas varié pendant dix secon-
des ou plus tandis que le module IPDM E/R fait fonctionner I'essuie-glaces avant, le module IPDM
E/R considére que l'essuie-glaces avant a bloqué et il cesse de les faire fonctionner. Cela entraine
ce symptéme.

o L'état peut étre vérifié par le CONTROLE DE DONNEES IPDM E/R pour lequel I'élément “PROTEC-
TION D'ESSUIE-GLACES” indique “Bloc”.

1. VERIFIER LE SIGNAL D'ENTREE IPDM E/R

Avec CONSULT-II
Sur CONSULT-II sélectionner IPDM. Vérifier (“E/GL AV ARRET ") avec CONSULT-Il en mode “CONTROLE
DE DONNEES".

Lorsque lI'essuie-glaces avant : E/GL AV ARRET ARR CONTROLE DE DONNEES
fonctionne __CONTROLE | e
Lorsque I'essuie-glaces avant : E/GL AV ARR MAR EES%}PT ARR
est arrété CNT LAV/GL AV ARR
VOLUME INT 1
® Sans CONSULT-II Bl AR MR ARR
PASSER A L'ETAPE 2. E/GL AR INT ARR
BON ou MAUVAIS P.bas
BON >> Remplacer I''PDM E/R. ENREGISTRE
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2. WODE |RETOUR| fage |coPeR|
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. VERIFICATION DU SIGNAL DE SORTIE DE L'IPDM E/R

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.

2. Mettre la commande d'essuie-glaces avant sur la position de balayage intermittent.

3. Vérifier la tension entre la borne 55 (OR) du connecteur IPDM
E/R E16 et la masse.

o Pour la méthode de vérification des bornes de I'lPDM E/R, se
reporter a PG-80, "Inspection de la disposition des bornes de

[lPDM E/R".
Borne de connecteur
(+)
Condition Tension [V]
Borne )
Connecteur (couleur de
cable)
Essuie-glace en | Tension de la bat-
mouvement terie
E16 55 (OR) Masse -
Essuie-glace .
A Environ 0
arrété

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Remplacer le moteur de I'essuie-glace avant

3.

@ CONNECT

Hs. G} @@\

Connecteur d'IPDM E/R

[T 155 ]
LTI

l'
@ ©

SKIA2172E

VERIFIER LE CIRCUIT DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES AVANT

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

n

3. Vérifier sur le faisceau la continuité entre la borne 55 (OR) du
connecteur IPDM E/R E16 et la borne 4 du connecteur E44 de
moteur d'essuie-glaces avant.

4. Vérifier la continuité enter la borne 55 (OR) du connecteur de
faisceau E16 de I''PDM E/R et la masse.

Débrancher les connecteurs de I'lPDM E/R et du moteur d'essuie-glace avant.

HAER

Connecteur de

Connecteur d'lPDM E/R moteur

55 (OR) — 4 (OR)

G

I
L]

il doit y avoir continuité.
. il ne doit pas y avoir conti-
nuité.

55 (OR) — masse

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I'lPDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

Les essuie-glaces avant ne s'arrétent pas
Se reporter & PG-82, "Diagnostic du relais intégré de I''PDM E/R".

Dépose et repose des bras d'essuie-glaces avant

DEPOSE

1. Actionner la commande MARCHE afin de mettre le moteur
d'essuie-glaces en marche puis le désactiver (arrét automati-
que).

2. Soulever le capot, déposer la protection de I'écrou de fixation
des bras puis déposer les écrous.

3. Soulever le bras de I'essuie-glaces du conducteur et le déposer.

4. Refermer le capot, soulever le bras de I'essuie-glaces passager,
et le déposer.

Avant de remonter un bras d'essuie-glaces avant, nettoyer la fixation
comme indiqué sur lillustration afin d'éviter que I'écrou ne se des-
serre.

WW-47
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

REPOSE

1. Faire reposer le balai sur la vitre arriere de sorte que le centre
du balai vienne dans la position indiquée sur l'illustration. Aligner
I'extrémité du balai avec la marque de repérage en peinture
noire du bras.

2. Serrer les écrous des bras.

Ecrou de bras d'essuie-glaces : A B
[0 20,6 - 26,5 N-m (2,1 - 2,7 kg-m)
3. Arroser de liquide de lave-vitre. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-
glaces en marche puis le couper (arrét automatique). e
4. S'assurer que le bras s'arréte bien dans la position indiquée sur l'illustration.
Position d'arrét A :33,7-48,7mm
Position d'arrét B 1 33,7 -48,7 mm
Réglage de la position d'arrét des bras d'essuie-glaces avant
Se reporter &8 WW-47, "Dépose et repose des bras d'essuie-glaces avant".
Dépose et repose du moteur et de latimonerie d'essuie-glaces avant —
Vis
[0} 5,8 -7,0 (0,59 - 0,71)
Ecrou
[0 3,8-5,1(0,39-0,52)
(0,39 - 0,52)

[UJ : Nem (kg-m)
MKIB0476E
1. Moteur d'essuie-glace 2. Timonerie d'essuie-glace 3. Atrticulation d'essuie-glace
4. Timonerie d'essuie-glace 5. Pivot 6. Joint d'arbre
DEPOSE

1. Mettre le moteur d'essuie-glace en marche, puis l'arréter en position d'arrét automatique.
Déposer les écrous des bras d'essuie-glace, puis déposer les bras.

Déposer le couvercle supérieur d'auvent. Se reporter a EI-10, "DESSUS D'AUVENT".
Déposer le connecteur du moteur d'essuie-glace.

Déposer le joint d'axe.

ahr~wDN
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6. Déposer les boulons de fixation du moteur et les écrous des
pivots d'entrainement puis déposer I'ensemble moteur.

7. Dégager la tige de liaison du support des bras et le bras du
moteur.

8. Déposer les vis du moteur d'essuie-glaces puis dégager le
moteur du support des bras.

REPOSE

1. Brancher le moteur d'essuie-glaces sur le connecteur latéral du véhicule. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le couper (arrét auto-
matique).

2. Débrancher le connecteur du moteur d'essuie-glace.

3. Reposer le moteur d'essuie-glaces sur le support des bras.

Vis de moteur d'essuie-glace
[®]: 5,8 -7,0N-m (0,59 - 0,71 kg-m)

4. Reposer la tige de liaison entre le bras du moteur et le premier bras d'essuie-glace.

5. Brancher le moteur d'essuie-glaces au connecteur. Actionner la commande d'essuie-glace (MARCHE)
afin de mettre le moteur d'essuie-glace en marche, puis l'arréter (arrét automatique).

6. Remonter I'ensemble moteur et bras d'essuie-glaces sur le véhicule.
Boulon de fixation du moteur d'essuie-glace
I®: 3,8-51N-m (0,39 - 0,52 kg-m)

Ecrou de pivot
|®): 3,8 -5,1 N-m (0,39 - 0,52 kg-m)
7. Reposer le joint d'axe.

8. Reposer le couvercle supérieur d'auvent. Se reporter a EI-10, "DESSUS D'AUVENT".
9. Remonter les bras d'essuie-glace.
PRECAUTION:
« Ne pas faire tomber le moteur d'essuie-glace et ne pas le laisser entrer en contact avec d'autres
pieces.

« Vérifier I'état de graissage du raccord entre le bras et la timonerie (au niveau du dispositif de
maintien). Appliquer de la graisse si nécessaire.
Graisse spéciale NISSAN MP n° 2 (KRB0012025)

Réglage des positions des jets des gicleurs du lave-vitre avant
Régler les positions conformément a la liste ci-dessous.

Unité : mm

Position d.e pulvéri- h I (largeur) ® (zong cible du
sation jet)
A 165 375 80
B 342 157 80
C 253 109 80
D 347 299 80

C6té conducteur Coté passager

MKIB0478E
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Pour ajuster la position du jet, insérer une aiguille ou un objet simi-
laire dans l'orifice du gicleur et I'orienter vers le haut, vers le bas, la
droite ou la gauche pour obtenir le résultat souhaité.

\/\

MKIB0479E

Cheminement du tuyau de lave-vitre

BKS007CY

Réservoir de lave-vitres

\ Gicleur de lave-vitre arriere
/
Gicleur =
de lave-
vitre G
I
avant =]
~—
=

Tuyau de
lave-vitre
avant

lave-vitre __
arriere

\ Réservoir de lave-vitres

°

Pompe de lave-vitres

<:| Avant

MKIB0480E

Dépose et repose des gicleurs de lave-vitre avant
DEPOSE

BKS007CZ

1. Ouvrir le capot. /
2. Enappuyant sur le gicleur parallélement a la carrosserie, utiliser
l'autre extrémité du gicleur pour faire levier et le faire tourner <L 5
pour le dégager de la carrosserie. /\ £ Clip
3. Déposer le tube d'arrivée.

Gicleur de lave-
vitre avant

\

MKIB0481E
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VERIFICATION DE LA SOUPAPE DE CONTROLE

S'assurer que l'air peut passer par le tuyau en soufflant vers I'avant
(vers le gicleur) et ne peut pas passer en aspirant.

Soupape de contréle

MKIB0482E

REPOSE

1. Reposer le tube d'arrivée sur le gicleur.
2. Reposer le gicleur sur la carrosserie.
3. Régler les jets du gicleur.

PRECAUTION:
Les deux gicleurs projettent a des endroits différents, s'assurer que les gicleurs gauche et droit
sont installés correctement.

Vérification du circuit de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre

Se reporter a LT-224, "Vérifier la commande combinée".

Dépose et repose de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre avant  ssom
Se reporter a LT-228, "Dépose et repose”.

Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre avant

DEPOSE

1. Déposer le bouchon tout en exercant une pression vers le bas
sur l'ouverture de remplissage, dégager l'entrée du réservoir de
la partie supérieure du support de radiateur.

Orifice
d'aspiration du

réservoir de
lave-vitres

2. Déposer la jupe de protection. Se reporter a EI-11, "PROTEC-
TION D'AILE".

3. Déposer le connecteur de la pompe de lave-vitre.
4. Déposer les boulons du réservoir de lave-vitre.

Garniture de
pare-chocs
avant

MKIB0O485E

5. Déposer le tuyau de lave-vitre et dégager le réservoir du véhicule.

REPOSE
Noter ce qui suit et poser dans l'ordre inverse de la dépose

PRECAUTION:
Apres l'installation, remplir complétement le réservoir de lave-vitre. S'assurer qu'il n'y a pas de fuite.

WW-51




SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT

Vis de fixation du réservoir de lave-vitre
[®): 3,8 -51N-m (0,39 - 0,52 kg-m)

Dépose et repose de la pompe d'essuie-glaces et de lave-vitre avant

DEPOSE
1. Déposer la jupe de protection. Se reporter a EI-11, "PROTEC-
TION D'AILE".

2. Déposer le connecteur et le tuyau de la pompe du lave-vitre.

3. Tirer la pompe du lave-vitre dans la direction de la fleche, et
extraire la pompe du lave-vitre du réservoir du lave-vitre.

REPOSE

BKS007D3

Tuyau de
lave-vitre
avant

Pompe de lave-vitres

Tuyau de N
lave-vitre _
arriere o

Biay

TR

MKIB0486E

Reposer dans l'ordre inverse de celui de dépose en prétant attention a ce qui suit.

PRECAUTION:

Lors de l'installation de la pompe de lave-vitre, prendre garde de ne pas appliquer de torsion ni

d'autres contraintes sur les garnitures.
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DE PLUIE)
SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR DE
PLUIE) PFP:28536
Disposition des composants et des connecteurs de faisceau

@ Moteur d'essuie-glace avant IE' Détecteur de pluie
Commande d'essuie-glace avant
Commande de lave-vitre avant / —

@ Tableau de boﬁj d/épesé B f
e . @D @
7

fle=
B

% =)
s ) Détecteur de pluie WW
Batterie MKIBO487E

Description du systeme
o Le relais de balayage RAPIDE/LENT et le relais principal de I'essuie-glaces avant sont intégrés a I'lPDM
E/R.

« La commande de I'essuie-glace (commande combinée) comprend 5 bornes d'entrée et 5 bornes de sor-
tie. L'état de la combinaison des bornes est lu par le BCM lorsque la commande est mise en MARCHE.

« Le BCM commande la vitesse de balayage des essuie-glace avant, a savoir le fonctionnement LENT,
RAPIDE, et INTERMITTENT.

o L'IPDM E/R commande le moteur d'essuie-glaces en fonction des signaux transmis par le BCM a travers
la ligne de communication CAN.

L'alimentation est fournie en permanence

o atravers le fusible de 20 A (n° 38, situé dans le module IPDM E/R),

« au relais principal d'essuie-glaces avant.

« Atravers le fusible de 20 A (n° 52, situé dans le module IPDM E/R),

« allPDM E/R (CPU).

« atravers le raccord fusible de 40 A (repére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),
o auxbornes 74 et 79 du BCM.

Lorsque le contact d'allumage est sur ON ou START, l'alimentation est fournie

« atravers le fusible de 10 A [n°4, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

« alaborne 24 du BCM, et
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o alaborne 1 du détecteur de pluie.

o atravers le fusible de 15 A [n°1, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

« alaborne 11 de la commande combinée,

« aurelais RAPIDE/LENT et au relais principal d'essuie-glaces avant et IPDM E/R (CPU).
La masse est fournie

o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40
o alaborne 1 du moteur d'essuie-glace, et

e aux bornes 3 et 54 du module IPDM E/R et

o atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

e alaborne 12 de la commande combinée

o alaborne 3 du détecteur de pluie, et

e auxbornes 2 et 70 du BCM

FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACE

Fonctionnement de lI'essuie-glaces en balayage lent

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est placée en position LENT, le BCM lit I'état de la commande
combinée. (Se reporter a WW-56, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU
BCM".) Le BCM envoie en outre le signal de demande d'essuie-glaces avant (LENT) a I''PDM E/R via la ligne
de communication CAN. Lorsque I''lPDM E/R recoit le signal de demande d'essuie-glaces (LENT), il active le
relais principal d'essuie-glaces (intégré a I''PDM E/R).

L'alimentation électrique est fournie

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant ;

« atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT de l'essuie-glaces avant et

« atravers la borne 23 de I''PDM E/R.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant ;

o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

Lorsque l'alimentation et la masse sont fournies, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse lente.

Fonctionnement de I'essuie-glaces a vitesse rapide

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est placée en position RAPIDE, le BCM lit I'état de la commande
combinée. (Se reporter a WW-56, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU
BCM".) Le BCM envoie ensuite le signal de demande d'essuie-glaces avant (RAPIDE) a I''PDM E/R via la
ligne de communication CAN. Lorsque I''PDM E/R recoit le signal de demande des essuie-glaces (RAP), il
active le relais RAP/LENT des essuie-glaces et le relais principal des essuie-glaces avant (intégré a I'lPDM E/
R).

L'alimentation électrique est fournie

e alaborne 2 du moteur d'essuie-glaces avant ;

o atravers le relais principal et le relais RAPIDE/LENT d'essuie-glaces avant et

« atravers la borne 24 de I''PDM E/R.

La masse est fournie

« alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant

« atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne a vitesse rapide.

Fonctionnement automatique d'essuie-glace

Lorsque la commande essuie-glaces est placée en position de balayage intermittent (INT), I'essuie-glaces ne
fonctionne pas tant que le détecteur de pluie n'a pas détecté d'eau.
Lorsque le détecteur de pluie détecte une goutte d'eau, il envoie un signal au BCM.

« depuis la borne 2 du détecteur de pluie
« alaborne 63 du BCM

Le BCM envoie un signal de demande des essuie-glaces a I''lPDM E/R avec la ligne de communication CAN.
L'IPDM E/R active les essuie-glaces avant.
Modification de la vitesse de balayage en cas de pluie.

WW-54



SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

La sensibilité du détecteur de pluie dépend a la fois du commutateur de fréquence d'essuie-glaces et du con-
tact d'essuie-glaces et de lave-vitre avant et du BCM.

Fonctionnement de I'arrét automatique

Lorsque la commande d'essuie-glaces est sur ARRET, le moteur continue a tourner jusqu'a ce que les bras
aient regagné leur position de repos.

Lorsque les bras n'ont pas encore regagné leur position d'arrét, et que la commande est sur OFF, I'alimenta-
tion est fournie

« depuis la borne 23 du module IPDM E/R

« alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces avant, afin que le moteur d'essuie-glaces continue de fonctionner
en balayage lent.

La masse est fournie
« alaborne 1 du moteur d'essuie-glaces avant
o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

Lorsque les bras atteignent leur position de repos, les bornes 1 et 4 du moteur d'essuie-glaces avant sont
déconnectées.

L'IPDM E/R envoie ensuite un signal de mode d'arrét automatique au BCM a travers la ligne de communica-
tion CAN.

Lorsque le BCM recoit un signal de mode d'arrét automatique, il envoie un signal d'arrét de I'essuie-glaces a
I''PDM E/R a travers la ligne de communication CAN.

L'IPDM E/R arréte le moteur d'essuie-glace. Le moteur d'essuie-glace va alors immobiliser les bras d'essuie-
glace sur la position d'arrét.

Position brouillard

Lorsque la commande d'essuie-glaces est placée en position brouillard, les bras font un seul aller-retour. Le
fonctionnement, est identique au fonctionnement a vitesse lente. Si la commande d'essuie-glaces est mainte-
nue dans la position brouillard, le fonctionnement a vitesse lente se poursuit.

FONCTIONNEMENT DU LAVE-VITRE

Lorsque la commande de I'essuie-glaces avant est tirée jusqu'a la position lave-vitre, I'alimentation est fournie
o atravers la borne 13 de la commande combinée

o alaborne 1 du moteur de lave-vitre.

La masse est fournie

e« alaborne 2 du moteur de lave-vitre WW
« atravers les bornes 12 et 14 de la commande combinée et
e« atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur de lave-vitre avant fonctionne et simultanément,

si la commande d'essuie-glaces est tirée en position LAVAGE pendant une seconde ou plus, le BCM envoie
un signal de déclenchement LENT de I'essuie-glaces avant au module IPDM E/R a travers la ligne de commu-
nication CAN. Le moteur d'essuie-glaces avant fonctionne alors en balayage lent 3 fois environ pour nettoyer
le pare-brise.

FONCTION DE MODE SANS ECHEC

Lorsque la ligne de communication CAN ne peut communiquer avec d'autres boitiers de commande, I''PDM
E/R procéde a la commande de mode sans échec. Si le mode sans échec fonctionne normalement, le fonc-
tionnement a vitesse lente de I'essuie-glaces avant est déclenché lorsque le contact d'allumage est tourné de
la position OFF a la position ON ou si I'ACC et l'essuie-glaces avant sont arrétés au moment ou le contact
d'allumage est tourné de la position ON ou ACC a la position OFF. Si le mode sans échec fonctionne norma-
lement, I'essuie-glaces avant ne fonctionne pas quelle que soit la position de la commande combinée. Dés le
rétablissement du fonctionnement normal de la communication CAN, le systeme retourne a un mode normal.
(Se reporter a PG-46, "MODE SANS ECHEC".)
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FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU BCM

Le BCM lit I'état de la commande combinée (commande d'essuie-glace), et commande les essuie-glaces
avant en fonction des résultats.

Le BCM comprend 5 bornes de sortie (sorties 1 - 5) et 5 bornes d'entrée (entrées 1 - 5). Il lit 20 valeurs diffé-
rentes de données de commande et 5 valeurs différentes de données de diagnostic.

Commande combinée

BCM
' i +
| —¢—0 o+ ¢ o—T —4¢—0 o —¢0 o —j¢— Sortie 1 {
i CLIGNOTANT DROIT CL(Iac,iL\TJ%LAENT : E/GL AV LENT E/GL AV. +
H P & & &
| —¢—o0 oJ *i4——o o—Ti 4—o o—T "—N—T o—H—o—o—T Sortie 2 {
! PHARE 1 :
i PASSAGE __| E/GL AV INT- _ E/GL AV RAi +
' g [ le—1d 1 ¢ 140 o ¢¢—o0 o~ Sortie 3 {
! FEU ROUTE PHARE 2 H LA/GL AR V/INT 1 +
! tidszzzzzzzzzozzooo: o . _
4o o L T ~—e—o o—Tiin—K—o o +—i¢—o o Sortie 4 {
! FEUX ARRIERE " V/INT 3 ES/GL AR INT +
' ¢ —* —— ——¢ ——* H - CPU
a ! L olis 4o o ¢i4—o o] | |[Sotes {
! F-B AV F-B AR 1| ES/GL AR MRC V/INT 2 i
0 R U £ ;
:Ylggzi?:ggommande Piece de commande d'essuie-glaces Entrée 1 @_
Entrée 2 I
I/F|

Entrée 3

Bl

Entrée 4

el

Entrée 5

MKIBO369E

Fonctionnement Description

« Le BCM commande le transistor de la borne de sortie (sorties 1 a 5) avec une période déterminée, le tran-
sistor commute & son tour le courant.

« Lorsqu'une commande MARCHE quelconque ou plusieurs sont envoyées, le circuit entre la ou les bornes
de sortie (sorties 1 a 5) et la ou les bornes d'entrée (entrées 1 a 5) forment un circuit.

« Des l'activation d'une borne de sortie (sorties 1 a 5) le transistor correspondant est passant et le courant
circule. Si la tension de I'entrée correspondante (entrées 1 a 5) change, l'interface du BCM le détecte et
considere que cette commande est en position MARCHE.

Tableau de fonctionnement de la commande combinée de BCM

Le BCM lit I'état de la commande combinée selon les données indiquées dans le tableau ci-dessous.

ENT 1 CNT COMBI ENT 2 CNT COMBI ENT 3 CNT COMBI ENT 4 CNT COMBI ENT 5 GNT COMBI
MARCHE | ARRET | MARCHE | ARRET | MARCHE ARRET MARCHE ARRET MARCHE | ARRET
SORTIE 1 GNT COMBI E.GLAV | E/GLAV ES/GL AR INT| ES/GL AR INT
> S — | mmt A | EGEAL [ VaNT 1 mAR | viNT 1 ARR [FSCLEF s V/INT 2 MAR| V/INT 2 ARR
LAGLAV | LAGLAV LAGLAR | LAGLAR ES/GL AR | ES/GL ARR
SORTIE 2 CNT COMBI| ~yaq e — — oA AR VINT 3 MAR | V/INT 3 ARR e RRET
EIGLAV | E/GLAV |E/GL AV INT|E/GL AV INT F/BR AR
SORTIE 3 CNT COMBI| | ENT'MAR |LENT ARRET  MAR ARR — — — ——  [/BRARMAR ARReT
SORTIE 4 CNT compl| C-GNGA | CLGNGA | PASSAGE | PASSAGE |  PHARE PHARE - —  [F/BRAV MAR|F/BR AV ARR
MAR ARR MAR ARR 2 MAR 2 ARR
CLGNDR | CLGNDR | PHARE1 | PHARE1 | F-ROUTE | F-ROUTE |FEU POS AR| FEU POS AR
[SORTIE 5 ONT comBl| “"\ie ARR MAR ARR MAR ARR ACT DESACT — —
MKIB0370E
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Exemple : (commande d'essuie-glaces arriere placée en position lente)

o Sila commande d'essuie-glaces avant est placée en position LENT, le contact LENT d'essuie-glaces
avant de la commande combinée est mis sous tension (MARCHE). Lorsque le transistor de sortie 1 fonc-
tionne, l'unité de commande détecte que la tension a changé a I'entrée 3.

« Lorsque le transistor de la sortie 1 fonctionne (MARCHE) et que le BCM détecte le changement de cou-
rant sur l'entrée 3, le BCM en conclut que la commande d'essuie-glaces est sur LENT. Le BCM envoie le
signal d'essuie-glaces avant a I''lPDM E/R au travers de la ligne de communication CAN.

« Lorsque le transistor de la sortie 1 fonctionne (MARCHE) de nouveau et que le BCM détecte le change-
ment de tension sur I'entrée 3, le BCM en conclut que la commande d'essuie-glaces avant est toujours
sur LENT.

BCM
e Commande combinée e— .
1 a 'l i
— — T — n
| ——o0 —44——0 o !l —ie—50J] 4o o] —e— | Sote T M|
| | CLIGNOTANT DROIT] CLIGNOTANT 11 E/GL AV ! +
i GAUCHE _ I L . _
'¢—4—0 o d 4 40 o) ¢ ¢— ¢ 140 o] ! Sortie 2 IZJ—
! PHARE 1 PASSAGE  Ii E/GL AV INT E/GLAV RAP 1 +
! - — e — — . \ SI
Ec +—¢4——o ::-—N—T 40 o ¢ 4o oI ! Sortie 3
| F-ROUTE PHARE 2 " LA/GL AR V/INT 1 ! +
: _::::::::::::::‘_I |
—_— ——— Tt — —_— T X \ f
E!»—H—o ol ¢ e4¢— t1e—o O—T: 4o o ¢i¢—o o ! Sortie 4
! V/INT
! FEU ARRIERE ! i /INT 3 ES/GLARINT ! + cPU
1 — — —— — "
:1—_—' +—i¢—0 o~ —i4—o0 O—TE Eo—H—O o —i¢—o o E Sortie 5 ‘fl—
| F-B AV F-B AR ! H ES/GL AR MRC V/INT 2 !
[ [ iy SRy R ————— [ Yy P ————-)
Piéce de la I/F
commande Piéce de la commande d'essuie-glaces Entrée 1
d'éclairage \/F
|:> Entrée 2 D_
Entrée 3 E_
Entrée 4 @_
Entrée 5 I/F
MKIBO468E
NOTE:

Chaque transistor des bornes de sortie fonctionne a intervalles de 20 ms. Par conséquent, une fois
gu'une commande est activée, les charges commandées sont activées avec un certain retard. Cepen-

dant, ce délai est trop faible pour étre détecté.
Fonctionnement intermittent ww
La périodicité du fonctionnement intermittent d'essuie-glaces est déterminée par la combinaison de trois con-

tacts (V/INT 1, V/INT 2, et V/INT 3) et de la vitesse du véhicule.

A chaque période de fonctionnement intermittent, le BCM envoie un signal de demande d'essuie-glaces a
I'lPDM E/R.

Réglage de fréquence du balayage

Position de la commande intermit- . Commande combinée
, . Fréquence
tente d'essuie-glace V/INT 1 V/INT 2 V/INT 3

Fréquence de balayage position 1 Court ON ON ON
Fréquence de balayage position 2 ON ON ARR
Fréquence de balayage position 3 ON ARR ARR
Fréquence de balayage position 4 ! ARR ARR ARR
Fréquence de balayage position 5 ARR ARR ON
Fréquence de balayage position 6 ARR ON ON
Fréquence de balayage position 7 Long ARR ON ARR

Exemple : pour la fréquence de balayage en position 1.

En lisant la commande combinée, le BCM trouve I'état MARCHE/ARRET des contacts V/INT 1, 2, et 3.

Si I'état de la commande combinée est comme ci-dessous, le BCM en conclut que la fréquence de balayage
est en position 1.

« VI/INT 1: MAR (entrée 1 et sortie 3 en cours d'exécution)
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o VI/INT 2 : MAR (entrée 1 et sortie 5 en cours d'exécution)
o VI/INT 3: MAR (entrée 2 et sortie 4 en cours d'exécution)

Le BCM détermine l'intervalle réel de balayage de l'essuie-glaces avant en fonction de la fréquence 1 et de la
vitesse du véhicule et envoie un signal de commande de balayage (INT) au module IPDM E/R au début de
chaque intervalle a travers la ligne de communication CAN.
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Communication CAN
DESCRIPTION DU SYSTEME

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrdleur) est une ligne de communication
séquentielle pour applications en temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication multiplex intégrée au véhi-
cule permettant la transmission de données a haute vitesse et offrant une excellente capacité de détection
d'erreurs. Un grand nombre de boitiers de commande sont installés sur le véhicule et chaque boitier de com-
mande partage les informations et se lie a d'autres boitiers de commande pendant le fonctionnement (non
indépendant). Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont reliés par 2 lignes de communi-
cation (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé des informations avec moins de
cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données, mais ne lit sélectivement que les don-
nées requises.

Boitier de communication CAN

Se reporter au systéeme CAN et choisir le modéle dans le tableau ci-dessous.

Type de carrosserie 3/5 portes
Essieu 4x2
Moteur CR10DE/CR12DE/CR14DE CR12DE/CR14DE K9K
Levier Conduite a gauche/Conduite a droite
Freinage Systeme ABS Systeme ESP ABS
Transmission TIA T/IM T/IA ™ T/M
Ne Ne Ne Ne Ne
Systéme de clé intelligente S gsgll- S zﬂgll- S 282“- S 352“- S ZSEH- S ZEEH- S ZSEH- s ZEEH- S ZSgll- S zﬂgll-
pas pas pas pas pas

Boitier de communication CAN

ECM X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
Prise diagnostic X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
Instruments combinés X X X X X X X X X X X X X X X X X X p X
Boitier d'Intelligent Key X | x x| x x| x x| % x| %
Ordinateur de conduite X x X x x x x x x x

Boitier de commande EPS X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X

BCM X X X X X X X X X X X X X X X X X X X| X

Actionneur et dispositif électrique
ABS (boitier de commande)

TCM X X X X X X X X

IPDM E/R X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X

WW-60, "TYPE WW-63, "TYPE WW-66. "TYPE WW-70, "TYPE WW-73, "TYPE
1/TYPE 2" 3/TYPE 4" 5/TYPE 6" 7/TYPE 8" 9/TYPE 10"

Type de communication CAN

x : s'applique
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TYPE 1/TYPE 2
Schéma du systéme
e Typel
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM ™
X CAN Haut
X CAN Bas
i Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments . " et dispositif
) ) e d'Intelligent { 0 IPDM E/R
ECM ’7 diagnostic —‘ combinés Keyg élfgcfgﬁfn g%'g*)?f
MKIB0273E
o Type?2
Ordinateur de Boitier d
conduite comn?la:'?dre EPS BCM TCM
y CAN Haut
y CAN Bas
. Actionneur ABS
Prise Instruments t dispositif
ECM diagnostic combinés éle(e:tric;ﬁgo(f)lolitier IPDM E/R
de commande)
MKIBO274E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
o disposi-
Irzztr:ttjs Boitier | Ordina- dioégfnr- tif élec- IPDM E/
Signaux ECM - d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nes EPS -
(boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R
Signal de température du liquide
e T R
de refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sor-
. R T
tie
Signal de position de la pédale
B T R
d'accélérateur

WW-60



SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de position de papillon
fermé

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de position de passage
de T/A

Signal du contact de feux de
stop

Signal du témoin d'arrét de sur-
multipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée
du moteur et de T/A

Signal de contrdle de l'alimenta-
tion en carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur
du chauffage

Signal de demande de rotation
du ventilateur de refroidissement
moteur

Signal d'état de vitesse du venti-
lateur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de
position

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de
code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage
de jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin
sonore

|44 4| =T

Signal de témoin de défaut

|l V| V| W|OD| 0| H| D
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét
d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal du témoin d'avertisse-
ment EPS

Signal de témoin d'avertisse-
ment ABS

Signal de fonctionnement d'ABS

Signal du témoin d'avertisse-
ment de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant

Signal de défaut de charge bat-
terie

Signal d'avertissement du sys-
teme d'airbag

Signal d'avertissement du
niveau du liquide de frein

Signal d'avertissement de tem-
pérature du liquide de refroidis-
sement moteur

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriére

Signal de demande de lave-pha-
res

Signal de demande de ver-
rouillage/déverrouillage de por-
tes

Signal d'état de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)
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DE PLUIE)
TYPE 3/TYPE 4
Schéma du systeme
e Type3
Ordinateur d it
rc?r?diliﬂe ¢ corr?rgglr?(;éj eEPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
ECM Prise Instruments Boitier gﬁ%mﬁ%éﬁ%— IPDM E/R
diagnostic combinés d’Intelligent Key trique (boftier
de commande)
MKIB0275E
. Type 4
Ot | |commnas Eos BCM
>/ CAN Haut
y CAN Bas
Pri Inst " Atcéipnne%r' QIBS
rise nstruments et dispositif élec-
ECM diagnostic combinés ngc%?n([?]gwgg) IPDM E/R
MKIB0276E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo:(;?r:_de d;gg; :E'f IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de mande BCM que ABS R
combinés | gent Key | conduite EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation
T R
en carburant
Signal du manocontact d'huile R R T
Signal de demande de compres- T R
seur d'A/C
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Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

IPDM E/
R

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement
moteur

Signal d'état de vitesse du ventila-
teur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

4|44 4| =T

Signal de témoin de défaut

O 0| V| V| OV OV H| 3D

Signal de demande de l'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal de témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de fonctionnement d'ABS

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant
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DE PLUIE)
Action-
neur et
Instru- Bottier Ordina- Bo;gtra]:_de d;zgt? :Elf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
g y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
L T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
L : T R
du liquide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Signal de demande de feu anti-
. R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
A ; R T
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
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TYPE 5/TYPE 6
Schéma du systéme
« Type5
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM ™
X CAN Haut
X CAN Bas
i Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments . " et dispositif
) ) e d'Intelligent { 0 IPDM E/R
ECM ’7 diagnostic —‘ combinés Keyg élfgcfgﬁfn g%'g*)?f
MKIB0273E
e Typeb
Ordinateur de Boitier d
conduite comn?la:'?dre EPS BCM TCM
y CAN Haut
y CAN Bas
. Actionneur ABS
Prise Instruments t dispositif
ECM diagnostic combinés éle(e:tric;ﬁgo(f)lolitier IPDM E/R
de commande)
MKIBO274E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
o disposi-
Irzztr:ttjs Boitier | Ordina- dioégfnr- tif élec- IPDM E/
Signaux ECM - d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nes EPS -
(boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R R
Signal de température du liquide
e T R
de refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sor-
. R T
tie
Signal de position de la pédale
B T R R
d'accélérateur
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de position de papillon
fermé

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de position de passage
de T/A

Signal de demande de modifica-
tion de séquence de passage
des rapports de T/A

Signal du contact de feux de
stop

Signal du témoin d'arrét de sur-
multipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée
du moteur et de T/A

Signal de contrdle de l'alimenta-
tion en carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal de contact A/IC

Signal du contact de ventilateur
du chauffage

Signal de demande de rotation
du ventilateur de refroidissement
moteur

Signal d'état de vitesse du venti-
lateur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de
position

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de
code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage
de jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

|0V O 4| O

H| 4| 4| =T
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de sortie de témoin
sonore

Signal de témoin de défaut

Signal de demande de l'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét
d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal du témoin d'avertisse-
ment EPS

Signal de témoin d'avertisse-
ment ABS

Signal du témoin d'avertisse-
ment d'ESP

Signal du témoin de désactiva-
tion ESP OFF

Signal de témoin de patinage

Signal de fonctionnement du
systeme ESP

Signal de fonctionnement du
TCS

Signal de fonctionnement d'ABS

Signal du capteur d'angle de
braquage

Signal du témoin d'avertisse-
ment de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant

Signal de défaut de charge bat-
terie

Signal d'avertissement du sys-
teme d'airbag

Signal d'avertissement du
niveau du liquide de frein

Signal d'avertissement de tem-
pérature du liquide de refroidis-
sement moteur

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

WW-68



SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
Action-
neur et
- disposi-
Ir:Setrrltjs Boitier | Ordina- dzoég(:_ tif élec- IPDM E/
Sighaux ECM . d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nés EPS -
(bottier
de com-
mande)
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-pha- T R
res
Signal de demande de ver-
rouillage/déverrouillage de por- R T
tes
Signal d'état de verrouillage/
A - R T
déverrouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
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DE PLUIE)
TYPE 7/TYPE 8
Schéma du systéme
e Type7
Ordinateur d it
rclc:]:dilijtre ¢ con?moglr?cgedEPS BCM
X CAN Haut
>< CAN Bas
Prise Instruments Boitier thg%';%iﬁgfgﬁi IPDM E/R
ECM diagnostic combinés d’Intelligent Key trique (boitier
de commande)
MKIB0275E
e Type8
Ordratenr e | |commaie tes BCM
y CAN Haut
y CAN Bas
P wtumens e 2
rise nstruments et dispositif elec-
ECM diagnostic combinés ngc%em(ggurt]ﬁé) IPDM E/R
MKIB0276E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo(;gi:_de d‘léslgg,;;flf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
9 y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation
T R
en carburant
Signal de position de la pédale
\ 14 T R
d'accélérateur
Signal du manocontact d'huile R R T
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo;gtra;_de déslzgt? :E'f IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM

s _ mande que ABS R
combinés | gentKey | conduite EPS (boitier

de com-
mande)

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal de contact A/C R T

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal d'état de vitesse du ventila-
teur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal d'état des feux de position R T

Signal de demande de feux de code T

Signal d'état de feux de code R T

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route R T

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Py
=4 4| 4|
Py

Signal de sortie de témoin sonore

|V WW| DO D" H| D

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite T R

Signal de témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation
ESP OFF
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo(lg(:-de d(lésls(c:)tsrglf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
9 y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de témoin de patinage R T
Signal de fonctionnement du sys- R T
teme ESP
Signal de fonctionnement du TCS R
Signal de fonctionnement d'/ABS R
Signal du capteur d'angle de bra- T R
quage
Signal du témoin d'avertissement
. R T
de freins
Signal de feu de recul R T
Signal d'avertissement de bas
. T R
niveau de carburant
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
e T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
L : T R
du liquide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Slgngl de demande de feu anti- R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
. - R T
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

TYPE 9/TYPE 10
Schéma du systeme

e Type9
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
Prise Instruments Bofti Actionneur A|BS
oitier et dispositif élec-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent Key triqupe (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0275E
e TypelO
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
>/ CAN Haut
y CAN Bas
Inst " Actionneur ABS
Prise nstruments et dispositif élec-
ECM ; : ; trique (boitier IPDM E/R
dlagnOStIC combinés de commande)
MKIB0276E
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Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bocl:gfnr-de déslsgtsr;'flf IPDM E/
Signaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM

s ; mande que ABS R
combinés | gent Key | conduite EPS (boitier

de com-
mande)

Signal de régime moteur T R R R

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de contr6le de I'alimentation
en carburant

Signal du manocontact d'huile R R T

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal de demande de feux de code T R

Signal de demande de feux de
route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

| 44|

Signal de sortie de témoin sonore

N 0| OV OV OV OV H| DT

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite T R

Signal de témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de fonctionnement d'/ABS R T

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul R T
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DE PLUIE)
Action-
neur et
Instru- Bottier Ordina- Boclgtra]:_de d;zgt? :Elf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
g y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal d'avertissement de bas
. T R
niveau de carburant
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
o T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
L : T R
du liquide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Signal de demande de feu anti-
. R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriére
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
A . T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T
(LOCK)
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DE PLUIE)

BKS007D8
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
Schéma de cablage — A/WIP —
@ AVEC MOTEUR A
CONTACT 7] ESSENCE
BATTERIE D'ALLUMAGE sur : AVEC MOTEUR
ON ou START DIESEL
—T ; *1 16 : <>
RELAIS .
I J DEaSUIE: PRINCI- BR :<{D>
GLACE PAL IPDM E/R (MODULE
38 AVANT D'ESSUIE- DE DISTRIBUTION
Q LENT/ Q GLACE D'ALIMENTATION
| [RAPIDE_— AVANT INTELLIGENT COM-
I PARTIMENT SE REPORTER A
MOTEUR)
F/WIP  F/WIP +G PG-POWER.
HI/LO  MAIN : ,
RLY RLY
CPU
WIPER
AUTO GND
STOP (POWER)
I ’
IESEA| I3 =]
Y *1 OR B _
- PAGE
W.:PW—W% o
@ (D)
Y
[Eml ||T||
DETECTEUR
MOTEUR DE PLUIE
DESSUIE-
GLACE
. AVANT ||L|| ||L||
E44
ARRET |~ = “MARCHE B BR
B BR
B

BR
I—.—I BCM
ﬁ n n (MODULE
RAIN DE
B B B B B B B B B SENSOR CONTROLE
| L ] L | DE LA
CARROS-
¢ o< | | Le
— — — — —
E40 E25) (M20 M19
52]51]50]49[48]47]46]4544]43]42[41]| (V49 12621;2
64]63]62[67[60[59]58[57[56[55[54[53|| W HS. W
P
I
EEE G 15[16[—[17[18[19 N & .-
3
ez le]| 5 2021 22[23]24[25126]| 5= 4] oy =
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

CONTACT T - -
BATTERIE ACONTACT WW-A/WIP-02
ON ou START - : LIGNE DE
DONNEES
<G> : AVEC MOTEUR A
ESSENCE
BOITIER
A
20A 40A 10A |FusIBLES
IPDM E/R VB SE REPORTER A
(MODULE DE Wio) | SEREPOR
DISTRIBUTION v :
D'ALIMENTATION OR
= INTELLIGENT
COMPARTIMENT
MOTEUR)
CPU
GND
(SIGNAL) CAN-H  CAN-L
| | | .
(GID)
||54|| || 52|| ||58|| ||
OR .
B R w Y
=1
- CONNECTEUR
PAGE QP W — -W{Z_" DE RACCORD 4
PRECEDENTE 83
o =
[ |
Y w OR
7o)l [[7a]l Izl
BAT _ BAT _ IGN
PW BCM BCM (MODULE
DE CONTROLE
DE LA
CARROSSERIE)
CAN-H CAN-L
|| 19 || || 39 ||
R W
Il
w WIZI-ZI ) wap
Eod):(mD VERS CAN-LAN
R RO @ REp
R w
™ ™ [ I (w3
B B B B B | |
u INSTRUMENTS
O DES INSTRUMENTS | | COMBINES
e~ s e~ COMBINES M22
E25 E26 E40
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
(M) -SUPER RACCORD MULTIPLE
112[3[4]5[6]7 8|9 [io[[i2|a[14] 5[16[7[18[19]20] (W22 (SMJ)
21|22|23[24]25]26]27]28 29]30[ 31 32|33 34|35 (36 37 ]38 30]40] W -BOITIER A FUSIBLES- BOITE
DE RACCORD (J/B)
P e e e e e
1 [7<| :
I
I |[2oTro[t8[17]161s[1a[t3[ e[ [10] o [ 8 [ 7 [6 [ 5 [4[3[2[1]| (M48 H'—eﬁelelg 6;36|6I9|7770 771257'2%3 :
! | [2olsola8[s7[se[ss 3]s sl [3o0[eslelorlzelos[oaloalzaler]| W CRlY HS.
e e e e e e e e e e e e e e e e e e e A
A0 D00aEE S
|22222222333| 51]52|5354[55]56 E16
L 57158]59/60]61|62 W BB
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)
CONTACT - -
ACONTACT - woreon WW-A/WIP-03
ON ou START DE LAVE-
VITRE < : > : CONDUITE A
BOITIER A SE REPORTER A ’—@_l GAUCHE
15A | FUSIBLES (uB) | PE-POWER. <R : coNDUITE A
|Ld) |L2 ] DROITE
*1 OR <& : AVEC MOTEUR A
W R ESSENCE
||...-..|| <D : AVEC MOTEUR
DIESEL
LS . *1 16 : {8
It I¢ R - <D
w LG OR
Jiml Gall  [Gal
)
l/OFF ) OFF
AV L.ARR AV __[ ARR
COMMANDE DE COMMANDE
*LAVE-VITRE COMBINEE
(D)
OUTPUT1 _OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUT1 _ INPUT2 _INPUT3 _ INPUT4 _INPUT5
1 T R T S T R [ 3 [ = [ M| | [y N |L2])
F)IU i i GIY BIR GIY i i i VIV B
PU G L GY BR GY R P Y w
Coll Mol Mol o7l IF01 IFs)l MGesql Fagl el [l poobue
COMBI _ COMBI  COMBI  COMBI  COMBI  COMBI  COMBI  COMBI  COMBI _ COMBI |DE
SW SW SW SW sw swW sw swW swW SW  |conTRoLE
INPUT1  INPUT2  INPUT3  INPUT4 INPUT5 OUTPUTY OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUTS |DE LA CAR-
ROSSERIE)
GND :
GND__ (POWER) M50
L2l ]
11|
i i g : g
i e
w20) : <R B>
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
7]8]9 10, 12
6[5[4 |3=|2I 1 [1a[1[13] US2 -SUPER RACCORD

W MULTIPLE (SMJ)

-BOITIER A FUSIBLES-

BOITE DE RACCORD (J/B)

20{19]18[17]16]15]14]13]12]11]10]9]8]7]6]5]4|3[2]1
40]3938]37]36]35|34]33]32]31]30]29)28)27]26]25]24]23[22{21 W

65]66]67]68]69]70]71]72]73
|- 74175 | 76 [ 77 | 78 79

B
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)

Bornes et valeurs de référence du BCM

BKS007DA

Conditions de mesure

Cou-
Bor?e leur Désignation du signal | Contact _ N Valeur de référence (V)
N de dallu- Fonctionnement ou condition
cable mage
2 B Masse ON — Environ O
7 BR Entrée 5 de Ig czom-
mande combinée
Entrée 3 de la com- )
8 L o 6
mande combinée 4
z _ . . ~ 2
9 PU Entrée 1 de Ig chm ON Phares, clignotants, essuie-glaces 0
mande combinée ARRET
. ~ -—« 10ms
27 Gy Entrée 4 de Ig c'om B
mande combinée
SKIA2167J
o8 G Entrée 2 de Ig c'om-
mande combinée
Commande combinée
13 GY Sortie 1 W
14 p Commande combinée Phares, clignotants, essuie-glaces g
Sortie 3 ARRET (fréquence 1 ou 7 2
d'essuie-glaces) 0
Commande combinée > 10ms
15 w Sortie 5 L1
SKIA2166J
— ON
33 R Commande combinée W)
Sortie 2 6
Phares, clignotants, essuie-glaces g
o ARRET (fréquence autre que 1 ou 0
34 v Commande combinée 7 d'essuie-glaces)
Sortie 4 e 10ms
[T
SKIA2167J
19 R CANH — — —
24 OR Alimentation de l'allu- ON i Environ 12
mage
39 W CAN L — — —
L'essuie-glace
est a l'arrét
Position AUTO
i A - MKIB0173E
63 BR Slg_nal de détecteur de ON (INT) de la com
pluie mande . )
d'essuie-glace L'essuie-glace
est en mouve-
ment (appliquer
quelques gout-
tes d'eau sur
systeme de
détection)
MKIBO174E
70 B Masse ON — Environ 0
74 W Allmentatlo_n électrique ARR . Environ 12
de la batterie
79 v Alimentation électrique ARR . Environ 12

de la batterie
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR
DE PLUIE)

Bornes et valeurs de référence de I'lPDM E/R

BKS007DB

Conditions de mesure
Nede | SOV Con-
leurde Désignation du signall tact . - Valeur de référence (V)
borne A X Fonctionnement ou condition
cable d'allu-
mage
3 B Masse ON — Environ 0
ARR Environ 0
23 Y Alimentation vitesse lente ON 'Comr_nande - -
d'essuie-glace LENT Tension de la batterie
ARR Environ 0
24 *1 Alimentation vitesse rapide ON 'Comr_nande - -
d'essuie-glace RAPIDE Tension de la batterie
52 R CAN H — — —
54 B Masse — — Environ O
- OR Signal d'arrét automatique ON Essuie-glace en mouvement Tension de la batterie
de l'essuie-glace Essuie-glace arrété Environ 0
58 W CAN L — — —

*1 : modéles avec moteur CR (LG), modéles avec moteur K9K (BR)

Procédure de diagnostic des défauts
1. Vérifier les symptdmes et les observations du client.
2. Comprendre les descriptions des fonctionnalités et du fonctionnement. Se reporter a WW-53, "Description

du systéme".

3. Effectuer le test de préliminaire. Se reporter a W\W-81, "Vérification préliminaire"”.

BKS007DC

4. Confirmer que l'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en mode sans échec du module IPDM E/R. Se
reporter a PG-46, "MODE SANS ECHEC".

5. Vérifier les symptémes et réparer ou remplacer les éléments a l'origine du défaut.

6. L'essuie-glace avant fonctionne-t-il normalement ? Oui : PASSER A L'ETAPE 7. Non : PASSER A

L'ETAPE 5.
7. FIN DE L'INSPECTION.

Vérification préliminaire

VERIFICATION DES CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE

1. VERIFIER LE FUSIBLE

WWwW
BKS007DD

« Vérifier que le fusible ou le raccord fusible n'a pas fondu.

Boitier Alimentation électrique N° du Fusible
Moteur de lave-vitre avant Contact d'allumage sur ON ou START 1
Relais principal des essuie-glaces avant Batterie 38
Batterie J
BCM Contact d'allumage sur la position ON ou 4

START

Se reporter a WW-77, "Schéma de cablage — A/WIP —"

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.

MAUVAIS >> En cas de fusible grillé, s'assurer d'éliminer la cause du défaut de fonctionnement avant la
repose d'un nouveau fusible. Se reporter a PG-5, "DISPOSITION DE L'ALIMENTATION

ELECTRIQUE".
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)

2. VERIFICATION DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur de BCM. A
3. Vérifier la tension entre le connecteur de faisceau du BCM et la s Eé}]
masse - Connecteur de BCM
(I il
Bornes Position du contact d'allumage LI T T T T T T T T T T Rl T 1]
[TTTTTTT]
(+) Iﬁﬂl [ T 7 |79||
Connec- BOII'I’le (C;ZOU- (_) ARR ACC ON 24, 74,79
eur de
teur o
cable) i I
Tensionde | Tensionde | Tensionde D O =
M50 74W) la batterie la batterie la batterie e
Tensionde | Tensionde | Tensionde
M50 79.(Y) Masse la batterie la batterie la batterie
Tension de
M48 24 (OR) ov oV la batterie

BON ou MAUVAIS

BON

>> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Vérifier I'absence de faisceau ouvert ou en court-circuit. entre le BCM et le fusible

3. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

1. Débrancher les connecteurs de faisceau de I'PDM E/R et du moteur d'essuie-glaces avant.

HE®

2. Vérifier la continuité entre les connecteurs de faisceau de

I'lPDM E/R, du moteur d'essuie-glaces avant et la masse.

Bornes
(+)
Continuité
Borne (cou- -)
Connecteur leur de
cable)
E11 3(B)
Masse Oui
E44 1(B)

Connecteur
d'IPDM E/R

@
|

Connecteur de moteur
d’essuie-glace avant

ALl
\JLL/

)

MKIB0491E

BON ou MAUVAIS

BON

>> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Vérifier si le circuit de mise a la masse est ouvert.

4. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du BCM et la

masse.
Bornes
(+)
Continuité
Borne (cou- “)

Connecteur leur de
cable)

M48 2 (B) Masse Oui

M50 70 (B) Masse Oui

m DISCONNECT
HS.

Connecteur de BCM

m [] | |||7o| ||| |

2

&

BON ou MAUVAIS

BON

MAUVAIS >> Vérifier le circuit de mise a la masse du faisceau.

>> FIN DE L'INSPECTION.
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE AVANT (AVEC DETECTEUR

DE PLUIE)

Fonctions de CONSULT-Il (BCM)
Se reporter a WW-35, "Fonctions de CONSULT-II (BCM)".

Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)
Se reporter a WW-37, "Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)".

Les essuie-glace avant ne fonctionnent pas

Se reporter & WW-40, "Les essuie-glace avant ne fonctionnent pas".

L'essuie-glaces avant ne retourne pas a sa position d'arrét
Se reporter a WW-42, "L'essuie-glaces avant ne retourne pas a sa position d'arrét".

L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse lente

Se reporter & WW-44, "L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse lente".

L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse rapide

Se reporter & WW-45, "L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en vitesse rapide".

L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en mode intermittent.

Se reporter a LT-224, "Vérifier la commande combinée”.

L'essuie-glaces avant ne fonctionne pas en mode automatique
1. VERIFIER LE CIRCUIT D'ALIMENTATION DU DETECTEUR DE PLUIE

BKS007DE

BKS007DF

BKS007DG

BKS007DH

BKS007DI

BKS007DJ

BKS007DK

BKS007DL

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.

2. Vérifier la tension entre le détecteur de pluie et la masse.

Borne (couleur de cable) Position du contact d'allumage

Connecteur
(+) ) ARR ACC ON
Tension
R3 1(W) Masse 0 0 de la bat-
terie

BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.

MAUVAIS >> Vérifier les points suivants.

HERQR®

Connecteur de détecteur de pluie

uly]
D &

MKIB0492E

« Fusible de 10 A [n°4, situé dans le boitier a fusi-
bles (J/B)]

« Vérifier I'absence de circuit ouvert ou de court-circuit entre le détecteur de pluie et le fusible.

2. VERIFIER LE CIRCUIT DE MASSE DU DETECTEUR DE PLUIE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher le connecteur du détecteur de pluie.

n

3. Vérifier la continuité du faisceau entre la borne 3 (B) du connec-
teur R3 du détecteur de pluie et la masse.

Il doit y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le circuit de mise a la masse du faisceau.

Connecteur de détecteur de pluie

iy
=il

MKIB0O493E
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3. VERIFIER LE CIRCUIT D'ENTREE DU DETECTEUR DE PLUIE

1. Deébrancher le connecteur de BCM.

2. Vérifier la continuité du faisceau entre la borne 63 (BR) du connecteur M49 du BCM et la borne 2 du con-
necteur R3 du détecteur de pluie.

Il doit y avoir continuité. =Y ey
HE R

BON ou MAUVAIS

Connecteur de commande

BON >> PASSER A L'ETAPE 4. Gomnedteur 08 o combinée
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur. °
L] [TTITTT]
IZ,.E.\EI L3 [T [TTTTT1]

% |

MKIB0494E

4. VERIFIER LE SIGNAL D'ENTREE DU DETECTEUR DE PLUIE

1. Brancher les connecteurs du BCM et du détecteur de pluie.
Mettre le contact d'allumage sur ON.

3. Vérifier la tension entre la borne 63 (BR) du connecteur de fais- N J—
ceau M49 du BCM et la masse. G

A€ &

n

L'essuie-glaces est en mouvement
L'essuie-glace est a I'arrét (déposer quelques gouttes d'eau sur le " BCM HCONNECTOR"

systeme de détection)
@ G—J—]_

63

MKIBO664E

MKIBO173E MKIBO174E

BON ou MAUVAIS

BON >> remplacer le module de contrdle de la carrosserie.
MAUVAIS >> Remplacer le détecteur de pluie.
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Apres que l'essuie-glaces avant ait fonctionné pendant 10 secondes, il s'arréte
pendant 20 secondes

Se reporter & WW-46, "Apres que I'essuie-glaces avant ait fonctionné pendant 10 secondes, il s'arréte pen-
dant 20 secondes".

Les essuie-glaces avant ne s'arrétent pas
Se reporter a PG-80, "Inspection de la disposition des bornes de I''PDM E/R".

Dépose et repose des bras d'essuie-glaces avant
DEPOSE

1. Actionner la commande MARCHE afin de mettre le moteur
d'essuie-glaces en marche puis le désactiver (arrét automati-

que). % |

2. Soulever le capot, déposer la protection de I'écrou de fixation

des bras puis déposer les écrous. \

3. Soulever le bras de l'essuie-glaces du conducteur et le déposer.

4. Refermer le capot, soulever le bras de I'essuie-glaces passager,
et le déposer.

Avant de remonter un bras d'essuie-glaces avant, nettoyer la fixation
comme indiqué sur lillustration afin d'éviter que I'écrou ne se des-
serre.

REPOSE
1. Faire reposer le balai sur la vitre arriere de sorte que le centre

du balai vienne dans la position indiquée sur l'illustration. Aligner
I'extrémité du balai avec la marque de repérage en peinture
noire du bras.
2. Serrer les écrous des bras.
Ecrou de bras d'essuie-glaces : A B
[): 20,6 - 26,5 N-m (2,1 - 2,7 kg-m)
3. Arroser de liquide de lave-vitre. Actionner la commande

d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-
glaces en marche puis le couper (arrét automatique). wkisosose | IRVIAVY]

4. S'assurer que le bras s'arréte bien dans la position indiquée sur l'illustration.

ELH0717D

Position d'arrét A : 33,7 -48,7mm
Position d'arrét B 1 33,7-48,7mm
Réglage de la position d'arrét des bras d'essuie-glaces avant

Se reporter & WW-85, "Dépose et repose des bras d'essuie-glaces avant”.
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DE PLUIE)

Dépose et repose du moteur et de latimonerie d'essuie-glaces avant

BKS007DQ

Vis
[0} 5,8 - 7,0 (0,59 - 0,71)

s Ecrou

Q/ [0] 3,8 - 5,1 (0,39 - 0,52)

(0,39 - 0,52)

H : Nem (kg-m)
MKIB0476E
1. Moteur d'essuie-glace 2. Timonerie d'essuie-glace 3. Atrticulation d'essuie-glace
4. Timonerie d'essuie-glace 5. Pivot 6. Joint d'arbre
DEPOSE

Mettre le moteur d'essuie-glace en marche, puis I'arréter en position d'arrét automatique.
Déposer les écrous des bras d'essuie-glace, puis déposer les bras.

Déposer le couvercle supérieur d'auvent. Se reporter a EI-10, "DESSUS D'AUVENT".
Déposer le connecteur du moteur d'essuie-glace.

Déposer le joint d'axe.

o g whRE

Déposer les boulons de fixation du moteur et les écrous des
pivots d'entrainement puis déposer I'ensemble moteur.

7. Dégager la tige de liaison du support des bras et le bras du
moteur.

8. Déposer les vis du moteur d'essuie-glaces puis dégager le
moteur du support des bras.

MKIB0477E

REPOSE

1. Brancher le moteur d'essuie-glaces sur le connecteur latéral du véhicule. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le couper (arrét auto-

matique).
2. Débrancher le connecteur du moteur d'essuie-glace.
3. Reposer le moteur d'essuie-glaces sur le support des bras.
Vis de moteur d'essuie-glace
[®]: 5.8 -7,0N-m (0,59 - 0,71 kg-m)

4. Reposer la tige de liaison entre le bras du moteur et le premier bras d'essuie-glace.

5. Brancher le moteur d'essuie-glaces au connecteur. Actionner la commande d'essuie-glace (MARCHE)

afin de mettre le moteur d'essuie-glace en marche, puis l'arréter (arrét automatique).
6. Remonter I'ensemble moteur et bras d'essuie-glaces sur le véhicule.
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Boulon de fixation du moteur d'essuie-glace
[®): 3,8 -5,1N-m (0,39 - 0,52 kg-m)

Ecrou de pivot
[®): 3,8-5,1N-m (0,39 - 0,52 kg-m)

7. Reposer le joint d'axe.

8. Reposer le couvercle supérieur d'auvent. Se reporter a EI-10, "DESSUS D'AUVENT".
9. Remonter les bras d'essuie-glace.
PRECAUTION:
. Nq pas faire tomber le moteur d'essuie-glace et ne pas le laisser entrer en contact avec d'autres
piéces.

« Vérifier I'état de graissage du raccord entre le bras et la timonerie (au niveau du dispositif de
maintien). Appliquer de la graisse si nécessaire.
Graisse spéciale NISSAN MP n° 2 (KRB0012025)

Réglage des positions des jets des gicleurs du lave-vitre avant

Régler les positions conformément a la liste ci-dessous.

Unité : mm
Poiiéi:;;\actjiir? ol h I (largeur) @ (zone cible du jet)
A 165 375 80
B 342 157 80
c 253 109 80
D 347 299 80

Coté conducteur Coté passager

MKIB0478E

Pour ajuster la position du jet, insérer une aiguille ou un objet simi-
laire dans l'orifice du gicleur et I'orienter vers le haut, vers le bas, la
droite ou la gauche pour obtenir le résultat souhaité.

MKIB0479E
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Cheminement du tuyau de lave-vitre

BKS007DS

Réservoir de lave-vitres
\ Gicleur de lave-vitre arriere

/

Gicleur

de lave-
vitre G

avant e

\ Tuyau de
_ 1 lave-vitre
\ avant
Réservoir de lave-vitres
—

Pompe de lave-vitres
Avant \

.~ Tuyau de |
lave-vitre __
arriere o

ol
0 o

MKIBO480E

Dépose et repose des gicleurs de lave-vitre avant
DEPOSE

BKS007DT

pour le dégager de la carrosserie.
3. Déposer le tube d'arrivée.

1. Ouvrir le capot. /
2. Enappuyant sur le gicleur parallélement a la carrosserie, utiliser
l'autre extrémité du gicleur pour faire levier et le faire tourner = /
—/\ Clip

Gicleur de lave-
vitre avant

/A

MKIB0481E

VERIFICATION DE LA SOUPAPE DE CONTROLE

S'assurer que l'air peut passer par le tuyau en soufflant vers I'avant

. A Soupape de contrble
(vers le gicleur) et ne peut pas passer en aspirant.

MKIB0482E

REPOSE
1. Reposer le tube d'arrivée sur le gicleur.

2. Reposer le gicleur sur la carrosserie.
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3. Régler les jets du gicleur.

PRECAUTION:
Les deux gicleurs projettent a des endroits différents, s'assurer que les gicleurs gauche et droit
sont installés correctement.

Vérification du circuit de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre
Se reporter a LT-224, "Vérifier la commande combinée".

Dépose et repose de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre avant sy

Se reporter a LT-228, "Dépose et repose”.

Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre avant BKS007DW

DEPOSE

1. Déposer le bouchon et en exercant une pression vers le bas sur
I'ouverture de remplissage, dégager l'entrée du réservoir de la
partie supérieure du support de radiateur.

Orifice
d'aspiration du
réservoir de

lave-vitres

2. Déposer la jupe de protection. Se reporter a EI-11, "PROTEC-
TION D'AILE".

3. Déposer le connecteur de la pompe de lave-vitre.
4. Déposer les boulons du réservoir de lave-vitre.

! Garniture de
¢ pare-chocs

MKIB0O485E

5. Déposer le tuyau de lave-vitre et dégager le réservoir du véhicule.

REPOSE
Noter ce qui suit et poser dans l'ordre inverse de la dépose

PRECAUTION:
Apres l'installation, remplir complétement le réservoir de lave-vitre. S'assurer qu'il n'y a pas de fuite.

Vis de fixation du réservoir de lave-vitre
& 3,8-51N-m (0,39 - 0,52 kg-m)
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Dépose et repose de la pompe d'essuie-glaces et de lave-vitre avant
DEPOSE

1. Déposer la jupe de protection. Se reporter a EI-11, "PROTEC-
TION D'AILE".

2. Déposer le connecteur et le tuyau de la pompe du lave-vitre.

3. Tirer la pompe du lave-vitre dans la direction de la fleche, et
extraire la pompe du lave-vitre du réservoir du lave-vitre.

Tuyau de
lave-vitre
avant

Tuyau de N
lave-vitre _
arriere o

jiaj

Pompe de lave-vitres < nU :
\ \T’\X—‘? MKIBO486E
REPOSE

Reposer dans l'ordre inverse de celui de dépose en prétant attention a ce qui suit.

PRECAUTION:
Lors de l'installation de la pompe de lave-vitre, prendre garde de ne pas appliquer de torsion ni
d'autres contraintes sur les garnitures.

Dépose et repose du détecteur de pluie (VIN < SINxxXAK12U1000000)
DEPOSE

1. Deposer le rétroviseur intérieur. Se reporter a GW-91, "RETRO- [ qeroviseur intérieur déposé)
VISEUR INTERIEUR".

2. Déposer l'agrafe et I'ergot.
Dégager le détecteur de pluie en tirant.
4. Débrancher le connecteur de faisceau du détecteur de pluie.

Connecteur de
détecteur de

w

Clip élastique

MKIB0488E

REPOSE
Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

Dépose et repose du détecteur de pluie (VIN > SINxxAK12U1000000)
DEPOSE

1. Deposer le rétroviseur intérieur. Se reporter a GW-91, "RETRO- [~ qeroviseur intérieur déposé)
VISEUR INTERIEUR".

2. Déposer l'agrafe et I'ergot.
Dégager le détecteur de pluie en tirant.
4. Débrancher le connecteur de faisceau du détecteur de pluie.

PRECAUTION:
Ne pas toucher le tableau du circuit électronique sur le
détecteur de pluie. Cliquet

Connecteur de
détecteur de

w

Clip élastique

MKIB0488E

REPOSE DU DETECTEUR DE PLUIE
Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

REPOSE DU LOGEMENT DU DETECTEUR DE PLUIE

PRECAUTION:
Lorsque du remplacement du pare-brise, toujours remplacer le logement du détecteur de lumiére et de
pluie.
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1. Nettoyer la surface de la zone encollée sur le pare-brise.

2. Fixer le logement du détecteur de pluie contre le support du
détecteur de pluie a partir du haut, puis appuyer vers le bas
jusqu'a une compléte adhésion.

PRECAUTION: /
77— Support d
Ne pas toucher la colle. =/ dgtpe?:?eur?:ie
! pluie

Logement de
détecteur de
pluie

MIIBO945E
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE PFP:28710
Disposition des composants et des connecteurs de faisceau

Moteur d'essuie-glace
arriere

@ Commande d’essuie-glace arriere
Commande de lave-vitre arriere

~———— — Moteur d'essuie-glace < -
| arriere Commande d'essuie-glace et

o i de lave-vitre arriére
=]

MKIBO496E

Description du systeme

o La commande de l'essuie-glace (commande combinée) comprend 5 bornes d'entrée et 5 bornes de sor-
tie. L'état de la combinaison des bornes est lu par le BCM lorsque la commande est mise en MARCHE.

« Le BCM commande l'essuie-glaces arriére et son fonctionnement intermittent (INT).

L'alimentation est fournie en permanence

« atravers le raccord fusible de 40 A (repére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),

e aux bornes 74 et 79 du BCM.

Lorsque le contact d'allumage est positionnée sur ON ou START, I'alimentation est fournie

« atravers le fusible de 10 A [n° 4, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

« alaborne 24 du BCM.

o atravers le fusible de 15 A [n° 1, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

e alaborne 11 de la commande combinée.

La masse est fournie

« atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

o auxbornes 2 et 70 du BCM et

o alaborne 12 de la commande combinée.

e« atravers les masses de carrosserie B17, B23, B44 et B51

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glace.

FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACE

Le BCM lit I'état de la commande combinée. (Se reporter a WW-93, "FONCTION LECTURE DE LA COM-
MANDE D'ESSUIE-GLACE DU BCM" ) L'alimentation est fournie

o atravers la borne 71 du BCM
o alaborne 1 du moteur d'essuie-glace.
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La masse est fournie

o alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces arriere

e« atravers les masses de carrosserie B17, B23, B44 et B51.

L'alimentation et la masse étant fournies, le moteur d'essuie-glace arriere fonctionne.

FONCTIONNEMENT INTERMITTENT

Le moteur d'essuie-glaces arriere effectue un cycle de balayage a vitesse lente toutes les 7 secondes environ.
Cette fonction est sous contréle du BCM.

Lorsque la commande d'essuie-glaces arriere est placée en position INT, le BCM lit I'état de la commande
combinée. (Se reporter a WW-93, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU
BCM".) L'alimentation est fournie.

o atravers la borne 71 du BCM

o alaborne 1 du moteur d'essuie-glace arriere

La masse est fournie

« alaborne 3 du moteur d'essuie-glaces arriere

« atravers les masses de carrosserie B17, B23, B44 et B51.
Le moteur d'essuie-glaces fonctionne par intermittence.

FONCTIONNEMENT DU LAVE-VITRE

Lorsque la commande d'essuie-glaces arriere est poussée en position LAVAGE,
L'alimentation est fournie.

o atravers la borne 14 de la commande combinée

o alaborne 2 du moteur de lave-vitre.

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur de lave-vitre

e aux bornes 12 et 13 de la commande combinée et
« atravers les masses de carrosserie M19 et M20

L'alimentation et la masse étant connectées, le moteur de lave-vitre arriére fonctionne et simultanément,
Lorsque la commande d'essuie-glaces est enfoncée en position de lave-vitre LAVAGE pendant 1 seconde ou
plus, le BCM lit I'état de la commande combinée. (Se reporter a WW-93, "FONCTION LECTURE DE LA COM-
MANDE D'ESSUIE-GLACE DU BCM")) I commande le moteur d'essuie-glaces arriére, et le moteur d'essuie-
glaces arriére balaie encore trois fois lorsque la commande d'essuie-glaces est relachée.

FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU BCM

Le BCM lit I'état de la commande combinée (commande d'essuie-glace), et envoie la commande correspon-
dante a I'essuie-glaces arriére.
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Le BCM comprend 5 bornes de sortie (sorties 1 - 5) et 5 bornes d'entrée (entrées 1 - 5). Il lit 20 valeurs diffé-
rentes de données de commande et 5 valeurs différentes de données de diagnostic.

BCM

Commande combinée

! o ° ° °
—4—0 O—I —4¢—0 OJE —€4—0 O—T —i€¢—0 OJ P Sortie 1
CLIGNOTANT DROIT CL(IB(S;\TJ%LAENT ! E/GL AV LENT E/GL AV.
¢ 40 o ¢i4¢0 oliei¢——D0 o ¢i¢— 6140 o Sortie 2
PHARE 1 :
PASSAGE | E/GL AV INT _ E/GL AV RAP
y p P T ¢ 1¢—0 o & H—O_O—‘, Sortie 3
FEU ROUTE PHARE2 ! LA/GL AR V/INT 1

~—id¢ —COJI —O—T Sortie 4

—¢—0
V/INT 3 ES/GL AR INT

:c:—H—o—oj cb—H—o—o—T

FEUX ARRIERE

5 ot L Vi osoT
o

— —e - CPU
i —¢— | PV i i Sortie 5
! F-B AV FBAR i ES/GLARMRC V/INT 2 i
L R U A £ ;
Zlgé:lzi:i:ggommande Piece de commande d’essuie-glaces Entrée 1
Entrée 2
Entrée 3
Entrée 4
I/F|
Entrée 5

MKIBO369E

Fonctionnement Description

« Le BCM commande le transistor de la borne de sortie (sorties 1 a 5) avec une période déterminée, le tran-
sistor commute & son tour le courant.

« Lorsqu'une commande MARCHE quelconque ou plusieurs sont envoyées, le circuit entre la ou les bornes
de sortie (sorties 1 a 5) et la ou les bornes d'entrée (entrées 1 a 5) forment un circuit.

« Des l'activation d'une borne de sortie (sorties 1 a 5) le transistor correspondant est passant et le courant
circule. Si la tension de I'entrée correspondante (entrées 1 a 5) change, l'interface du BCM le détecte et
considere que cette commande est en position MARCHE.

Tableau du BCM - Fonctionnement de la commande combinée

Le BCM lit I'état de la commande combinée selon les données indiquées dans le tableau ci-dessous.

ENT 1 CNT COMBI ENT 2 CNT COMBI ENT 3 CNT COMBI ENT 4 CNT COMBI ENT 5 GNT COMBI
MARCHE | ARRET | MARCHE | ARRET | MARCHE ARRET MARCHE ARRET MARCHE | ARRET
SORTIE 1 GNT COMBI E.GLAV | E/GLAV ES/GL AR INT| ES/GL AR INT
> S — | mmt A | EGEAL [ VaNT 1 mAR | viNT 1 ARR [FSCLEF s V/INT 2 MAR| V/INT 2 ARR
LAGLAV | LAGLAV LAGLAR | LAGLAR ES/GL AR | ES/GL ARR
SORTIE 2 CNT COMBI| ~yaq e — — oA AR VINT 3 MAR | V/INT 3 ARR e RRET
EIGLAV | E/GLAV |E/GL AV INT|E/GL AV INT F/BR AR
SORTIE 3 CNT COMBI| | ENT'MAR |LENT ARRET  MAR ARR — — — ——  [/BRARMAR spger
SORTIE 4 ONT Comal| CLGNGA | CLGNGA | PASSAGE | PASSAGE |  PHARE PHARE . — IR AV MARIFBR AV ARR
MAR ARR MAR ARR 2 MAR 2 ARR
CLGNDR | CLGNDR | PHARE1 | PHARE1 | F-ROUTE | F-ROUTE |FEU POS AR| FEU POS AR
[SORTIE 5 ONT comBl| “"\ie ARR MAR ARR MAR ARR ACT DESACT — —
MKIB0370E
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Exemple de fonctionnement : [commande d'essuie-glaces arriere placée en position lente
(LENT)]

« Sila commande d'essuie-glaces arriere est placée en position MARCHE, le contact MARCHE d'essuie-
glaces arriere de la commande combinée est mis sous tension (MARCHE). Lorsque le transistor de sortie
5 se met a conduire, I'unité de commande détecte que la tension a changé a I'entrée 2.

« Lorsque le transistor de la sortie 5 fonctionne et que le BCM détecte le changement de courant sur
I'entrée 2, le BCM en conclut que la commande d'essuie-glaces est sur MARCHE.

« Lorsque le transistor de la sortie 5 fonctionne de nouveau et que le BCM détecte le changement de ten-
sion sur l'entrée 2, le BCM en conclut que la commande d'essuie-glaces arriére est toujours sur MAR-
CHE.

BCM
Commande combinée <:I +
g
1 a ! - - - 1
1 — — [} — —_— T n 1
: OJ O_T :: —i¢—0 o_T —i— : Sortie T
| | CLIGNOTANT DROIT| ~ CLIGNOTANT 11 [ E/GL AV LENT MAR E/GL AV. ! +
i GAUCHE _ ! " _ .
'¢—44—0 o) ¢ 40 O li$140 o) ¢ 4¢— ¢ 40 o | sotez M|
! PHARE 1 PASSAGE 11 E/GL AV INT E/GLAVRAP | +
! - ——o— — — . \ SI
Ec +—¢—0 ::cp—N—T +—i¢—0 o—T +—i¢—o0 o—T ! Sortie 3
| F-ROUTE PHARE 2 " LA/GL AR V/INT 1 ! +
: __:::::::::::::‘_I |
—_— —— T — —_— T ~ \ f
Eo—H—o o~ ¢ 4— ¢ 140 O—T: '¢—4—0 o ¢i¢o0 o ! Sortie 4
! V/INT
! FEU ARRIERE ! i /INT 3 ES/GLARINT ! + cPU
! — — - \ EI
:i—H—I *—4¢—0 o—T +—i4—o0 o—TE E_n_o—o_l +—i¢—0 o ! Sortie 5
| F-B AV F-B AR ! H ES/GL AR MRC V/INT 2 E
[ [ iy Sy R ———— [ Yy iy | —————
Piéce de la
commande Piéce de la commande :> Entrée 1 /P
déclairage d'essuie-glaces VE
Entrée 2
Entrée 3 @_
Entrée 4 I/F
Entrée 5 @_
MKIB0497E
NOTE:

Chaque transistor des bornes de sortie fonctionne a intervalles de 20 ms. En conséquence une fois
gu'une commande est mise en marche, les charges commandées sont activées avec un certain retard
(20 ms maxi.), trop faible cependant pour étre perceptible.

Communication CAN
DESCRIPTION DU SYSTEME

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrdleur) est une ligne de communication
séquentielle pour applications en temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication multiplex intégrée au véhi-
cule permettant la transmission de données a haute vitesse et offrant une excellente capacité de détection
d'erreurs. Un grand nombre de boitiers de commande sont installés sur le véhicule et chaque boitier de com-
mande partage les informations et se lie a d'autres boitiers de commande pendant le fonctionnement (non
indépendant). Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont reliés par 2 lignes de communi-
cation (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé des informations avec moins de
cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données, mais ne lit sélectivement que les don-
nées requises.

Boitier de communication CAN

Se reporter au systéeme CAN et choisir le modéle dans le tableau ci-dessous.
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Type de carrosserie 3/5 portes
Essieu 4x2
Moteur CR10DE/CR12DE/CR14DE CR12DE/CR14DE K9K
Levier Conduite a gauche/Conduite a droite
Freinage Systeme ABS Systeme ESP ABS
Transmission T/IA T/IM TIA T/IM ™M
Ne Ne Ne Ne Ne
Systéme de clé intelligente S lejgll- S 332“- S g\szll- S ZEEII- S ZSEII- s zﬂgll- S 252"- s Zﬂgll- S :Egll- S :Egll-
pas pas pas pas pas
Boitier de communication CAN
ECM X X X X X X X X X X X X X X X X X X X| X
Prise diagnostic X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
Instruments combinés X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
Boitier d'Intelligent Key X | % x| x x| x x| % x| x
Ordinateur de conduite X X X X X x X X x X
Boitier de commande EPS X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
BCM X X X X X X X X X X X X X X X X X X| X X
Actionneur et dispositif électrique
ABS (boitier de commande) S e el I el I Al Al E el e Il Il Al el el e I B B
TCM X X X X X X X X
IPDM E/R X X X X X X X X X X X X X X X X X X| X X
Type de communication CAN WW-97, "TYFE WW-100, "T\I('PE WW-103, "T\I('PE WW-107, "T\l(IPE WW-110, ”TY.I.DE
1/TYPE 2 3/TYPE 4 5/TYPE 6 7/ITYPE 8 9/TYPE 10

x : s'applique
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TYPE 1/TYPE 2
Schéma du systeme

e Typel
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM TCM
X CAN Haut
X CAN Bas
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments § " et dispositif
ECM ’7diagnostic } combinés d In':zlell)?ent electrique g::ﬁ‘ei)ef IPDM E/R
MKIB0273E
o Type?2
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM TC™
y CAN Haut
y CAN Bas
. Actionneur ABS
Prise Instruments et dispositi
positif
ECM diagnostic ombinds asias e IPDM E/R
MKIB0274E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
o disposi-
m‘::;’s Boitier | Ordina- dioég?nr- tif élec- IPDM E/
Signaux ECM - d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nés EPS .
(boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R
Signal de température du liquide
e T R
de refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sor-
. R T
tie
Signal de position de la pédale
B T R
d'accélérateur
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de position de papillon
fermé

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de position de passage
de T/A

Signal du contact de feux de
stop

Signal du témoin d'arrét de sur-
multipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée
du moteur et de T/A

Signal de contrble de I'alimenta-
tion en carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur
du chauffage

Signal de demande de rotation
du ventilateur de refroidissement
moteur

Signal d'état de vitesse du venti-
lateur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de
position

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de
code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage
de jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin
sonore

4|44 4| =T

Signal de témoin de défaut

|V V| W|OD|O|H| DO
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét
d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriere

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal du témoin d'avertisse-
ment EPS

Signal de témoin d'avertisse-
ment ABS

Signal de fonctionnement d'’ABS

Signal du témoin d'avertisse-
ment de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant

Signal de défaut de charge bat-
terie

Signal d'avertissement du sys-
téeme d'airbag

Signal d'avertissement du
niveau du liquide de frein

Signal d'avertissement de tem-
pérature du liquide de refroidis-
sement moteur

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriére

Signal de demande de lave-pha-
res

Signal de demande de ver-
rouillage/déverrouillage de por-
tes

Signal d'état de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal du témoin KEY

Signal de témoin de verrouillage
(LOCK)
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TYPE 3/TYPE 4
Schéma du systéme

e Type3
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
Prise Instruments Bofti Actionneur ABS
oltier et dispositif €lec-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent Key trique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0275E
. Type 4
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM

y CAN Haut
y CAN Bas

Pri Instrument A Siapocith oo
nstruments et dispositif elec-
ECM diagrr|1$()estio combinés ngclzem (goairt]igé) IPDM E/R
MKIB0276E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo(;gi:_de d‘léslgg,;;flf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés | gent Ke conduite mande que ABS R
9 y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation
T R
en carburant
Signal du manocontact d'huile R R T
Signal de demande de compres- T R
seur d'A/C

WW-100



SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE

Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo(;g(:_de déslzgt? :Elf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM

s _ mande que ABS R
combinés | gentKey | conduite EPS (boitier

de com-
mande)

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal d'état de vitesse du ventila-
teur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal d'état des feux de position R T

Signal de demande de feux de code T

Signal d'état de feux de code R T

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route R T

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Pl
|44 4| =T

Signal de sortie de témoin sonore

|l V|V W|OD|O| | D

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande de l'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite T R

Signal de témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de fonctionnement d'ABS R R T

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul R T

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant
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Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo;zi]r-de désls(c:)tsrglf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke! conduite mande que ABS R
9 y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
e T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
- : T R
du liquide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Signal de demande de feu anti-
. R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
A . R T
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T

(LOCK)
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TYPE 5/TYPE 6
Schéma du systeme

e Typeb5
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM TCM
X CAN Haut
X CAN Bas
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments § " et dispositif
ECM ’7diagnostic } combinés d In':zlell)?ent electrique g::ﬁ‘ei)ef IPDM E/R
MKIB0273E
e Typeb
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM TC™
y CAN Haut
y CAN Bas
. Actionneur ABS
Prise Instruments et dispositi
positif
ECM diagnostic ombinds asias e IPDM E/R
MKIB0274E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
o disposi-
m‘::;’s Boitier | Ordina- dioég?nr- tif élec- IPDM E/
Signaux ECM - d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- . mande R
. gent Key | conduite ABS
nés EPS .
(boitier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R R
Signal de température du liquide
e T R
de refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sor-
. R T
tie
Signal de position de la pédale
B T R R
d'accélérateur
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de position de papillon
fermé

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de position de passage
de T/A

Signal de demande de modifica-
tion de séquence de passage
des rapports de T/A

Signal du contact de feux de
stop

Signal du témoin d'arrét de sur-
multipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée
du moteur et de T/A

Signal de contrdle de I'alimenta-
tion en carburant

Signal du manocontact d'huile

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal de contact A/C

Signal du contact de ventilateur
du chauffage

Signal de demande de rotation
du ventilateur de refroidissement
moteur

Signal d'état de vitesse du venti-
lateur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de
position

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de
code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage
de jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

|0V O 4| D

H| | 4| =T
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Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM

IPDM E/
R

Signal de sortie de témoin
sonore

Signal de témoin de défaut

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét
d'essuie-glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriere

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriere

Signal d'ordinateur de conduite

Signal du témoin d'avertisse-
ment EPS

Signal de témoin d'avertisse-
ment ABS

Signal du témoin d'avertisse-
ment d'ESP

Signal du témoin de désactiva-
tion ESP OFF

Signal de témoin de patinage

Signal de fonctionnement du
systeme ESP

Signal de fonctionnement du
TCS

Signal de fonctionnement d'ABS

Signal du capteur d'angle de
braquage

Signal du témoin d'avertisse-
ment de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant

Signal de défaut de charge bat-
terie

Signal d'avertissement du sys-
téeme d'airbag

Signal d'avertissement du
niveau du liquide de frein

Signal d'avertissement de tem-
pérature du liquide de refroidis-
sement moteur

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant
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Action-
neur et
. disposi-
Ir:Zt:th Boitier | Ordina- dioétcl::_ tif élec- IPDM E
Sighaux ECM . d'Intelli- | teur de BCM trique TCM
combi- - mande R
. gent Key | conduite ABS
nes EPS -
(bottier
de com-
mande)
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-pha- T R
res
Signal de demande de ver-
rouillage/déverrouillage de por- R T
tes
Signal d'état de verrouillage/
A - R T
déverrouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T

(LOCK)
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TYPE 7/TYPE 8
Schéma du systeme
e Type7

Ordinateur d it
rc?r?diliﬂe ¢ corr?rgglr?(;: eEPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
Prise Instruments Boitier AtcgpnneﬂrtAPS
ECM diagnostic combinés d'Intelligent Key etri&?}peo(sl;éh(ieeerc- IPDM E/R
de commande)
MKIB0275E
e Type8
i Boitier d
Orgr:éiﬁ;de comn?lglﬁée EPS BCM
>/ CAN Haut
y CAN Bas
P - ey ses
rise nstruments et dispositif élec-
ECM diagnostic combinés qe ([?]Zirt]igg) IPDM E/R
MKIB0276E
Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception
Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo:(;?r:_de d;gg; :E'f IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés | gent Key | conduite mande que ABS R
EPS (bottier
de com-
mande)
Signal de régime moteur T R R R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation
T R
en carburant
Signal de position de la pédale
s T R
d'accélérateur
Signal du manocontact d'huile R R T
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Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande)

IPDM E/
R

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal de contact A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement
moteur

Signal d'état de vitesse du ventila-
teur de refroidissement moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de code

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

H[ 44| 4| =™

Signal de témoin de défaut

| OV V| OV OV OV H DT

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal de témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal du témoin d'avertissement
d'ESP

Signal du témoin de désactivation
ESP OFF
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Action-
neur et
Instru- Bottier Ordina- Bo;gtra]:_de d;zgt? :Elf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
g y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal de témoin de patinage R T
Signal de fonctionnement du sys- R T
teme ESP
Signal de fonctionnement du TCS R
Signal de fonctionnement d'ABS R
Signal du capteur d'angle de bra- T R
quage
Signal du témoin d'avertissement
. R T
de freins
Signal de feu de recul R T
Signal d'avertissement de bas
. T R
niveau de carburant
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
L T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
L : T R
du liguide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Signal de demande de feu anti-
. R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
z . R T
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T

(LOCK)
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TYPE 9/TYPE 10
Schéma du systéme

e Type9
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
Prise Instruments Boiti Actionneur ABS
oltier et dispositif €lec-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent Key trique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0275E
e TypelO
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM

y CAN Haut

y CAN Bas
Inst " Actionneur ABS
Prise nstruments et dispositif élec-

ECM ; : iné trique (boitier IPDM E/R
dlagnostlc combinés de commande)
MKIB0276E
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Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : Transmission R : Réception

Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo;g&re;_de dléslz(c:)tsr :E'f IPDM E/
Signaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM

s ; mande que ABS R
combinés | gentKey | conduite EPS (boitier

de com-
mande)

Signal de régime moteur T R R R

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de contr6le de I'alimentation
en carburant

Signal du manocontact d'huile R R T

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal de demande de feux de code T R

Signal de demande de feux de
route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

|| 4]

Signal de sortie de témoin sonore

|V OV W OD|O|H| D

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande de I'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glaces avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite T R

Signal de témoin d'avertissement
EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de fonctionnement d'ABS R T

Signal du témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul R T
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Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo(lg(:-de d(léslg(c:)tsrglf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
9 y EPS (boitier
de com-
mande)
Signal d'avertissement de bas
. T R
niveau de carburant
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
o T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
. : T R
du liquide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Signal de demande de feu anti-
. R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriére
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
. : T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes
Signal du témoin KEY R T
Signal de témoin de verrouillage R T

(LOCK)
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Schéma de cablage — WIP/R — (VIN < SINxxAK12U1309269)
. 7 WW-WIP/R-01
oA S

ES>: AVECESP

40A 10A E8|ST||BELIE§ u/B) iEP(R;-EF?gstEB <GE>: SANS ESP
Y
OR _
I

i

‘ CONNECTEUR DE RACCORD 4
| [

Y

W OR
iz iz ]
BAT PW BAT BCM ALL

BCM
(MODULE DE CONTROLE
WIPER DE LA CARROSSERIE)

REAR WIPER AUTO
MOTOR OUT STOP '
Il 71 || Il 23 ||
BR P
] ]

MOTEUR
D'ESSUIE-
"""""" MARCHE GLACE
ARRET _ ARRIERE ‘
-

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

AABABRNBELHEE ; §I7|8I31% (VD) -SUPER RACCORD
13[1a[is[rel17]e iole0 21 72[23]2a] ~w W MULTIPLE (SMJ)

=TT e -BOITIER A FUSIBLES-
BOITE DE RACCORD (J/B)

llzol19]18[17)16l15)14)13)12]11]10] ol 8l 7 65413 2|1 ]| (w48
|

|
|
|
[40]39]38] 370361 35134]33]32] 31] 30l 20 28] 27]26) 25 24l 2322 21)|  w :
. AV Hs.
|
1
1

65]66]67]68]69] 701711 72] 73
|T74|75 7677 78] 19

| B
——————————————————————————————— —
1] ] H=—=1A (=]
|22222222333| 34|55'\"vf‘/8

MKWA1816E
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CONTACT WW-WIP/R-02

D’ALLUMAGE sur

ON ou START e
SE REPORTER A r@—‘ LAVE-VITRE
BOITIER A AV
15A |FusiBLES (U/B) | PG-POWER.

: CONDUITE A

GAUCHE

(L) o
u QR R : CONDUITE A
||.____ P DROITE
<

lQ_/ O

: AVEC MOTEUR A
ESSENCE

: AVEC MOTEUR
DIESEL

w
LG

‘ I# t *1 LG :{Gy

W LG

BR <>
OR
OFF OFF l
AV _ARR_ AV _ | ARR
COMMANDE DE COMMANDE
LAVE-VITRE COMBINEE
A
OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUT1  INPUT2  INPUT3  INPUT4  INPUT5
F)IU i i GIY E;IR GIY i i i VIV B
PU G L GY BR GY R P Y w
|I 9 I| I|28|| |I 8 I| |I27I| |I 7 I| |I13I| |I33I| |I14I| |I34I| |I15||
COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI  COMBI
SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW BCM (MODULE
INPUTT  INPUT2  INPUT3  INPUT4  INPUT5 OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 gE E/?NTRO'-E
CARROSSERIE)
GND ™49 , W50
GND (POWER)
|| 2 || || 7o||
i i
2 i g : :
= o
<O <D
v20) : <R w19 : <R
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
7[8]9[==]10 12
6[5[4]3]2] [t W2 (M1 -SUPER RACCORD
w MULTIPLE (SMJ)
—————— e . -BOITIER A FUSIBLES-
|—i BOITE DE RACCORD (J/B)
2o[19]18[1716[15[14]13]12[11]10] 9| 87 [6 [ 5[4 [3[2] 1]| (m48
40[39]38[37]36]35]34[33[32]31[30]29] 28] 27|26 2524 [23[22]21]| W

2N

65]66]67]68]69]70]71]72]73
|- 74175 | 76 [ 77 | 78 79

B

MKWA1465E
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Schéma de cablage — WIP/R — (VIN > SINxxAK12U1309269)
A ] WW.WIP/R-01

BOITIER A SE REPORTER A PG-POWER.
40A FUSIBLES (J/B)

. E101 OR
i

v oR

I 27

CONNECTEUR
@ v DE RACCORD 4

| ]
Y W OR

BAT PW BAT BCM IGN

BCM (MODULE DE
CONTROLE DE
WIPER LA CARROSSERIE)

REAR WIPER AUTO W48) , M50
MOTOR OUT STOP
] I22]]
1 1
BR P
|---|
1 13
B60
BR P
Il =1l

=

MOTEUR
"""""" BALAYAGE |D'ESSUIE-GLACE
STOP ,? ARRIERE
]

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

1]2]3]4[5]6]7]8[o]t0[1i2](M9) (M1) SUPER RACCORD

13]14]15{16]17]18{19]20|21{22]|23|24] W MULTIPLE (SMJ)

et dos oo onbosbonies e st I -BOITIER A FUSIBLES-
[ l BOITE DE RACCORDS (J/B)

2019]18]17]16[15]14]13[12]11[10] 9] 8] 7|6 [5]4[3]2] 1]||(48)
40|39]38[37]36]35[34]33]32]31]30]29] 28] 27|26 25]| 24| 23] 22] 21| | W

=T65]66]67]68]69]70]71]72] 73 T
|_74|75 76 |77 ]78]79
B
_______________________________ J
D EE 1= =l
HBEB 2 333| 3[4]5]6 MV?IB

MKWA3092E
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CONTACT WW-WIP/R-02

D’ALLUMAGE sur

ON ou START e
SE REPORTER A r@—‘ LAVE-VITRE
BOITIER A AV
15A |FusiBLES (U/B) | PG-POWER.

: CONDUITE A

GAUCHE

(L) o
u QR R : CONDUITE A
||.____ P DROITE
<

lQ_/ O

: AVEC MOTEUR A
ESSENCE

: AVEC MOTEUR
DIESEL

w
LG

‘ I# t *1 LG :{Gy

W LG

BR <>
OR
OFF OFF l
AV _ARR_ AV _ | ARR
COMMANDE DE COMMANDE
LAVE-VITRE COMBINEE
A
OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 INPUT1  INPUT2  INPUT3  INPUT4  INPUT5
F)IU i i GIY E;IR GIY i i i VIV B
PU G L GY BR GY R P Y w
|I 9 I| I|28|| |I 8 I| |I27I| |I 7 I| |I13I| |I33I| |I14I| |I34I| |I15||
COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI COMBI  COMBI
SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW BCM (MODULE
INPUTT  INPUT2  INPUT3  INPUT4  INPUT5 OUTPUT1 OUTPUT2 OUTPUT3 OUTPUT4 OUTPUT5 gE E/?NTRO'-E
CARROSSERIE)
GND ™49 , W50
GND (POWER)
|| 2 || || 7o||
i i
2 i g : :
= o
<O <D
v20) : <R w19 : <R
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
7[8]9[==]10 12
6[5[4]3]2] [t W2 (M1 -SUPER RACCORD
w MULTIPLE (SMJ)
—————— e . -BOITIER A FUSIBLES-
|—i BOITE DE RACCORD (J/B)
2o[19]18[1716[15[14]13]12[11]10] 9| 87 [6 [ 5[4 [3[2] 1]| (m48
40[39]38[37]36]35]34[33[32]31[30]29] 28] 27|26 2524 [23[22]21]| W

2N

65]66]67]68]69]70]71]72]73
|- 74175 | 76 [ 77 | 78 79

B

MKWA1465E
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Bornes et valeurs de référence du BCM

BKS007LC

Conditions de mesure

Cou-
Bor?e leur Désignation du signal | Contact _ B Valeur de référence (V)
N de d'allu- Fonctionnement ou condition
cable mage
2 B Masse ON — Environ 0
7 BR Entrée 5 de Ig (Eom-
mande combinée
Entrée 3 de la com- )]
8 L o 6
mande combinée 4
z _ . . _ 2
9 PU Entrée 1 de Ig Qom ON Phares, clignotants, essuie-glaces 0
mande combinée ARRET
. i -—+ 10ms
27 Gy Entrée 4 de Ig (Eom B
mande combinée
SKIA2167J
o8 G Entrée 2 de Ig (Eom-
mande combinée
Commande combinée
13 GY Sortie 1 W
14 P Commande combinée Phares, clignotants, essuie-glaces 2
Sortie 3 ARRET (fréquence 1 ou 7 2
d'essuie-glaces) 0
iné +—+ 10ms
15 W Commande combinée |
Sortie 5
SKIA2166J
— ON
33 R Commande combinée W)
Sortie 2 6
Phares, clignotants, essuie-glaces g
o ARRET (fréquence autre que 1 ou 0
34 v Commande combinée 7 d'essuie-glaces)
Sortie 4 +—+ 10ms
[T
SKIA2167J
Signal de détection de Fonctionnement.c\ie I'essuie-glace Environ 0
23 P position d'essuie-glaces ON arriere
arriere Essuie-glace arriére arrété Environ 12
24 OR Alimentation de I'allu- ON . Environ 12
mage
70 B Masse ON — Environ 0
Signal de fonctionne- Fonctionnement_sie I'essuie-glace Environ 12
71 BR | ment de l'essuie-glaces ON arriere
arriere Essuie-glace arriére arrété Environ O
74 W Allmentatlop électrique ARR . Environ 12
de la batterie
79 v Alimentation électrique ARR . Environ 12

de la batterie

Procédure de diagnostic des défauts
1. \Vérifier les symptdbmes et les observations du client.
2. Comprendre les descriptions des fonctionnalités et du fonctionnement. Se reporter a W\W-92, "Description

du systéme".

BKS007LD

3. Effectuer le test de préliminaire. Se reporter a W\W-118, "Inspection préliminaire”.

»

L'ETAPE 4.
6. FIN DE L'INSPECTION.

WW-117

PASSER A L'ETAPE 6. Non :

Vérifier les symptdmes et réparer ou remplacer les éléments a l'origine du défaut.
5. L'essuie-glace arriere fonctionne-t-il normalement ? Oui :

PASSER A



SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE

Inspection préliminaire

BKSO007LE

VERIFICATION DES CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE

1. VERIFIER LES FUSIBLES

« Vérifier que le fusible ou le raccord fusible n'a pas fondu.

BOITIER ALIMENTATION ELECTRIQUE FUSIBLE N°
Batterie J
BCM Contact d'allumage sur la position ON ou 4
START
Commande combinée Contact d'allumage (ON) 1

Se reporter &8 WW-113, "Schéma de cablage — WIP/R — (VIN < SINxxAK12U1309269)".

BON ou MAUVAIS
BON

>> PASSER A L'ETAPE 2.

MAUVAIS >> En cas de fusible grillé, s'assurer d'éliminer la cause du défaut de fonctionnement avant la
repose du nouveau fusible. Se reporter a PG-5, "DISPOSITION DE L'ALIMENTATION ELEC-

TRIQUE".

2. VERIFICATION DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur de BCM. A
3. Vérifier la tension entre le connecteur de faisceau du BCM et la s Eé}]
masse - Connecteur de BCM
(T T T I T T ITTI] IIIIIII|
Bornes Position du contact d'allumage LI I TTTT] | [ P4l |
[ [ 1]
*) Iﬁml |79||
Connec- Bolrne (C;ZOU- (_) ARR ACC ON 24, 74,79
eur de
teur cable) ‘ I
Tensionde | Tensionde | Tensionde D O =
M50 74W) la batterie la batterie la batterie e
Tensionde | Tensionde | Tensionde
M50 79(v) Masse la batterie la batterie la batterie
Tension de
M48 24 (OR) ov oV la batterie

BON ou MAUVAIS
BON

>> PASSER A L'ETAPE 3.

MAUVAIS >> Vérifier I'absence de faisceau ouvert ou en court-circuit. entre le BCM et le fusible

3. VERIFIER LE CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

Vérifier la continuité entre le connecteur de faisceau du BCM et la

m DISCONNECT

Connecteur de BCM

mu ||7o||||

@1

MKIBO353E

masse.
Bornes
*)
Borne (cou- o Continuité
Connecteur leur de
céble)
M48 2 (B) Masse Oui
M50 70 (B) Masse oui
BON ou MAUVAIS
BON >> FIN DE L'INSPECTION.

MAUVAIS >> Vérifier le circuit de mise a la masse du faisceau.

WW-118
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Fonctions de CONSULT-Il (BCM)
Se reporter a WW-35, "Fonctions de CONSULT-II (BCM)".
L'essuie-glace arriere ne fonctionne pas.

1. VERIFIER LE FONCTIONNEMENT DE L'ESSUIE-GLACES ARRIERE

Avec CONSULT-II TEST ACTIF

1. Sélectionner “BCM” sur CONSULT-II, puis sélectionner “TEST ESSUIE-GLACE ARR|  ARR
ACTIF” sur I'écran “SELECT MODE DIAG".

2. Sélectionner “ESSUIE-GLACE AR” sur l'écran “SELECT ELE-
MENT TEST".

3. S'assurer que l'essuie-glaces arriére fonctionne normalement.

® Sans CONSULT-II

1. Démarrer le test actif automatique. Se reporter a PG-73, "Test
actif automatique”. MODE |ReTOUR | EGEAF | COPIER

2. S'assurer que l'essuie-glaces arriére fonctionne normalement. SIIATROSE
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A LT-224, "Vérifier la commande combinée".
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

MAR

2. VERIFIER LE SIGNAL DE SORTIE DU BCM

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.

@ DISCONNECT
2. Commande d'essuie-glaces arriere placee en position marche Hs. E}]@
3. Vérifier la tension entre la borne 71 (BR) du connecteur de fais-
ceau M50 du BCM et la masse. Connecteur de BOM
[ Bom  |o] coNNEGTOR||
Borne de connecteur 71

(+) j
Borne 0 Conditions de mesure Tension [V] @
Connecteur | (couleur de L
Cable) MKIBO563E
Esswe-glaﬁcg arriére Environ 0
arrété
B53 71 (BR) Masse - -
Fonctionnement de Tension de la
I'essuie-glace arriére batterie

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> remplacer le module de contrble de la carrosserie.

WW-119
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3. VERIFIER LE CIRCUIT DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACE ARRIERE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le connecteur du BCM et du moteur d'essuie-glaces
arriéere.

3. Vérifier la continuité du faisceau entre la borne 71 (BR) du con-
necteur M50 du BCM et la borne 1 (BR) du connecteur B53 du
moteur d'essuie-glaces arriére.

4. Vérifier la continuité entre la borne 71 (BR) du connecteur de
faisceau M50 du BCM et la masse.

71 (BR) -1 (BR) . il doit y avoir continuité.
71 (BR) — masse . il ne doit pas y avoir conti-
nuite.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Réparer ou remplacer le faisceau.

Connecteur de moteur
Connecteur de BCM d'essuie-glace arriére

[[ Bcm  |of conneCTOR|| ’JD%L‘

71

| @

MKIBO665E

4. VERIFIER LA MASSE DU MOTEUR D'ESSUIE-GLACES ARRIERE

Vérifier la continuité entre la borne 3 (B) du connecteur B53 du
moteur d'essuie-glaces arriére et la masse.

Il doit y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le moteur de I'essuie-glace arriere
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

HE

Connecteur de moteur
d’essuie-glace arriére

(mat

o |}

MKIBO5S01E

La position d'arrét de I'essuie-glaces arriere n'est pas retrouvée

1. VERIFIER LE SIGNAL D'ENTREE D'ARRET AUTOMATIQUE

BKSO007LH

Avec CONSULT-II
Sur CONSULT-II sélectionner BCM. Vérifier (“STOP E/G AR") avec
CONSULT-Il en mode “CONTROLE DE DONNEES".

En cours de fonctionnement : E/G AR ARR ARR
de l'essuie-glaces arriére

Lorsquel'essuie-glaces arriere : STOP E/G AR MAR
est arrété

® Sans CONSULT-II
PASSER A L'ETAPE 2.
BON ou MAUVAIS

BON >> remplacer le module de contrdle de la carrosserie.
MAUVAIS >> PASSER A L'ETAPE 2.

WW-120

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE [

E/GLAV INT MARCHE
CNT LAV/GL AV ARRET
VOLUME INT 1
E/GL AV ARRET ARRET
ES/GL AR MRC ARRET
LA/GA AR INT ARRET
CNT LA/GL AR ARRET
ARRET ESSUIE-GL AR ARRET

VITESSE VEHIC 0,4 km/h

P.haut ENREGISTRE

ECLAI-
MODE |RETOUR RAGE | COPIER

MKIB0498E




SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE

2. VERIFIER LE SIGNAL DE SORTIE DU BCM

Vérifier la tension entre la borne 2 du moteur d'essuie-glaces arriére et la masse pendant que le moteur
d'essuie-glaces arriére est arrété et aussi pendant qu'il fonctionne.

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.
2. Commande d'essuie-glaces arriere placée en position marche intermittente (INT)

3. Vérifier la tension entre le connecteur BCM et le moteur

CONNECT
d'essuie-glaces arriére. W @: \
HS. !

(+) Connecteur de moteur
d'essuie-glace arriére

Connec- | Borne (couleur ¢ Condition Tension [V]
teur de cable) ||%

Essuie-glace en .
9 Environ O

®) mouvement
B53 2(P Masse
Essuie-glace Tension de la

arrété batterie S =

BON ou MAUVAIS MKIBO504E

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> remplacer le module de contrble de la carrosserie.

3. VERIFIER LE CIRCUIT D'ARRET AUTOMATIQUE

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher le connecteur BCM et celui du moteur d'essuie-gla-

ces arriere. R g
3 HER®

Vérifier la continuité du faisceau entre la borne 23 (P) du con- Connecteut de moteur
necteur M48 du BCM et la borne 2 (P) du connecteur B53 du . dessuie-glace arriére
moteur d'essuie-glaces arriére. [ Bcm |o] CoNNECTOR]| ﬁl%ﬁ

Il doit y avoir continuité. 23

[Q]

MKIBO502E

4. Vérifier la continuité entre la borne 3 (B) du connecteur B53 du

N e @ DISCONNECT
moteur d'essuie-glaces arriére et la masse. E} @

Il doit y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le moteur de l'essuie-glace arriére |EL]
MAUVAIS >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

Connecteur de moteur
d'essuie-glace arriere

= )

MKIBO503E

Seul le mode intermittent (INT) de I'essuie-glaces arriere ne fonctionne pas. s
Se reporter a LT-224, "Vérifier la commande combinée", et procéder aux vérifications.

Dépose et repose du bras d'essuie-glaces arriere
DEPOSE

1. Actionner la commande MARCHE afin de mettre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le désactiver
(arrét automatique).

2. Dégager le capotage de I'écrou et déposer I'écrou.
3. Relever le bras d'essuie-glaces et le déposer du véhicule.

WW-121
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Avant de remonter le bras d'essuie-glaces arriere, nettoyer la fixa-
tion comme indiqué sur lillustration pour éviter que I'écrou ne se
desserre.

SKIA0082J

REPOSE
1. Faire reposer le balai sur la vitre arriere de sorte que le centre
du balai vienne dans la position indiquée sur lillustration. Zone d'imp/'essim noire

2. Poser le bras d'essuie-glace, poser I'écrou et serrer, installer
ensuite la protection d'écrou.

Ecrou de bras d'essuie-glaces :
O 10,8 - 13,2 N-m (1,1 - 1,3 kg-m)

3. Arroser de liquide de lave-vitre. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-
glaces en marche puis le couper (arrét automatique).

4. S'assurer que le bras s'arréte bien dans la position indiquée sur

MKIBOS05E

lillustration.
Position d'arrét A :25,5-40,5mm
NOTE:
La repose facilitée par I'alignement de I'extrémité du caoutchouc du balai sur la ligne peinte en noir du bras.
Réglage de la position de repos du bras de I'essuie-glace arriere
Se reporter 8 WW-121, "Dépose et repose du bras d'essuie-glaces arriére".
Dépose et repose du moteur d'essuie-glace arriere
Ecrou
[C] 10,8 - 13,2 (1,1 - 1,3)
Ecrou (
[C] 4,3 - 5,8 (0,44 - 0,59) A N
_%/—\
H : Nem (kg-m) MKIBO506E
1. Moteur de 'essuie-glace arriere. 2. Joint caoutchouc 3. Bras de l'essuie-glace arriere

4. Balai de I'essuie-glace

WW-122
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DEPOSE

1. Déposer la garniture de hayon. Se reporter a EI-18, "GARNI-
TURE DE HAYON".

2. Actionner la commande d'essuie-glaces (MARCHE) afin de met-
tre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le couper (arrét
automatique).

3. Débrancher le connecteur du moteur d'essuie-glace.

4. Deégager la protection d'écrou par le haut, déposer I'écrou de
fixation du bras d'essuie-glace, relever le bras et le déposer du
véhicule.

5. Déposer les vis de fixation du moteur d'essuie-glace. Déposer le
moteur d'essuie-glace.

6. Reposer le joint en caoutchouc sur le véhicule.

PRECAUTION:

Ne pas faire tomber le moteur d'essuie-glace et ne pas le laisser entrer en contact avec d'autres pié-
ces.

REPOSE

1. Reposer le joint en caoutchouc sur le véhicule.

2. Reposer le moteur d'essuie-glaces sur le véhicule.

{o
N
r 2 -~
\ -~ ——\ Moteur d'essuie-glace "
arriere
| h

~,

MKIBO507E

Vis de moteur d'essuie-glace
& 4,3-58N-m (0,44 - 0,59 kg-m)

3. Brancher le moteur d'essuie-glaces sur le connecteur latéral du véhicule. Actionner la commande
d'essuie-glaces (MARCHE) afin de mettre le moteur d'essuie-glaces en marche puis le couper (arrét auto-
matique).

4. Reposer le bras d'essuie-glaces sur le véhicule.

Ecrou de bras d'essuie-glaces :
[0} 10,8 - 13,2 N'm (1,1 - 1,3 kg-m)
5. Régler la position de repos du bras de I'essuie-glace

6. Reposer la protection de I'écrou.
7. Reposer la garniture du hayon. Se reporter a EI-18, "GARNITURE DE HAYON". Ww
Balai d'essuie-glaces arriére

DEPOSE ET REPOSE

1. Tenir le balai d'essuie-glaces des deux mains, pousser sur
I'extrémité du bras en direction de la fleche B, déposer le zéro et
déposer le balai.
PRECAUTION:
Pour remplacer le balai, remplacer I'ensemble complet.

PKIA1226J

WW-123
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Réglage du jet du gicleur de lave-vitre arriere
Régler les positions conformément a la liste ci-dessous.

Eg:ltlon de pulvérisa- H (hauteur) @ (zone cible du jet)
A 20 30

Pour ajuster la position du jet, insérer une aiguille ou un objet simi-
laire dans l'orifice du gicleur et I'orienter vers le haut, vers le bas, la
droite ou la gauche pour obtenir le résultat souhaité.

BKSO007LN

h

4
X,
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Outil adéquat

7

X

Orifice du gicleur

MKIBO509E

Cheminement du tuyau d'alimentation du lave-vitre arriére
Se reporter a WW-50, "Cheminement du tuyau de lave-vitre".

Dépose et repose du gicleur de lave-vitre arriere
DEPOSE

1.

2.
3.

Déposer le feu de stop supérieur. Se reporter a LT-209, "FEU

DE STOP SURELEVE".

Débrancher le gicleur de lave-phares du tuyau d'arrivée.
Pousser vers l'extérieur tout en repoussant les agrafes vers

l'arriere du gicleur.

VERIFICATION DE LA SOUPAPE DE CONTROLE

S'assurer que l'air peut passer par le tuyau en soufflant vers I'avant
(vers le gicleur) et ne peut pas passer en aspirant.

REPOSE
1.
2.

Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

Il faut régler la position du jet du gicleur.
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Gicleur de lave-glace
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Vérifier la soupape.
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SYSTEME D'ESSUIE-GLACE ET DE LAVE-VITRE ARRIERE

Vérification du circuit de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre arriére

BKS007LQ

Se reporter a LT-224, "Vérifier la commande combinée”.

Dépose et repose de la commande d'essuie-glaces et de lave-vitre arriere  ssons
Se reporter a LT-228, "Dépose et repose”.

Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre arriere
Se reporter a WW-51, "Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre avant”.
Dépose et repose de la pompe d'essuie-glaces et de lave-vitre arriére

Se reporter & WW-52, "Dépose et repose de la pompe d'essuie-glaces et de lave-vitre avant”.
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LAVE-PHARES

LAVE-PHARES PFP:28620

Description du systeme

o La commande de l'essuie-glace (commande combinée) comprend 5 bornes d'entrée et 5 bornes de sor-
tie. L'état de la combinaison des bornes est lu par le BCM lorsque la commande est mise en MARCHE.

« Le BCM commande le fonctionnement du lave-phares.

o L'IPDM E/R commande le moteur de lave-phares selon les signaux transmis par le BCM a travers la ligne
CAN.

L'alimentation est fournie en permanence

« atravers le raccord fusible de 30 A (repére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),
e auxbornes 1 et 3 du relais du lave-phares.

« atravers le raccord fusible de 40 A (repére J, situé dans la boite a fusibles et raccords fusibles),
o auxbornes 74 et 79 du BCM.

« Atravers le fusible de 20 A (n° 52, situé dans le module IPDM E/R)

« allPDM E/R (CPU).

Lorsque le contact d'allumage est sur ON ou START, l'alimentation est fournie

« vers |'IPDM E/R (CPU), et

o atravers le fusible de 10 A [n°4, situé dans le boitier a fusibles (J/B)]

e alaborne 24 du BCM.

La masse est fournie

o aux bornes 3 et 54 du module IPDM E/R et

« alaborne 1 du moteur de lave-phares,

o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

e auxbornes 2 et 70 du BCM et

o alaborne 2 de la commande de lave-phares,

« atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

FONCTIONNEMENT DU LAVE-PHARES

Lorsque la commande d'essuie-glaces avant est placée en lére position, le BCM lit I'état de la commande
combinée. (Se reporter a WW-93, "FONCTION LECTURE DE LA COMMANDE D'ESSUIE-GLACE DU
BCM")

et que la commande de lave-phares est sur MARCHE, la masse est fournie

« alaborne 62 du, et
o atraversles bornes 1 et 2 de la commande du lave-phares et
« atravers les masses de carrosserie M19 et M20.

Le BCM envoie un signal de déclenchement du lave-phares au module IPDM E/R a travers la ligne de com-
munication CAN.

Le module IPDM E/R est relié a la masse a travers 2 du relais de lave-phares a travers la borne 56 du module
IPDM E/R .

Le relais de lave-phares est alors actionné et I'alimentation parvient au moteur

o atravers la borne 5 du relais du lave-phares

o alaborne 2 du moteur de lave-phare

La masse est fournie

o alaborne 1 du moteur de lave-phare

o atravers les masses de carrosserie E25 (modéles avec moteur CR), E26 et E40

Lorsque l'alimentation électrique et la masse sont fournies, le moteur de lave-phares fonctionne.
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LAVE-PHARES

Schéma de cablage —HLC— (VIN < SINxxAK12U1133256)
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LAVE-PHARES

COMMANDE
INPUT COMBINEE
OQUTPUT 1 OUTPUT 2 OUTPUT 3 OUTPUT 4 OUTPUT 5 INPUT 1 INPUT 2 INPUT 3 INPUT 4 INPUT 5
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LAVE-PHARES

Schéma de cablage — HLC — (VIN > SINxxAK12U1133256) Biso07LW
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LAVE-PHARES

COMMANDE
INPUT COMBINEE
OQUTPUT 1 OUTPUT 2 OUTPUT 3 OUTPUT 4 OUTPUT 5 INPUT 1 INPUT 2 INPUT 3 INPUT 4 INPUT 5
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PU G L GY BR GY R P Y W
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LAVE-PHARES

Fonctions de CONSULT-Il (BCM)
Se reporter a WW-35, "Fonctions de CONSULT-II (BCM)".

Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)
Se reporter a WW-37, "Fonctions de CONSULT-II (IPDM E/R)".

Dépose et repose du gicleur de lave-vitre
DEPOSE

1. Déposer le pare-chocs avant. Se reporter a EI-4, "PARE-CHOCS AVANT".

2. Déposer le tube d'arrivée.
3. Déposer le gicleur de lave-vitre du pare-chocs avant.

REPOSE
Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

Dépose et repose du réservoir de lave-vitre

Se reporter a WW-51, "Dépose et repose du réservoir d'essuie-glaces et de lave-vitre avant”,

Dépose et repose de la pompe du lave-vitre

1. Déposer le pare-chocs avant. Se reporter a El-4, "PARE-
CHOCS AVANT".

2. Déposer le connecteur et le tuyau de la pompe du lave-vitre.

3. Tirer la pompe du lave-vitre dans la direction de la fleche sur
l'llustration et extraire la pompe du lave-vitre du réservoir du
lave-vitre.

PRECAUTION:
Lors de larepose de la pompe de lave-vitre, veiller a ne pas tor-
dre le joint d'étanchéité, etc.

Disposition du tuyau de lave-vitre
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Lave-phares droit

\\ Réservoir de lave-vitres \\ /

Lave-phares gauche
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AVERTISSEUR SONORE

AVERTISSEUR SONORE PFP:25610
Schéma de cablage —HORN— (VIN < SINxxAK12U1309269)
— WW-HORN-01
G : AVEC MOTEUR A ESSENCE
10A SE REPORTER A PG-POWER.
?I]

o
G

54| COMMANDE

COMBINEE (CABLE AVERTISSEUR
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o) (2 . G2
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SONORE . J @ I

B
m
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1 [ f26l24f25] 29) [ Tralslie[17[efeo[re] L% 1 1[7] E31) | 2 | B MULTIPLE (SMJ)
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* : CE CONNECTEUR N’EST PAS INDIQUE DANS DISPOSITION DES FAISCEAUX, SECTION PG.
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AVERTISSEUR SONORE

Schéma de cablage —HORN— (VIN > SINxxAK12U1309269)
WW-HORN-01
BATTERIE &> é‘é’é‘ég}"&TEUR R
10A SE REPORTER
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*: CE CONNECTEUR N'EST PAS INDIQUE DANS "DISPOSITION DES FAISCEAUX, SECTION PG.
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AVERTISSEUR SONORE

Dépose et repose
DEPOSE
1. Déposer la grille avant. Se reporter a EI-8, "GRILLE AVANT".

2. Déposer I'écrou de fixation de I'avertisseur sonore.

3. Débrancher les connecteurs de l'avertisseur puis sortir I'avertis-
seur du véhicule.

REPOSE
Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

Ecrou de maintien de l'avertisseur
[O): 15,6 - 18,6 N-m (1,6 - 1,9 kg-m)
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DOUILLE D'ALIMENTATION

DOUILLE D'ALIMENTATION PFP:253A2
Schéma de cablage — CIGAR — Bs007EW
CONSTSSZC?C':A(LDI[JUgI:‘\GE WW-C I GA R-O 1
ECI’E'J'SEIELES SE REPORTER A
15A  [(u/B) PG-POWER.
g

L
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tm
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<
Sl
=
S

SE REPORTER A CE QUI SUIT

Mg -BOITIER A FUSIBLES-
BOITE DE RACCORD (J/B)
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DOUILLE D'ALIMENTATION

Dépose et repose
DEPOSE

1. Déposer le panneau du climatiseur. Se reporter a |[P-11, "L. Gar-

niture de climatisation".

2. Débrancher la prise d'alimentation.
3. Déposer la douille intérieure en écartant les ergots de la bague

de la prise (2 positions).

REPOSE

Reposer dans l'ordre inverse de la dépose.

PRECAUTION:

BKSO007EX

Tableau de commande A/C~~_ KXy

Cliquet
Anneau de douille

Douille interne

Encoche

Douille électrique

S

MKIB0513E

Aligner la partie émergente de douille intérieure avec la bague et la mettre en place.
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