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PRECAUTIONS
[CAN]

PRECAUTIONS PFP:00001

Précautions relatives aux systémes de retenue supplémentaires (SRS) compre-
nant les “AIRBAGS” et les “PRETENSIONNEURS DE CEINTURE DE SECURITE”

BKS007F9

Utilisés avec une ceinture de sécurité avant, les éléments du systéme de retenue supplémentaire tels que
“AIRBAG” et le “PRETENSIONNEUR DE CEINTURE DE SECURITE" aident a réduire les risques ou la gra-
vité des blessures subies par le conducteur et le passager avant lors de certains types de collision. Les infor-
mations nécessaires pour effectuer I'entretien sans risque du systéme sont indiquées dans les sections SRS
et SB de ce manuel de réparation.

ATTENTION:

« Pour ne pas affecter le fonctionnement du SRS, ce qui augmenterait les risques de blessures gra-
ves ou mortelles en cas de collision entrainant le déploiement de l'airbag, toutes les opérations
d'entretien doivent étre effectuées par un concessionnaire NISSAN/INFINITI agréé.

« Un entretien incorrect, y compris une dépose et une repose incorrectes du systéme de retenue
supplémentaire (SRS), peut étre a l'origine de blessures provoquées par une activation involon-
taire du systeme. Pour la dépose du cable spiralé et du module d'airbag, se reporter a la section
SRS.

o Ne pas utiliser d'équipement d'essai électrique sur les circuits connexes du SRS sauf si indiqué
dans ce manuel de réparation. Les faisceaux de cablage SRS peuvent étre identifiés par leurs fais-
ceaux ou connecteurs de faisceau orange et/ou jaune.

Précautions d'utilisation de CONSULT-II

Lors de la connexion de CONSULT-II a la prise diagnostic, les con-
necter par le biais du CONVERTISSEUR CONSULT-II.

BKSO007FA

Conduite a droite ¢

[ JCFG [

PRECAUTION: //H
Si le CONSULT-II est utilisé sans brancher le CONVERTISSEUR o ‘
CONSULT-Il, il se peut que des défauts de fonctionnement Prise diagnostic

soient détectés lors de l'autodiagnostic en fonction du boftier
de commande qui exécute la communication CAN.

MKIBO533E

POINTS DE CONTROLE POUR L'UTILISATION DE CONSULT-II
1. CONSULT-Il a-t-il été utilisé sur ce véhicule, sans avoir été branché au CONVERTISSEUR CONSULT-II ?
- SiOUIl, PASSER A L'ETAPE 2.
Si NON, PASSER A L'ETAPE 5.
Y a-t-il d'autres indications que celles relatives au systeme de communication CAN dans les résultats
d'autodiagnostic ?
- SiOUIl, PASSER A L'ETAPE 3.
- SiNON, PASSER A L'ETAPE 4.

3. Dans le cas des résultats obtenus sur la base d'autodiagnostics non reliés a la communication CAN, con-
tinuer l'inspection.

4. Les défauts peuvent étre détectés lors d'autodiagnostics correspondant aux boitiers de commande enga-
geant la communication CAN. Effacer donc les résultats de l'autodiagnostic .
5. Diagnostiquer le systéeme de communication CAN. Se reporter LAN-6, "Boitier de communication CAN".

Précautions concernant le diagnostic des défauts

BKS007FB

SYSTEME CAN

Ne pas appliquer une tension de plus de 7 V aux bornes de mesure.
Utiliser un testeur pour lequel la tension de borne non protégée est inférieure ou égale a 7,0 V.

Ne pas oublier de couper le contact et de débrancher la borne négative de la batterie avant de vérifier le
circuit.
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PRECAUTIONS
[CAN]
Précautions concernant la réparation des faisceaux
SYSTEME CAN

o Souder les parties réparées, et envelopper d'adhésif. [Les effilu-
res du fil spiralé doivent se situer dans les 110 mm]

BON : soudé et recouvert de bande adhésive .. . -

PKIAO306E

o Ne pas effectuer de connexions de dérivation pour les pieces
réparées (Le fil épissé se séparerait et les caractéristiques de la

ligne torsadée seraient perdues). MAUVAIS : Branchement de
cable de dérivation

PKIAO307E

Informations relatives a l'entretien

Si l'une des piéces suivantes doit étre changée, toujours la remplacer par une neuve.*

Dans le cas contraire (omission), il se peut que le dispositif électrique ne fonctionne pas correctement.
*. Par neuf, on entend un boitier de commande d'origine jamais utilisé a bord d'un véhicule.
CONDUITE A DROITE

« BCM (modéles sans systeme d'Intelligent Key)

- Baitier d'Intelligent Key (modeles avec systéme d'Intelligent Key)

« ECM

. IPDME/R

o Instruments combinés

« Boitier de commande EPS

CONDUITE A GAUCHE

« BCM (modéles sans systeme d'Intelligent Key)

. Boitier d'Intelligent Key (modéles avec systeme d'Intelligent Key)
« ECM
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
COMMUNICATION CAN PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Boitier de communication CAN
Aller a systeme CAN et choisir le modéle dans le tableau ci-dessous.

Type de carrosserie 3/5 portes
Essieu 4x2
Moteur CR10DE/CR12DE/CR14DE CR12DE/CR14DE K9K
Poignée Conduite a gauche / Conduite a droite
Commande du frein Systeme ABS Systeme ESP ABS
Transmission T/IA T/IM TIA T/IM ™M
Ne Ne Ne Ne Ne
Systéme diintelligent Key S :Sgll- S 332“- S gsgll- S zﬂzll- S ZSEII- S zﬂgll- S 252"- S Zﬂgll- S :Egll- S :Egll-
pas pas pas pas pas

Boitier de communication CAN

ECM X X X X X X X X X X X X X X X X X X| X| X
Prise diagnostic X X X X X X X X X X X X X X X X X X Py X
Instruments combinés X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
Bottier d'Intelligent Key X | % x| x x| x x| % x| x
Ordinateur de conduite x x X x x x x x x x
Boitier de commande EPS X X X X X X X X X X X X X X x X X X P X
BCM X X X X X X X X X X X X X X X X X X| X| X

Actionneur et dispositif électrique
ABS (boitier de commande) -

TCM (boitier de commande de
transmission)

IPDM E/R X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X

LAN-7, "TYPE 1/ | LAN-11,"TYPE LAN-14, "TYPE LAN-18, "TYPE LAN-21, "TYPE

Type de communication CAN

TYPE 2" 3/TYPE 4" 5/TYPE 6" 7/TYPE 8" 9/TYPE 10"
LAN- LAN- LAN- LAN- LAN- LAN- LAN- LAN- LAN- LAN-
24, 56, 86, 116. 144, 176, 206, 236, 264, 294,

"SYS- | "SYS- | "SYS- | "SYS- | "SYS- | "SYS- | "SYS- | "SYS- | "SYS- | "SYS-
TEME | TEME | TEME | TEME | TEME | TEME | TEME | TEME | TEME | TEME

Diagnostic des défauts du sys-

teme CAN CAN | CAN | CAN | CAN | CAN | CAN | CAN | CAN | CAN | CAN
(TYPE | (TYPE | (TYPE | (TYPE | (TYPE | (TYPE | (TYPE | (IYPE | (TYPE | (TYPE
1" 2)" 3)" 4)" 5)" 6)" n' 8)" 9)" 10)"
x : S'applique
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COMMUNICATION CAN

TYPE 1/TYPE 2
Schéma du systeme
e Typel
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM TCM
X CAN Haut
X CAN Bas
i Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments g " et dispositif
ECM ’7diagnostic } combinés dinteligent slectique (oofter IPDM E/R
y de commande)
MKIBO0273E
o Type?2
Ordinateur de Boitier de
conduite commlande EPS BCM TC™
>/ CAN Haut
y CAN Bas
. Actionneur ABS
Prise Instruments t dispositif
ECM diagnostic combinés életenric:tsjgo(%lolitier IPDM E/R
de commande)
MKIBO274E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : transmission R : réception

Action-
neur et
disposi- TCM
o | Bomer | ouna | 2O o | domeer
Sighaux ECM ) d'Intelli- | teur de BCM 9 IPDM E/R
combi- ent Kev | conduite mande ABS mande
nés 9 y EPS (boitier | de trans-
de com- | mission)
mande)
Signal de régime moteur T R R R
Signal de température du
liquide de refroidissement T R
moteur
Signal d'autodiagnostic de T/
A R T
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Bottier Ordina-
d'Intelli- | teur de
gent Key | conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM
(bottier
de com-
mande
de trans-
mission)

IPDM E/R

Signal de rotation d'arbre de
sortie

Signal de position de pédale
d'accélérateur

Signal de position de papillon
fermé

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de position de passage
de T/A

Signal du contact de feux de
stop

Signal du témoin d'arrét de
surmultipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée
du moteur et de T/A

Signal de contrdle de l'ali-
mentation en carburant

Signal de manocontact d'huile

Signal de demande de com-
presseur d'A/C

Signal du contact de ventila-
teur du chauffage

Signal de demande de rota-
tion du ventilateur de refroi-
dissement moteur

Signal de vitesse de ventila-
teur de refroidissement

Signal de demande de feux
de position

Signal d'état des feux de posi-
tion

Signal de demande de feux
de croisement

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux
de route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclai-
rage de jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

| 0| H| D

LAN-8



COMMUNICATION CAN

[CAN]

Sighaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
disposi-
tif élec-
trique
ABS
(bottier
de com-
mande)

TCM
(bottier
de com-
mande
de trans-
mission)

IPDM E/R

Signal de témoin de cligno-
tants

Signal de sortie de témoin
sonore

Signal de témoin de défaut

Signal de demande d'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét
d'essuie-glace avant

Signal d'interrupteur de
désembuage de lunette
arriere

Signal de commande de
désembuage de lunette
arriere

Signal d'ordinateur de con-
duite

Signal de témoin d'avertisse-
ment d'EPS

Signal de témoin d'avertisse-
ment ABS

Signal de fonctionnement
d'ABS

Signal de témoin d'avertisse-
ment de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de
bas niveau de carburant

Signal de défaut de charge
batterie

Signal d'avertissement du
systeme d'airbag

Signal d'avertissement du
niveau du liquide de frein

Signal d'avertissement de
température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de demande de feu
antibrouillard avant

Signal d'état de feu anti-
brouillard arriere

Signal de demande de lave-
phares

Signal de demande de ver-
rouillage/déverrouillage de
portes
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action-
neur et
disposi- TCM
mens | Botier | Ordina- | 20 viaue | de com-
Sighaux ECM . d'Intelli- | teur de BCM 4 IPDM E/R
combi- entKev | conduite mande ABS mande
nés 9 y EPS (bottier | de trans-
de com- | mission)
mande)
Signal d'état de verrouillage/
A - R T
déverrouillage de portes
Signal du témoin d'avertisse- R T
ment de clé KEY
Signal de témoin de VER- R T

ROUILLAGE
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COMMUNICATION CAN

Schéma du systeme
e Type3
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
ECM Prise Instruments Boitier étcg%%r;iﬂ?tgﬁe%- IPDM E/R
diagnostic combinés d’Intelligent Key trique (boftier
de commande)
MKIB0275E
. Type 4
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
>/ CAN Haut
y CAN Bas
P Insti " Ac(;ionneur' QIBS
i nstruments et dispositif élec-
ECM rrise i trique (boitier IPDM E/R
diagnostic combinés deqcom(mande)
MKIB0276E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie

T : transmission R : réception

Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo:(;?r:_de d;gg; :E'f IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
g y EPS (boitier
de com-
mande) -
Signal de régime moteur T R R R
Signal de température du liquide de
S T R
refroidissement moteur
Signal de contr6le de I'alimentation
T R
en carburant
Signal de manocontact d'huile R R T
Signal de demande de compres- T R

seur d'A/C

LAN-11



COMMUNICATION CAN

[CAN]

Sighaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande) -

IPDM E/
R

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement
moteur

Signal de vitesse de ventilateur de
refroidissement

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de croi-
sement

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Signal de sortie de témoin sonore

Hl 44| 4| ®

Signal de témoin de défaut

| VW V| V| OV OV H DT

Signal de demande d'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glace avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite

Signal de témoin d'avertissement
d'EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de fonctionnement d'/ABS

Signal de témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo;gtra]:_de d;zgt? :Elf IPDM E/
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM
combinés ent Ke conduite mande que ABS R
g y EPS (boitier
de com-
mande) -
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systéme
L T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
L : T R
du liquide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Signal de demande de feu anti-
. R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
A ; R T
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin d'avertissement R T
de clé KEY
Signal de témoin de VER- R T
ROUILLAGE
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COMMUNICATION CAN

TYPE 5/TYPE 6
Schéma du systeme
« Type5
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM ™
X CAN Haut
X CAN Bas
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments . " et dispositif
) ) e d'Intelligent { 0 IPDM E/R
ECM ’7 diagnostic —‘ combinés Keyg élfgcfgﬁfn g%'g*)?f
MKIB0273E
e Typeb
Ordinateur de Boitier de
conduite commla:'lde EPS BCM TCM
y CAN Haut
y CAN Bas
. Actionneur ABS
Prise Instruments t dispositif
ECM diagnostic combinés élegtric;ﬁgo(f)lolitier IPDM E/R
de commande)
MKIBO274E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : transmission R : réception

Action-
neur et TCM
Instru- Boitier Ordina- Boitier dl/SpOS!tIf (bottier
. ments ) . de com- électri- de com- IPDM
Signaux ECM . d'Intelli- | teur de BCM
combi- entKev | conduite mande que ABS | mande E/R
nés g y EPS (boitier | de trans-
de com- | mission)
mande) -
Signal de régime moteur T R R R R
Signal de température du liquide
L T R
de refroidissement moteur
Signal d'autodiagnostic de T/A R T
Signal de rotation d'arbre de sor-
. R T
tie
S‘lgna! c,ie position de pédale T R R
d'accélérateur
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Signaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande) -

TCM
(bottier
de com-
mande
de trans-
mission)

IPDM
E/R

Signal de position de papillon
fermé

Signal de position de papillon
ouvert

Signal de position de passage
de T/A

Signal de demande de modifica-
tion de séquence de passage
des rapports de T/A

Signal du contact de feux de
stop

Signal du témoin d'arrét de sur-
multipliée O/D OFF

Signal de commande intégrée
du moteur et de T/A

Signal de contrdle de I'alimenta-
tion en carburant

Signal de manocontact d'huile

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal de commande de climati-
sation

Signal du contact de ventilateur
du chauffage

Signal de demande de rotation
du ventilateur de refroidissement
moteur

Signal de vitesse de ventilateur
de refroidissement

Signal de demande de feux de
position

Signal d'état des feux de position

Signal de demande de feux de
croisement

Signal d'état de feux de code

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route

Signal de demande d'éclairage
de jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

| OV W 4| D

| = 4|
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Signaux

ECM

Instru-

ments

combi-
nés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier

de com-

mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande) -

TCM
(bottier
de com-
mande
de trans-
mission)

IPDM
E/R

Signal de sortie de témoin
sonore

Signal de témoin de défaut

Signal de demande d'essuie-
glace avant

Signal de position d'arrét
d'essuie-glace avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriere

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriere

Signal d'ordinateur de conduite

Signal de témoin d'avertisse-
ment d'EPS

Signal de témoin d'avertisse-
ment ABS

Signal de témoin d'avertisse-
ment d'ESP

Signal du témoin de désactiva-
tion ESP OFF

Signal de témoin de patinage

Signal de fonctionnement du
systeme ESP

Signal de fonctionnement du
TCS

Signal de fonctionnement d'ABS

Signal du capteur d'angle de
braquage

Signal de témoin d'avertisse-
ment de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant

Signal de défaut de charge bat-
terie

Signal d'avertissement du sys-
téeme d'airbag

Signal d'avertissement du
niveau du liquide de frein

Signal d'avertissement de tem-
pérature du liquide de refroidis-
sement moteur

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriére
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action-
neur et TCM
Instru- Boitier | Ordina- Boitier d[spos!tlf (bottier
. ments : . de com- électri- de com- IPDM
Signaux ECM . d'Intelli- | teur de BCM
combi- ent Kev | conduite mande que ABS | mande E/R
nés 9 y EPS (bottier | de trans-
de com- | mission)
mande) -
Signal de demande de lave-pha- T R
res
Signal de demande de ver-
rouillage/déverrouillage de por- R T
tes
Signal d'état de verrouillage/
A : R T
déverrouillage de portes
Signal du témoin d'avertisse- R T
ment de clé KEY
Signal de témoin de VER- R T

ROUILLAGE
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COMMUNICATION CAN

Schéma du systeme
e Type7
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
ECM Prise Instruments Boitier thg%%%iﬁgfgﬁi IPDM E/R
diagnostic combinés d’Intelligent Key trique (boitier
de commande)
MKIB0275E
e Type8
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
y CAN Haut
y CAN Bas
P Inst t Az:éionneurf 2|BS
i nstruments et dispositif élec-
ECM rrise iné trique (boitier IPDM E/R
dlagnostlc combinés deqcom(mande)
MKIB0276E

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : transmission R : réception

Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Boitier de d[spos!t|f
. ! . com- électri-
Signaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM IPDM E/R
combinés ent Ke conduite mande que ABS
g y EPS (botitier
de com-
mande) -
Signal de régime moteur T R R R R
Signal de température du liquide de
s T R
refroidissement moteur
Signal de contrdle de I'alimentation
T R
en carburant
Signal de position de pédale d'accé- T R
|érateur
Signal de manocontact d'huile R R T
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

Action-
neur et

Instru- Boitier Ordina- Boitier de dI,SpOS!tlf
com- électri-

Signaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM IPDM E/R

s _ mande que ABS
combinés | gentKey | conduite EPS (boitier

de com-
mande) -

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal de commande de climatisa-
tion

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal de vitesse de ventilateur de
refroidissement

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal d'état des feux de position R T

Signal de demande de feux de croi-
sement

Signal d'état de feux de code R T

Signal de demande de feux de
route

Signal d'état de feux de route R T

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

Py
=4 4| 4| 4| @O
Py

Signal de sortie de témoin sonore

O 0| V| V|V DV H| 3D

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande d'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glace avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal de commande de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite T R

Signal de témoin d'avertissement
d'EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de témoin d'avertissement
d'ESP
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COMMUNICATION CAN

[CAN]

Signaux

ECM

Instru-
ments
combinés

Boitier
d'Intelli-
gent Key

Ordina-
teur de
conduite

Boitier de
com-
mande
EPS

BCM

Action-
neur et
dispositif
électri-
que ABS
(bottier
de com-
mande) -

IPDM E/R

Signal du témoin de désactivation
ESP OFF

T

Signal de témoin de patinage

T

Signal de fonctionnement du sys-
teme ESP

Signal de fonctionnement du TCS

Signal de fonctionnement d'’ABS

Signal du capteur d'angle de bra-
quage

Signal de témoin d'avertissement
de freins

Signal de feu de recul

Signal d'avertissement de bas
niveau de carburant

Signal de défaut de charge batterie

Signal d'avertissement du systeme
d'airbag

Signal d'avertissement du niveau
du liquide de frein

Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement
moteur

Signal de demande de feu anti-
brouillard avant

Signal d'état de feu antibrouillard
arriere

Signal de demande de lave-phares

Signal de demande de verrouillage/
déverrouillage de portes

Signal d'état de verrouillage/déver-
rouillage de portes

Signal du témoin d'avertissement
de clé KEY

Signal de témoin de VER-
ROUILLAGE
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

TYPE 9/TYPE 10
Schéma du systeme

e Type9
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
X CAN Haut
X CAN Bas
Prise Instruments Bofti Actionneur A|BS
oitier et dispositif élec-
ECM diagnostic combinés d'Intelligent Key triqupe (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0275E
e TypelO
Ordinateur de Boitier de
conduite commande EPS BCM
>/ CAN Haut
>/ CAN Bas
Inst " Actionneur ABS
Prise nstruments et dispositif élec-
ECM ; : ; trique (boitier IPDM E/R
dlagnOStIC combinés de commande)
MKIB0276E
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COMMUNICATION CAN
[CAN]

Tableau des signaux d'entrée/de sortie
T : transmission R : réception

Action-
neur et

Instru- Boitier Ordina- Boitier de d[spos!t|f
com- électri-

Signaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM IPDM E/R

s : mande que ABS
combinés | gentKey | conduite EPS (boitier

de com-
mande) -

Signal de régime moteur T R R R

Signal de température du liquide de
refroidissement moteur

Signal de contrdle de I'alimentation
en carburant

Signal de manocontact d'huile R R T

Signal de demande de compres-
seur d'A/C

Signal du contact de ventilateur du
chauffage

Signal de demande de rotation du
ventilateur de refroidissement T R
moteur

Signal de demande de feux de posi-
tion

Signal de demande de feux de croi-
sement

Signal de demande de feux de
route

Signal de demande d'éclairage de
jour

Signal de vitesse du véhicule

Signal de veille/activation

Signal de contact de porte

Signal de témoin de clignotants

—A| = 4|

Signal de sortie de témoin sonore

|V W| DO O H| D

Signal de témoin de défaut T

Signal de demande d'essuie-glace
avant

Signal de position d'arrét d'essuie-
glace avant

Signal d'interrupteur de désem-
buage de lunette arriére

Signal d'ordinateur de conduite T R

Signal de témoin d'avertissement
d'EPS

Signal de témoin d'avertissement
ABS

Signal de fonctionnement d'ABS R T

Signal de témoin d'avertissement
de freins
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COMMUNICATION CAN

[CAN]
Action-
neur et
Instru- Boitier Ordina- Bo(lg(:_de d;zg; :E'f
Sighaux ECM ments d'Intelli- teur de BCM IPDM E/R
combinés ent Ke conduite mande que ABS
g y EPS (boitier
de com-
mande) -
Signal de feu de recul R T
Signal d'avertissement de bas
. T R
niveau de carburant
Signal de défaut de charge batterie T R
Signal d'avertissement du systeme
e T R
d'airbag
Signal d'avertissement du niveau
L . T R
du liguide de frein
Signal d'avertissement de tempéra-
ture du liquide de refroidissement T R
moteur
Signal de demande de feu anti-
) R T R
brouillard avant
Signal d'état de feu antibrouillard R T
arriere
Signal de demande de lave-phares T R
Signal de demande de verrouillage/
A ; T R
déverrouillage de portes
Signal d'état de verrouillage/déver-
. R T
rouillage de portes
Signal du témoin d'avertissement R T
de clé KEY
Signal de témoin de VER- R T
ROUILLAGE
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 1) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
Y Conduite a droite
=Y
ecm(E49) L g

Boitier de
commande EPS @

Vue avec la boite a gants déposée

Actionneur ABS et
— dispositif électrique

boitier de commande)
QL T \ \~

BCM (module de contréle

de la carrosserie) (

TCM (boitier de
commande de

transmission)

d’alimentation intelligent¥

compartiment moteur)

MKIBO313E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-0O1

N : LIGNE DE

DONNEES
: AVEC

ORDINATEUR DE
CONDUITE

gngNATEUH BOITIER DE BCM (MODULE DE

CONDUITE COMMANDE CONTROLE DE LA

Vo8 EPS CARROSSERIE)

H CAN-L 23 CAN-H CAN-L W48
I A I [ 1]
R w R w

:

IIF{*}

PAGE
r SUl-
VANTE

R w R w R w
[61 [14 ] |I1I| |I2I| |I2I| |I3I|
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | pisE | | NSTRUMENTS CAN-H CAN-L B?EEFUGENT
BOITER DE CONTROLE AN
ECM DIAGNOSTIC DES INSTRUMENTS COMBINES KEY EEE
E49 COMBINES M22 -
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
16]15[14]13]12] 11]10] 9 — 1[2]3]«]5T6]7]8 o rolwi2[ia[T e[ 7[8[io[20] (s (1) - SUPER RACCORD MULTIPLE
8|7[6]5]4]3]2]1 W 21]22]23]24]25[26[27]28]29]30[31]32]33]34[35 [36[ 37 38] 39]40] = (SMJ)
(E%9) - DISPOSITIFS ELEGTRIQUES
4] 3] 1]2]3]4]5]6
M28
gl7[6]5 W i ] El i i £ vy
[ |

20119|18[17]16|15|14|13]12|11{10] 2| 8| 7|6
40139)38137]36|35|34]33]32|31]30)29|28|27|26]25]24|23

21]122)23(24125)26]|27|28)29|30{31]32|33 | 34)35|3637|38] 3940

o
<@
PN

|1 2|3[4]5]|6|7]8]|9|10f{11]12|13[14]15]16|17{18]19|20

MKWAOQ790E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

PAGE
PRECEDENTE

LAN-CAN-02

I : | IGNE DE DONNEES

B w R w R w IPDM E/R
r._| |_._| |_._| r._| |_._| r._| MODULE
|2|6| [ 1|5| ACTIONNEUR CIA5N IH CllfNIL |5|2| |5|8| ENTELLIGENT
- —1 | ABS ET - - - —1 | DE DISTRIBUTION
CAN-H CAN-L [ pisposimiF fg,\',,T,\',,iFf\,gE CAN-H CAN-L | AL IMENTATION
ELECTRIQUE DE TRANS- COMPARTIMENT
(Borer oe HOTEUR)
E105
E45 Q E16
= SE REPORTER A CE QUI SUIT.
 —
_ SUPER RACCORD MULTIPLE
1]2]3]4]|5]|6]7]8]9 (SMJ)
m 10]11]12]13[14]15[16]17[18]| E105 m
w l20[21f l22f2sf24f] w

| n
|26|25|24|23|22|21|20|19|18|17|16| _

[15141312111098765
= ]
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Procédure de travail

1. Siles indications de “INTELLIGENT KEY”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran
“SELECTION SYSTEME"” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”",
“BCM”, “ABS”, “T/A", et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY", “EPS”,
“BCM”, “ABS”, “T/A”, et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - l\’{gsgj f/gv ‘:2/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOP[ER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-29, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-29, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

6.

7.

Passer en revue les coches “v” du tableau de comparaison.

(Exemple)

Vérifier le tableau

- R Rx
é"gﬁgﬂ,‘l’} Syéf,;" ° ECM "g‘gg;:ggs EPS BCM ABS TcMm IPDM E/R
MOTEUR = COMM CAN | CIRC CAN 1 — |circcan 4[circcans|circcanes | cirgfans|cingdlin 2| clraghng
EPS d COMMCAN | CIRCCAN 1[ciRccaN 2[circcan 4] — clrccans [cirgfans| = —
BCM g — CIRCCAN 1|ciRccaN2[cirRccan 4]  — — — cmVANe cirgfAng
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1 CIRMN 2 — — — — — =
TIA —, | commcan |CIRCCAN 1 CIR#N 2[ciroghn 4 — — — = -
IPDM E/R Aucunwcatlon — CIRC CAN 1|CIRC CAN 2 - —_ CIRC CAN3 — — —
Tableau de comparaison
- Diagnostic recu

Ecran SELECTION SYSTEME el | eanost ecm  [NRMEVIS) - eps | Bowsec | VOSUSS | oM | ipoM ER
MOTEUR — MAUVAIS | INCONNU — nconnu | inconny [ inconnu | ivogfiu | invogfinu | inogfivy
EPS |Aucune indication] MAUVAIS | INCONNU_| INCONNU_| INCONNU — inconny | Inogfiny — -
BCM Auune indicaon| _— INCONNU_| INCONNU | INCONNY - - - nogfinu | inegfiny |
ABS — MAUVAIS | INconNu | iNaghiNu — — — — — —
TIA — mauvais | inconnu | inagfinu | inagffu — - — - -
IPDM E/R pucungflcaton]  — INCONNU_| INCONNU — — INCONNU - — -

CONVERTIR

MKIB1682E

En fonction des résultats de la fiche de contréle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
31, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".

LAN-28



SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication | Systéme . | — Rx

CONSULT | CAN [Trensmission|  ggyy | Insvuments ”teK;ge”t EPS BCM ABS TcM | IPDM ER
MOTEUR — COMM CAN [CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC CAN9[CIRC CAN 6 |CIRC CAN 3 [CIRC CAN 2 |CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY Aucune indication| COMM CAN |CIRC CAN 1 |CIRC CAN 4 |CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -
EPS Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 |CIRC CAN 2 [ CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 [CIRC CAN 3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 |CIRC CAN 5 _ - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN |CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 —_ —_ —_ — —_ —_ —_
T/A — COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 [ CIRC CAN 4 - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1|CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN3 - - -
Tableau de comparaison

Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic| Diagnostic INSTRUVEN S B BT ro
initial transmis ECM TOS/M ET A- I-KEY EPS BCM/SEC /ABS TCM IPDM E/R

MOTEUR — MAUVAIS |INCONNU — INCONNU — INCONNU/|INCONNU [ INCONNU|INCONNU [INCONNU
INTELLIGENT Aucune indication) MAUVAIS |INCONNU [ INCONNU [INCONNU - - INCONNU - - -
EPS Aucune indication)] MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|INCONNU - - INCONNU| INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU|INCONNU |[INCONNU - - - INCONNU|INCONNU
ABS - MAUVAIS [INCONNU [INCONNU - - - - - - -
TIA — MAUVAIS [INCONNU [ INCONNU|INCONNU - - — — - -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU — — - INCONNU - - -
Symptémes :

Attacher la copie de

SELECTION SYSTEME

Attacher la copie de

SELECTION SYSTEME

MKIB1601E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
d'INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG de
I''PDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
D’INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
EPS

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
BCM

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
ABS

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
T/A

Joindre une copie du
CONTROLE DE DONNEES
DE r''PDM

MKIB0278E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-42, "Vérifier le faisceau entre le BCM et 'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

L Rx
Indication | Systéme o -
CONSULT | can | Tansmission | gcm 'Zit;fgsfgf Int?(l!g:’ent EPS BCM ABS TcM | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRC CAN 9 |CIRC CAN 6 C|R¢AN 3 CIR¢AN 2 ClRQéAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 [CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - — -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — CIRC CAN 5 c|R¢AN 3 — -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 — — — uRMAN 6 C|R¢AN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1 C|R0[AN 2 — — — — — — —
AIT —  [commcan| CRCCAN 1| crafaN 2[cRafAN 4] — - — - - -
IPDM E/R Aucun%ication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN 3 — — —
MKIB1611E
piéce défectueuse Ordinateur Boitier de
: commande
de conduite EPS BCM TCM

Prise Instruments Boitier Actionneur ABS
i i u » H et dispositif
ECM diagnostic combings dIntlgg;gent élcf:t:f;fn;ﬁ:f' IPDM E/R

MKIBO308E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

Cas 2
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-43, "Vérification du circuit de 'ECM".
- Rx
Indication | Systéme - -
Transmission Instruments | Intelligent
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR — commcan| CReAN 1] —  Jorceans]  —  [oira/an 9 [CIROWAN 6 [ciRgfAN 3 [CIR§ZAN 2 CIRgZAN7
INTELLIGENT KEY [ aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIROgAN 4 [CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 — — —
EPS Aucune indication | COMM GAN | CIRC CAN 1] CIRG#AN 2|CIRC CAN 4 — - CIRC CAN 5 [CIRC CAN 3 - -
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1] CIRQ#AN 2|CIRC CAN 4] CIRC CAN'5 — — — CIRC CAN 6 CIRC CAN 3
ABS — comm AN | CIRCCAN 1] clrafan2|  — - - — — — —
TIA — comm CAN| CIRCCAN 1| crafAN 2[circcand]  — _ — — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1[CR§fAN3]  — - — CIRC CAN 3 - — —
MKIB1612E
piéce défectueuse Ordinateur Boitier de
. mman
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments s ! et dispositif
diagnostic combinés d'intelligent électrique (boitier IPDM E/R
Key de commande)

MKIBO310E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

Cas 3

Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-44, "Vérification du circuit de prise diagnostic".

L Rx

Indication | Systéme o -

CONSULT | can | Tansmission | gcm 'Zitgfg?:gf 'm?('!gem EPS BCM ABS TcM | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRCCAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRC CAN 9 [CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3|CIRC CAN 2| CIRC CAN7
INTELLIGENT KEY Aucun%icaﬁon COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 [CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - — -
EPS Aucundyldication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2(CIRC CAN 4 — — CIRC CAN 5 |CIRC CAN 3 - —
BCM Aucun%icaﬁon - CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4| CIRC CAN 5 - — — CIRC CAN 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1 CIRC CAN 2 - - - - - —_ -
TIA - COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 - - - - — -
IPDM E/R Aucunmcaﬁm - CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — - - CIRC CAN 3 — — —

MKIB1613E
piéce défectueuse Ordinateur Boitier de
: commande
de conduite BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Boitier Actionneur ABS
Instruments s . et dispositif
ECM combinés d’Intelligent electrique (botier IPDM E/R
Key de commande)

MKIBO311E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-45, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

- Rx
Indication | Systéme - -
CONSULT | can | Tersmsson| ecm | Memimens| intefieent | gpg BCM ABS TcM | 1POM ER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRMAN 4 — CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3|CIRC CAN 2| CIRC CAN7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 CIRCWAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 CIRVAN 4 — — CIRC CAN 5 |CIRC CAN 3 — —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 CIR¢AN 4| CIRC CAN 5 — - - CIRC CAN 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — — — —
TIA — COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRC CAN 2[ciRg/EAN 4 - - — — _ _
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1| CIRCCAN 3| — — - CIRC CAN 3 — — —
MKIB1614E
: piece défectueuse Ordinateur Boitier de
: commande
de conduite BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Pri Boitier Actionneur ABS
rnse ) : et dispositif
ECM diagnostic d'Intelligent electrique (boitier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0312E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit du bottier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-46, "Vérification du circuit du boitier d'Intelligent
Key".

L Rx
Indication | Systéme . -
CONSULT | can | Tansmisson | goy | Inetruments '”‘?(”ége”‘ EPS BCM ABS TCM | IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRCCAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRC CAN 9 [CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3|CIRC CAN 2| CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY Aucunwicanon COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 [CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - — -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 — — CIRC CAN 5 [CIRC CAN 3 — —
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 CIRVAN 5 - - - CIRC CAN 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — — — —
TIA - COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 - - — — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 - - — CIRC CAN 3 — — —
MKIB1615E
: piece défectueuse Ordinateur Boitier de
: commande
de conduite BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Pri Inst t Actionneur ABS
rise nstruments et dispositif
ECM diagnostic combinés électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIBO314E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-47, "Vérification du circuit de boftier de
commande d'EPS".

s Rx
Indication | Systéme - -
CONSULT | can | Tersmsson| ecm | Memimens| intefieent | gpg BCM ABS TcM | 1POM ER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRMN 9 | CIRC CAN 6 |CIRC CAN 3| CIRC CAN 2| CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY |Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 |CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - — -
EPS Aucunwicamn COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 - — CIRC CAN 5 |CIRC CAN 3 — —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 |CIRC CAN 5 — — — CIRC CAN 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — — — —
TIA — COMM CAN | CIRCCAN 1 CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 - - — - — -
IPDM E/R Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — - - CIRC CAN 3 — — —
MKIB1616E
: piece défectueuse .
Ordinateur
de conduite BCM TCM
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments ) . et dispositif
ECM diagnostic combinés d Intelllgent électrique (boitier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0316E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

Cas 7
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-48, "Vérification du circuit du BCM".
L Rx
Indication | Systéme o -
CONSULT | can | Tansmission | gcm 'Zit;fgsfgf Int?(l!g:’ent EPS BCM ABS TcM | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRC CAN 9 [ CIRG#AN 6 [cIRC CAN 3] CIRC CAN 2| CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY |Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 [CIRC CAN 3 — — CIRQZAN 2 — — —
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 — — CIROWAN 5 [CIRC CANS — —
BCM Aucuntfication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4|CIRC CAN 5 — — — CIRC CAN 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRCCAN2|  — — — — — — —
TIA - COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — - —_ —_ _ —
IPDM E/R Ascune indication — CIRCCAN 1|cRCCAN S| — — — crogins|  — — —
MKIB1617E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
d r 'nr?del.’tr commande TCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , . et dispositif
ECM diagnostic combinés dintelligent slectrique (boltier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0318E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 8

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-49
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

s Rx
Indication | Systéme o -
CONSULT | can | Tersmsson| ecm | Memimens| intefieent | gpg BCM ABS TcM | 1POM ER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRC CAN 9 [ CIRC CAN 6 cRo[AN 3|CIRC CAN 2| CIRC CAN7
INTELLIGENT KEY |Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 [CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - — -
EPS Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — CIRC CAN5 CIRMAN 3 — -
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 |CIRC CAN 5 — — — CIRC CAN 6| CIRC CAN 3
ABS — comm cAN | cirefaN 1] crefanz|  — — — — — - -
TIA - COMM CAN | CIRCCAN 1 CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 - - — - — —
IPDM E/R Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — - — CIRC CAN 3 — — —
MKIB1618E
piece défectueuse Ordinateur Boitier de
: commande
de conduite EPS BCM TCM

oK
7

i Boitier
Prise Instruments s .
ECM diagnostic combinés d In:z!;g;ent IPDM E/R

MKIBO320E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
Cas 9
Vérifier le circuit du TCM Se reporter a LAN-50, "Veérification du circuit du TCM".
Indication Systeme Transmission Instruments | Intelligent .
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 |CIRC CAN 3 CIRMAN 2| CIRC CAN7
INTELLIGENT KEY [Aucune indication [ COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 [CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - — -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 - - CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 — -
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4|CIRC CAN 5 — — — CIRM\N 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2 — — — — — — —
TIA —  [commcan] crefan 1] crefan2[croding]  — - — - _ -
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3 — — — CIRC CAN 3 — — —

MKIB1619E

: piece défectueuse Ordinat Boftier de
ramnarsr commande BCM
de conduite EPS
i Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments ) : et dispositif
ECM diagnostic combinés d'ntelligent électrique (boitier IPDM E/R
KeY de commande)

MKIB0322E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

Cas 10
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-51, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
L Rx
Indication | Systéme - -
CONSULT | can | T@rsmsson| ecm | Memimens| ntefioent | gpg BCM ABS TcM | 1POM ER
MOTEUR _ COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3| CIRC CAN 2| ciIRa/AN 7
INTELLIGENT KEY [Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 [CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 2 - — -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — - CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 — —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4|CIRC CAN 5 — — — CIRC CAN 6| CIRQ/ZAN 3
ABS — COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRCCAN 2|  — — — — — — —
TIA — COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — — — — —
IPDM E/R ucundfication — CIRCCAN 1| CIRCCAN 3| — — — CIRC CAN 3 — — -
MKIB1620E
piece défectueuse Ordinateur Boitier de
: mman
de conduite commande BCM TCM
EPS
>< CAN H
>< CAN L
Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments " . et dispositif
ECM diagnostic combinés d'Intelligent électrique (boltier
Key de commande)
MKIB0323E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Cas 11

Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-52, "Vérification du circuit de_communication
CAN".

- . Rx
'C"gﬁgtﬂ,oﬁ Sygfx © | Tansmission [ oy netruments '”‘?(”;39”‘ EPS BCM ABS TCM | IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN| CRQZAN 1| — cregfn 4]  — CIROZAN 9 | CIRQZAN 6 [CIRQZAN 3| cIRWEAN 2| clrgfan 7
INTELLIGENT KEY [Aucunggffication | COMM CAN| CIRCCAN 1] cIRCCAN4CIRCCAN S| — — CIRCCAN2|  — — —
EPS Aucuneffication | cCOMM CAN | CIRCCAN 1] CIRCCAN2[CIRCCAN4]  — — CIRCCANS [CRCCAN B[  — —
BCM AucuneWfication — CIRC CAN 1] CIRC CAN 2|CIRC CAN 4|CIRCCANS | — — — _ |CIRCCANG| CIRC CAN 3
ABS - comm cAN | CRGZAN 1] cirgfanz|  — - - - - — -
TIA —  [commcan] ciragan 1[crefaN 2[crofana]  — - - - - -
IPDM E/R ucondMlication — CIRCCAN 1[CIRCCAN S| — — — CIRCCAN3| — - -
MKIB1621E
Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-
ter & LAN-55, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''lPDM E/R".

L R Rx

'C"gﬁgtﬂ,oﬁ Sygfx © | ransmission [ £y 'r;‘;fgi’:gs‘s '”‘?(”;39”‘ EPS BCM ABS TcM | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3|CIRC CAN 2| CIRC CAN7
INTELLIGENT KEY |Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRGQ#AN 4|CIRC CAN 3 — — CIRCCAN 2| — — -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRGZAN 2|CIRC CAN 4 — — CIRCCANS [CROgAN 3| — —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1 CIRC‘%N 2[CIRC CAN 4 |CIRC CAN 5 — — — CIR(MAN 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRCCAN 2[ — — — — — — —
TIA — COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 [CIRC CAN 4 — — — — — -
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1[CRogAN3|  — - — CIRCCAN3| — — —

MKIB1623E

Cas 13

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a
LAN-55, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

L . Rx

'C”gﬁgtfﬂ Sygmw ® | Transmission [ ey "fg{;’;‘:e"sts '"t";('ggem EPS BCM ABS TcM | IPDM ER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 - CchvﬂN 4 — CIRG/AN 9 CchvﬂN 6 [CIRC CAN 3| CIRC CAN 2 cmq/Am
INTELLIGENT KEY |Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4|CIRC CAN 3 — - CIRC CAN 2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 - — CIRC CAN5 [CIRC CAN 3 — -
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 |CIRC CAN 5 — — — CIRC CAN 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — — — —
TIA - COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRC CAN 2|ciROVAN 4 — — — — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN 3 - — -

MKIB1622E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
connecteur et faisceau).

o« Connecteur de faisceau M1
« Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

Vérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec- A s R\ g e &
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du Q@ P S
connecteur de faisceau M1. E E} 1s. E} %
19 (R) — 2C (R) - il doit y avoir continuité. Connectour de BEM )
. . . . L (Il TTTTT [TT17 Connecteur de
3I9(W)-1C (W) . il doit y avoir continuité. LB T T TTTTILI ((\ faisceau SMJ
BON ou MAUVAIS 1939 [TsmJ__ |0 GONNECTOR]
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. & 1g,
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. [Ql ’

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Veérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur o @
de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connecteur fais- | & E} ;’9
ceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif €lectrique 1. %’ Gonnecteur @ de
ABS (boitier de commande). Connecteur de faisceau SMJ ?tijspositicfi électrique ABS
—1 oitierde -
2C (R) - 26 (R) il doit y avoir continuité. [ SMJ [®[CONNECTOR| commande) -
1C (W) -15 (W) . il doit y avoir continuité. &1 | C/UNIT O] CONNECTOR|
15,26
BON ou MAUVAIS —
BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour pro- @
céder & “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM- MKIBOS3LE _

MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-II. Se reporter
a LAN-27, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
Veérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

boitier de commande et c6té faisceau).
Connecteur de I'ECM

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de I'ECM.

Vérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de
faisceau E49 de I'ECM et celle 86 (R) .

94 (R) — 86 (W) - Env. 108 — 132Q

Connecteur dECM

|l Ecm [o]connecToR]|

BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.

PKIAO816E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostique et les bornes suivantes ne sont pas endommagés, pliés ou mal bran-
chés (cbté connecteur et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li;ﬁi
6 (R) -14 (W) : Env. 54 — 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ g T T[T
BON >>Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [ |§ \'\‘| [

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)" affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-27, "Procédure de travail". @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKSO007FN

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec- s
teur de faisceau M22 des instruments combinés. -
Connecteur des instruments combinés
1(R) -2 (W) : Env. 54 — 66Q P —
AT T T T T T T T2
BON ou MAUVAIS ((“ [T T T T T
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

O

SKIA2378E

LAN-45




SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit du botitier d'Intelligent Key
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommagés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et coté faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. m DISCONNECT
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du boitier

BON ou MAUVAIS

d’Intelligent Key )
— : - (el T T/
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q LLIL""' H-H(

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key Q]
et la prise diagnostic.

O

SKIA2405E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit de boftier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS.

DISCONNECT 'c}
2. Vérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- -

teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS.
Connecteur du boitier de commande EPS

8(R) -7 (W : Env. 54 — 66Q (=[]
(R) -7 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Vérification du circuit du BCM BKS007FQ
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 5"5
necteur de faisceau M48 du BCM. Hs. %‘
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
e TTTTTITTT(7
BON ou MAUVAIS BT T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

MKIBO319E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007FR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). ﬁ;ﬁ 4
2. Vérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur IS,
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS Connecteur d’actionneur et de dispositif
(boitier de commande) et 15 (W) . électrique ABS (boitier de commande)
C/UNIT |0 CONNECTOR
26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q I . s = |
BON ou MAUVAIS o o
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif PKIAOS31E

électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

Vérification du circuit du TCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de R g gts»
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . HS. m’
5 (R) - 6 (W) L Env. 54 - 66Q Connecteur de TEM
BON ou MAUVAIS ([ Tcm  |ofconnecToR]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. { Ql J

PKIA0817E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R.

[Q]

SKIA2382E
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]

Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007FU

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

« Instruments combinés

- Boitier d'Intelligent Key

o Ordinateur de conduite

. Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
e« TCM (boitier de commande de transmission)
. IPDME/R

o Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.

2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-
necteur de faisceau E49 de 'ECM.

94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir continuité.
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

Connecteur dECM

ECM O CONNECTOR

86 94

L=

PKIA0816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur
de faisceau E49 de 'ECM et la masse.

94 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité.
86 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

LAN-52
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]

4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I''lPDM E/R
2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ 4
électrique (boitier de commande). 1.

26 (R)—15 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur d'actionneur et de dispositif

électrique ABS (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS

[ cruniT iaiCONNECTORl
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. 15~ 26 —

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est -
endommagé, le réparer. Q Q] ’
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri-
gue ABS (boitier de commande) et le TCM PKIAOBI1E
» Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier
électrique (boitier de commande) et le connecteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre I'actionneur d'ABS et les bornes 26 (R) et I
15 (W) du connecteur de faisceau E45 du dispositif électrique (boi- 7 E}
tier de commande) et la masse. T.S.
_ i i i inuité Connecteur d'acti st de dispositif
26 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. ‘éIg’c‘;‘r?;u?';B;‘?b'gi’;i’;?“éeeconfmfn?;"
15 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. —
| C/UNIT O] CONNECTOR|
BON ou MAUVAIS 15, 26 '
[ —)
BON >> PASSER A L'ETAPE 6.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @
endommagé, le réparer. e o
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- T PriAcE

gue ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R
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SYSTEME CAN (TYPE 1)

[CAN]
6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % &R
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Priseosﬁc
BON ou MAUVAIS (T 1T
BON >> PASSER A L'ETAPE 7. | If "\‘I [ ]
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- PKin2077E

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur 5 Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
14 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. [ FL T T TT

[Tl T T 11

el

= PKIA2079E

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est L

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-55, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME",
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur

CONSULT-II. Se reporter a LAN-27, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.
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SYSTEME CAN (TYPE 1)
[CAN]
Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter & PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.

BKS007FW

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 2) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne

fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.
Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

W
/

Conduite a droite

20N

— ——
Instruments combinés @

TS/
R~ BCM (moaule E i
de controle de la carrosserie)

=(was) -

Boitier de
commande EPS @

IPDM E/R (module
de distribution

TCM (boitier de
commande

0
l( de transmission) compartiment moteur)
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-03
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g8[7[6[5[4[3]2T1 21|22|23|24]25]26|27]28]29] 30| 31]32]33|34]35]36]37] 38| 39] 40 )
W W (E49) - DISPOSITIFS
ELECTRIQUES
4] 3] 1|2[3]4]5]6
M2g
8|7]6]5 W i ] El i £ £ vy
[ |
2o[19[18[17[16[15[1a[13]12[11[10] o | 8 [ 7 [6 [ 5[4 [ 3] 2 [+ iﬁﬁ'
|40393837363534 33]32|31]30]29]28] 27|26 25| 24] 23] 22|21 HS

MKWAO0792E
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[CAN]

PAGE
PRECEDENTE

R w R w
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ABS ET CAN-H CAN-L
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X - BOITIER DE
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COMMANDE '

v ) E105

E45

R
[l

LAN-CAN-04

I W : [ IGNE DE

W
[l

T
CAN-H

T
CAN-L

DONNEES

IPDM E/R
(MODULE
INTELLIGENT

DE DISTRIBUTION
D'ALIMENTATION
COMPARTIMENT
MOTEUR)

(CPU)

E16

=]
1]2]3[4]5]6][7][8]9

m 10]11]12[13]14]15]16]17]18]| (E105 m
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]
Procédure de travail

1. Siles indications de “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION SYSTEME”"
de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM", “ABS”, “T/A” et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS”, “T/A”", et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - l\’{gsgj f/gv ‘:2/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOP[ER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-61, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-61, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]

6.

7.

Passer en revue les coches “

v” du tableau de comparaison.

(Exe m p I e) Indication Systéme - Rx
CONSULT | ‘cAN  [Transmission ECM Instruments [ gpg BCM ABS TcM | ipoM E/R
combinés N » Py
MOTEUR - COMMCAN | CIRCCAN 1 - cIRC CAN 4[circ cans|circ cans [cIR@EAN2[ Incafiu [cirafan7
EPS Aucune indication| COMMCAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 — CIRC CANS CIRMANS — o — o
BCM Aucune indication|  — CIRCCAN 1 | CIRCCpN 2 [ CIRCCAN 4|  — — — ncfiu_ [cir@fans
ABS — COMMCAN | CIRC CAN 1 cmgN 2 -, - — - - -
TIA —y commcAN [ circcan 1 [ cin@fan2 [ CIRAAN 4] — — — — —
IPDM E/R Aucfindication| — — CIRCCAN 1 | CIRCCAN3 - - CIRC CANS - - -
X Convertir
Tableau de comparaison
Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Diagnostic | Diagnostic eow |ruens] oo Toowse |0 [ oy iromenm
ETA /AB ) .,
MOTEUR -— MAUVAIS INCONNU — INCONNU INCONNU | INCONNU INI U INCWNU |NC“NU
EPS Aucune indication| MAUVAIS | INCONNU [ INCONNU | INCONNU — INCONNU_ [ INCYAiNU —, —,
BCM Aucune indicaton|__ — INCONNU | incogpwu | INcONNU | — - = NNy | incyfu
ABS - MAUVAIS INCONNU IN%U —, = - = - -
T/A -, vauvais | inconnu | INcRnu | inagfinu - - - — —
|PDM E/R Aucupfdication| — — INCONNU_ [ INCONNU - - INCONNU - - —
MKIB1683E

Vérifier le tableau

En fonction des résultats de la fiche de contréle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
63, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]
FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication | Systéme N | Rx

CONSULT | CAN |Tansmission| oy Zit;fgi’:gf EPS BCM ABS TcM | IPDM ER
MOTEUR - COMM CAN |CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 | CIRC CAN 9| CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3 |CIRC CAN 2 |CIRC CAN 7
EPS Aucune indication| COMM CAN | CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 [CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 |CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3
ABS - COMMCAN [CIRCCAN 1 [circcanz2|  — — — - — —
T/A — COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 3 [ CIRC CAN 4 —_ —_ —_ — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1 [CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 3 - — -
Tableau de comparaison

Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic| Diagnostic TR T e beeS
initial transmis ECM  |tosMETA| EPS BCM/SEC | ' b o TCM IPDM E/R
MOTEUR — MAUVAIS [INCONNU|  —  [INCONNU[INCONNU[INCONNU [ INCONNU|INCONNU [INCONNU
EPS Aucune indication) MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|INCONNU - INCONNU|INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU|INCONNU - - — INCONNU|INCONNU
ABS - MAUVAIS [INCONNU | INCONNU - - - - - -
TIA — MAUVAIS [INCONNU [ INCONNU|INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - INCONNU | INCONNU _ —_ INCONNU — —_ —_
Symptémes :

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB1602E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]

Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG DE
L’IPDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES MOTEUR

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES EPS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES BCM

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES ABS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES T/A

Joindre une copie du
CONTROLE
DE DONNEES DE L’IPDM E/R

MKIB0288E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-73, "Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

. Rx
Indication | Systéme o
CONSULT | can | Tnsmsson | gcm | Meimuments)  gpg BCM ABS TCM | IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4| CIRC CAN 9 [ CIRC CAN 6 CIRC¢N 3 CIRMAN 2 C|R¢AN7
EPS Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — CIRC CAN S5 CIRC¢N 3 — —
BCM Aucune indication — CIRCCAN 1| CIRCCAN 2|CIRCCAN 4|  — - - cROZAN 6| CIRQZAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1 ClRMAN 2 — — — - — -
TIA - COMM CAN | CIRC CAN 1 CIRVAN 2 C|R¢AN 4 - - — — -
IPDM E/R Aucupfdication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3| — — CIRC CAN 3 - — -
MKIB1624E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
; commande
de conduite EPS BCM TCM

Prise Instruments Actionneur ABS
X X et dispositif
ECM diagnostic combinés dlectrique (bottier IPDM E/R

de commande)

MKIBO326E

LAN-63



SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 2
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-74, "Vérification du circuit de 'ECM".
- Rx
Indication | Systéme .
CONSULT yCAN Transmission | Ecm 'g‘;ﬁ’:é”s‘s EPS BCM ABS TCM | IPDMER
MOTEUR — comMm CAN| CREZAN 1] —  lciRc cAN 4] CIROWAN 9 | CIRC ¢/AN 6 [CIROWAN 3] CIRaZAN 2 ClRoVAAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 CIRVAN 2|CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 [CIRC CAN 3 — —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1 CIR(‘\W-\N 2|CIRC CAN 4 — — — CIRC CAN6| CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN | CIRCCAN 1] CIRoghN 2|  — - - - — -
TIA — COMM CAN [ CIRC CAN 1 CIRMN 2|CIRC CAN 4 — — - - -
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1|CRogAN S|  — — CIRC CAN 3 - — -
MKIB1625E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
. Actionneur ABS
Prise Instruments et dispositif IPDM E/R
diagnostic combinés électrique (boitier
de commande)
MKIB0327E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 3
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-75, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
L Rx
Indication | Systeme .
CONSULT yC AN | TEnSmisson | gcum ";‘;?gifgs‘s EPS BCM ABS TcM | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4| CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3| CIRC CAN 2| CIRC CAN 7
EPS Aucunayffication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 [CIRC CAN 3 — —
BCM Aucunagffication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — — CIRC CAN6 | CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRCCAN 2|  — — — — — —
TIA — COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — — — —
IPDM E/R Aucuneication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3| — — CIRC CAN 3 - — -
MKIB1626E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
rainateur
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Instruments Actionneur ABS
et dispositif
ECM combinés électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0328E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-76, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

e Rx
Indication | Systéme .
CONSULT | can | Tansmission | gcm 'g‘;ﬁ’:gs‘s EPS BCM ABS TcM | IPDMER

MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — C]RC%N 4| CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3| CIRC CAN 2| CIRC CAN 7
EPS Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 CIRMAN 4 — CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 — —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 ClRC%N 4 — — — CIRC CAN6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — —_ —

TIA - COMM CAN [ CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 C]RMN 4 — — — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3| — — CIRC CAN 3 - — -

MKIB1627E
piéce défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Actionneur ABS
. . et dispositif
ECM diagnostic électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0329E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 5

Veérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-77, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

L Rx
Indication | Systéme .
CONSULT | caN | Tansmission | gcy ";‘;?gifgs‘s EPS BCM ABS TcM | IPDMER

MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 CIRMAN 9 [ CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3| CIRC CAN 2| CIRC CAN7
EPS Aucune%caﬁon COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2(CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 — —

BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — — CIRC CAN 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — — —

TIA — COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 — — — — —

IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1| CIRCCAN 3| — — CIRC CAN 3 - — -

MKIB1628E
piece défectueuse Ordinat
rdinateur
de conduite BCM TCM
CAN H
CAN L
Pri Instruments Actionneur ABS
rnse et dispositif
ECM diagnostic combinés électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0330E
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Cas 6
Veérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-78, "Vérification du circuit du BCM".
L Rx
Indication | Systéme .
CONSULT yCAN Transmission | Ecm 'g‘;ﬁ’:é”s‘s EPS BCM ABS TCM | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4| CIRC CAN 9 CIRVAN 6 |CIRC CAN 3| CIRC CAN 2| CIRC CAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — CIRMNS CIRC CAN 3 - —
BCM Aucundifldication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 — — — CIRC CAN 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — —_ —
TIA - COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2(CIRC CAN 4 — — — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3| — — CIROWAN 3 — — —
MKIB1629E
piéce défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
X commande TCM
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Pri Instruments Actionneur ABS
rise et dispositif
ECM diagnostic combinés électrique (boitier IPDM E/R

de commande)

MKIBO331E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)
[CAN]

Cas 7

Vérifier le circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-79
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

L Rx
Indication | Systéme .
CONSULT | caN | Tansmission | gcy ";‘;?;?rfgs‘s EPS BCM ABS TcM | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4| CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 ClRMN 3| CIRC CAN 2| CIRC CAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 CIRMN 3 —_ —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 — — — CIRC CAN6| CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN | CIROZAN 1| CRQZAN 2] — - - - - -
TIA - COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 — — — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3| — — CIRC CAN 3 — — —
MKIB1630E
piece défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
; commande
de conduite BCM TCM
EPS
Prise Instruments
ECM diagnostic combinés IPDM E/R
MKIB0332E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

Cas 8
Vérifier le circuit du TCM Se reporter a LAN-80, "Veérification du circuit du TCM".
- Rx
Indication | Systéme .
CONSULT yC AN | Temsmission | gom | Instuments) - gpg BCM ABS TCM | IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN [ CIRCCAN 1 — CIRC CAN 4| CIRC CAN 9 [ CIRC CAN 6 |CIRC CAN 3 CIR¢AN 2| CIRCCAN7
EPS Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 — —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — — CIRM\N 6| CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — — —
TIA — cOMM CAN | clRa/aN 1| CIR§/ZAN 2 [cirRa/aN 4 — — — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3| — — CIRC CAN 3 — — —
MKIB1631E
piéce défectueuse . Boitier de
dOrdlnaéeE[r commande BCM
e conduite EPS
ECM Prise Instruments Af?ﬁi"si‘érsﬁ?s IPDM E/R
dlagnostlc combinés électrique (boitier
de commande)

MKIBO333E
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Cas 9
Veérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-81, "Veérification du circuit de I''PDM E/R".
L Rx
Indication | Systéme .
CONSULT | can | Tensmisson | gcu | Meimments)  gpg BCM ABS TCM | IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4| CIRC CAN 9 [ CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3[CIRC CAN 2 C|R¢AN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 [CIRC CAN 3 - -
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — — CIRC CAN 6| CIROVAN 3
ABS — COMM CAN [ CIRCCAN 1| CIRCCAN 2|  — — — — — —
TIA - COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — — — —
IPDM E/R Aucune.,gmm — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 3 - — -
MKIB1632E
piece défectueuse Ordinat Boitier de
rainateur
; commande
de conduite BCM TCM
EPS
>/ CAN H
>/ CAN L
A Actionneur ABS
ECM Prise Instruments et dispositif
diagnostic combinés électrique (boitier
de commande)
MKIBO334E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]
Cas 10
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-82, "Vérification du circuit de_communication
CAN".
- Rx
Indication | Systéme .
CONSULT yCAN Transmission | gop | InStuments) - gpg BCM ABS TcM | IPDM E/R
MOTEUR — commcaN| CRAZAN 1] —  JciroghAN 4] CRAZAN 9 | CIROAN 6 [CIROWAN 3] cIRaAN 2| cIROVAN 7
EPS nucunfiication | COMM CAN | CIRC CAN 1 CIRCCAN 2[cIRCCAN S| — CIRCCAN5 [CRCCAN3|  — —
BCM Aucunyffication — CIRCCAN 1| CRCCAN 2[cIRCCAN 4] — — — |circcans|CIRCcAN 3
ABS — comm CAN | CROAN 1] crRefaN 2]  — — — — — —
TIA —  [commcan] ciroWan 1] crafan 2[cirogfng]  — — - — -
IPDM E/R AucurMiication — CIRCCAN 1[CIRCCAN S| — —  Jcorceans]  — — —
MKIB1633E
Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-85, "Vérification du circuit du relais d'allumage de 'lPDM E/R".

L R Rx
lCng;\?gtllJoG' Sstt:'T © | wansmission [ oy 'g‘ﬁgr:gf EPS BCM ABS TcM | iPDM ER
MOTEUR — COMMCAN| CRCCAN 1|  —  |CIRC CAN 4] CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3| CIRC CAN 2| CIRC CAN7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRQZAN 2[CIRCCAN 4] — CIRCCANS [CROVAN 3| — —
BCM Aucune indication — CIRCCAN 1| CROZAN 2|ciRcCAN 4] — — —  |crogfns|cirRccan s
ABS — COMM CAN | CIRCCAN 1| CRCCAN 2|  — — — — — —
TIA — COMM CAN| CIRCCAN 1|CIRCCAN 2|cIRCCAN 4] — — — — —
IPDM E/R Ascune indication - CIRCCAN 1| CRoy#AN 3| — = CRCCAN3| — — —

MKIB1635E

Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a

LAN-85, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R".

s .\ Rx
'Cng;fgtﬂ,og Sygf,:ln © | wansmission [ oy nerumers|  eps BCM ABS TCM | IPDM E/R
MOTEUR _ COMM CAN| CRCCAN 1| —  |CIRCAN 4] CIRCWAN 9 [CIRO@AN 6 [CIRC CAN 3| CIRC CAN 2 CIRQZAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRCCAN 1] CIRCCAN2[CRCCAN4|  —  [circcans [orceans] — —
BCM Aucune indication — CIRCCAN 1| CIRCCAN 2|CRCCAN 4|  — - —  |crRccans|ciRccans
ABS —  |commcan|creean 1] crceang]  — — - - — -
TIA —  [commcan] circean 1[circcan 2[crafana]  — - - - -
IPDM E/R Avoune indication — CIRCCAN 1|CIRCCANG| — —  Jcrceans] = — -

MKIB1634E
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SYSTEME CAN (TYPE 2)

[CAN]
Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

e« Connecteur de faisceau M1
e« Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrble de la carrosserie)

2. Vérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec-
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du
connecteur de faisceau M1.

19 (R)-2C (R) . il doit y avoir continuité.

Connecteur de BCM

M T T T T/ ¢
39 (W) — 1C (W) - il doit y avoir continuité. el TT T TTT P
BON ou MAUVAIS 1939 ™My Jo[CoNNECTOR]
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 26, 1€,
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. [l

MKIBO309E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur e
de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connecteur fais- | [& E} 5’;

ceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique 1.S. m‘ Gonnecteur e
ABS (boitier de commande). Connecteur de faisceau SMJ ?gsgtqsitié Slectrique ABS
11 oltier de
2C (R) - 26 (R) - il doit y avoir continuité. [_SMJ  [®[CONNECTOR]| commande)
1C (W) -15 (W) : il doit y avoir continuité. &, 1c, [ c/uNIT o] CONNECTOR|
15, 26
BON ou MAUVAIS —
BON >> Brancher & nouveau tous les connecteurs pour pro- @
céder & “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM- MKIBOS31E

MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-II. Se reporter
a LAN-59, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
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Vérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

DISCONNECT &
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de E} 0’5
hs. %‘

faisceau E49 de 'ECM et celle 86 (R) .
Connecteur ’'ECM

94 (R) — 86 (W) : Env. 108 - 132Q ,__

BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @

I'ECM.

PKIAO0816E
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Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (c6té
connecteur et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ A4 T T 11
BON >> Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [TeINJ L]

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-59, "Procédure de travail”. @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E
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Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E
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Vérification du circuit de boftier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS.

DISCONNECT 'c}
2. Vérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- -

teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS.
Connecteur du boitier de commande EPS

8(R) -7 (W : Env. 54 — 66Q (=[]
(R) -7 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 5"5
necteur de faisceau M48 du BCM. Hs. %‘
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
e TTTTTITTT(7
BON ou MAUVAIS BT T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

MKIBO319E
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Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007G7

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). ﬁ;ﬁ 4
2. Vérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur IS,
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS Connecteur d’actionneur et de dispositif
(boitier de commande) et 15 (W) . électrique ABS (boitier de commande)
C/UNIT |0 CONNECTOR
26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q I . s = |
BON ou MAUVAIS o o
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif PKIAOS31E

électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.
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Vérification du circuit du TCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de R g gts»
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . HS. m’
5 (R) - 6 (W) L Env. 54 - 66Q Connecteur de TEM
BON ou MAUVAIS ([ Tcm  |ofconnecToR]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. { Ql J

PKIA0817E
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Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R.

[Q]

SKIA2382E
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Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

e Instruments combinés

« Ordinateur de conduite

. Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
« TCM (boitier de commande de transmission)

« IPDME/R

« Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-

necteur de faisceau E49 de 'ECM. E}J g‘nﬁ

94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS Connecteur ’ECM

BON >> PASSER A L'ETAPE 3. |L_EcM [0 cONNECTOR]|
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de 86 94
faisceau E101. Q @ ’

PKIA0816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Veérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur a
de faisceau E49 de 'ECM et la masse. .' -\
. . . o Hs. ]
94 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Eé} M‘
86 (W) — masse il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur ’ECM
BON ou MAUVAIS |L_Ecm O] connecToRl|
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. 88, 94
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de @
faisceau E101. | '
- PKIA0829E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I''lPDM E/R
2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ ¢
électrique (boitier de commande). 1.
26 (R)—15 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Connecteur d'actionneur et de dispositif
nuité. électrique ABS (boitier de commande)

[ cruniT iaiCONNECTORl
BON ou MAUVAIS s —

BON >> PASSER A L'ETAPE 5. Q

MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @ ’
endommagé, le réparer.

. Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- PKIAGB3LE
gue ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre I'actionneur d'ABS et les bornes 26 (R) et

15 (W) du connecteur de faisceau E45 du dispositif électrique (boi- 7 Ej
tier de commande) et la masse. T.S.
_ C i i inuité Connecteur d'acti st de dispositif
26 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuite. ‘éIgg{‘r?;uzujmg%ggi’;er”éeeco nfmfn?;“
15 (W) — masse il ne doit pas y avoir continuité. —
| C/UNIT O] CONNECTOR|
BON ou MAUVAIS 15, 26 '
[ —)
BON >> PASSER A L'ETAPE 6.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @
endommagé, le réparer. e o

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- T PriAoRmR
gue ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R
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[CAN]
6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de controle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % E-'Ei
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS TR [T
BON >> PASSER A L'ETAPE 7. [TeINJI 11
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Y2
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1 ,
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- __ Pineorze

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Veérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic

14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir continuité. EEZEEEE
6
BON ou MAUVAIS [ 16l [T L1

6. 14
BON >> PASSER A L'ETAPE 8.

—_
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est t
= PKIA2079E

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-85, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME”,
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur
CONSULT-II. Se reporter a LAN-59, "Procédure de travail.
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter & PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.

BKS007GC

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 3) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

//\/y b Conduite a droite
ECM / A ;; N/

.
—— ——
O S
Instruments combinés @

Vue avec tableau de bord déposé
N - )

I8

oD Oo
o
D —r,
SlSE === S)
Ps (12
O AT~
~ Actionneur ABS et Vue avec la boite & gants déposée
e v

IPDM E/R (module

Y BCM (module de de distribution

contréle de la carrosserie)
o —

MKIB0324E
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Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-05

I : LIGNE DE DONNEES

<WD>: AVEC ORDINATEUR

DE CONDUITE
ORDINATEUR BOITIER BCM -
DE CONDUITE DE COM- (MODULE DE
MANDE EPS CONTROLE DE
(123) LA CARROSSERIE)
CAN-H CAN-L

J

:
g A UATUATTUAT

PAGE
b SUIVAN-

R w R w R W
L < . T INSTRUMENTS = R BOITIER
CANH CANL PRISE BOI'II'IER DE COMMA!\IDE COMBINES CAN-H CANL E)'VIVNTELLIGVENTZE
DIAGNOSTIC DES INSTRUMENTS KEY :
E49 COMBINES

SE REPORTER A CE QUI SUIT.

10]11]12]13]14]15]16]17]18]19]20 - SUPER RACCORD MULTIPLE

W 22 25|26127]28|29]30]31]32]33]34]35]36]37]38]39]40 W (SMJ)

T6[15] 1413 12 11[10] 9
8[716]5]4]3]2]1

]
N
Nl
INES
o
o
N
NI
™
©

- DISPOSITIFS ELECTRIQUES
[41=]3] 1]2]3]4]5]6
87|65 718]910]11]12 MV?/B

20119]18]17]16]15]14]13]12]11]10] 98] 7|6]|5|4|3]|2]| 1
40]393837]36]35|34]33]32]31]30]29]28)27]|26]25]24]23]22]21

M48

112]13]415]6]7]8]9]10]11]12]13]14]15]16{17|18]19]20
21]22|23|24|25126]27]28]29]30]31]32]33]34]35]36]37]38]39]40

a A
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LAN-CAN-06

I : | IGNE DE DONNEES

gk °
PAGE '
PRECEDENTE QuD): ot
:
W W @
R w R W
I_l_l I_l_l IPDM E/R
[26] [35]l _ acTionnEUR ABS =] [[ss]l (MoDULE DE
- ! ET DISPOSITIF T I DISTRIBUTION
CAN-H  CAN-L | g ecTRIQUE CANH  CANL] |DALIMENTATION
m{;? DE con- COMPARTIMENT
MOTEUR)
E45 (CPU)

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
- SUPER RACCORD MULTIPLE

0 a
W 5 P B R R Bl R K B G KB _ S\
EV1\,6 HS. ( 1s[afsfi2[ i o] 8] 7 [6]5 ]
H | ]
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Procédure de travail

1. Siles indications de “INTELLIGENT KEY”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran
“SELECTION SYSTEME"” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”",
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|HAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUF\ ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY", “EPS”,
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - ?:12%1 I\CAZ/\‘ ‘:i/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/eax4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR scu«mes[cop[gn MODE IRETOUR ECLARAGE | COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-91, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-91, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

LAN-89



SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

6.

7.

Passer en revue les coches

“v” du tableau de comparaison.

(Exemple)

Vérifier le tableau

o Rx
ggﬁgﬁﬂ Sr Transmission Instruments | Intelligent
CAN ECM SOmbINeS keg EPS BCM ABS‘ IPDM E‘/R

MOTEUR — COMMCAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 — circ cANS [circ cane| INCQU 3 [cIR@fan7
INTELLIGENT KEY Aucune indication| COMMCAN | CIRCCAN 1 | CIRCCAN 4 | CIRCCAN3 - - CIRC CAN 2| — 4 -
EPS Aucune indication| COMMCAN | CIRCCAN 1 [ cIRCCAN 2 | CIRCCAN 4 - - CIRC CANS |NCMIU3 e
BCM Aucune indication — CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 | CIRCCAN4 |CIRC CANS - - - cirRMEAN3
ABS —, COMMCAN_| CIRC CAN 1 cmMAN 2 - - - - - -
IPDM E/R Aucndication|  — CIRCCAN 1 | CIRCCAN3 - - — CIRC CAN3 - -

Tableau de comparaison

Diagnostic regu
Diagnostic | Diagnostic

Ecran SELECTION SYSTEME I?litial tra?lsmis ECM INST;IU‘:AAI.EANTS/ -KEY EPS BCM/SEC VD/:Q'SCS IPDM E/R
MOTEUR — MAUVAIS INCONNU - INCONNU = inconnU_[ inconnu_ | iIncWhu | incivu
INTELLIGENT KEY Aucune indication | MAUVAIS INCONNU INCONNU INCONNU = — INCONNU — -
EPS Aucune indication | MAUVAIS INCONNU INCONNU INCONNU = - inconny_| INGWAINU —,
BCM Aucune indication - INCONNU INCONNU INCONNU | INCONNU - = - INCWAINU
ABS —y MAUVAIS INCONNU INMNU — — - — — —
IPDM E/R Auculphdication — INCONNU INCONNU - - — INCONNU - -

Convertir

MKIB1684E

En fonction des résultats de la fiche de contréle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
93, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".

LAN-90



SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]
FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication | Systéme N | Rx

CONSULT | CAN |Tansmission| oy Zit;fgi’:gf EPS BCM ABS TcM | IPDM ER
MOTEUR - COMM CAN |CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 | CIRC CAN 9| CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3 |CIRC CAN 2 |CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1| CIRC CAN 4|CIRC CAN 3 - CIRC CAN 2 - - -
EPS Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 [ CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 [CIRC CAN 3 |[CIRC CAN 6 | CIRC CAN3
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1|CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 —_ —_ — —_ —_
ABS — COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 - - - - -
IPDM E/R Aucune indication - CIRC CAN 1|CIRC CAN3 - - CIRC CAN3 - — -
Tableau de comparaison

Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic| Diagnostic TR T e beeS
initial transmis ECM TOS/M ET A- EPS BCM/SEC /ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR - MAUVAIS |INCONNU - INCONNU | INCONNU|INCONNU [ INCONNU|INCONNU [INCONNU
EPS Aucune indication) MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|INCONNU - INCONNU| INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU |INCONNU - - - INCONNU|INCONNU
ABS Aucune indication]| MAUVAIS [INCONNU | INCONNU - - - - - -
T/A — MAUVAIS [INCONNU [ INCONNU|INCONNU - - - - —
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
Symptémes :

Joindre une copie de

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

SELECTION SYSTEME

MKIB1603E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
d'INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG de
I''PDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
d’INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES EPS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES BCM

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES ABS

Joindre une copie du
CONTROLE
DE DONNEES de I'lPDM

MKIB0296E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-103, "Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

L R Rx
ggﬁgﬂoﬂ} Sygf,:] © | Tansmission [ £y ";‘;?;‘fgs‘s '”‘e}l'égye”‘ EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR _ COMMCAN| CRCCAN1| —  |cIRCcAN 4 CIRC CAN 9|CIRC CAN 6 |ciIRVEAN 3] CIRGZANT
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4|CIRCCAN S|  — CIRCCAN2| — —

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRC CAN 2|CIRC CAN 4]  — — CIRCCANS|CRGZANS]  —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4| CRCCANS | — = — CRVIAN 3
ABS —  |commcan| circean 1[CRafaNz]  — - - - — -
IPDM E/R Aucordlication — CIRCCAN 1| CIRCCAN 8| — - —  Jcrceang]  — —

MKIB1636E

piece défectueuse Ordinateur Boitier de
de conduite commande BCM
EPS
) Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments ) . t dispositif
ECM diagnostic combinés dinteligent lctiaue (ot IPDM E/R
Key de commande)

MKIBO335E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 2
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-104, "Veérification du circuit de I'ECM".
L Rx
Indication | Systéme o -
Transmission Instruments| Intelligent
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIR§ZAN 1 — CIRC CAN 4 CIROYZAN 9 [cIROW/AN 6 [cIRav#AN 3] CIRCgAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 CIRMAN 4|CIRC CAN 3 — CIRC CAN 2 — -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 CIRVAN 2|CIRC CAN 4 — — CIRC CAN5|CIRC CAN 3 —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1 CIR¢AN 2|CIRC CAN 4| CIRC CAN5 - - —_ CIRC CAN 3
ABS —  [commcan] circean 1[crefanz]  — — — — — —
IPDM E/R Aucune indication - CIRC CAN 1 CIRVAN 3 — - — CIRC CAN 3 — —
MKIB1637E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
d r madegtr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments s . et dispositif
diagnostic combinés d Intelllgent électrique (boitier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0O336E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 3
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-105, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
Indication SyStéme Transmission Instruments Ime?i);ent
CONSULT CAN ECM ombines Key EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 CIRC CAN 9 [CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3| CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY _ | Aucungyffication | COMM GAN | CIRC CAN 1 CIRC CAN 4|CIRC CAN 3 — CIRC CAN 2 — —
EPS Aucundéliication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRC CAN 2[CIRC CAN 4 — — CIRC CAN5[CIRC CAN 3 —
BCM Aucunefication — CIRC CAN 1 CIRC CAN 2|CIRC CAN 4| CIRC CAN5 — — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2 - — - — — —
IPDM E/R AucunMieication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3| — - — CIRCCAN3| — —
MKIB1638E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
d " mrz]adeytr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments y : et dispositif
ECM 9 diagnostic 3 combinés d Intelllgent électrique (boitier IPDM E/R
d K Key de commande)
MKIBO337E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-106, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

L Rx
Indication | Systéme . -
CONSULT | caN | Temsmisson | o 'ZSO‘QJSI‘:QS‘S '"“;”"Egye"‘ EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRMAN 4 CIRC CAN 9 [CIRC CAN 6 |CIRC CAN 3| CIRC CAN7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4 CIRMAN 3 - CIRC CAN 2 — —

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 CIRMAN 4 — - CIRC CAN5|CIRC CAN 3 —

BCM Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 CIRMN 4| CIRC CAN5 — — —_ CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN [ CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 — - — - — -

IPDM E/R Aucune indication - CIRCCAN 1|CIRCCAN S| — — — CIRCCAN 3| — —

MKIB1639E
piece défectueuse Ordinat Boitier de
d r mr?deytr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
Pri Boitier Actionneur ABS
ri ) I neur A
ECM diagnosic dintelligent st | | IPOME/R
Key de commande)
MKIBO338E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit du boitier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-107, "Vérification du circuit du boitier d'Intelli-
gent Key".

- Rx
Indication | Systéme -
Transmission Instruments| Intelligent
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 CIRC CAN 9|CIRC CAN6 |CIRC CAN 3| CIRC CAN7
INTELLIGENT KEY | Aucundyfidication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4|CIRC CAN 3 — CIRC CAN 2 — —

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — CIRC CAN5|CIRC CAN 3 —
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 CIRMAN 5 — — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN [ CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 — — — - — -
IPDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — — — CIRC CAN 3 — —

MKIB1640E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
d r 'nr?del.’tr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
p Inst t Actionneur ABS
rise nstruments et dispositif
ECM diagnostic combinés électrique (bottier IPDM E/R
de commande)
MKIBO339E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Cas 6

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-108, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

e Rx
Indication | Systéme N
Transmission Instruments| Intelligent
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 CIRQ/AN 9|CIRC CAN6 |CIRC CAN 3| CIRC CAN7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4|CIRC CAN 3 — CIRC CAN 2 — —

EPS Aucundyfldication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — CIRC CAN5[CIRC CAN 3 —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2(CIRC CAN 4| CIRC CAN5 —_ —_ —_ CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2 — - - — — —
IPDM E/R Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — — — CIRC CAN 3 —_ —

MKIB1641E
iece défectueuse )
P Ordinateur BCM
de conduite
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , ; et dispositif
ECM diagnostic combings d'Intelligent electrique (boitier IPDM E/R
Key de commande)
MKIBO340E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 7
Veérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-109, "Vérification du circuit du BCM".
L Rx
Indication | Systéme -
Transmission Instruments| Intelligent
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 CIRC CAN 9 ClR(W\N 6 |CIRC CAN 3| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 4|CIRC CAN 3 — CIRMAN 2 — —
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 - — CIR¢AN5 CIRC CAN 3 —
BCM Aucun%jicaﬁon — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4| CIRC CAN5 — - - CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 — - - - — -
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3| — — — ClROgAN S|  — —
MKIB1642E
piece défectueuse ) Boitier de
dord'”ﬁéel.’tr commande
e conduite EPS
CAN H
CAN L
) Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments ) " et dispositif
ECM diagnostic combinés d’Intelligent electrique (botier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0341E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]

Cas 8

Vérifier le circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-110
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

L Rx
Indication | Systéme -
Transmission Instruments| Intelligent
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 CIRC CAN 9(CIRC CAN 6 CIRMAN 3| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 4|CIRC CAN 3 — CIRC CAN 2 — -

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — - CIRC CANS CIRMN 3 —

BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2|CIRC CAN 4| CIRC CAN5 — — — CIRC CAN 3
ABS —  |commcan| crafan 1[cRefanz]  — — — — — —

IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1[CIRCCAN 3| — — - CIRCCANB| — —

MKIB1643E
piece défectueuse Ordinat Boitier de
d T '”:def’tr commande BCM
e conduite EPS
>< CAN H
Boitier
Prise Instruments s .
ECM diagnostic combings d In:((elllgent IPDM E/R
ey
MKIBO342E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

Cas 9
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-111, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
L Rx
Indication | Systéme -
Transmission Instruments| Intelligent
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 CIRC CAN 9|CIRC CAN6 [CIRC CAN 3 ClRMAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 4|CIRC CAN 3 — CIRC CAN 2 — —
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 — — CIRC CAN5|CIRC CAN 3 -
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2[CIRC CAN 4| CIRC CAN5 - - - c|Rc¢\N 3
ABS - COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2 — — - - - -
IPDM E/R Aucune\ﬂcamn - CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — - — CIRC CAN 3 — —
MKIB1644E
piece défectueuse Ordinat Boitier de
rainateur commande BCM
de conduite EPS

>< CAN H
>< CAN L

Pri Inst t Boitier Actionneur ABS

rise nstruments ; " et dispositif

ECM diagnostic combinés d'Intelligent élecrique (boitier
KeY de commande)

MKIB0343E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]
Cas 10
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-112, "Vérification du circuit de_communication
CAN".
Indication | Systéme . et T t?‘x "
CONSULT | can | Tansmission | gcm ol "T(('fye" EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — comMmMm CcAN| CR§LAN 1] — CIRoWAN 4 CIRGZAN 9 [cIRoVAN 6 [ciraWBaN 3] CIRAZAN7
INTELLIGENT KEY | Aucunetffeation | coMm cAN| CIRCCAN 1] ciRccan 4[crceoans]  — CIRCCAN2|  — -
EPS AucuneWlcation | COMM CAN| CIRCCAN 1| CIRCCAN 2[circcand]  — - CIRCCAN5|CIRCCAN G|  —
BCM Aucunesgcation — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|CIRCCAN 4| CIRCCANS | — — — CIRC CAN 3
ABS —  [commcan]| crovAn 1[crodaN 2| — - - — — —
IPDM E/R Aucune Mication — CIRCCAN 1[CIRCCAN S| — — —  |cRrceans|  — -
MKIB1645E
Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-
ter & LAN-115, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

L R Rx
'C"g;fgt[f& Sstt:'T © | Transmission [ £y 'ZZ‘;JSI‘:;S‘S '"“;”(‘fye"‘ EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 CIRC CAN 9|CIRC CAN6 |[CIRC CAN 3| CIRC CAN7
INTELLIGENT KEY | Aucuneindication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CROVAAN 4|circcana| — CIRCCAN2| — —

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CROZAN 2[cirRccAN 4|  — — CIRCCANS|CIROgAN 3|  —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1 CIRC%N 2|CIRC CAN 4| CIRC CAN5 — — — CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN | CIRCCAN 1|CIRCCAN 2|  — — - — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRCCAN 1| clRogfNa|  — — — CIRCCAN 3| — —

MKIB1647E

Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a
LAN-115, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

L . Rx
'C"SL‘,’ZE(’& Syét:;q ® | Transmission [ ¢y "fgrrr‘]’;‘:e"sts '”‘T('Ee“‘ EPS BCM | ABS IPDM E/R

MOTEUR — coMMCAN| CRCCAN 1] —  [cIRcgAN 4 CIRA/ZAN 9 [cIRowANG [cIRe caN 3] CRgZAN7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRCCAN 1] CIRC AN 4|ciRccans|  — crccanz|  — —

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRCCAN 2|CIRCCAN 4] — — CIRCCANS|CIRCCAN S| —

BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2|GIRC CAN 4| CIRCCANS | — — —  Jcreccans
ABS —  |commcan| cirocan 1]cirRcean2|  — - — — — —

IPDM E/R Auoune indication — CIRCCAN 1|cRCCANS| — — —  |orceana|  — —

MKIB1646E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]
Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

e« Connecteur de faisceau M1
e« Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contréle de la carrosserie)

Veérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec- mscmw % R %
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du . ]
connecteur de faisceau M1.
19 (R)-2C (R) . il doit y avoir continuité. connectewr do BCM
. . . . s Fpof 1T [ // Connecteur de
39 (W)-1C (W) . il doit y avoir continuité. [ o[ [T T 11 l [ [ taisceau smJ
BON ou MAUVAIS 2 [Tsms_Jo[coNNECTOR]
BON  >>PASSER A L'ETAPE 3. & 15
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. [Ql ‘
3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur ey
de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connecteur fais- | & 5’&
ceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique T.S. m’ Gonnecteur e
ABS (boitier de commande). Connecteur de faisceau SMJ ?t;sposm(fjelectnque ABS
I oitierde -
2C (R) - 26 (R) il doit y avoir continuité. [__SMJ  [®[CONNECTOR| commande) :
1C (W) -15 W) . il doit y avoir continuité. &5 [ cuNT |o| CONNECTOR[
15,26
BON ou MAUVAIS —
BON >> Brancher & nouveau tous les connecteurs pour pro- @
céder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO- o
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM- MKIBOS31E

MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-IIl. Se reporter
a LAN-89, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-103



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

DISCONNECT &
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de E} 0’5
hs. %‘

faisceau E49 de 'ECM et celle 86 (R) .
Connecteur ’'ECM

94 (R) — 86 (W) : Env. 108 - 132Q ,__

BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @

I'ECM.

PKIAO0816E
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[CAN]
Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (c6té
connecteur et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ A4 T T 11
BON >> Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [TeINJ L]

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-89, "Procédure de travail”. @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E

LAN-105




SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]
Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E

LAN-106



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]
Vérification du circuit du boitier d'Intelligent Key
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommageés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. &, X
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du botier

BON ou MAUVAIS h

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key
et la prise diagnostic.

d’Intelligent Key |_“
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q uelLsHIH IH l/(/
[Q]

SKIA2405E
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Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKSO007GN

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.
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[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de

commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007GO

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et

c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-
gue ABS (boitier de commande).

2. \Veérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande) et 15 (W) .

26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS

(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur ABS, le dispo-

€5

Connecteur d’actionneur et de dispositif
électrique ABS (boitier de commande)

[ cuNiT iaiCONNECTOR|
15 26

L=

PKIAO0831E

sitif électrique (boitier de commande) et I''PDM E/R.
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[CAN]
Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM E/R. @

SKIA2382E
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

Vérification du circuit de communication CAN BKS007G0
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

- Boitier d'Intelligent Key

o Ordinateur de conduite

o Boitier de commande EPS

« BCM
« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
. IPDME/R

o Entre 'ECM et I'PDM E/R
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-

necteur de faisceau E49 de 'ECM. E}J g‘nﬁ

94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS Connecteur ’ECM

BON >> PASSER A L'ETAPE 3. |L_EcM [0 cONNECTOR]|
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de 86 94
faisceau E101. Q @ ’

PKIA0816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur a
de faisceau E49 de I'ECM et la masse. el g &P
s | M)
94 (R) — masse il ne doit pas y avoir continuité.
86 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur ’ECM
BON ou MAUVAIS [ Ecm [o|connEcTOR||
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. 88, 94
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de @
faisceau E101. | '
- PKIA0829E

LAN-112



SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]

4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ )
électrique (boitier de commande). T.S.

26 (R) - 15 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur d'actionneur et de dispositif
électrique ABS (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS

[ cuniT HCONNECTORl
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. 5 25
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est l @ ‘ —

endommagé, le réparer.
électrique (boitier de commande) et le connecteur PKIAOBI1LE

o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du connecteur

de faisceau E45 de I'ECM et la masse. y - 5
26 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. =

Connecteur d’actionneur ét de dispositif

15 (W) —masse . il ne doit pas y avoir continuité. ‘électrique ABS (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS [ crunm HCONNECTonl
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. J5, 28 '
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @
o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier oo

électrique (boitier de commande) et le connecteur T PRIAGSME
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

LAN-113
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SYSTEME CAN (TYPE 3)

[CAN]
6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % &R
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. brise Osﬁc
BON ou MAUVAIS (T 1T
BON >> PASSER A L'ETAPE 7. | If "\‘I [ ]
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- PKin2077E

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur 5 Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
14 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. [ FL T T TT

[Tl T T 11

el

= PKIA2079E

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est L

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-115, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME",
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur

CONSULT-II. Se reporter a LAN-89, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.
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SYSTEME CAN (TYPE 3)
[CAN]
Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter & PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.

BKS007GS

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 4) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

250",
ECM //
~

Conduite a droite

Instruments combinés @

) . —— | Vue avec tableau de bord déposé Vue avec tableau de bord déposé————=—
Ordinateur de conduite / - > —

BCM (module de contrélérd,ezla:l

_carrosserie) —1) )

IPDM E/R {module
de distribution

MKIBO325E
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[CAN]

Schéma de cablage — CAN —

BKS007GV
LAN-CAN-07
KB : LIGNEDE DONNEES o
ND) : AVEC CORDINATEUR DE CONDUITE

AVEC ORDINA- BOITIER DE BCM

TEUR DE CON- COMMANDE (MODULE DE

DUITE EPS CONTROLE DE E

M28 LA CARROSSERIE)-
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L

Ll

-
=]
-

s}

I:IH%

PAGE
+SUIVAN-
TE
) wE>
R w
R w R w R w
||94|| ||86|| [6 | 141 |I1 || |I2I|
AN-H AN-L AN-H AN-L
¢ ¢ ¢ ¢ BOI'II'IER DE COMMA!\IDE INSTRUMENTS
ECM DIAGNOSTIC | |oEs INSTRUMENTS COMBINES
COMBINES M22
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
16[15[14[ 13[12[11]10] 9 — 129 2 5 (1 i 5 5 ) 2 D D S S D e _(SSUNITJE)RRACCORDMULTIPLE
AHBBABAL W 21]22[2s]24]25[26]27]2820] 30[31]s2[as[s435 36[s7] 38 3640 ==
- DISPOSITIFS ELECTRIQUES
[4 == 3] 1]2][3]4]5]6
87|65 7]8]9]10]11]12 M28
W w
20[10]18]17}16[15]14]13]12]11[10] 91 8] 7f6[5[4]3] 2|1}l s
40]39]38|37]36]35/34[33]32]31]30]29]28|27]26]25] 24| 23]22]21 W HS
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LAN-117



SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

LAN-CAN-08

I : | IGNE DE DONNEES

<zprmc[chn )
PAGE H

.
PRECEDENTE Q) Eiod
H

w w - @
R W B Y pomER

|| 26 || || 15 || ACTIONNEUR ABS Il 52 |I ll 58 |I g\fé)'rDRL:IéE'RgN

CA;\I-H CAIN-L ET DISPOSITIF CA;\I-H CAIN-L DALIMENTATION
ELECTRIQUE INTELLIGENT
(BOITIER DE COMPARTIMENT
COMMANDE) MOTEUR)

E45 (CPU)

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
- SUPER RACCORD MULTIPLE

0 a
W 5 P B R R Bl R K B G KB _ oMU
EV1\,6 HS. ( 1s[afsfi2[ i o] 8] 7 [6]5 ]
H | ]
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]
Procédure de travail BKs007GW

1. Siles indications de “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION SYSTEME”"
de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS” et “IPDM
E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS” et “IPDM
E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - l\’{gsgj f/gv ‘:2/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOP[ER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-121, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-121, "FICHE DE CONTROLE",

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.
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6. Passer en revue les coches “v” du tableau de comparaison.

Vérifier le tableau
(EX em pl e) Indication Systéme Bx
CONSULT CAN  [Transmission EcMm Instruments EPS BCM ABS IPDM E/R
combinés . N
MOTEUR - COMMCAN | CIRCCAN 1 - CIRCCAN 4 | CIRCCANS | CIRCCAN6 | cIR 3 cmMm
EPS Aucune indication| COMMCAN | CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 [ CIRCCAN 4 — CIRC CANS cmya —,
BCM Aucune indication - CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 | CIRCCAN 4 - - - cIRAWANS
ABS 'y COMMCAN | CIRCCAN 1 [ cirgffAN 2 - - - - -
IPDM E/R (v 4 — CIRCCAN 1 [ CIRCCAN3 - - CIRC CAN3 - -
Comparison table Convertir
bi ) . X Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME iagnostic Dtlrzér]lgﬁfitslc cov |rsmovents | eps sowsec | Pemes [ oo en
META /ABS, "
MOTEUR - MAUVAIS INCONNU - INCONNU INCONNU INCONNU INC%U NNy
EPS Aucune indication|  MAUVAIS INCONNU INCONNU INCONNU — INCONNU INC! "
BCM Aucune indication — INCONNU [ INCONNU INCONNU — — - inagfiny
ABS -, mawvAls | inconnu | INcRANu — — — = i
IPDM E/R v - INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
MKIB1685E

7. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
123, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".

LAN-120



SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication | Systéme . | Rx

CONSULT | CAN |Transmission| oy Zit;fgi’:gf EPS BCM ABS | IPDM ER
MOTEUR - COMM CAN [CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 |CIRC CAN 9| CIRC CAN 6 |CIRC CAN 3 [CIRC CAN 7
EPS Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 |CIRC CAN 4 — CIRC CAN 5 [CIRC CAN 3 —
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1|CIRC CAN 2|CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 3
ABS —_ COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 — - - - —
IPDM E/R Aucune indication - CIRC CAN 1|CIRC CAN3 - - CIRC CAN 3 - -
Tableau de comparaison —

Diagnostic | Diagnostic Diagnosti regy
Ecran SELECTION SYSTEME nitial \ransmis ECM T"?)SST/GUEMTE/T EPS BCM/SEC VI:;S/BTSCS \PDM E/R

MOTEUR — MAUVAIS [INCONNU - INCONNU - INCONNU | INCONNU|INCONNU
EPS Aucune indication| MAUVAIS |INCONNU | INCONNU [INCONNU - INCONNU [INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU/|INCONNU — - - INCONNU
ABS — MAUVAIS [INCONNU [ INCONNU - — — — -
IPDM E/R Aucune indication — INCONNU | INCONNU - - INCONNU - -
Symptémes:

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB1604E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG de
'IPDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES MOTEUR

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES EPS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES BCM

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES ABS

Joindre une copie du
CONTROLE
DE DONNEES de I'lPDM E/R

MKIBO304E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-132, "Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

— Rx

Indication | Systéme

Transmission Instruments

CONSULT CAN ECM combings EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 [ CIRC CAN 9| CIRC CAN6 CIRM\N 3 CIR(\(AN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN 5 CIRCW\N 3 —
BCM Aucune indication — CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 - — — CIRC\(AN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1 ClRCVﬂN 2 — — — — —
IPDM E/R Aucundyffication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — — cRccANs|  — —

MKIB1648E
: piece défectueuse . it
P Ordinateur c%(r)\:“r:;r?fe BCM
de conduite EPS

Actionneur ABS

et dispositif IPDM E/R
diagnostic combinés électrique (boftier /
de commande)

ECM Prise Instruments

MKIBO344E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

Cas 2
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-133, "Vérification du circuit de I'ECM".
Vl R

Indication | Systéme . L

CONSULT | caN | Tamsmisson | Ecm nsumes | eps BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRg/ZAN 1 - CIRC CAN 4 | CIROZAN 9| ciRcphN6 | clRaaN 3 | clRoANT
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRG@AN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1] CIROZAN 2| CIRC CAN 4 - — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRC@AN 2 — — — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1] CIRQZAN 3 — — CIRC CAN 3 — —

MKIB1649E
isce défectueuse ti
i Ordinateur c%?r:nr:;r?dee BCM
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Pri Inst i Actionneur ABS
rse nstruments et dispositif
diagnostic combinés électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0345E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]
Cas 3
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-134, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
o Rx
Indication | Systéme .
Transmission Instruments

CONSULT CAN ECM combings EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN [ CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 | CIRC CAN 9| CIRC CAN6 | CIRCCAN 3 | CIRC CAN7
EPS Aucun%icaﬁon COMM CAN| CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 —
BCM Aucun%icaﬁon — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 - — — CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — - - — -
IPDM E/R AucurpBeication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 3 — —

MKIB1650E
piece défectueuse Ordinateur C%(r):]ﬁr:;:fe s
de conduite EPS
CAN H
CAN L
b Inst i Actionneur ABS
rise nstruments t dispositif
ECM : diagnostic combinés é'ez‘fio:jziﬂolmef IPDM E/R
R de commande)
MKIB0346E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-135, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

- Rx
Indication | Systéme i
CONSULT | can | Trsmssen | eom | Sniens | eps BCM ABS | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRMAN 4 | CIRCCAN 9| CIRC CAN6 | CIRCCAN 3 | CIRC CAN7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 C]RMAN 4 — CIRC CAN5 | CIRC CAN 3 —
BCM Aucune indication —_ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 CIRMAN 4 — — —_ CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — —
IPDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRCCAN 3 - — CIRC CAN 3 — —
MKIB1651E
iece défectueuse . iti
P Ordinateur c%?r:nr:;r?dee BCM
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Pri Actionneur ABS
rnse et dispositif
ECM diagnostic électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIBO347E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-136, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

— Rx
Indication | Systéme .
CONSULT | can | Temsmission | ecm 'Zit;#g::gf EPS BCM ABS IPDM EIR
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 CIRMAN 9| CIRCCANG6 | CIRCCAN 3| CIRCCAN7
EPS Aucunevﬁcaﬁon COMM CAN| CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 —
BCM Aucune indication —_ CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 — — —_ CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — - - — -
IPDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — - CIRC CAN 3 — -
MKIB1652E
: piece défectueuse .
P Ordinateur BCM
de conduite
CAN H
CAN L
Prise Inst i Actionneur ABS
nstruments et dispositif
ECM diagnostic combinés électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIBO348E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

Cas 6
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-137, "Vérification du circuit du BCM".
s Rx

Indication | Systéme .

CONSULT | can | Trsmssen | gom | Sniens | eps BCM ABS | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRCCAN 1 — CIRC CAN 4 | CIRC CAN 9 C|R0¢AN6 CIRCCAN 3 | CIRCCAN7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — CIRdANS CIRC CAN 3 —
BCM Aucunéildication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 - - — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 - — - - -
IPDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 - — Cchv(N 3 — —

MKIB1653E
: piece défectueuse iti
P Ordinateur c%?r:nr:;r?;e
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Prise Inst i Actionneur ABS
nstruments et dispositif
ECM diagnostic combinés électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0349E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]
Cas 7
Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-138
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de commande)".
. . Rx
Indication | Systé .
CONSULT | oan | Teresmssien | gy | Tstumenis T gpg BCM ABS | IPOMER

MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 —_ CIRC CAN 4 | CIRCCAN9| CIRC CAN6 CIRM\N 3| CIRCCAN7

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 CIRC%N 3 —

BCM Aucune indication — CIROZAN 1] ClROWAN 2| CIRC cAN 4 — — — CIRC CAN 3

ABS —_ COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — —_ —_ —_ -

IPDM E/R Aucuns indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 - — CIRC CAN 3 — —

MKIB1654E
piece défectueuse . Boitier de
Ordinateur
. commande BCM
de conduite EPS
>/ CAN H
Prise Instruments
ECM diagnostic combinés IPDM E/R
MKIB0350E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

Cas 8
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-139, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
s Rx
Indication | Systéme .
CONSULT | can | Trsmssen | gom | Sniens | eps BCM ABS | IPDMER
MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 | CIRCCAN 9| CIRC CANG6 | CIRCCAN 3 CIRMAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 | CIRC CAN 3 —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 - — — CIRMN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRCCAN 2 — - - — -
IPDM E/R AvcurMgication — CIRCCAN 1| CIRC CAN 3 — - CIRC CAN 3 — —
MKIB1655E
: piece défectueuse iti
P Ordinateur c%?r:nr:;r?dee BCM
de conduite EPS
y CAN H
>/ CAN L
. Actionneur ABS
Prise Instruments et dispositif
ECM diagnostic combinés électrique (boitier
de commande)
MKIBO351E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]
Cas 9
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-140, "Vérification du circuit de communication
CAN".
o Rx
Indication | Systeme .
CONSULT yc:AN Transmission | gCm nerumers | eps BCM ABS IPDM ERR
MOTEUR — COMM CAN | CIRQZAN 1 — CIRQZAN 4 [cIRaZAN 9| cIRoANG | CIROVAN 3 | CIRQZAN 7
EPS Aucun@fldication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 —
BCM Aucuneification — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 - - — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRZAN 1] CIROZAN 2 — — — — —
IPDM E/R Auoune Mation — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 3 — —
MKIB1656E
Cas 10

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-
ter & LAN-143, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

— N Rx

MOTEUR — COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 | CIRCCAN9| CIRC CAN6 | CIRCCAN 3| CIRCCAN7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 CIRVAN 2| CIRCCAN 4 — CIRC CAN5 C|R(%N 3 —
BCM Aucune indication -_ CIRCCAN 1 CIRMAN 2| CIRC CAN 4 — — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — - - — -
PDM E/R Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRCWAN 3 — — CIRC CAN 3 — —

MKIB1658E

Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a
LAN-143, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

L R Rx

J{gﬁgﬂfﬂ Sygf,iln ® | Tansmission [ g nstuments | eps BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN | CIRCCAN 1 - cRAZAN 4 [ clRgfan 9] cirogANG | clRccaN 3 | clRaANT7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRCCAN 1] CIRCCAN 2| CIRCCAN 4|  — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 -
BCM Aucune indication | — CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CRcoAN4 |  — - —  |crccans
ABS —  [commcan] circean 1] clRccan 2 — — — — -
IPDM E/R Auoune indicaion — CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 3 - -

MKIB1657E

LAN-131



SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS

(boitier de commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007GX

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3.

connecteur et faisceau).
o Connecteur de faisceau M1
o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

Débrancher les connecteur suivant.

- Connecteur de faisceau M1

- Connecteur des instruments combinés

- Connecteur d'ordinateur de conduite

- Connecteur de boitier de commande d'EPS

Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

Vérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec-
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du
connecteur de faisceau M1.

19 (R) - 2C (R) . il doit y avoir continuité.

DISCONNECT

Connecteur de BCM

)

[P T T 111

Connecteur de

19
(B TTTT1

7
\

39 (W)-1C (W) . il doit y avoir continuité. | \ faisceau SMJ

BON ou MAUVAIS 1939 T"smJ__ |0 GONNECTOR]

BON  >>PASSER A LETAPE 3. &8

MAUVAIS >> Réparer le faisceau. [Ql

MKIBO309E
3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur e
de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connecteur fais- | & ‘:5"&
T.S. E} %’  Connecteur

ceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique
ABS (boitier de commande).

2C (R) - 26 (R)
1C (W) — 15 (W)

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour pro-
céder a “SELECTION SYSTEME”", “RESULT AUTO-
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM-
MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-II. Se reporter
a LAN-119, "Procédure de travail".

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

il doit y avoir continuité.
il doit y avoir continuité.

LAN-132

Connecteur de faisceau SMJ

d’actionneur et de
dispositif électrique ABS

[ smy

i:| CONNECTOR|

(boitier de
commande)

2C, 1C
——

[ cunT iai CONNECTOR|
15, 26
—

9

[Q]

MKIBO531E




SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]
Veérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

boitier de commande et c6té faisceau).
Connecteur de I'ECM

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de I'ECM.

Vérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de
faisceau E49 de I'ECM et celle 86 (R) .

94 (R) — 86 (W) - Env. 108 — 132Q

Connecteur dECM

|l Ecm [o]connecToR]|

BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.

PKIAO816E

LAN-133




SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (coté
connecteur et coté faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li;ﬁi
6 (R) -14 (W) : Env. 54 — 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ g T T[T
BON >>Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [ |§ \'\‘| [

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)" affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-119, "Procédure de travail". @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007HO

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec- s
teur de faisceau M22 des instruments combinés. -
Connecteur des instruments combinés
1(R) -2 (W) : Env. 54 — 66Q P —
AT T T T T T T T2
BON ou MAUVAIS ((“ [T T T T T
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

O

SKIA2378E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]

Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007H2

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

LAN-137



SYSTEME CAN (TYPE 4)

[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de

commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007H3

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et

c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-
gue ABS (boitier de commande).

2. \Veérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande) et 15 (W) .

26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS

(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur ABS, le dispo-

€5

Connecteur d’actionneur et de dispositif
électrique ABS (boitier de commande)

[ cuNiT iaiCONNECTOR|
15 26

L=

PKIAO0831E

sitif électrique (boitier de commande) et I''PDM E/R.
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SYSTEME CAN (TYPE 4)
[CAN]
Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM E/R. @

SKIA2382E
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Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007HS

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

o Ordinateur de conduite

o Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
« IPDME/R

e« Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.

2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-
necteur de faisceau E49 de 'ECM.
94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir conti-
nuiteé.
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 3.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

Connecteur dECM

ECM

Of CONNECTOR

86

94

l

T |

PKIA0816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur
de faisceau E49 de 'ECM et la masse.

94 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité.
86 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

LAN-140
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ )
électrique (boitier de commande). T.S.

26 (R) - 15 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur d'actionneur et de dispositif
électrique ABS (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS

[ cuniT HCONNECTORl
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. 5 25
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est l @ ‘ —

endommagé, le réparer.
électrique (boitier de commande) et le connecteur PKIAOBI1LE

o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du connecteur

de faisceau E45 de I'ECM et la masse. y - 5
26 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. =

Connecteur d’actionneur ét de dispositif

15 (W) —masse . il ne doit pas y avoir continuité. ‘électrique ABS (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS [ crunm HCONNECTonl
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. J5, 28 '
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @
o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier oo

électrique (boitier de commande) et le connecteur T PRIAGSME
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R
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[CAN]
6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de controle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % E-'Ei
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS TR [T
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. [TeINJI 11
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Y2
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1 ,
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- __ Pineorze

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Veérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic

14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir continuité. EEZEEEE
6
BON ou MAUVAIS [ 16l [T L1

6. 14
BON >> PASSER A L'ETAPE 6.

—_
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est t
= PKIA2079E

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-143, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME”,
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur
CONSULT-II. Se reporter a LAN-119, "Procédure de travail".

MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR "ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants

VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.

o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de 'ECM.

BKS007H7

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 5) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
Y Conduite a droite
=Y
ecm(E49) L g

Boitier de
commande EPS @

Vue avec la boite a gants déposée

Actionneur ABS et
— dispositif électrique

boitier de commande)
QL TN \ ~

BCM (module de contréle

de la carrosserie) (

Vue avec phare gauche déposé

TCM (boitier de
commande de

transmission)

d’alimentation intelligent¥

compartiment moteur)

MKIBO831E
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Schéma de cablage — CAN —

BKS007HA

LAN-CAN-09

[
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GprmfEehe
PAGE '
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Procédure de travail

1. Siles indications de “INTELLIGENT KEY”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran
“SELECTION SYSTEME"” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”",
“BCM”, “ABS”, “T/A", et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY", “EPS”,
“BCM”, “ABS”, “T/A”, et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - l\’{gsgj f/gv ‘:2/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOP[ER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-149, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-149, "FICHE DE CONTROLE",

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

LAN-147



SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

6. Passer en revue les coches “v” du tableau de comparaison.

Vérifier le tableau

Rx
(Exemple)
CAN ECM oMb EPS BCM ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR — COMMCAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 [CIRC CANS [ciRccaN 6 [cIRAAN 3| cIR§FAN2[ciRAAN7
EPS Aucune indication| COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 — CIRC CANS CIRMNS — —
BCM Aucuneindication|  — CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 [CIRCCAN 4 — — - cm%Ne [oflt. " SVEE]
ABS Aucurldication| cOMMCAN | CIRCCAN 1 | circcan 2 [CIRCCAN 4 [CIRC CANS - - CIRCCAN3| —
TA — commcAN | ciRccAN 1 | ciRAMAN 2 [cIRAWAN 4 - — - - -
IPDM E/R Aucurfiffdication | commcan_ | circcan 1 | circcans - - CIRC CAN2 — - -

X Convertir

Tableau de comparaison
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME Dlal?n?t?aslnc ?ﬁﬁgﬁgc ECM NSTRAMENTS!|  epg somisec | VPOTCS | oy IPDM E/R
ETA /ABS
MOTEUR _ MAUVAIS | INCONNU — INCONNU | — inconnu [ INOWANU [ incWivu [ inclivu
EPS Aucune indication| MAUVAIS | INconNU | INconnu | inconnu | — _ incqfiu — -
BCM Aucune indicaon| _ — INCONNU | inconnu | INcONNU | — - - iNc@u | iNcWAny
ABS Auculpfication| MAUVAIS | iInconnu | inconnu [ inconnu | inconnu | INCONNU — INCONNU
A — mauvais | inconnu | INCWANU | inagfinu [ — — - - —
|PDM E/R Auculpfidication| MAUVAIS | iInconnu | INconnu — — — INCONNU — —
MKIB1686E

7. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
151, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication | Systéme . | — Rx

CONSULT | CAN |Transmission| oy Zsot;‘gl‘:gsts ”teK;ge”t EPS BCM ABS TcM | IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN |CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC CAN 9|CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3 [CIRC CAN 2 |CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY Aucune indication| COMM CAN |CIRC CAN 1|CIRC CAN 4 [ CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 2 - — —
EPS Aucune indication| COMM CAN |CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 - - CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 — —
BCM Aucune indication CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 [CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN |CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 - - CIRC CAN3 -
T/A Aucune indication| COMM CAN |CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - — — — — —_
IPDM E/R Aucune indication| COMM CAN |CIRC CAN 1 [CIRC CAN 3 - - — CIRC CAN 2 — - -
Tableau de comparaison

Ecran SELECTION SYSTEME | Piagnostic| Diagnostic INSTRUVEN RO
initial transmis ECM  |tos/META | I-KEY EPS BCM/SEC | "7 b e TCM IPDM E/R
MOTEUR - MAUVAIS [INCONNU - INCONNU — INCONNU/|INCONNU [ INCONNU|INCONNU |INCONNU
INTELLIGENT Aucune indication) MAUVAIS | INCONNU [ INCONNU|INCONNU — — INCONNU - - -
EPS Aucune indication)] MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|INCONNU - - INCONNU|INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU|INCONNU |[INCONNU - - - INCONNU|INCONNU
ABS [Aucune indication | MAUVAIS | INCONNU [ INCONNU|INCONNU - INCONNU - - INCONNU -
TIA — MAUVAIS [INCONNU [ INCONNU|INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication| MAUVAIS | INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - - -
Symptémes :
Joindre une copie de Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME

MKIB1605E
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Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
d'INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG de
I''PDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
D’INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
EPS

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
BCM

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
ABS

Joindre une copie de
CONTROLE DE DONNEES
T/A

Joindre une copie du
CONTROLE DE DONNEES
DE r''PDM

MKIB0278E
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RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:
Si “MAUVAIS” s'affiche sur “COMM CAN” en mode “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” du
boitier de commande de diagnostique, remplacer le boitier de commande.

Cas 1:

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-162, "Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

Indication | Systéme Tx Instruments | Intelligent T

CONSULT CAN ECM combinés Key EPS BCM ABS TCM IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 - CIRC CAN 9 | CIRC AN 6 | CIRC i3 | cIrc N2 | cIrc e 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC AN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC “NG CIRC W 3
ABS Aucune iJcation COMM CAN | CIRC CAN1 [ CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN 3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @2 | CIRC oA 4 - - - - - -
IPDME/R Aucune iﬁcation COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBO777E
piéce défectueuse Ordinateur Boitier de
de conduite corrén';asnde BCM TCM

Prise Instruments Boitier Actionneur ABS
i i u » H et dispositif
ECM diagnostic combings dIntlgg;gent élcf:t:f;fn;ﬁ:f' IPDM E/R

MKIBO308E
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Cas 2:
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-163, "Vérification du circuit de I'ECM".
Indication Systeme Tx et s T Intell Rx
CONSULT CAN ECMm | mstumenis | Inteligen | gpg BCM ABS TCM | IPDMER
combinés tKey

MOTEUR - COMM CAN | CIRC /i 1 - CIRC $AN4 - clRc i 9 | circ el 6 | circ o3 | circ i 2 | circ i 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC &/ 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @i 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN 3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN1 | CIRC @ 2 | CIRC CAN4 | CIRC CAN'5 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC &/fi 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN 3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @#N2 | CIRC CAN 4 - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @AN3 - - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBO778E

piéce défectueuse Ordinateur Boitier de
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , . dispositif
diagnostic combings d'Intelligent élesfm;jz"(ﬂgmer IPDM E/R
Key de commande)

MKIBO310E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]
Cas 3:
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-164, "Veérification du circuit de prise diagnostic".
Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent T
NSULT AN
CONSUI C ECM combings Key EPS BCM ABS TCM IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune inglcation | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune ingfeation | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune ingfeation - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune ingfation | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN 3 -
T/A - COMM CAN [ CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - - - - -
IPDME/R Aucune ingfcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -
MKIBO779E
: piece défectueuse Ordinateur Boitier de
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments s . et dispositif
ECM : diagnostic combinés d In':glllgent électrique (boitier IPDM E/R
g 3 ey de commande)
MKIBO311E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 4:

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-165, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Indication | Systéme Tx Instruments | Intelligent T
CONSULT CAN ECM combinés Key EPS BCM ABS TCM IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC $AN4 - CIRC CAN 9 [ CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 4 | CIRC &/fi 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 [ CIRC CAN 2 | CIRC & 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC &/l 4 [ CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC /Al 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 [ CIRC /i 4 - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -
MKIBO780E
piéce défectueuse Ordinateur Boitier de
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Boitier Aclion'neur A'BS
ECM diagAOStiC d,lnte"igent e’lei:ridqlzzo(?ggtier IPDM E/R
Key de commande)
MKIBO312E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 5:
Veérifier le circuit du boitier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-166, "Vérification du circuit du boitier d'Intelli-
gent Key".

Indication Systeme Tx et s Tintelligent Rx
CONSULT | CAN gcm | mstuments \Intefigent | ppg BCM ABS TCM | IPDMER
combinés Key

MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune idcation COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC W 5 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBO781E

piéce défectueuse Ordinateur Boitier de
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Inst t Actionneur ABS
i nstruments 1t dispositif
ECM diagnostic combinés sloctique (boltier IPDM E/R
de commande)
MKIBO314E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 6:

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-167, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Indication | Systéme Tx Instruments | Intelligent T
CONSULT CAN ECM combinés Key EPS BCM ABS TCM IPDME/R

MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 - CIRC /i 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN2 [ CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune ingflation | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CcIRc Wi 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBO782E

piéce défectueuse .
Ordinateur
de conduite BCM TCM
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , ’ dispositif
ECM diagnostic combinés d'intelligent e’le::riqlzzo(ilgﬂier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0316E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]
Cas 7:
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-168, "Vérification du circuit du BCM".
Indication | Systéme Tx Instruments | Intelligent T
CONSULT CAN ECM | O i Key EPS BCM ABS TCM | IPDMER

MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 - CIRC CAN 9 | CIRC W 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC “NZ - . -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC W 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune iﬁcation - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN 3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC w 2 - - -

MKIBO783E

: : piece défectueuse Ordi Boitier de
p r '”aéel.’tr commande TCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments ) . dispositif
ECM diagnostic combinés dinteligent é'eceftﬁqlf'zc}iiﬂief IPDM E/R
Key de commande)

MKIBO318E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]

Cas 8:

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-169
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Indication Systeme Tx et s Tintelligent Rx
CONSULT CAN ECM | mtumens | Intefigent)  gpg BCM ABS TCM | IPDMER
combinés Key
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC Ml 3| CIRC CAN2 [ CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN1 [ CIRC CAN 2 [ CIRC CAN 4 - - CIRC CAN5 | CIRC WG - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune infcation COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -
MKIBO784E
piéce défectueuse Ordinateur Boitier de
de conduite corrén;eénde BCM TCM
. Boitier
ECM diazr,:%esﬁc nstruments dIntelligent IPDM E/R
Key

MKIBO320E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]
Cas 9:
Veérifier le circuit du TCM Se reporter a LAN-170, "Vérification du circuit du TCM".
Indication | Systéme Tx Instruments | Intelligent T
NSULT AN
CONSU c ECM combinds Key EPS BCM ABS TCM IPDME/R

MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC W2 CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 [ CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC W 6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC AN3 -
T/A - coMM CAN | CIRC @i 1 | CIRC N2 | CIRC o/ 4 - - - - - -
IPDME/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBO785E

- piece défectueuse Ordi Boitier de
p r '”aéel.’tr commande BCM
e conduite EPS
) Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , f dispositif
ECM diagnostic combings dIntelligent sloctiau (boftior IPDM E/R
Key de commande)

MKIB0322E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]
Cas 10:
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter & LAN-171, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Indication | Systéme Tx Instruments | Intelligent T
CONSULT CAN ECM combinés Key EPS BCM ABS TCM IPDME/R

MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN2 | CIRC W 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN 6 | CIRC w 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - - -
IPDM E/R Aucune i%ation COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBO786E

piece défectueuse Ordinateur Boitier de
de conduite commande BCM TCM
EPS
>< CAN H
>< CAN L
Boitier Actionneur ABS
Pri Instruments s . dispositif
ECM diagrr|1$oestic combinés d'Intelligent é|e§fm;ﬁi°(i'§mer
Key de commande)

MKIB0323E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Cas 11:

Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-172, "Vérification du circuit de communication
CAN".

Indication Systeme Tx Instruments | Intelligent e
CONSULT CAN ECM e 9 EPS BCM ABS TCM IPDMERR
combinés Key
MOTEUR - COMM CAN | CIRC G/ 1 - CIRC ¢AN4 - clRc i 9 [ circ el 6 | circ o3 | circ a2 | circ i 7
INTELLIGENT KEY | Aucune ingfbation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune ingfbation | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune ingfeation - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune ingfbation | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN 3 -
T/A - comm CAN | CIRC i 1 | CIRC @2 | cIRC oA 4 - - - - - -
IPDME/R Aucune inglcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -
MKIBO787E

Cas 12:

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-
ter & LAN-175, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent T
NSULT AN

CONSU C ECM combings Key EPS BCM ABS TCM IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC &/ 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC @i 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN'5 | CIRC &/ 3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN1 | CIRC @ 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN5 - - - CIRC &N 6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN4 - CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1 | CIRC ¢/AN3 - - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBO788E
Cas 13

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a
LAN-175, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

érg;\fgtlﬁ_r-} S%flzn © Tx Instruments | Intelligent T
ECM Sombinds Key EPS BCM ABS TCM IPDMER

MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC ¢AN4 - cIRC i 9 | cIRC &l 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN2 | CIRC @i 7

INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - - -

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -

BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3

ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC &R 4 - cIrc i 5 - - CIRC CAN3 -

T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC e/ 4 - - - - - -

IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - - -
MKIB0O789E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
connecteur et faisceau).

o« Connecteur de faisceau M1
« Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

Vérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec-
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du
connecteur de faisceau M1.

BKS007HC

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Connecteur de BCM

DISCONNECT

€

)

19 (R) - 2C (R) . il doit y avoir continuité.
. . . . L (Il TTTTT [TT17 Connecteur de
39 (W) -1C (W) . il doit y avoir continuité. Lol TTTTTTTTI ((\ faisceau SMJ
BON ou MAUVAIS 1939 [TsmJ__ |0 GONNECTOR]
2C, 1C

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

@ |

MKIBO309E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur
de faisceau E101 et les bornes 35 (R), 14 (W) du connecteur fais-
ceau E47 du connecteur de l'actionneur et du dispositif électrique

P et de dispositif
ABS (b0|t|er de commande). Connecteur de faisceau SMJ  électrique ABS
1 (boitier de
2C(R)-35(R) - il doit y avoir continuité. E CI.!(C;ONNECTOM commande)
&S [cunT o] conneCToR]

1C (W) — 14 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour pro-
céder a “SELECTION SYSTEME”", “RESULT AUTO-
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM-
MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-II. Se reporter
a LAN-147, "Procédure de travail".

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

. il doit y avoir continuité.

LAN-162

Connecteur d’actionneur

[Q]

35, 14
——

|

MKIBO790E




SYSTEME CAN (TYPE 5)

[CAN]
Veérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

boitier de commande et c6té faisceau).
Connecteur de I'ECM

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de I'ECM.

Vérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de
faisceau E49 de I'ECM et celle 86 (R) .

94 (R) — 86 (W) - Env. 108 — 132Q

Connecteur dECM

|l Ecm [o]connecToR]|

BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.

PKIAO816E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostique et les bornes suivantes ne sont pas endommagés, pliés ou mal bran-
chés (cbté connecteur et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li;ﬁi
6 (R) -14 (W) : Env. 54 — 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ g T T[T
BON >>Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [ |§ \'\‘| [

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)" affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-147, "Procédure de travail". @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E

LAN-164



SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007HF

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec- s
teur de faisceau M22 des instruments combinés. -
Connecteur des instruments combinés
1(R) -2 (W) : Env. 54 — 66Q P —
AT T T T T T T T2
BON ou MAUVAIS ((“ [T T T T T
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

O

SKIA2378E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Vérification du circuit du botitier d'Intelligent Key
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommagés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et coté faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. m DISCONNECT
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du boitier

BON ou MAUVAIS

d’Intelligent Key )
— : - (el T T/
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q LLIL""' H-H(

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key Q]
et la prise diagnostic.

O

SKIA2405E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]

Vérification du circuit de boftier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS.

DISCONNECT 'c}
2. Vérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- -

teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS.
Connecteur du boitier de commande EPS

8(R) -7 (W : Env. 54 — 66Q (=[]
(R) -7 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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SYSTEME CAN (TYPE 5)
[CAN]
Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 5"5
necteur de faisceau M48 du BCM. Hs. %‘
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
e TTTTTITTT(7
BON ou MAUVAIS BT T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

MKIBO319E
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Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007HJ

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électri-
que ABS (boitier de commande). % 3’;
2. Vérifier la résistance entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con- 1S %’
necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- Actionneur ABS et connecteur du
que ABS (bOTtiel’ de com mande)_ dispositif électrique (boitier de commande)
o
35 (R) — 14 (W) - Env. 54 — 66Q [ G/NIT_ O] CONNECTOR|
14 35
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS @
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif MKIBO7O1E

électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.
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Vérification du circuit du TCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de R g gts»
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . HS. m’
5 (R) - 6 (W) L Env. 54 - 66Q Connecteur de TEM
BON ou MAUVAIS ([ Tcm  |ofconnecToR]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. { Ql J

PKIA0817E
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Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R.

[Q]

SKIA2382E
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Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

« Instruments combinés

- Boitier d'Intelligent Key

o Ordinateur de conduite

. Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
e« TCM (boitier de commande de transmission)
. IPDME/R

o Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-

necteur de faisceau E49 de I'ECM. e
94 (R) — 86 (W) il ne doit pas y avoir continuité. is.

BON ou MAUVAIS Connecteur dECM
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. ECM __ |O]CONNECTOR
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de 86 94

faisceau E101. Q @ ’

PKIA0816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur

de faisceau E49 de I'ECM et la masse. Eé} 5&5

94 (R) — masse il ne doit pas y avoir continuité.
86 (W) — masse : il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur JECM
BON ou MAUVAIS [L_Ecm [ojconnEcTorl|
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. 86, 94

faisceau E101.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de L @_J—l

= o

PKIA0829E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I'lPDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con-

necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- y
gue ABS (boitier de commande). TS. E :]

35 (R) - 14 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Actionneur ABS et connecteur du
nuité dispositif électrique (boitier de commande)

C/UNIT SCONNECTOR
BON ou MAUVAIS | g o] g |

BON >> PASSER A L'ETAPE 5.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Q Q] ‘
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- MKIBO791E
gue ABS (boitier de commande) et le TCM
« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-

necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du connecteur

de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boi- &Eﬁ; 3’3»
Ts. BAT])

tier de commande) et la masse.

35 (R) — Masse . il ne doit pas y avoir continuité. Actionneur ABS et connecteur du dispositif
) ) . ) o électrique (boitier de commande)
14 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. [CIUNT JO] CONNEGTOR]
BON ou MAUVAIS 14, 35
BON >> PASSER A L'ETAPE 6.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @
endommagé, le réparer. e o

MKIBO792E

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri-
gue ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R
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6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % &R
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. brise Osﬁc
BON ou MAUVAIS (T 1T
BON >> PASSER A L'ETAPE 7. | If "\‘I [ ]
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- PKin2077E

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur 5 Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
14 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. [ FL T T TT

[Tl T T 11

el

= PKIA2079E

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est L

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-175, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME",
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur

CONSULT-II. Se reporter a LAN-147, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter & PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.

BKS007HO

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 6) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux BKS007HO

///W Conduite a droite
/

20N

Instruments combinés

Vue avec tableau de bord déposé Vue avec tableau de bord déposé =

— [y osssd

TS/
R~ BCM (moaule E i
de controle de la carrosserie)

Boitier d }—J
cc?rlrtllr?:ange EPs (M23) — | _—1I
Vue avec phare gauche déposé
~

IPDM E/R (module
de distribution

TCM (boitier de
commande

0 N
l( de transmission) compartiment moteur) (E16)
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Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-11
LIGNE DE
LW : HONNEES
: AVEC
@ ORDINATEUR DE
CONDUITE
ORDINATEUR gngR BCM (MODULE DE
DE BORD COMMANDE CONTROLE DE LA
D EPS CARROSSERIE)
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L 48
1 A T R ]
R w R

PAGE
" SUIVAN-
TE
@ w
R w
Izot E101 [iF1]
R W
R W R W R w
[l [es]l [6 1 14 | Il =1l
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | prise | | INSTRUMENTS
ECM DIAGNOSTIC [ |32'0ES RSTRUMENTS | [ COMBINES
E49 COMBINES 122
——— G supen mncood
16[15[14]13[12] 11[10] 9 iE, 1[2]3]2]5T6]7]8 [oroliiz[is[alis[e[17[e[1o[20] SU
8l716]5]4]3]2]1 21]22|23]24]25]26]27|28]29]30[31[32[33]34]35 363738 39] 40 MULTIPLE (SMJ)
W W (E49) - DISPOSITIFS ELECTRIQUES
~]
4] 3] 1]2]3]4]5]6
V23 M28
8[7]6]5 W 7 ] El i £ K7 vy

—

20{19[18[17]16(15] 14]13[12]11]10]2|8]7]|6]5] 4|83
40{39{38{3736(35|34|33]32| 31| 30| 2928)27]26]25)24]23

IN{ S

Al HS.
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Procédure de travail

1. Siles indications de “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION SYSTEME”"
de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM", “ABS”, “T/A” et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS”, “T/A”", et
“IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - l\’{gsgj f/gv ‘:2/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOP[ER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-181, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-181, "FICHE DE CONTROLE",

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.
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6. Passer en revue les coches “v” du tableau de comparaison.

Vérifier le tableau

Rx
(Exemple)
CAN ECM oMb EPS BCM ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR — COMMCAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 [CIRC CANS [ciRccaN 6 [cIRAAN 3| cIR§FAN2[ciRAAN7
EPS Aucune indication| COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 — CIRC CANS CIRMNS — —
BCM Aucuneindication|  — CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 [CIRCCAN 4 — — - cm%Ne [oflt. " SVEE]
ABS Aucurldication| cOMMCAN | CIRCCAN 1 | circcan 2 [CIRCCAN 4 [CIRC CANS - - CIRCCAN3| —
TA — commcAN | ciRccAN 1 | ciRAMAN 2 [cIRAWAN 4 - — - - -
IPDM E/R Aucurfiffdication | commcan_ | circcan 1 | circcans - - CIRC CAN2 — - -

X Convertir

Tableau de comparaison
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME Dlal?n?t?aslnc ?ﬁﬁgﬁgc ECM NSTRAMENTS!|  epg somisec | VPOTCS | oy IPDM E/R
ETA /ABS
MOTEUR _ MAUVAIS | INCONNU — INCONNU | — inconnu [ INOWANU [ incWivu [ inclivu
EPS Aucune indication| MAUVAIS | INconNU | INconnu | inconnu | — _ incqfiu — -
BCM Aucune indicaon| _ — INCONNU | inconnu | INcONNU | — - - iNc@u | iNcWAny
ABS Auculpfication| MAUVAIS | iInconnu | inconnu [ inconnu | inconnu | INCONNU — INCONNU
A — mauvais | inconnu | INCWANU | inagfinu [ — — - - —
|PDM E/R Auculpfidication| MAUVAIS | iInconnu | INconnu — — — INCONNU — —
MKIB1687E

7. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
183, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication | Systéme N | Rx

CONSULT | CAN [Tansmission|  gopm Zit;fgi’:gf EPS BCM ABS TcM | IPDM E/R
MOTEUR - COMM CAN [CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 | CIRC CAN 9|CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3 |CIRC CAN 2 |CIRC CAN 7
EPS Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 |CIRC CAN 2 |CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3
ABS Aucune indication| COMM CAN | CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 |CIRC CAN 5 — — CIRC CAN 3 -
T/A — COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 [ CIRC CAN 4 - - _ _ —_
IPDM E/R Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - — -
Tableau de comparaison

Ecran SELECTION SYSTEME | Piagnostic| Diagnostic INSTRUVEN R
initial transmis ECM  |tosMETA| EPS BCM/SEC | "7 b o TCM IPDM E/R
MOTEUR - MAUVAIS |INCONNU - INCONNU | INCONNU|INCONNU [ INCONNU |[INCONNU [INCONNU
EPS Aucune indication) MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|INCONNU - INCONNU|INCONNU - -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU|INCONNU — - - INCONNU|INCONNU
ABS Aucune indication]| MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|INCONNU [ INCONNU - - INCONNU -
TIA — MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|INCONNU - - - - -
IPDM E/R Aucune indication| MAUVAIS |INCONNU | INCONNU - - INCONNU - - -
Symptémes :

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB1606E

LAN-181



SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]

Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de RESULT
AUTO-DIAG T/A

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG DE
L’IPDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES MOTEUR

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES EPS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES BCM

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES ABS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES T/A

Joindre une copie du
CONTROLE
DE DONNEES DE L’IPDM E/R

MKIB0288E
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RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:
Si “MAUVAIS” s'affiche sur “COMM CAN” en mode “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” du
boitier de commande de diagnostique, remplacer le boitier de commande.

Cas 1:

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-193, "Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

Indication Systeme Tx o " Rx
CONSULT CAN ECM | IO | EPS BCM ABS TCM IPDMER
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 | CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC &N 3 | CIRC 9AN2 | CIRC &N 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC “NS - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC &N 6 | CIRC $AN3
ABS Aucune idcation COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @#N2 | CIRC o/N 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune idcation COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -
MKIBO794E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
de conduite commande BCM TCM
EPS
Prise Instruments A
t di itif
ECM diagnostic combinés dectriqu (botier IPDM E/R
de commande)
MKIB0326E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]
Cas 2:
Veérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-194, "Veérification du circuit de I'ECM".
Indication Systeme Tx = " Rx
CONSULT CAN ECM ”ciﬁfé?:iss EPS BCM ABS TCM IPDMER

MOTEUR - COMM CAN | CIRC AN 1 - CIRC @#N4 | CIRC &N 9 | CIRC @A 6 | CIRC &N 3 | CIRC 4AN2 | CIRC @AN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC &N 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC ¢AN 2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @#N2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/IA - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC 64N 2 | CIRC CAN 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @AN3 - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBO795E

piéce défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Actionneur ABS
Prise Instruments et dispositif IPDM E/R
diagnostic combinés électrique (boitier

de commande)

MKIBO327E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 3:
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-195, "Vérification du circuit de prise diagnostic".

Indication Systeme Tx et " Rx
CONSULT CAN ECM nbigs | EPS BCM ABS TCM IPDVER
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 | CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
EPS Aucune indlcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indfcation - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune inflcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune inflcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -
MKIBO796E
piece défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
de conduite commande BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Instruments Actionneur ABS
t dispositit
ECM combinés élegtriqlzgc:zlc:itier IPDM E/R
de commande)

MKIBO328E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 4:

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-196, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Indication Systeme Tx e " R
CONSULT CAN ECM mbigs | EPS BCM ABS TCM IPDMER
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC @&N4 | CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC /N 4 - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC 6/N 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC &N 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC /N 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -
MKIBO797E
piéce défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
de conduite commanda BCM TCM
EPS
CAN H
CAN L
Prise Actionneur ABS
t dispositit
ECM diagnostic éle:triqlzzo(i!mer IPDM E/R
de commande)
MKIBO329E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 5:

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-197, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Indication Systeme Tx vm— Rx

CONSULT CAN ECM combinds EPS BCM ABS TCM IPDMERR
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 | CIRC M\l 9 [ CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
EPS Aucune inflcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC M\l 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 [ CIRC CAN 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBO798E

: piece défectueuse Ordinat
rdinateur
de conduite BCM TCM
CAN H
CAN L
ECM Prise Instruments Acgfggzgrsﬁfss IPDM E/R
diagnostic combinés électrique (boitier
de commande)

MKIBO330E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]
Cas 6:
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-198, "Vérification du circuit du BCM".
Indication Systeme Tx et " Rx
CONSULT CAN ECM mbies | EPS BCM ABS TCM IPDMER
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 | CIRC CAN 9 | CIRC @/ 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC N 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune idcation - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 [ CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - CIRC AN 2 - - -
MKIBO799E
piéce défectueuse . Boitier de
dOrdlnaéeE[r commande TCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
Pri Instruments Actionneur ABS
rise et dispositif
ECM diagnostic combinés électrique (boitier IPDM E/R

de commande)

MKIBO331E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]

Cas 7:

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-199
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Indication Systeme Tx el " Rx
CONSULT CAN ECM mbirss | EPS BCM ABS TCM IPDMER
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 | CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC &N 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC «NS - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune ingfcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -
MKIBO8OOE
piece défectueuse Ordinat Boitier de
rdinateur
de conduite commande BCM TCM
EPS
Prise Instruments
ECM diagnostic combinés IPDM E/R

MKIBO332E

LAN-189




SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]
Cas 8:
Vérifier le circuit du TCM Se reporter & LAN-200, "Vérification du circuit du TCM".
Indication Systeme T et " Rx
CONSULT CAN ECM ”csor"‘]‘gl‘fg: EPS BCM ABS TCM IPDMER
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 | CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC AN 2 | CIRC CAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC §AN 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC $AN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC &N 1 | CIRC ¢&N2 | CIRC oA\ 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -
MKIB0O801E
piéce défectueuse . Boitier de
Ordlnateyr commande BCM
de conduite EPS
Prise Instruments Ao
t di itif
ECM diagnostic combinés dectriauo (boltier IPDM E/R

de commande)

MKIBO333E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]
Cas 9:
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-201, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Indication Systeme Tx el " Rx
CONSULT CAN ECM ';so ;ﬂ‘:gss EPS BCM ABS TCM IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 | CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC &N 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC $AN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune ingfcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -
MKIB0802E
piece défectueuse Ordinat Boitier de
rainateur
de conduite commande BCM TCM
EPS
>/ CAN H
>/ CAN L
A Actionneur ABS
ECM Prise Instruments et dispositif
diagnostic combinés électrique (boitier

de commande)

MKIBO334E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Cas 10:

Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-202, "Vérification du circuit de_communication
CAN".

Indication Systeme Tx et " Rx

CONSULT CAN ECM “cf)r’]:‘;‘::ss EPS BCM ABS TCM IPDMER
MOTEUR - COMM CAN | CIRC &N 1 - CIRC ¥&N4 | CIRC &N 9 | CIRC &N 6 | CIRC &N 3 | CIRC 9AN2 | CIRC o 7
EPS Aucune indlcation | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 - -
BCM Aucune indlcation - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune inglcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC &N 1 | CIRC 9AN2 | CIRC &N 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune inglcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - - -

MKIB0O803E

Cas 11:

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-
ter & LAN-205, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Indication Systeme Tx o " Rx

CONSULT CAN ECM ”csor';';‘negss EPS BCM ABS TCM IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 | CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @&N2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC $&N3 - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC &N 2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC 64N 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @AN3 - - CIRC CAN 2 - - -

MKIB0O80O4E

Cas 12:

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a
LAN-205, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Indication Systeme Tx vm—— Rx

CONSULT CAN ECM combins EPS BCM ABS TCM IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN4 | CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 7
EPS Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC ¢N2 CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 | CIRC “Na - -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC ¢ 2 | CIRC CAN 4 - - - CIRC &N 6 | CIRC CAN3
ABS Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC ¢N2 CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - CIRC CAN3 -
T/A - COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @/N 2 | CIRC CAN 4 - - - - -
IPDM E/R Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC ¢N3 - - CIRC CAN 2 - - -

MKIBOB0O5E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)

[CAN]
Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

e« Connecteur de faisceau M1
e« Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrble de la carrosserie)

2. Vérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec- X omeer %
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du O E} opms\l
connecteur de faisceau M1. 1S. m’

19 (R) - 2C (R) il doit y avoir continuité. connectour de BOM )
. . . . L. [ TTTTT [1T117 Connecteur de
39 (W) —1C (W) . il doit y avoir continuité. LR TTTTTTTT] L(\ faisceau SMJ
BON ou MAUVAIS 4888 [smJ__[ofconnecTon]
BON  >>PASSER A L'ETAPE 3. & 18
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. [l
MKIBO309E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur oscomeet %

de faisceau E101 et les bornes 35 (R), 14 (W) du connecteur fais- L E} S _ P\ '

ceau E47 du connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique L %’ e i pctionneur

ABS (bOTtier' de commande). Connecteur de faisceau SMJ  électrique ABS

=1 (boitier de
2C (R) - 35 (R) - il doit y avoir continuité. S ZCI'!gONNECTOM commande)
1C (W) — 14 (W) il doit y avoir continuité. —=—  [cuNT 35|°|1<j°NNECT0F*|
BON ou MAUVAIS = '
BON >> Brancher & nouveau tous les connecteurs pour pro- @ ’
céder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO- i
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM- _ MKIBOT90E _

MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-II. Se reporter
a LAN-179, "Procédure de travail.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-193



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

DISCONNECT &
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de E} 0’5
hs. %‘

faisceau E49 de 'ECM et celle 86 (R) .
Connecteur ’'ECM

94 (R) — 86 (W) : Env. 108 - 132Q ,__

BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @

I'ECM.

PKIAO0816E
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SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]
Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (c6té
connecteur et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ A4 T T 11
BON >> Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [TeINJ L]

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-179, "Procédure de travail". @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E

LAN-195




SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]
Vérification du circuit des instruments combinés BKs007HW
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E

LAN-196



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Vérification du circuit de boftier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS.

DISCONNECT 'c}
2. Vérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- -

teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS.
Connecteur du boitier de commande EPS

8(R) -7 (W : Env. 54 — 66Q (=[]
(R) -7 (W)
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E

LAN-197




SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]
Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. \Veérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 5"5
necteur de faisceau M48 du BCM. Hs. %‘
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
e TTTTTITTT(7
BON ou MAUVAIS BT T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

MKIBO319E

LAN-198



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (bofitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007HZ

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-

mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'actionneur et du dispositif électri-
que ABS (boitier de commande). % 3’;
2. Vérifier la résistance entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con- 1S %’
necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- Actionneur ABS et connecteur du
que ABS (bOTtiel’ de com mande)_ dispositif électrique (boitier de commande)
o
35 (R) — 14 (W) - Env. 54 — 66Q [ G/NIT_ O] CONNECTOR|
14 35
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS @
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif MKIBO7O1E

électrique ABS (boitier de commande) et le TCM.

LAN-199



SYSTEME CAN (TYPE 6)
[CAN]

Vérification du circuit du TCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du TCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du TCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 5 (R) du connecteur de R g gts»
faisceau E105 du TCM et 6 (W) . HS. m’
5 (R) - 6 (W) L Env. 54 - 66Q Connecteur de TEM
BON ou MAUVAIS ([ Tcm  |ofconnecToR]|
BON >> Remplacer le TCM. 5 6
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R. { Ql J

PKIA0817E
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Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le TCM et I''PDM E/R.

[Q]

SKIA2382E
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Veérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté

module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).
ECM

Instruments combinés

Ordinateur de conduite

Boitier de commande EPS

BCM

Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -

TCM (boitier de commande de transmission)

IPDM E/R

Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-
necteur de faisceau E49 de I'ECM. %‘i’l é;’,.°
94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir conti- i, %’
nuité. Connecteur ’ECM
BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 86 94
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de
faisceau E101. @

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Veérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur a
de faisceau E49 de 'ECM et la masse. .' -\
. . . o Hs. ]
94 (R) — masse il ne doit pas y avoir continuité. Eé} M‘
86 (W) — masse il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur ’ECM
BON ou MAUVAIS |L_Ecm O] connecToRl|
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. 88, 94
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de @
faisceau E101. | '
- PKIA0829E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de TCM

Connecteur de I'lPDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con-

necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- y
gue ABS (boitier de commande). TS. E :]

35 (R) - 14 (W) . il ne doit pas y avoir conti- Actionneur ABS et connecteur du
nuité dispositif électrique (boitier de commande)

C/UNIT SCONNECTOR
BON ou MAUVAIS | g o] g |

BON >> PASSER A L'ETAPE 5.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Q Q] ‘
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri- MKIBO791E
gue ABS (boitier de commande) et le TCM
« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-

necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du connecteur

de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boi- &Eﬁ; 3’3»
Ts. BAT])

tier de commande) et la masse.

35 (R) — Masse : il ne doit pas y avoir continuité. Actionneur ABS et connecteur du dispositif
) ) ) . . électrique (boitier de commande)
14 (W) — masse il ne doit pas y avoir continuité. [CIUNT JO] CONNEGTOR]
BON ou MAUVAIS 14, 35
BON >> PASSER A L'ETAPE 6.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est @
endommagé, le réparer. e o

MKIBO792E

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électri-
gue ABS (boitier de commande) et le TCM

« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier électrique (boitier de commande) et le con-
necteur de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R
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6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de controle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % E-'Ei
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS TR [T
BON >> PASSER A L'ETAPE 7. [TeINJI 11
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Y2
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1 ,
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- __ Pineorze

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Veérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic

14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir continuité. EEZEEEE
6
BON ou MAUVAIS [ 16l [T L1

6. 14
BON >> PASSER A L'ETAPE 8.

—_
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est t
= PKIA2079E

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-205, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME”,
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur
CONSULT-II. Se reporter a LAN-179, "Procédure de travail".

MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR "ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants

VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.

o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de 'ECM.

BKS00714

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 7) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

//\/y b Conduite a droite
ECM / A ;; N/

Instruments combinés @

= Vue ave'c tableau dE borg déposé

Cf
I8
oD

=] — (=

Oo
o

= Actionneur ABS et

IPDM E/R (module
de distribution
d’alimentation intelligent

compartiment moteur)

Y BCM (module de
contréle de la carrosserie)
o —

MKIBO833E
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Schéma de cablage — CAN —

LAN-CAN-13

@ © AVEC ORDINATEUR'

DE CONDUITE
BCM :
ORDINATEUR BOITIER DE ( -
DE BORD COMMANDE (MODULE DE
EPS CONTROLE DE LA

CARROSSERIE)
CAN-L

- CAN-H

PAGE
" SUIVAN-
TEC
.\ E>
R w R w R w
61 I Fil 2 21 51
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | | CAN-H CAN-L |BOITIER
ECM PRISE INSTRUMENTS D’INTELLIGENT
15 DIAGNOSTIC BOITIER DE COMMANDE DES| | COMBINES KEY :
INSTRUMENTS COMBINES 153
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
e[l [E[ OO\ o 1[2]3]a]5T6]7]8 o Trolwi2[aflwE[e[7[8[1o[20] s (1) -SUPER RACCORD
8|7|6|5|4|3|2|1 W 21]22|23]24]25|26|27]28|29]30]31]32|33|34]35|36|37] 38| 39|40 W MULTIPLE (SMJ)
(E49) - DISPOSITIFS ELECTRIQUES
[41=3] 1]2]3T4]5]6
M28

8|7]6]5 W 7[s[oTiofi12] 5

pofis[ie[ e ts 143 r2[iio[o [8[7[6 S [4[3[2 [1]| (s N

40[so]se]a7]as[s[34] 3]sz s1]0es]e8[er]e6 |es eafesfealet]| "

HABAHRHEBEDEBEDRBLBHEES N

21]e2]2s]24]s[26]27]28]es[sosT]s2]3 a4 s 3657 [sefse 4] | ==
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LAN-CAN-14

I : LIGNE DE
DONNEES

<Zprmc[2chR )
PAGE :
PRECEDENTE QuD:iEd
L]
w w e @
R w R W
|3.5 [ I 12 | J 52 1 J 58 | IPDM E/R (MODULE
- ] | ACTIONNEUR ET DISPOSITIF X 1] [oE DIsTRIBUTION
CAN-H — CAN-LI | B eCTRIQUE DABS CAN-H — CAN-L 15 A IMENTATION
(BOITIER DE COMMANDE) INTELLIGENT
1 COMPARTIMENT
MOTEUR) (CPU)
E16,

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
-SUPER RACCORD

MULTIPLE (SMJ)
E16
w HS.

._I [ —)
|51]52]53]54]55!
60|61

n
l46|45|44|43l42|41|40|39|38|37|36|35|34|33|32|31|30|29|28|27|26|§
25[24{23]22(21]20{19]18[17]16]15]14]13]12]11]10|9]8]7]6]5 41812 1]
=] u
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Procédure de travail

1. Siles indications de “INTELLIGENT KEY”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran
“SELECTION SYSTEME"” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”",
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY", “EPS”,
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - l\’{gsgj f/gv ‘:2/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOP[ER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-211, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-211, "FICHE DE CONTROLE".

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.
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6.

7.

Passer en revue les coches “

v” du tableau de comparaison.

(Exemple)

Vérifier le tableau

. Rx
g‘gﬁgﬁﬂ- Systéme Transmission Instruments
CAN ECM oMb EPS BCM ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR Aucune indication| coMm cAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 [ CIRC CAN 3 — CIRC CAN4 |CIRC CAN2| INCONNU [CIRC CAN7
EPS Aucune indication| COMMCAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 [ CIRC CAN 4 — CIRC CANS |CIRC CAN3 — —
BCM Aucune indication| COMMCAN | CIRCCAN 1 | CIRC CAN 2 |CIRC CAN 4 — — = INCONNU | CIRC CAN3
ABS Aucune indication| COMMCAN | CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 - - - - - -
Aucune indication| COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - — CIRC CAN2 — — —
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN [ CIRCCAN 1 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 — — —
X Convertir
Tableau de comparaison
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME D'alel'i‘t;sl"c Dt';?]';‘r’:i‘s'c eow | rerens] o sowsee 190608 [ [ oom em
ETA /ABS
MOTEUR Aucune indication| MAUVAIS INCONNU - INCONNU - INCONNU | INCONNU_| INCONNU | INCONNU
EPS Aucune indication | MAUVAIS INCONNU INCONNU INCONNU — INCONNU | INCONNU_| INCONNU -
BCM Aucune indication| MAUVAIS INCONNU INCONNU INCONNU - - - INCONNU__| INCONNU
ABS - MAUVAIS INCONNU INCONNU - — - - INCONNU -
Aucune indication| MAUVAIS INCONNU INCONNU - - INCONNU - INCONNU =
IPDM E/R Aucune indication| MAUVAIS — — INCONNU - INCONNU -
MKIB1688E

En fonction des résultats de la fiche de contréle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
213, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication Systeme Tr issi Instruments | |ntelli tRX

ransmission ntelligen

CONSULT CAN ECM combinds Ke% EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR — COMM CAN [CIRC CAN 1 — CIRC CAN 4 — CIRC CAN 9[CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3 |CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 — — CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1|CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 — - - CIRC CAN3
ABS [Aucune indication | COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 — CIRC CAN 5 - - —
IPDM E/R Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN 2 - —
Tableau de comparaison

Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic| Diagnostic T B e VDC/TCS
initial transmis ECM TOS/M ET A- I-KEY EPS BCM/SEC /ABS IPDM E/R

MOTEUR — MAUVAIS | INCONNU - INCONNU — INCONNU|INCONNU [ INCONNU|INCONNU
INTELLIGENT Aucune indication| MAUVAIS |INCONNU | INCONNU|INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication| MAUVAIS [INCONNU | INCONNU [INCONNU - - INCONNU [INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU/|INCONNU [INCONNU —_ - - INCONNU
ABS Aucune indication| MAUVAIS | INCONNU | INCONNU [INCONNU - INCONNU - - -
IPDM E/R Aucune indication| MAUVAIS |INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
Symptémes :

Joindre une copie de

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME SELECTION SYSTEME

MKIB1607E

LAN-211



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]

Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
d'INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG de
I''PDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
d’INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES EPS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES BCM

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES ABS

Joindre une copie du
CONTROLE
DE DONNEES de I'lPDM

MKIB0296E
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RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:
Si “MAUVAIS” s'affiche sur “COMM CAN” en mode “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” du
boitier de commande de diagnostique, remplacer le boitier de commande.

Cas 1:

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-223, "Vérifier |le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent ™
NSULT AN
CONSU C ECM combinds Key EPS BCM ABS IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC &N 3 | CIRC @/ 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC &N 3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN5 - - - CIRC /AN 3
ABS Aucune indlcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 - - -
IPDM E/R Aucune inflcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN2 - -
MKIBO8O7E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
d " madeytr commande BCM
e conduite EPS
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments ) : t dispositif
ECM diagnostic combinés dinteligent lctiaue (ot IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0O335E
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Cas 2:
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-224, "Veérification du circuit de I'ECM".
Indication Systeme Tx el " Ieligent Rx
CONSULT CAN ECM nstruments | - Iniefigen EPS BCM ABS IPDME/R
combinés Key

MOTEUR - COMM CAN | CIRC AN 1 - CIRC $AN4 - ciRc AN 9 | ciRc eAN 6 | CIRC AN 3 | CIRC AN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC &N 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @AN2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC @&N2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @AN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC $AN3 - - - CIRC CAN 2 - -

MKIB0O808E

piece défectueuse . Boitier de
;Drdlnactjeytr commande BCM
e condulte EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments s " dispositif
diagnostic combinés d Intelllgent éleittriqlzzc;zlgitier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0O336E

LAN-214



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]
Cas 3:
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-225, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent ~
CONSULT CAN
Su ECM ombings ey EPS BCM ABS IPDMER
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune idcation COMM CAN | CIRC CAN1 [ CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune ilﬂcation COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 -
BCM Aucune inflcation - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune indlcation | COMM CAN | GIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - -
IPDME/R Aucune iJcation COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - -
MKIBO809E
. piece défectueuse Ordinat Boitier de
d " madeytr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
Boitier Action!-leur ABS
ECM Instruments dintelligent oo dpostt IPDM E/R
Key de commande)
MKIBO337E

LAN-215



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 4:

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-226, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent ™
CONSULT CAN ECM combins Key EPS BCM ABS IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC $AN4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC &N 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC AN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC &N 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC /N 4 - CIRC CAN 5 - - -
IPDME/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - -
MKIBO810E
piece défectueuse . Boitier de
;Drdlnactjeytr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
Prise Boitier Actionﬁeur ABS
ECM diagnostic d'Intelligent dloctiann pofter IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0338E

LAN-216



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 5:
Vérifier le circuit du boitier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-227, "Vérification du circuit du boitier d'Intelli-
gent Key".

Indication Systeme Tx Instruments | Intelligent -
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune inffcation | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN 3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC M\l 5 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN2 - -
MKIBO811E
: piece défectueuse Ordinat Boitier de
p r '”adel.’tr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
Pri Inst t Actionneur ABS
rise nstruments et dispositif
ECM diagnostic combinés e'j:‘:g;fn mgff IPDM E/R
MKIBO339E

LAN-217



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 6:

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-228, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent ~
NSULT AN
CONSU C ECM combings Key EPS BCM ABS IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC &N 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indfcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC N 5 - - -
IPDME/R Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - -
MKIB0812E
piéce défectueuse Ordinateur BCM
de conduite
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments s . t dispositif
ECM diagnostic combings d'Intelligent electriqu (botier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0340E

LAN-218



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]
Cas 7:
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-229, "Vérification du circuit du BCM".
Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent ™
CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC CAN 9 | CIRC &N 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC M\l 2 - -
EPS Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC MN 5 | CIRC CAN3 -
BCM Aucune indlcation - CIRC CAN 1 [ CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC AN 2 - -
MKIB0813E
- piece défectueuse ) Boitier de
Ordlnateyr commande
de conduite EPS
CAN H
CAN L
) Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , . dispositif
ECM diagnostic combinés d'Intelligent élecet‘ﬁq'f.gc’(i';mer IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0341E

LAN-219



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]

Cas 8:

Veérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-230
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Indication Systeme Tx st " Ieligent Rx
CONSULT CAN ECM | mstumenis | niefigen EPS BCM ABS IPDME/R
combinés Key
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC AN 3 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC @AN 3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN5 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune inflcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN2 - -
MKIBO814E
piece défectueuse . Boitier de
(?rd'naéef’tr commande BCM
e conduite EPS
>< CAN H
Boitier
Prise Instruments s .
ECM diagnostic combinés d Int:(l_}ll;;ent IPDM E/R

MKIB0342E

LAN-220



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]
Cas 9:
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-231, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent ~
NSULT AN
CONSUI C ECM combinds Key EPS BCM ABS IPDMER
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC MN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN 3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 [ CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN5 - - - CIRC ¢\ 3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN5 - - -
IPDM E/R Aucune idcation COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN2 - -
MKIBO815E
- piece défectueuse Ordinat Boitier de
p r '”adel.’tr commande BCM
e conduite EPS
>< CAN H
>< CAN L
X Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments ) " et dispositif
ECM diagnostic combinés dintelligent Electrique (boitier
Key de commande)
MKIB0343E

LAN-221



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Cas 10:

Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-232, "Vérification du circuit de_communication
CAN".

Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent ™

CONSULT CAN ECM Sombinds Key EPS BCM ABS IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC &N 1 - CIRC $AN4 - cIRc &N 9 | cIRc eAN 6 | CIRC AN 3 | CIRC o 7
INTELLIGENT KEY | Aucune inflcation | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indlcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN3 -
BCM Aucune inglcation - CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune indlcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - -
IPDME/R Aucune inglcation | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN3 - - - CIRC CAN 2 - -

MKIB0816E

Cas 11:

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-
ter & LAN-235, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Indication Systeme Tx Instruments | Intelligent ™

CONSULT CAN ECM combings Key EPS BCM ABS IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 - CIRC CAN 9 | CIRC CAN 6 | CIRC CAN 3 | CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN1 | CIRC &N 4 | CIRC CAN'3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @&N2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC $AN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC ¢N2 CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC @&N2 | CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 [ CIRC «NS - - - CIRC CAN 2 - -

MKIBOBL7E

Cas 12:

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a
LAN-235, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Indication Systéme Tx Instruments | Intelligent ™

CONSULT CAN ECM combinds Key EPS BCM ABS IPDME/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC $AN4 - CIRC &N 9 | CIRC &N 6 | CIRC CAN 3 | CIRC $AN7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5 | CIRC CAN 3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN5 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | SystemeCAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC /N 4 - CIRC ¥AN5 - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN2 - -

MKIB0818E

LAN-222



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]
Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

e« Connecteur de faisceau M1
e« Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contréle de la carrosserie)

Vérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec- mscomw % O %
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du . ]
connecteur de faisceau M1.
19 (R) — 2C (R) - il doit y avoir continuité. connegtour do BCM
. . . . . (Dol TTTTT [ ] // Connecteur de
39 (W) -1C (W) . il doit y avoir continuité. Lol [T [T l [ T I faisceau SMJ
BON ou MAUVAIS 1938 ™"5My |0 coNNECTOR]
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. &5
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. [Ql ‘

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur cagneer
de faisceau E101 et les bornes 35 (R), 14 (W) du connecteur fais- . '
ceau E47 du connecteur de l'actionneur et du dispositif électrique goggg‘fstgg;ﬁi}ac"o"”e“f
ABS (boTtier de Commande)_ Connecteur de falsceau SMJ électrique ABS
1 (boitier de
2C (R) - 35 (R) il doit y avoir continuité. [_swJ ZCI‘!EONNECTORI commande)
1C (W) — 14 (W) - il doit y avoir continuité. —=— [ cuNT SE!OLEONNECTORl
BON ou MAUVAIS =
BON >> Brancher & nouveau tous les connecteurs pour pro- @ ’
céder a “SELECTION SYSTEME", “RESULT AUTO-
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM- MKIBO790E

MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-IIl. Se reporter
a LAN-209, "Procédure de travail.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-223



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

DISCONNECT &
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de E} 0’5
hs. %‘

faisceau E49 de 'ECM et celle 86 (R) .
Connecteur ’'ECM

94 (R) — 86 (W) : Env. 108 - 132Q ,__

BON ou MAUVAIS ([ Ecm o] connecTor||
BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @

I'ECM.

PKIAO0816E

LAN-224



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]
Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (c6té
connecteur et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ A4 T T 11
BON >> Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [TeINJ L]

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-209, "Procédure de travail". @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E

LAN-225




SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]
Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E

LAN-226



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]
Vérification du circuit du boitier d'Intelligent Key
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommageés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. &, X
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du botier

BON ou MAUVAIS h

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key
et la prise diagnostic.

d’Intelligent Key |_“
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q uelLsHIH IH l/(/
[Q]

SKIA2405E

LAN-227



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E

LAN-228



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007IF

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

LAN-229



SYSTEME CAN (TYPE 7)

[CAN]
Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). % 3@
2. Vérifier la résistance entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con- 1S. m’
necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- Actionneur ABS et connecteur du

que ABS (bOTtiel’ de commande). dispositif électrique (boitier de commande)

35 (R) — 14 (W) - Env. 54 — 660 |__C/UNIT _|O] CONNECTOR|
14 35

BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS @
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur ABS, le dispo- MKIBO791E
sitif électrique (boitier de commande) et I''PDM E/R.

LAN-230



SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]
Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM E/R. @

SKIA2382E

LAN-231




SYSTEME CAN (TYPE 7)
[CAN]

Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

- Boitier d'Intelligent Key

o Ordinateur de conduite

o Boitier de commande EPS

« BCM
« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
. IPDME/R

o Entre 'ECM et I'PDM E/R
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-

necteur de faisceau E49 de 'ECM. E}J g‘nﬁ

94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir continuité.

BON ou MAUVAIS Connecteur ’ECM

BON >> PASSER A L'ETAPE 3. |L_EcM [0 cONNECTOR]|
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de 86 94
faisceau E101. Q @ ’

PKIA0816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur a
de faisceau E49 de I'ECM et la masse. el g &P
o | MER
94 (R) — masse il ne doit pas y avoir continuité.
86 (W) — masse il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur ’ECM
BON ou MAUVAIS [ Ecm [o|connEcTOR||
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. 88, 94
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de @
faisceau E101. | '
- PKIA0829E
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con-
necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- % (ft..
que ABS (boitier de commande). T.S. %’ '

35 (R) — 14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Actionneur ABS et connecteur du
dispositif électrique (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS

[ cuniT iaiCONNECTOR|
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. 12 35
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est

endommagé, le réparer. . Q] ’
o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier

électrique (boitier de commande) et le connecteur MKIBO791E

de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du connecteur ooy o %
de faisceau E47 de I'ECM et la masse. Eé} 5’3»’
35 (R) — Masse . il ne doit pas y avoir continuité. - ]
. . . . L Actionneur ABS et connecteur du dispositif
14 (W) — masse il ne doit pas y avoir continuité. électrique (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS [ cuNiT iaiCONNECTORI
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. 24,35
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @ﬂ
« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier L 1
électrique (boitier de commande) et le connecteur  MKiB7e2E

de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

LAN-233
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6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % &R
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. brise Osﬁc
BON ou MAUVAIS (T 1T
BON >> PASSER A L'ETAPE 7. | If "\‘I [ ]
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- PKin2077E

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur 5 Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
14 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. [ FL T T TT

[Tl T T 11

el

= PKIA2079E

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est L

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-235, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME",
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur

CONSULT-II. Se reporter a LAN-209, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter & PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR “ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants
VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.
o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de I'ECM.

BKS007IK

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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SYSTEME CAN (TYPE 8) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

W Conduite & droit
o S/
ECM /\
“

Instruments combinés

Vi | ¢ 5 Vue avec tableau de bord déposé—— —
Qrginateur de conduite / ue avz'ec tableau \d/e bo;d déposé b oo =

BCM (module de contrélérd,ezla:l

_carrosserie) —1) )

IPDM E/R {module
de distribution

MKIBO834E
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Schéma de cablage — CAN —

BKS007IN

LAN-CAN-15

W LIGNE DE DONNEES

<ND> : Avec orDINATEUR
DE CONDUITE

ORDINATEUR DE BOITIER DE BCM (MODULE DE
BORD COMMANDE CONTROLE DE LA
EPS CARROSSERIE)
CAN-H CAN-L M23 CAN-H CAN-L W48

R W

sl

PAGE
Sul-
VANTE

R w R w
[e1 [l 1 [
CAN-H CAN-L ECM CAN-H CAN-L [pRiSE I I INSTRUMENTS
DIAGNOSTIC COMBINES
E49 153

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
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LAN-CAN-16

I : LIGNE DE
DONNEES

<::1PIRII1@EIPIR o
PAGE T
PRECEDENTE
MD;EioD
4‘!['“’.1EEI.VV e @
R w R w

' ! T I IPDM E/R (MODULE
TR GARL||/STOMIELR T 08P0STE [Tl ——gar | b hariuTon
DE COMMANDE) D'ALIMENTATION
INTELLIGENT
E47 COMPARTIMENT
MOTEUR)
E16

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
() -SUPER RACCORD
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E16
w HS.

._I/\
|51]52]53]54]55!

60|61
n n
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Procédure de travail

1. Siles indications de “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION SYSTEME”"
de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS” et “IPDM
E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS” et “IPDM
E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - l\’{gsgj f/gv ‘:2/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOP[ER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-241, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-241, "FICHE DE CONTROLE",

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.
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6.

7.

Passer en revue les coches “

v” du tableau de comparaison.

Vérifier le tableau
Exempl Rx
( emp e) Indication Systéme o
CONSULT CAN | Transmission ECM Instruments EPS BCM ABS IPDM E/R
combinés a 2
MOTEUR - COMMCAN | CIRCCAN 1 - CIRCCAN 4 | CIRCCANY [ ciRccaN 5 | ciRAaNs | CIROWAN 7
EPS Aucuneindication| COMMCAN [ circcan 1 | ciRccan 2 | CIRCCAN 4 — CIRCCAN 5 | circWAN 3 -,
BCM Aucune ingication — CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 | CIRCCAN 4 — — — cIRAfAN 3
ABS Aucundflication | COMMCAN | CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 | CIRCCAN 4 | CIRC CAN6 - - -
IPDM E/R Aucurfjfidication| COMM CAN CIRCCAN 1 | CIRCCAN3 — — CIRC CAN 2 — —
i Convertir
Tableau de comparaison
Diagnostic regu
Diagnostic Diagnostic
Ecran SELECTION SYSTEME VDC/TCS
cran Initial transmis ECM INSTRUMENTS/ EPS BCM/SEC IPDM E/R
META /ABS .
MOTEUR — MAUVAIS INCONNU - INCONNU INCONNU INCONNU INCWANU inc@fu
EPS Aucune indication | MAUVAIS INCONNU INCONNU INCONNU — INCONNU INCRANU -,
BCM Aucune ingication - INCONNU | INCONNU [ INCONNU - - - incfiu
ABS Wi MAUVAIS INCONNU INCONNU INCONNU INCONNU - - -
IPDM E/R AucuMdlcanon MAUVAIS INCONNU INCONNU - - INCONNU - -
MKIB1689E

En fonction des résultats de la fiche de contréle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
243, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication Systeme Tr issi Instruments =
ransmission

CONSULT CAN ECM combings EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR - COMM CAN [CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 | CIRC CANS |CIRC CAN 6 [CIRC CAN 3 [CIRC CAN 7
EPS Aucune indication| COMM CAN |CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 — CIRC CAN 5 |CIRC CAN 3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1|CIRC CAN 2 |CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune indication| COMM CAN |CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 [CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1|CIRC CAN3 - - CIRC CAN 2 - -
Tableau de comparaison

Diagnostic | Diagnostic Diagnostic gy
Ecran SELECTION SYSTEME initial transmis ECM 1[’\10581/-54UEM‘F’/\‘\ £Ps BCM/SEC VI:;/(\:/BTSCS |PDM E/R

MOTEUR — MAUVAIS |INCONNU| ~ —  [INCONNU|INCONNU |INCONNU | INCONNU [INCONNU
EPS Aucune indication]| MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|[INCONNU - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucune indication — INCONNU | INCONNU|INCONNU — - - INCONNU
ABS Aucune indication]| MAUVAIS [INCONNU [ INCONNU|INCONNU | INCONNU - - -
IPDM E/R Aucune indication| MAUVAIS |INCONNU [ INCONNU - - INCONNU - -
Symptémes:

Joindre une copie de

SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de

SELECTION SYSTEME

MKIB1608E
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Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG de
'IPDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES MOTEUR

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES EPS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES BCM

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES ABS

Joindre une copie du
CONTROLE
DE DONNEES de I'lPDM E/R

MKIBO304E
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RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
NOTE:

Si “MAUVAIS” s'affiche sur “COMM CAN” en mode “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” du
boitier de commande de diagnostique, remplacer le boitier de commande.

Cas 1:

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-252, "Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

Indication Systeme Tx Inst n Rx
CONSULT CAN ECM nstruments EPS BCM ABS IPDM E/R
combinés
MOTEUR - COMM CAN CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 CIRC CAN 9 CIRC CAN 6 CIRC AN3 CIRC @l 7
EPS Aucune indication | COMM CAN CIRC CAN1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 CIRC A3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 CIRC CAN2 CIRC CAN 4 - - - CIRC @i 3
ABS Aucune ingleation | COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune inglcation | COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - -
MKIB0820E
: piece défectueuse Ordinateur C%(r):]ﬁr:;:fe BoM
de conduite EPS
Pri Inst i Actionneur ABS
rise nstruments t dispositif
ECM diagnostic combinés é'ez‘fio:jziﬂolmef IPDM E/R
de commande)
MKIBO344E
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Cas 2:
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-253, "Vérification du circuit de I'ECM".
Indication Systeme Tx Instruments
NSULT AN
CONSU ¢} ECM ombings EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR - COMM CAN | CIRC &N 1 - creefia | creefio | crecede | creefis | crcedli7
EPS Aucune indication | COMMCAN | CIRCCAN1 | CIRCef2 | CIRCCAN4 - CIRCCAN5 | CIRCCAN3 -
BCM Aucune indication - CRCCANI | CIRCefi2 | CIRCCAN4 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune indication | COMMCAN | CIRCCAN1 | CIRC@AN2 | CIRCCAN4 | CIRCCANS - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMMCAN | CIRCCAN1 | CIRC #AN3 - - CIRC CAN 2 - -
MKIB0821E
piece défectueuse Ordinateur C%?nitriﬁ;:;e BCM
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Actionneur ABS
Prise Instruments et dispositif IPDM E/R

diagnostic

combinés

électrique (boitier
de commande)

MKIBO345E
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Cas 3:
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-254, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
Indication Systeme Tx st r Rx
CONSULT CAN ECM nstruments EPS BCM ABS IPDM E/R
combinés
MOTEUR - COMM CAN CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 CIRC CAN 9 CIRC CAN 6 CIRC CAN3 CIRC CAN 7
EPS Aucune ingfbation | COMM CAN CIRC CAN1 CIRCCAN2 | CIRCCAN4 - CIRCCAN5 | CIRC CAN3 -
BCM Aucune ingfeation - CIRC CAN 1 CIRCCAN2 | CIRCCAN4 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune ilJcation COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune ingfation | COMMCAN | CIRCCAN1 | CIRCCAN3 - - CIRC CAN2 - -
MKIB0822E
piece défectueuse Ordinateur C%(r):]ﬁr:;:fe BoM
de conduite EPS
CAN H
CAN L
b Inst i Actionneur ABS
rise nstruments et dispositif
ECM : diagnostic combinés électrique (boftler IPDM E/R
g B de commande)
MKIB0346E
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Cas 4:
Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-255, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

Indication Systeme Tx mp—— Rx
CONSULT CAN ECM combinés EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR - COMM CAN CIRC CAN 1 - CIRC &l 4 CIRC CAN 9 CIRC CAN 6 CIRC CAN3 CIRC CAN 7
EPS Aucune indication COMM CAN CIRC CAN1 CIRC CAN 2 CIRC &Afi 4 - CIRC CAN 5 CIRC CAN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 CIRC CAN2 CIRC &/ 4 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune indication COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 2 CIRC ¢AN4 CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune indication COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - -
MKIBO823E
piece défectueuse Ordinateur C%?ni?;:;e sou
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Prise Actionneur ABS
" t dispositf
ECM diagnostic ectrique (botir IPDM E/R
de commande)
MKIBO347E
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Cas 5:

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-256, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

Indication Systeme Tx P mp—— Rx
L
CONSULT CAN ECM combinés EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR - COMM CAN CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 CIRMAN 9 CIRC CAN 6 CIRC CAN3 CIRC CAN 7
EPS Aucunggfiication COMM CAN CIRC CAN1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 CIRC CAN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 CIRC CAN2 CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune indication COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 2 CIRCCAN 4 CIRCJAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune indication COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - -
MKIBO824E
: piece défectueuse Ordinateur .
de conduite
CAN H
CAN L
Prise Inst i Actionneur ABS
nstruments t dispositif
ECM diagnostic combinés ele;rio:jzoélolmer IPDM E/R
de commande)
MKIBO348E
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Cas 6:
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-257, "Vérification du circuit du BCM".

Indication Systeme Tx Fem—— Rx

CONSULT CAN ECM combings EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR - COMM CAN CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 CIRC CAN 9 CIRC ¢ 6 CIRC CAN3 CIRC CAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN CIRC CAN1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 - CIRC &N 5 CIRC CAN3 -
BCM Aucune iJcation - CIRC CAN 1 CIRC CAN2 CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune indication COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 3 - - CIRC W\l2 - -

MKIB0825E
piece défectueuse Ordinateur C%?nitriﬁ;:;e
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Prise Inst i Actionneur ABS
nstruments t dispositif
ECM diagnostic combinés lectrque (bolter IPDM E/R
de commande)
MKIB0349E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]

Cas 7:

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-258
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

Indication Systeme Tx st n Rx
CONSULT CAN ECM nstruments EPS BCM ABS IPDM E/R
combinés
MOTEUR - COMM CAN CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 CIRC CAN 9 CIRC CAN 6 CIRC $AN3 CIRC CAN 7
EPS Aucune indication COMM CAN CIRC CAN1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 CIRC $AN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 CIRC CAN2 CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune ingflation COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune indication COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - -
MKIB0826E
piece défectueuse Ordinateur C%?Ti]tir:;:fe BoM
de conduite EPS
>/ CAN H
Prise Instruments
ECM diagnostic combinés IPDM E/R
MKIBO350E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]
Cas 8:
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-259, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Indication Systeme Tx Fem—— Rx
CONSULT CAN ECM combings EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR - COMM CAN CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 CIRC CAN 9 CIRC CAN 6 CIRC CAN3 CIRC i 7
EPS Aucune indication | COMM CAN CIRC CAN1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 CIRC CAN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 CIRC CAN2 CIRC CAN 4 - - - CIRC Ml 3
ABS Aucune indication | COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune idcation COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 3 - - CIRC CAN2 - -
MKIB0827E
piece défectueuse Ordinateur C%?nitri:;:;e BCM
de conduite EPS
y CAN H
>/ CAN L
. Actionneur ABS
ECM Prise Instruments et dispositif
diagnostic combinés électrique (boitier

de commande)

MKIBO351E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]
Cas 9:
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-260, "Vérification du circuit de communication
CAN".
Indication Systeme Tx I Rx
CONSULT CAN ECM nstruments | ppg BCM ABS IPDM E/R
combinés
MOTEUR - COMMCAN | CIRC @i 1 - creefia | creefio | crRcefe | crReefis | cReefli7
EPS Aucune ingffeation | COMMCAN | CIRCCAN1 | CIRCCAN2 | CIRCCAN4 - CIRCCAN5 | CIRCCAN3 -
BCM Aucune ingleation - CIRCCAN{ | CIRCCAN2 | CIRCCAN4 - - - CIRC CAN3
ABS Aucune ingflation | COMMCAN | CIRCCANT | CIRCCAN2 | CIRCCAN4 | CIRCCANS - - -
IPDM E/R Aucune ingleation | COMMCAN | CIRCCAN1 | CIRCCANS - - CIRC CAN 2 - -
MKIB0828E
Cas 10:

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-

ter a LAN-263, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Indication Systeme Tx Fem——— Rx
CONSULT CAN ECM L EPS BCM ABS IPDM E/R
combinés
MOTEUR - COMM CAN CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 CIRC CAN 9 CIRC CAN 6 CIRC CAN3 CIRC CAN 7
EPS Aucune indication COMM CAN CIRC CAN1 clrc el 2 CIRC CAN 4 - CIRC CAN 5 CIRC $AN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1 CIRC @2 CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune indication COMM CAN CIRC CAN 1 CIRC CAN 2 CIRC CAN 4 CIRC CAN 5 - - -
IPDM E/R Aucune indication COMM CAN CIRC CAN 1 clRc i 3 - - CIRC CAN2 - -
MKIBO829E
Cas 11:

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a
LAN-263, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

Indication Systeme Tx [Pem—— Rx
CONSULT CAN ECM ombings EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR - COMMCAN | CIRC CAN 1 - crReeflisa | creefo | circefie | crRcoans | creefli7
EPS Aucune indication | COMMCAN | CIRCCAN1 | CIRCCAN2 | CIRC CAN4 - CIRCCAN5 | CIRC CAN3 -
BCM Aucune indication - CIRCCAN1 | CIRCCAN2 | CIRCCAN4 - - - CIRC CAN 3
ABS Aucune indication | COMMCAN | CIRCCAN1 | CIRCCAN2 | CIRC@AN4 | CRC o5 - - -
IPDM E/R Aucune indication | COMMCAN | CIRCCAN1 | CIRCCAN3 - - CIRC CAN 2 - -

MKIBO830E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]
Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
connecteur et faisceau).

o« Connecteur de faisceau M1
« Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

2. Veérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec- oo
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du % E} &
connecteur de faisceau M1.

)

Connecteur de BCM

19 (R) - 2C (R) . il doit y avoir continuité.
. . . . . (R TTTT] [TT17 Connecteur de
39 (W) -1C (W) . il doit y avoir continuité. LRI TTTTTTTTTI faisceau SMy
BON ou MAUVAIS 1939 T"smJ__ |0 GONNECTOR]
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. 2c, 1c,
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. [Ql

MKIBO309E

3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur oscomecr %
de faisceau E101 et les bornes 35 (R), 14 (W) du connecteur fais- L E‘J\] gnﬁ

ceau E47 du connecteur de I'actionneur et du dispositif électrique 1S. gtoggg‘gggfsgi’fac"o””e“f
ABS (bOTtier de commande). Connecteur de faisceau SMJ  électrique ABS
ol (boitier de
2C (R) - 35 (R) - il doit y avoir continuité. IE ZC"!?;ONNECTOF" commande)
1C (W) — 14 (W) il doit y avoir continuité. —=—  [LouNT 35!°!§0NNECT°HI
BON ou MAUVAIS I '
BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour pro- @ ’
céder a “SELECTION SYSTEME”", “RESULT AUTO- i
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM-  MKIBOT90E

MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-II. Se reporter
a LAN-239, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

LAN-252



SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]
Veérification du circuit de 'ECM Bs00710
1. VERIFIER LE CONNECTEUR
1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

boitier de commande et c6té faisceau).
Connecteur de I'ECM

Connecteur de faisceau M1
Connecteur de faisceau E101

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de I'ECM.

Vérifier la résistance entre les bornes 94 (R) du connecteur de
faisceau E49 de I'ECM et celle 86 (R) .

94 (R) — 86 (W) - Env. 108 — 132Q

Connecteur dECM

|l Ecm [o]connecToR]|

BON >> Remplacer I'ECM. 88 o4
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et @
I'ECM.

PKIAO816E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]

Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (coté
connecteur et coté faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li;ﬁi
6 (R) -14 (W) : Env. 54 — 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ g T T[T
BON >>Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [ |§ \'\‘| [

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)" affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-239, "Procédure de travail”. @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]

Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007IS

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec- s
teur de faisceau M22 des instruments combinés. -
Connecteur des instruments combinés
1(R) -2 (W) : Env. 54 — 66Q P —
AT T T T T T T T2
BON ou MAUVAIS ((“ [T T T T T
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

O

SKIA2378E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]

Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]

Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS0071U

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.

LAN-257



SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]
Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de
commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). % 3@
2. Vérifier la résistance entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con- 1S. m’
necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- Actionneur ABS et connecteur du

que ABS (bOTtiel’ de commande). dispositif électrique (boitier de commande)

35 (R) — 14 (W) - Env. 54 — 660 |__C/UNIT _|O] CONNECTOR|
14 35

BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS @
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur ABS, le dispo- MKIBO791E
sitif électrique (boitier de commande) et I''PDM E/R.

LAN-258



SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]
Vérification du circuit de I'lPDM E/R —
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM E/R. @

SKIA2382E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]

Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007I1X

1.
2.
3.

Positionner le contact d'allumage sur OFF.
Débrancher la borne négative de la batterie.

module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

ECM

Instruments combinés

Ordinateur de conduite

Boitier de commande EPS

BCM

Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
IPDM E/R

Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

2.

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

1.
2.

BON ou MAUVAIS

Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du con-
necteur de faisceau E49 de 'ECM.

94 (R) — 86 (W) . il ne doit pas y avoir continuité.

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

Connecteur dECM

ECM

Of CONNECTOR

86

94

l

T |

PKIA0816E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 94 (R) et 86 (W) du connecteur

d

BON ou MAUVAIS

e faisceau E49 de I'ECM et la masse.
94 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité.
86 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité.

AE S

Connecteur ’ECM

([ Ecm |ojconnecToR||

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

86, 94
—

LE

I

PKIA0829E
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SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]

4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du con-
necteur de faisceau E47 de l'actionneur et du dispositif électri- % (ft..
que ABS (boitier de commande). T.S. %’ '

35 (R) — 14 (W) il ne doit pas y avoir continuité. Actionneur ABS et connecteur du
dispositif électrique (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS

[ cuniT iaiCONNECTOR|
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. 12 35
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est

endommagé, le réparer. . Q] ’
o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier

électrique (boitier de commande) et le connecteur MKIBO791E

de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 35 (R) et 14 (W) du connecteur ooy o %
de faisceau E47 de I'ECM et la masse. Eé} 5’3»’
35 (R) — Masse - il ne doit pas y avoir continuité. - ]
. . . . L Actionneur ABS et connecteur du dispositif
14 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. électrique (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS [ cuNiT iaiCONNECTORI
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. 24,35
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @ﬂ
« Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier L 1
électrique (boitier de commande) et le connecteur  MKiB7e2E

de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

LAN-261
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SYSTEME CAN (TYPE 8)

[CAN]
6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de controle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % E-'Ei
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS TR [T
BON >> PASSER A L'ETAPE 7. [TeINJI 11
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Y2
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1 ,
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- __ Pineorze

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Veérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic

14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir continuité. EEZEEEE
6
BON ou MAUVAIS [ 16l [T L1

6. 14
BON >> PASSER A L'ETAPE 8.

—_
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est t
= PKIA2079E

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-263, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME”,
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur
CONSULT-II. Se reporter a LAN-239, "Procédure de travail".

MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.

LAN-262



SYSTEME CAN (TYPE 8)
[CAN]
Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR "ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants

VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.

o Vérifier la résistance entre les bornes 94 et 86 de 'ECM.

BKS0071Z

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 94 — 86
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 9) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

Vue avec le filtre a air déposé Conduite a droite

.
O IS
Instruments combinés @

Vue avec tableau de bord déposé
N - )

9] 8

o Oo
ao S

=] — (=

= Actionneur ABS et

IPDM E/R (module
de distribution
d’alimentation intelligent

compartimentmoteur) y

S BCM (module de controle de la

carrosserie)I T

MKIBO724E
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Schéma de cablage — CAN —

BKS007J2

LAN-CAN-17

I : LIGNE DE DONNEES

/D> : AVEC ORDINATEUR DE

CONDUITE
BCM
BOITIER DE

ORDINATEUR (MODULE DE
DE BORD ggg‘MANDE CONTROLE DE L/
~ CARROSSERIE)

CAN-H can- |23 CAN-H CAN-L |(M48

Ll L LED [ EFI

R w R W

E

L PAGE
SUIVANTE

R W R

o 1

CAN-H  CAN-L CAN-H  CAN-L |prise INSTRU- [CAN-H  CAN-L |BOITIER
ECM DIAGNOSTIC BOITIER DE COMMANDE] MENTS EE”:‘(TELUGENT
E61 DES INSTRUMENTS COMBINES
COMBINES o5
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
e[RRI\ o 1[2]3]a]5T6]7]8 o[l i2[aflwE[e[7[8[15[20] s (M) -SUPER RACCORD
5716151213121 W 2 e 2 2 P 2 ) 2 ) X D 0 MULTIPLE (SMJ)
(E81)- DISPOSITIFS ELECTRIQUES
[41=]3] T2[3]4]5]6
M28
87]6[5] 5 7] s[oTio[tilre]
zofisTiefi7Tiefisfiafis[izfiiTio[o |8 [7 [6 [5[a[3 ]2 [1]| s i
5] ) € i€ P S P P R e
T[2]3]4]5 6788 o[ [2[:2[14]5[ie[17[18]19]20 i
P = ) P ) P 73 X Y R i R R |
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LAN-CAN-18

I : LIGNE DE
DONNEES

Qb R-: R o
PAGE :
PRECEDENTE Qu)Eiod)
1
w W e @
R W R w

I I ACTIONNEUR ET I I IPDM E/R (MODULE
CAN-H CAN-L | | DISPOSITIF ELECTRIQUE CAN-H CAN-L | | DE DISTRIBUTION
D'ABS (BOITIER DE D'ALIMENTATION
COMMANDE) INTELLIGENT
(E45) COMPARTIMENT
ED MOTEUR) (CPU)
E16

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
(1) -sUPER RACCORD

n n
[28]25]24]23]22]21]20] 19] 18[17]16] _ MULTIPLE (SMJ)
HS [|15]14]13]12]11]10]9]8]7]6]5]
[} [

w
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[CAN]
Procédure de travail

1. Siles indications de “MOTEUR”, “INTELLIGENT KEY", “EPS", “BCM” ou “IPDM E/R” ne s'affichent pas
sur I'écran “SELECTION SYSTEME” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY”, “EPS”",
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR?”, “INTELLIGENT KEY", “EPS”,
“BCM”, “ABS” et “IPDM E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - l\’{gsgj f/gv ‘:2/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOP[ER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-269, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-269, "FICHE DE CONTROLE",

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.
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6. Passer en revue les coches “v” du tableau de comparaison.

Vérifier le tableau

Rx
(Exemple)
CAN ECM oMb EPS BCM ABS TCM IPDM E/R
MOTEUR — COMMCAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 4 [CIRC CANS [ciRccaN 6 [cIRAAN 3| cIR§FAN2[ciRAAN7
EPS Aucune indication| COMM CAN | CIRC CAN 1 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 — CIRC CANS CIRMNS — —
BCM Aucuneindication|  — CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 [CIRCCAN 4 — — - cm%Ne [oflt. " SVEE]
ABS Aucurldication| cOMMCAN | CIRCCAN 1 | circcan 2 [CIRCCAN 4 [CIRC CANS - - CIRCCAN3| —
TA — commcAN | ciRccAN 1 | ciRAMAN 2 [cIRAWAN 4 - — - - -
IPDM E/R Aucurfiffdication | commcan_ | circcan 1 | circcans - - CIRC CAN2 — - -

X Convertir

Tableau de comparaison
Diagnostic recu
Ecran SELECTION SYSTEME Dlal?n?t?aslnc ?ﬁﬁgﬁgc ECM NSTRAMENTS!|  epg somisec | VPOTCS | oy IPDM E/R
ETA /ABS
MOTEUR _ MAUVAIS | INCONNU — INCONNU | — inconnu [ INOWANU [ incWivu [ inclivu
EPS Aucune indication| MAUVAIS | INconNU | INconnu | inconnu | — _ incqfiu — -
BCM Aucune indicaon| _ — INCONNU | inconnu | INcONNU | — - - iNc@u | iNcWAny
ABS Auculpfication| MAUVAIS | iInconnu | inconnu [ inconnu | inconnu | INCONNU — INCONNU
A — mauvais | inconnu | INCWANU | inagfinu [ — — - - —
|PDM E/R Auculpfidication| MAUVAIS | iInconnu | INconnu — — — INCONNU — —
MKIB1690E

7. En fonction des résultats de la fiche de contrdle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
271, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".
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[CAN]
FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication | Systéme N | , Rx

CONSULT CAN |Transmission| gy 2?;3;::;5 Intillés;ent EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR Aucuneindication|]  — CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 4 |CIRC CAN 2 [CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 — - CIRC CAN 2 — -
EPS Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 — — CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1|CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 — - - CIRC CAN 3
ABS = COMM CAN |CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 — —_ —_ - - -
IPDM E/R Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN 2 - -
Tableau de comparaison

Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic| Diagnostic T B e VDC/TCS
initial transmis ECM TOS/M ET A- I-KEY EPS BCM/SEC /ABS IPDM E/R

MOTEUR Aucune indication — INCONNU - INCONNU — - INCONNU [ INCONNU|INCONNU
INTELLIGENT Aucune indication| MAUVAIS [INCONNU - INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication| MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|[INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU/|INCONNU [INCONNU —_ - - INCONNU
ABS — MAUVAIS [INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication| MAUVAIS |INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
Symptémes :

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB1609E
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[CAN]

Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
d'INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG de
I''PDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG
d’INTELLIGENT KEY

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES EPS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES BCM

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES ABS

Joindre une copie du
CONTROLE
DE DONNEES de I'lPDM

MKIB0296E
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RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)

NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-281, "Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

L Rx
Indication | Systéme -
Transmission Instruments Intelligent
CONSULT CAN ECM combinés Key EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR Aucune indication - CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 - — CIRC CAN 4 CIR(¢AN 2 CIRVAN 7
INTELLIGENT KEY Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 — -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — — CIRC CAN 5 C|R¢AN3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4| CIRC CAN5 - - - CIRQ/AN 3
ABS - COMM CAN | CIRCCAN 1] CIRgfAN2 — — — — — —
IPDM E/R AucuWieaﬁion COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRCCAN 3 — - - CIRC CAN 2 — -
MKIB1659E
piece défectueuse Ordinat Boitier de
d " mrz]adeytr commande BCM
e conduite EPS
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , . et dispositif
ECM diagnostic combinés d'Intelligent electrique (boltier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0335E

LAN-271



SYSTEME CAN (TYPE 9)

Cas 2
Veérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-282, "Vérification du circuit de I'ECM".
- Rx
Indication | Systéme - -
Instruments Intelligent
CONSULT CAN Transmission ECM combinds Ke?/ EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR Auwrwicaﬁon - CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 4| CIRCCAN 2| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 C|R¢AN 2| CIRCCAN 4 — - CIRC CAN 5| CIRC CAN 3 —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1 CIR¢AN 2| CIRCCAN 4| CIRC CAN5 — - - CIRC CAN 3
ABS - COMM CAN | CIRCCAN 1] CIRgfAN2 — = _ - — —
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 CIR¢AN3 — — — CIRC CAN 2 — —

MKIB1660E

piece défectueuse Ordinat Boitier de
d r madegtr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments s . et dispositif
diagnostic combinés d Intelllgent électrique (boitier IPDM E/R
Key de commande)
MKIBO336E
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Cas 3
Veérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-283, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
Indication Systéeme Transmission Instruments Intelligent R

CONSULT CAN ECM combIngs Key EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR Aucurfiication - CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 4| CIRCCAN 2| CIRCCAN7

INTELLIGENT KEY Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 - = CIRC CAN 2 - -

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRg/AN 2| CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5| CIRC CAN 3 —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1 C|R¢AN 2| CIRC CAN 4| CIRC CAN5 — — — CIRC CAN 3

ABS - COMM CAN | CIRCCAN 1] CIRgfAN2 — — — — — —

IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 CIR¢AN3 — — — CIRC CAN 2 — —
MKIB1661E

: piece défectueuse Ordinat Boitier de
rainateur commande BCM
de conduite EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , . et dispositif
ECM 9 diagnostic 3 combinés d Intelllgent électrique (boitier IPDM E/R
d K Key de commande)

MKIBO337E
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Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-284, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

- Rx
Indication | Systéme - -
Transmission Instruments Intelligent
CONSULT CAN ECM combinés Key EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR Auwwicaﬁm - CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 4| CIRCCAN 2| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY Aucurwu;aﬁon COMM CAN | CIRCCAN 1 - CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS AucurWication COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — — CIRC CAN 5| CIRC CAN 3 —
BCM Aucuri“dication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRCCAN 4 CIRC CAN5 — — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — - - — -
IPDM E/R Aucuﬂ“dication COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRCCAN 3 - - - CIRC CAN2 - -

MKIB1662E

piece défectueuse Ordinat Boitier de
d r mr?deytr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
Pri Boitier Actionneur ABS
rse ) : et dispositif
ECM diagnostic d’Intelligent electrique (botier IPDM E/R
Key de commande)
MKIBO338E
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Cas 5

Vérifier le circuit du boitier d'Intelligent Key. Se reporter a LAN-285, "Vérification du circuit du boitier d'Intelli-
gent Key".

L Rx
Indication | Systéme o -
CONSULT | can | Tansmission ECM '2’2‘;’;’:::5‘5 Int?(l!g:’ent EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 4| CIRCCAN 2 CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY Aucunevﬁcamn COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 - - CIRC CAN 5| CIRC CAN 3| —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 ClR(\lAN 5 - - — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRC CAN 2 - - - — — —
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 - — — CIRC CAN2 - —

MKIB1663E

piece défectueuse Ordinat Boitier de
d r 'nr?del.’tr commande BCM
e conduite EPS
CAN H
CAN L
P Inst t Actionneur ABS
rise nstruments et dispositif
ECM diagnostic combinés électrique (bottier IPDM E/R
de commande)
MKIBO339E
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Cas 6

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS. Se reporter a LAN-286, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

s Rx
Indication | Systéme - -
CONSULT | caN | Transmission ECM ";Zt;’g?fgsts 'mek"gem EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 4| CIRCCAN 2| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY AucuneNication | COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 — - CIRC CAN 2 —_ -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — — CIRCCAN 5 CIRCCAN 3 -
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 ClRMAN 5 — — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRC CAN2 - - - — — -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN 2 - -

MKIB1664E

iece défectueuse .
p Ordinateur BCM
de conduite
CAN H
CAN L
) Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments s ! et dispositif
ECM diagnostic combings d’Intelligent electrique (boitier IPDM E/R
Key de commande)
MKIBO340E
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Cas 7
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-287, "Vérification du circuit du BCM".
Indication Systeme Transmission Instruments Intelligent R
CONSULT CAN ECM combinés Key EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — — CIRVAN 4| CIRCCAN 2| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 - — CIRMAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — - CIRO¥AN 5| CIRCCAN 3 —
BCM Aucundffication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4| CIRC CAN 5 — - — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRC CAN 2 - - - - - —
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 - - - C|RQ/AN 2 - -

MKIB1665E

piece défectueuse ) Boitier de
dOrdmaéellJtr commande
e conduite EPS
CAN H
CAN L
. Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , . et dispositif
ECM diagnostic combinés d’Intelligent electrique (botier IPDM E/R
Key de commande)
MKIB0341E
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Cas 8

Vérifier le circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-288
"Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".

s Rx
Indication | Systéme - -
Transmission Instruments Intelligent
CONSULT CAN ECM combinés Key EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — - CIRC CAN 4 CIRMN 2| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — - CIRC CAN 5 CIRMAN 3 -
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4| CIRC CAN 5 — - - CIRC CAN 3
ABS — comm caN | CRaZAN 1] clroghnz| — — — — — —
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — - - CIRC CAN 2 - -

MKIB1666E

piece défectueuse Ordinat Boitier de
d T m:deytr commande BCM
e conduite EPS
>< CAN H
Boitier
Prise Instruments s .
ECM diagnostic combings d In:((elllgent IPDM E/R
ey
MKIB0342E
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Cas 9
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-289, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
Indication Systéeme Transmission ECM Instruments Intelligent ET?’XS BCM ABS IPDM E/R
CONSULT CAN combings Key
MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 4| CIRC CAN 2| CIROZAN 7
INTELLIGENT KEY Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — — CIRC CAN 5| CIRCCAN 3 —
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4| CIRC CAN 5 - - — CIRMAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — — — — — —
IPDM E/R Aucunvﬁicaﬁon COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN 2 - -
MKIB1667E
piece défectueuse Ordinat Boitier de
d r madelljtr commande BCM
e conduite EPS
>< CAN H
>< CAN L
X Boitier Actionneur ABS
Prise Instruments , . et dispositif
ECM diagnostic combinés dintelligent électrique (boitier
Key de commande)
MKIB0343E
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Cas 10
Vérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-290, "Vérification du circuit de_communication
CAN".
Indication Systéme Transmission Instruments Intelligent R
CONSULT CAN ! ECM combinés Key EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR AucunWication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 4 CIRCCAN 2| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY Aucunwication COMM CAN | CIRCCAN 1 - CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucungyffication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| GIRC CAN 4 — — CIRC CAN 5| CIRC CAN 3 —
BCM AucunWication — CIRC CAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4| CIRC CAN 5 — — - CIRC CAN3
ABS — comm cAN| clrefaN 1] crogaN 2] — — — — — —
IPDM E/R AucunWication COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRCCAN 3 - — - CIRC CAN 2 - —
MKIB1668E
Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé
ter & LAN-293, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

(“ARR") en permanence. Se repor-

- Rx
Indication | Systéme -
Transmission Instruments Intelligent
CONSULT CAN ECM combinés Key EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 4 CIR“AN 2| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY Aucune indication [ COMM CAN | CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 - - CIRC CAN 2 - -
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — — CIRC CAN 5 C|R¢AN 3 —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4| CIRC CAN 5 — — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRC CAN 2 — — — — — —
IPDM E/R Aucune indication| COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 —_ - - CIRC CAN 2 - -
MKIB1670E
Cas 12

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a
LAN-293, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

L . Rx
ggﬁgtﬂfﬂ Syéf,:q © | Transmission | gy ";zt::gl‘fgsts '”‘f(”;?,e”‘ EPS BCM ABS IPDM E/R

MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — - CIRC CAN 4| CIRC CAN 2| CIRCCAN7
INTELLIGENT KEY | Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1 = CIRC CAN 8 = = CIRC CAN 2 = =

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRCCAN 1] CIRCCAN 2| CIRCCAN 4|  — — CIRC CAN 5| CIRCCAN 3 —
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4| CIRCCAN & = = = CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN| CIRCCAN 1] CRagN2[ — — — — — —
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 = = - CIRC CAN 2 = -

MKIB1669E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]
Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande)

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
connecteur et faisceau).

e« Connecteur de faisceau M1
e« Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher les connecteur suivant.
- Connecteur de faisceau M1
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contréle de la carrosserie)

Veérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec- mscmw % R %
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du . ]
connecteur de faisceau M1.
19 (R)-2C (R) . il doit y avoir continuité. connectewr do BCM
. . . . s Fpof 1T [ // Connecteur de
39 (W)-1C (W) . il doit y avoir continuité. [ o[ [T T 11 l [ [ taisceau smJ
BON ou MAUVAIS 2 [Tsms_Jo[coNNECTOR]
BON  >>PASSER A L'ETAPE 3. & 15
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. [Ql ‘
3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur ey
de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connecteur fais- | & 5’&
ceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique T.S. m’ Gonnecteur e
ABS (boitier de commande). Connecteur de faisceau SMJ ?t;sposm(fjelectnque ABS
I oitierde -
2C (R) - 26 (R) il doit y avoir continuité. [__SMJ  [®[CONNECTOR| commande) :
1C (W) -15 W) . il doit y avoir continuité. &5 [ cuNT |o| CONNECTOR[
15,26
BON ou MAUVAIS —
BON >> Brancher & nouveau tous les connecteurs pour pro- @
céder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO- o
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM- MKIBOS31E

MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-IIl. Se reporter
a LAN-267, "Procédure de travail.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau.
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Vérification du circuit de 'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 7 (W) du connec- @i} & Q
teur de faisceau E61 de 'ECM. is. m‘

Connecteur ECM

1(R)—7 (W) : Env. 108 - 132Q T Eow 1ol conneoronl]
BON ou MAUVAIS ] 2
BON >> Remplacer 'ECM.

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et

I'ECM. [Q]

MKIBO730E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]
Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (c6té
connecteur et c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li-’ﬁ
6 (R) -14 (W) - Env. 54 - 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ A4 T T 11
BON >> Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [TeINJ L]

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-267, "Procédure de travail. @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]
Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Veérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec-
teur de faisceau M22 des instruments combinés.

1(R)—2 (W) : Env. 54 - 66Q T
2|1
BON ou MAUVAIS WL L L L LT
BON >> Remplacer les instruments combinés.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

SKIA2378E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]
Vérification du circuit du boitier d'Intelligent Key
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier d'Intelligent Key ne sont pas endommageés, pliés ou mal
branchés (c6té boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'Intelligent

Key. &, X
2. \Vérifier la résistance entre les bornes 2 (R) et 3 (W) du connec- HS. BAT
teur de faisceau M51 du boitier d'Intelligent Key. Connecteur du botier

BON ou MAUVAIS h

BON >> Remplacer le boitier d'Intelligent Key.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre le boitier d'Intelligent Key
et la prise diagnostic.

d’Intelligent Key |_“
2 (R) -3 (W) : Env. 54 — 66Q uelLsHIH IH l/(/
[Q]

SKIA2405E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E

LAN-286



SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007JA

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]

Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de

commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007JB

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et

c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-
gue ABS (boitier de commande).

2. \Veérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur
de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS
(boitier de commande) et 15 (W) .

26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q
BON ou MAUVAIS
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS

(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur ABS, le dispo-

€5

Connecteur d’actionneur et de dispositif
électrique ABS (boitier de commande)

[ cuNiT iaiCONNECTOR|
15 26

L=

PKIAO0831E

sitif électrique (boitier de commande) et I''PDM E/R.
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]
Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM E/R. @

SKIA2382E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

Vérification du circuit de communication CAN
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

- Boitier d'Intelligent Key

o Ordinateur de conduite

o Boitier de commande EPS

« BCM
« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
. IPDME/R

o Entre 'ECM et I'PDM E/R
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.
2. Vérifier la continuité entre les bornes 1 (R) et 7 (W) du connec-

teur de faisceau E61 de 'ECM. -
1(R) =7 (W) A€ o7

. il ne doit pas y avoir continuité.
Connecteur ’ECM

BON ou MAUVAIS M T

ECM  |O] CONNECTOR||
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. ; >
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

[Q]

MKIBO730E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 1 (R), 7 (W) du connecteur de
faisceau E61 et la masse.

DISCONNECT <
m ﬁ ‘a’w' :

1 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité.
. . . . - Connec'te_u‘r d’ECM
7 (W) —masse . il ne doit pas y avoir continuité. T Eom o] conneoronl]
BON ou MAUVAIS 1.7
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. T
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre 'ECM et le connecteur de @
faisceau E101.

MKIBO731E
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]

4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ )
électrique (boitier de commande). T.S.

26 (R) - 15 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur d'actionneur et de dispositif
électrique ABS (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS

[ cuniT HCONNECTORl
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. 5 25
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est l @ ‘ —

endommagé, le réparer.
électrique (boitier de commande) et le connecteur PKIAOBI1LE

o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du connecteur

de faisceau E45 de I'ECM et la masse. y - 5
26 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. =

Connecteur d’actionneur ét de dispositif

15 (W) —masse . il ne doit pas y avoir continuité. ‘électrique ABS (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS [ crunm HCONNECTonl
BON >> PASSER A L'ETAPE 6. J5, 28 '
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @
o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier oo

électrique (boitier de commande) et le connecteur T PRIAGSME
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

LAN-291
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SYSTEME CAN (TYPE 9)

[CAN]
6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur de boitier d'Intelligent Key
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % &R
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. brise Osﬁc
BON ou MAUVAIS (T 1T
BON >> PASSER A L'ETAPE 7. | If "\‘I [ ]
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- PKin2077E

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur 5 Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
14 (W) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. [ FL T T TT

[Tl T T 11

el

= PKIA2079E

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 8.
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est L

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier d'Intelligent Key

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-293, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".
BON ou MAUVAIS
BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME",
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur

CONSULT-II. Se reporter a LAN-267, "Procédure de travail".
MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.
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SYSTEME CAN (TYPE 9)
[CAN]
Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR "ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants

VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.

« Vérifier la résistance entre les bornes 1 et 7 de 'ECM.

BKS007JF

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 1-7
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]
SYSTEME CAN (TYPE 10) PFP:23710
Description du systeme

Le systeme CAN (Controller Area Network - Réseau local du contrbleur) est une ligne de communication série
pour applications temps réel. Il s'agit d'une ligne de communication embarquée présentant une grande vitesse
de transmission des données et une excellente capacité de détection des erreurs. Un véhicule est équipé de
nombreux boitiers de commande et chaque boitier de commande partage des informations et est relié aux
autres boitiers pendant le fonctionnement . Dans une communication CAN, les boitiers de commande sont
reliés par 2 lignes de communication (ligne CAN H, ligne CAN L) permettant un débit de transmission élevé
des informations avec moins de cablage. Chaque boitier de commande transmet/recoit des données mais ne
fait qu'une lecture sélective de celles qui sont utiles.

Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux

Vue avec le filtre a air déposé

Conduite a droite

Instruments combinés @

¢ tableau de bord déposé Vue avec tableau de bord déposé =
~) 0

Vi
Ordinateur de conduite / ue ave

carrosserie) —1

IPDM E/R {module
de distribution

MKIBO736E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Schéma de cablage — CAN —
LAN-CAN-19

B : [IGNE DE DONNEES
ND) : AVEC ORDINATEUR DE

CONDUITE -
BOITIER BOM B
5 sy
DE BORD COMMANDE et
EPS ,
> CARROSSERIE)
CAN-H  CAN-L CAN-H  CAN-L
|Le ]| L7z} ] EA]
R W R W )

R
o]l
R w
R w R w R w
sl (o1 [l =l
CAN-H CAN-L CAN-H CAN-L | prise | | INSTRUMENTS
EECM DIAGNOSTIC COMBINES
ED W22
SE REPORTER A CE QUI SUIT.
<: )-SUPER RACCORD
/15|15|14|13|12|11|10|9 T 1]2]3]4]s5]6]7]8]otolt]12]13[14]1516[17[18]19]20] s MULTIPLE (SMJ)
21|22]23]24]25]26[27] 28] 29]30]31[32]33]34]35]3637[ 38[ 39] 40
sl7le|s[4]3]2]1 W W (E61) -DISPOSITIFS ELECTRIQUES
[4 |=]3] 1] 2]3]4]5][6
M23 M28
8|7]6]5 W 7] 8] oftoftif12] S
pofioTie[t7[re[isTi4fta[ 2 iofo [8 [7]6 5[4 [3[2[1 ]| s
205 e T3 i 2 2 2 X A | e HS.

MKWA2707E

LAN-295



SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

LAN-CAN-20

I : LIGNE DE
DONNEES

@R-: R
PAGE '
PRECEDENTE : E101
1

<gewficmw

R W R W

m I_l%_‘ l_l%_l I—Islm_l IPDM E/R

MODULE DE
I I ACTIONNEUR ET DISPOSITIF I I (
CAN-H CAN-L | | ELECTRIQUE D'ABS (BOITIER CAN-H CAN-L g’im:g%ﬂrw
DE COMMANDE) INTELLIGENT
73 COMPARTIMENT
MOTEUR) (CPU)
E16

SE REPORTER A CE QUI SUIT.
(1) -sUPER RACCORD

n n
[28]25]24]23]22]21]20] 19] 18[17]16] _ MULTIPLE (SMJ)
HS [|15]14]13]12]11]10]9]8]7]6]5]
[} [

w
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SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]
Procédure de travail

1. Siles indications de “MOTEUR”, “EPS”, “BCM” ou “IPDM E/R" ne s'affichent pas sur I'écran “SELECTION
SYSTEME” de CONSULT-II, imprimer “SELECTION SYSTEME".

(Exemple) | NiSsAN SYSTEME DE SELECTION
MOTEUR
CONSULT-TI T
ABS

» AIRBAG
MOTEUR som

DEPART (VEH BASE NISSAN)

AMPLI CLIM INSTRUMENT

DEPART (VEH X-BADGE)

MODE AUXILIAIRE

| MKIB1692E

2. Imprimer toutes les données de “RESULT AUTO-DIAG” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS” et “IPDM
E/R” affichées sur CONSULT-II.

[ECLAIRAGE|

COPIER |RETOURECLA|RAGE|COPIER

(Exemple) SELECT MODE DIAG RESULT AUTO-DIAG
SUPPORT DE TRAVAIL RESULTATS DTC  OCCURRENCE
RESULT AUTO-DIAG CIRC COMMUNIC CAN

0

(U1000)

CONTROLE DE DONNEES

CONTROLE DE DONNEES (SPEC) -
SIG COMMUNIC CAN

TEST ACTIF
I DONNEES
FIGEES
Vers le bas EFFAC IMPRIMER
|RETOUR ECLAIRAGE ICOPIER MODE |RETOUH ECLAIRAGE |COPIER
PKIA8260E

3. Imprimer toutes les données de “SIG COMMUNIC CAN” pour “MOTEUR”, “EPS”, “BCM”, “ABS” et “IPDM
E/R” affichées sur CONSULT-II.

(Exemple) SELECT MODE DIAG SIG coOMMUNlc CAN
MOTEUR
SUPPORT DE TRAVAIL [ IMPRIVER
RESULT AUTO-DIAG DIAG INITIAL BON
DIAG TRANSMIS ~ BON
CONTROLE DE DONNEES TCM BON
CONTROLE DE DONNEES (SPEC) - l\’{gsgj f/gv ‘:2/SM - :gz
SIG COMMUNIC CAN Icc INCONNU
BCM /SEC BON
TEST ACTIF IPDM ER BON
4x4/edx4 INCONNU
Vers le bas IMPRIMER Vers
|RETOUR ECLA\RAGEICOP[ER MODE IRETOUR ECLAIRAGE [ COPIER

PKIA8343E

4. Joindre l'impression de “SELECTION SYSTEME”, “RESULT AUTO-DIAG” et “SIG COMMUNIC CAN" a la
fiche de contréle. Se reporter a LAN-299, "FICHE DE CONTROLE".

5. Sur la base des indications de “SELECTION SYSTEME” et des résultats de “SIG COMMUNIC CAN”,
cocher les éléments de la fiche de contrble pour lesquels “Aucune indication”, “MAUVAIS” ou “INCONNU”
est indiqué. Se reporter a LAN-299, "FICHE DE CONTROLE",

NOTE:
« Si“DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indiqgue “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boi-
tier de commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

« Les éléments dans “SIG COMMUNIC CAN” qui ne sont pas compris par le tableau de contréle, ne sont
pas répertoriés dans la procédure de diagnostic du manuel d'entretien.
Ainsi n'est-il pas nécessaire de vérifier |'état des éléments de “SIG COMMUNIC CAN” n'apparaissant
pas dans le tableau de la fiche de contréle.

LAN-297



SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]

6.

7.

Passer en revue les coches “v” du tableau de comparaison.

(Exemple)

Vérifier le tableau

Indication Systéme . i
CONSULT CAN Transmission ECM Instruments EPS BCM ABS IPDM E/R
combinés . »
MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — CIRCCAN 4 | clragp 2 | ciroghN 7
EPS Aucune indication|  COMM CAN CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 [ CIRCCAN 4 — CIRC CAN § CIRCWNS )
BCM Aucune indication — CIRCCAN 1 | CIRCCAN 2 | CIRCCAN 4 — — — ciRMEAN 3
ABS -, CoMMCAN | CIRCCAN 1 | cindhn 2 - - - - —
IPDM E/R Aucunffication| commcaN | ciRccan 1 | ciRccans — - CIRC CAN 2 — —
Convertir
Tableau de comparaison
: i X X Diagnostic regu
Ecran SELECTION SYSTEME Dlalgirtliglmc [ilr:\%r;[r’:itslc ECM 'NST,\'}UMENTS’ EPS scwsec | VPCTCS IPDM E/R
ETA /ABS, .
MOTEUR Aucune indication — INCONNU - INCONNU = inconnu | incfiyu | incWinu
EPS Aucune indication |  MAUVAIS INCONNU | INCONNU | INCONNU — inconnu_ [ incayfu -,
BCM I = INCONNU | inconpiu | INCONNU = = = INCWAINU
ABS -, MAUVAIS INCONNU INC%U = - - - -
IPDM E/R Aucun%lcallon MAUVAIS INCONNU INCONNU — - INCONNU - -

MKIB1691E

En fonction des résultats de la fiche de contréle (exemple), commencer l'inspection. Se reporter a LAN-
301, "RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)".

LAN-298



SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]
FICHE DE CONTROLE

Vérifier le tableu

Indication | Systéme N | , Rx

CONSULT CAN |Transmission| gy 2?;3;::;5 Intillés;ent EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR Aucuneindication|]  — CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 4 |CIRC CAN 2 [CIRC CAN 7
INTELLIGENT KEY Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 — - CIRC CAN 2 — -
EPS Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 — — CIRC CAN5 |CIRC CAN 3 -
BCM Aucune indication - CIRC CAN 1|CIRC CAN 2 | CIRC CAN 4 | CIRC CAN 5 — - - CIRC CAN 3
ABS = COMM CAN |CIRC CAN 1 [CIRC CAN 2 — —_ —_ - - -
IPDM E/R Aucune indication| COMM CAN [CIRC CAN 1 [CIRC CAN 3 - - - CIRC CAN 2 - -
Tableau de comparaison

Ecran SELECTION SYSTEME | Diagnostic| Diagnostic T B e VDC/TCS
initial transmis ECM TOS/MET A I-KEY EPS BCM/SEC /ABS IPDM E/R

MOTEUR Aucune indication — INCONNU - INCONNU — - INCONNU [ INCONNU|INCONNU
INTELLIGENT Aucune indication| MAUVAIS [INCONNU - INCONNU - - INCONNU - -
EPS Aucune indication| MAUVAIS [INCONNU | INCONNU|[INCONNU - - INCONNU | INCONNU -
BCM Aucune indication - INCONNU | INCONNU/|INCONNU [INCONNU —_ - - INCONNU
ABS — MAUVAIS [INCONNU | INCONNU - - - - - -
IPDM E/R Aucune indication| MAUVAIS |INCONNU | INCONNU - - - INCONNU - -
Symptémes :

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

Joindre une copie de
SELECTION SYSTEME

MKIB1610E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]

Joindre une copie des
RESULTATS
D’AUTODIAGNOSTIC
MOTEUR

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG EPS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG BCM

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG ABS

Joindre une copie de
RESULT AUTO-DIAG de
'IPDM E/R

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES MOTEUR

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES EPS

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES BCM

Joindre une copie de
CONTROLE
DE DONNEES ABS

Joindre une copie du
CONTROLE
DE DONNEES de I'lPDM E/R

MKIBO304E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
NOTE:

Si “DIAG INITIAL” (diagnostic initial) indique “MAUVAIS” en mode “SIG COMMUNIC CAN” pour le boitier de
commande de diagnostic, remplacer le boitier de commande.

Cas 1

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur ABS et le dispositif électrique (boitier de commande) Se repor-
ter a LAN-310, "Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de com-

mande)".

o Rx

Indication | Systéme i

CONSULT | can | ™rsmssen | eom | Siens | eps BCM ABS | IPOMER
MOTEUR ucune indicaton || — CIRC CAN 1 — CIRCCAN3| — CIRC CAN 4 | CIR&/AN 2 | CIRQZANT7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRCCAN 4| — CIRC CAN5 | CIROWAN 3 —
BCM Aucune indication — CIRCCAN 1| clRccaN 2| clrceaNa |  — - — CIROAN 3
ABS - COMM CAN | cIRC CAN 1] CIRQZAN 2 — - — — -
IPDM E/R ucundMlication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 2 — -

MKIB1671E
: piece défectueuse . iti
P Ordinateur c%(r)\:“r:;r?fe BCM
de conduite EPS

. Actionneur ABS
ECM Prise Instruments et dispositif

diagnostic combinés électrique (boftier IPDM E/R
de commande)

MKIBO344E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)

Cas 2
Vérification du circuit de I'ECM. Se reporter a LAN-311, "Vérification du circuit de 'ECM".
- Rx

Indication | Systéme .

CONSULT | can | Trsmssen | gom | Snmens | eps BCM ABS | IPDMER
MOTEUR Aucurtpfeication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — CIRC CAN 4 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRGWAN 2| cIRc caN 4 — CIRC CAN5 | CIRC CAN 3 _
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1 C|Rcvﬂ\N 2| CIRCCAN 4 — — — CIRC CAN 3
ABS — COMM GAN | CIRC CAN 1] CIROWAN 2 — — — — —
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRC@AN 3 - — CIRC CAN 2 — -

MKIB1672E
: piece défectueuse it
i Ordinateur c%?r:nr:;r?dee BCM
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Pri Inst i Actionneur ABS
rise nstruments et dispositit
diagnostic combinés électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIB0345E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)

Cas 3
Vérifier le circuit de la prise diagnostic. Se reporter a LAN-312, "Vérification du circuit de prise diagnostic".
— Rx
Indication | Systéme .
Transmission Instruments

CONSULT CAN ECM combings EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR Aucungfidication — CIRC CAN 1 — CIRC CAN 3 — CIRC CAN 4 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN7
EPS Aucun§dfdication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 —
BCM Aucungffication — CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 - - — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 - - — — -
IPDM E/R Aucun%icaﬁon COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 2 - —

MKIB1673E
piece défectueuse Ordinateur C%?Ti]tir:;:fe BoM
de conduite EPS
CAN H
CAN L
b Inst i Actionneur ABS
rise nstruments et dispositif
ECM : diagnostic combinés électrique (boftler IPDM E/R
3 de commande)
MKIB0346E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Cas 4

Vérifier le circuit des instruments combinés. Se reporter a LAN-313, "Vérification du circuit des instruments
combinés".

N Rx
Indication | Systéme i
CONSULT | can | Trsmssen | eom | Sniens | eps BCM ABS | IPDMER
MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 — ClRVAN 3 — CIRC CAN 4 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN7
EPS Aucune indication | COMM CAN| CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| crofAN4 | — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 _
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 CIR(%N 4 - — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 — - - — -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — - CIRC CAN 2 — —
MKIB1674E
iece défectueuse . iti
P Ordinateur c%?r:nr:;r?dee BCM
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Pri Actionneur ABS
rnse et dispositif
ECM diagnostic électrique (boitier IPDM E/R
de commande)
MKIBO347E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Cas 5

Vérifier le circuit de boitier de commande d'EPS.

Se reporter a LAN-314, "Vérification du circuit de boitier de
commande d'EPS".

— Rx
Indication | Systéme
Transmission Instruments

CONSULT CAN ECM combinés EPS BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 — CIRCCAN 3 — CIRC CAN 4 | CIRC CAN 2 | CIRCCAN7
EPS AucuMdicamn COMM CAN| CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 —
BCM Aucune indication —_ CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 — — —_ CIRC CAN 3
ABS _ COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 - - - —_ -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 2 — —

MKIB1675E
: piece défectueuse .
P Ordinateur BCM
de conduite
CAN H
CAN L
Acti ABS
ECM Prise Instruments celfgir;?)l;;itif IPDM E/R
C diagnostic combinés électrique (boitier
de commande)
MKIBO348E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)

Cas 6
Vérifier le circuit du BCM. Se reporter a LAN-315, "Vérification du circuit du BCM".
s Rx

Indication | Systéme .

CONSULT | caN | Tamsmisson | Ecm nsumes | eps BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR Aucune indication | — CIRC CAN 1 — CRRCCANB|  — CIRAN 4 | CIRC CAN 2 | CIRC CANT
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — CleANS CIRC CAN 3 —
BCM AucurWication — CIRC CAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 - — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRCCAN 2 — - - — -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 - - cmM«N 2 — —

MKIB1676E
: piece défectueuse . it
P Ordinateur c%?r:nr:;r?;e
de conduite EPS
CAN H
CAN L
Acti ABS
ECM Prise Instruments celtogi';:l:sitif IPDM E/R
diagnostic combinés électrique (boitier
de commande)
MKIB0349E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]
Cas 7
Vérifier le circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande) Se reporter a LAN-316
"Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrique ABS (boitier de commande)".
— Rx
Indication | Systé o
CONSULT | oan | Teresmssien | gy | Tstumenis T gpg BCM ABS | IPOMER

MOTEUR Aucune indication — CIRCCAN 1 - CIRC CAN 3 — CIRC CAN 4 | CIROW/AN 2 | CIRC CAN7

EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 CIRCW%N 3 —

BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 - — — CIRC CAN 3

ABS — COMM CAN | CIRQZAN 1] CIRGQ#ZAN 2 — — — — —

IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRCCAN 3 — - CIRC CAN 2 — -

MKIB1677E
piece défectueuse . Boitier de
Ordinateur
. commande BCM
de conduite EPS
>/ CAN H
Prise Instruments
ECM diagnostic combinés IPDM E/R
MKIBO350E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)

Cas 8
Vérifier le circuit d'IPDM E/R. Se reporter a LAN-317, "Vérification du circuit de I''PDM E/R".
s Rx

Indication | Systéme .

CONSULT | can | Trsmssen | gom | Sniens | eps BCM ABS | IPDMER
MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 b CIRC CAN 3 — CIRC CAN 4 | CIRC CAN 2 CIRCMAN 7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 | CIRC CAN 3 —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 - — CIRC¢AN 3
ABS — COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRCCAN 2 — - — -
IPDM E/R vcunflication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRC CAN 3 — — CIRC CAN 2 — —

MKIB1678E
: piece défectueuse iti
P Ordinateur c%?r:nr:;r?dee BCM
de conduite EPS
y CAN H
>/ CAN L
Acti ABS
ECM Prise Instruments elto gi';:l:sitif
diagnostic combinés électrique (boitier
de commande)
MKIBO351E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]

Cas 9

Veérifier le circuit de communication CAN. Se reporter a LAN-318, "Vérification du circuit de communication

CAN".

— N Rx

MOTEUR Aucuntyfication —_ CIRC CAN 1 — CIRCCAN3| — CIRC CAN 4 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN7
EPS Aucunagfflication | COMM CAN| CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| ClRCCAN4 |  — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 —
BCM Aucundldication — CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRC CAN 4 - - - CIRC CAN 3
ABS —  [commcan] cirafan 1] CIRaZAN 2 — — - — -
IPDM E/R AucuneWlication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRCCAN 3 —

CIRC CAN 2 —

Cas 10

MKIB1679E

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R reste désactivé (“ARR”) en permanence. Se repor-
ter & LAN-321, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

— N Rx

MOTEUR Aucune indication — CIRC CAN 1 - CIRC CAN 3 — CIRC CAN 4 | cIRoyAN 2 | CIRC CAN7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — CIRC CAN5 | CIROZAN 3 —
BCM Aucune indication — CIRC CAN 1| CIRC CAN 2| CIRC CAN 4 — — — CIRC CAN 3
ABS — COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 2 - - - — -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN [ CIRC CAN 1| CIRC CAN 3 —

CIRC CAN 2 —

MKIB1681E

Cas 11

S'assurer que le circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R reste activé (“MAR”) en permanence. Se reporter a

LAN-321, "Vérification du circuit du relais d'allumage de I''PDM E/R".

L R Rx

ggﬁgtﬂfﬂ Sygziln ® | Tansmission [ g nstuments | eps BCM ABS IPDM E/R
MOTEUR Aucune indication | — CIRC CAN 1 — CRCCANB|  — CIRC CAN 4 | CIRC CAN 2 | CIRC CAN7
EPS Aucune indication | COMM CAN | CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| CIRCCAN 4| — CIRC CAN5 | CIRCCAN 3 —
BCM Aucune indication | — CIRCCAN 1| CIRCCAN 2| clRcCAN4|  — - —  |crccans
ABS - COMM CAN | CIRC CAN 1] CIR§/BAN 2 — - — — -
IPDM E/R Aucune indication | COMM CAN | CIRC CAN 1] CIRC CAN 3 —

CIRC CAN 2 —

———— NIKIB1680E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)

[CAN]

Vérifier le faisceau entre le BCM et I'actionneur et le dispositif électrique ABS

(boitier de commande)
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007JK

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.
3.

connecteur et faisceau).
o Connecteur de faisceau M1
o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2.

VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té

Débrancher les connecteur suivant.

- Connecteur de faisceau M1

- Connecteur des instruments combinés

- Connecteur d'ordinateur de conduite

- Connecteur de boitier de commande d'EPS

Connecteur du BCM (module de contrdle de la carrosserie)

Vérifier la continuité entre les bornes 19 (R),39 (W) du connec-
teur de faisceau M48 du BCM et les bornes 2C(R) et 1C (W) du
connecteur de faisceau M1.

19 (R) - 2C (R) . il doit y avoir continuité.

DISCONNECT

Connecteur de BCM

)

[P T T 111

Connecteur de

19
(B TTTT1

7
\

39 (W)-1C (W) . il doit y avoir continuité. | \ faisceau SMJ
BON ou MAUVAIS 1939 T"smJ__ |0 GONNECTOR]
BON >> PASSER A L'ETAPE 3. & 10
MAUVAIS >> Réparer le faisceau. [Ql
MKIBO309E
3. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT
Vérifier la continuité entre les bornes 2C (R),1C (W) du connecteur e
de faisceau E101 et les bornes 26 (R) ,15 (W) du connecteur fais- | [& E} 5’,&
ceau E45 du connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique 1. %’ Gonnecteur e

ABS (boitier de commande).
2C (R)-26 (R)
1C (W) — 15 (W)

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour pro-
céder a “SELECTION SYSTEME”", “RESULT AUTO-
DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COM-
MUNIC CAN)” affichés sur CONSULT-II. Se reporter
a LAN-297, "Procédure de travail".

MAUVAIS >> Réparer le faisceau.

il doit y avoir continuité.
il doit y avoir continuité.

LAN-310

Connecteur de faisceau SMJ

dispositif électrique ABS

[ smy

i:| CONNECTOR|

(boitier de
commande)

2C, 1C
——

[ cunT iai CONNECTOR|
15, 26
—

9

[Q]

MKIBO531E




SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Vérification du circuit de I'ECM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et connecteurs suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).

o Connecteur de I'ECM

o Connecteur de faisceau M1

o Connecteur de faisceau E101
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de I'ECM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 7 (W) du connec- @‘3 3’&
teur de faisceau E61 de 'ECM. HS. m’

Connecteur d'ECM

1(R) =7 (W) . Env. 108 — 132Q o Jolsomzaron]

BON ou MAUVAIS : .

BON >> Remplacer 'lECM.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et

'ECM. [Q]

MKIBO730E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Vérification du circuit de prise diagnostic
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que la prise diagnostic et les bornes ne sont pas endommagées, pliées ou mal branchées (coté
connecteur et coté faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

Vérifier la résistance entre les bornes 6 (G) et 14 (W) du connecteur

M17 de prise diagnostic. % li;ﬁi
6 (R) -14 (W) : Env. 54 — 66Q Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS [ g T T[T
BON >>Procéder a “SELECTION SYSTEME”, “RESULT [ |§ \'\‘| [

AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG
COMMUNIC CAN)" affichés sur CONSULT-Il. Se
reporter a LAN-297, "Procédure de travail”. @

MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et les
instruments combinés

PKIA2077E
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SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

Vérification du circuit des instruments combinés
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007JN

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier I'état (endommagement, pliures ou branchements incorrects) des bornes et du connecteur des
instruments combinés (c6té instruments et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur des instruments combinés.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 1 (R) et 2 (W) du connec- s
teur de faisceau M22 des instruments combinés. -
Connecteur des instruments combinés
1(R) -2 (W) : Env. 54 — 66Q P —
AT T T T T T T T2
BON ou MAUVAIS ((“ [T T T T T
BON >> Remplacer les instruments combinés
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre les instruments combinés
et la prise diagnostic. Q]

O

SKIA2378E

LAN-313




SYSTEME CAN (TYPE 10)
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Vérification du circuit de bofitier de commande d'EPS
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du boitier de commande d'EPS ne sont pas endommagés, pliés
ou mal branchés (coté boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du boitier de commande d'EPS. oo < Q\
2. \Veérifier la résistance entre les bornes 8 (R) et 7 (W) du connec- s @ e‘
teur de faisceau M23 du boitier de commande d'EPS. -
Connecteur du boitier de commande EPS
8 (R)—7 (W) : Env. 54 — 66Q =.E|l
7
BON ou MAUVAIS N
BON >> Remplacer le boitier de commande d'EPS.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le boi-
tier de commande d'EPS Q]

MKIBO317E
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Vérification du circuit du BCM
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

BKS007JP

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur du BCM ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés (c6té
boitier de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS
BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur du BCM.

2. Vérifier la résistance entre les bornes 19 (R) et 39 (W) du con- ) % 3’&
necteur de faisceau M48 du BCM. HS. %’
Connecteur de BCM
19 (R) — 39 (W) - Env. 54 — 66Q ==
—miof [ [TTTTTTT(7
BON ou MAUVAIS | T T T
BON >> Remplacer le BCM. Se reporter & BCS-35, "Dépose
et repose du BCM".
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre la prise diagnostic et le @
BCM.
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[CAN]
Vérification du circuit de I'actionneur et du dispositif électrigue ABS (boitier de
commande) BKS00710

1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I'actionneur d'ABS et de dispositif électrique (boitier de com-
mande) ne sont pas endommagés, tordus ou que le branchement n'est pas desserré (c6té instruments et
c6té faisceau).

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur de 'actionneur et du dispositif électri-

que ABS (boitier de commande). ?’5 3'&

2. Vérifier la résistance entre et les bornes 26 (R) du connecteur Is. m’ :

de faisceau E45 de l'actionneur et le dispositif électrique ABS Connecteur d'actionneur et de dispositif
(boitier de commande) et 15 (W) . électrique ABS (boitier de commande)
C/UNIT [0 GCONNECTOR

26 (R) — 15 (W) : Env. 54 - 66Q | o |

15 26 —
BON ou MAUVAIS o
BON >> Remplacer l'actionneur et le dispositif électrique ABS @
(boitier de commande).
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur ABS, le dispo- PKIAGS31E
sitif électrique (boitier de commande) et I''PDM E/R.
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Vérification du circuit de I'lPDM E/R
1. VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.
2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur de I''PDM E/R ne sont pas endommagés, pliés ou mal branchés
(c6té module de commande et c6té faisceau).
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER QUE LE FAISCEAU N'EST PAS EN CIRCUIT OUVERT

1. Débrancher le connecteur d'|lPDM E/R.
2. Vérifier la résistance entre les bornes 52 (R) du connecteur de
faisceau E16 de I'lPDM E/R et la borne 58 (W) .
52 (R) — 58 (W) : Env. 108 — 132Q
BON ou MAUVAIS

BON >> Remplacer I''PDM E/R.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'actionneur et le dispositif
électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM E/R. @

SKIA2382E
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Vérification du circuit de communication CAN

1.

BKS007JS

VERIFIER LE CONNECTEUR

1. Positionner le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher la borne négative de la batterie.

3. Vérifier que les bornes et le connecteur suivants ne sont pas endommageés, pliés ou mal branchés (coté
module de commande, coté instruments, coté boitier de commande et c6té faisceau).

« ECM

o Instruments combinés

o Ordinateur de conduite

o Boitier de commande EPS

« BCM

« Actionneur et dispositif électrique ABS (boitier de commande) -
« IPDME/R

e« Entre 'ECM et I''PDM E/R

BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 2.
MAUVAIS >> Réparer la borne ou le connecteur.

2. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher le connecteur de faisceau E101 et le connecteur d'ECM.

2. Veérifier la continuité entre les bornes 1 (R) et 7 (W) du connec-
teur de faisceau E61 de I'ECM.
1(R)-7(W)
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 3.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

. il ne doit pas y avoir continuité.

Connecteur ECM
[ Ecm |o]connEcTOR]|

1 7

[Q]

MKIBO730E

3. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 1 (R), 7 (W) du connecteur de
faisceau E61 et la masse.
1 (R) — masse
7 (W) —masse
BON ou MAUVAIS

BON >> PASSER A L'ETAPE 4.
MAUVAIS >> Réparer le faisceau entre I'ECM et le connecteur de
faisceau E101.

. il ne doit pas y avoir continuité.
. il ne doit pas y avoir continuité.

LAN-318
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4. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

1. Débrancher les connecteurs suivants.

- Connecteur de l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande).
- Connecteur de I''PDM E/R

2. Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du con-

necteur de faisceau E45 de l'actionneur ABS et le dispositif ﬁ;ﬁ )
électrique (boitier de commande). T.S.

26 (R) - 15 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Connecteur d'actionneur et de dispositif
électrique ABS (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS

[ cuniT HCONNECTORl
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. 5 25
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est l @ ‘ —

endommagé, le réparer.
électrique (boitier de commande) et le connecteur PKIAOBI1LE

o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

5. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Vérifier la continuité entre les bornes 26 (R) et 15 (W) du connecteur

de faisceau E45 de I'ECM et la masse. y - 5
26 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. =

Connecteur d’actionneur ét de dispositif

15 (W) —masse . il ne doit pas y avoir continuité. ‘électrique ABS (boitier de commande)
BON ou MAUVAIS [ crunm HCONNECTonl
BON >> PASSER A L'ETAPE 4. J5, 28 '
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est
endommagé, le réparer. @
o Faisceau entre l'actionneur d'ABS et le boitier oo

électrique (boitier de commande) et le connecteur T PRIAGSME
de faisceau E101

« Faisceau entre l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boitier de commande) et I''PDM
E/R

LAN-319
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[CAN]
6. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS
1. Débrancher les connecteurs suivants.
- Connecteur des instruments combinés
- Connecteur d'ordinateur de conduite
- Connecteur de boitier de commande d'EPS
Connecteur du BCM (module de controle de la carrosserie)
2. Vérifier la continuité entre les bornes 6 (R) du connecteur M17
de prise diagnostic et 14 (W). % E-'Ei
6 (R)—14 (W) . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic
BON ou MAUVAIS TR [T
BON >> PASSER A L'ETAPE 5. [TeINJI 11
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est Y2
endommagé, le réparer.
« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur @
de faisceau M1 ,
« Faisceau entre la prise diagnostic et les instru- __ Pineorze

ments combinés
« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite
« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

7. VERIFIER LE FAISCEAU POUR DETECTER LES COURTS-CIRCUITS

Veérifier la continuité entre les bornes 6 (R) et 14 (W) du connecteur = Py
M17 de prise diagnostic et la masse. E 'i’ﬁi
6 (R) — masse . il ne doit pas y avoir continuité. Prise diagnostic

14 (W) — masse - il ne doit pas y avoir continuité. EEZEEEE
6
BON ou MAUVAIS [ 16l [T L1

6. 14
BON >> PASSER A L'ETAPE 6.

—_
MAUVAIS >> Vérifier les faisceaux suivants. Si un faisceau est t
= PKIA2079E

endommagé, le réparer.

« Faisceau entre la prise diagnostic et le connecteur
de faisceau M1

« Faisceau entre la prise diagnostic et les instruments combinés

« Faisceau entre la prise diagnostique et I'ordinateur de conduite

« Faisceau entre la prise diagnostic et le boitier de commande d'EPS
« Faisceau entre la prise diagnostic et le BCM

8. VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

Effectuer une inspection des composants. Se reporter a LAN-321, "VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE
D'ECM/IPDM E/R".

BON ou MAUVAIS

BON >> Brancher a nouveau tous les connecteurs pour procéder a “SELECTION SYSTEME”,
“RESULT AUTO-DIAG” et “CONTROLE DE DONNEES (SIG COMMUNIC CAN)” affichés sur
CONSULT-II. Se reporter a LAN-297, "Procédure de travail".

MAUVAIS >> Remplacer 'ECM et/ou I''lPDM E/R.

LAN-320
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Vérification du circuit du relais d'allumage de I'lPDM E/R

Effectuer l'autodiagnostic de I''lPDM E/R. Se reporter a PG-79, "Vérification avec CONSULT-II (autodiagnos-
tic)". Si le résultat est satisfaisant, procéder aux vérifications suivantes.

« Circuit d'alimentation d'IlPDM E/R. Se reporter a PG-80, "Vérification de l'alimentation électrique de I'lPDM
E/R et du circuit de mise & la masse".

« Circuit d'alimentation électrique de l'allumage. Se reporter a PG-13, "ALIMENTATION DE L'ALLUMAGE
— CONTACT D'ALLUMAGE SUR "ON” ET/OU “START™.

Inspection des composants

VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R

o Déposer 'ECM et I''PDM E/R du véhicule.

« Vérifier la résistance entre les bornes 1 et 7 de 'ECM.

BKS007JU

o Vérifier la résistance entre les bornes 52 et 58 de I''PDM E/R. ECM et IPDM E/R
Valeur de résistance
Boitier Borne (Q)
(env.)
ECM 1-7
108 - 132
IPDM E/R 52 — 58

LKIAOO37E

LAN-321



SYSTEME CAN (TYPE 10)
[CAN]

LAN-322



	TABLE DE REFERENCE RAPIDE
	SYSTEME LAN
	CAN
	PRECAUTIONS
	Précautions relatives aux systèmes de retenue supplémentaires (SRS) comprenant les “AIRBAGS” et l...
	Précautions d'utilisation de CONSULT-II
	POINTS DE CONTROLE POUR L'UTILISATION DE CONSULT-II

	Précautions concernant le diagnostic des défauts
	SYSTEME CAN

	Précautions concernant la réparation des faisceaux
	SYSTEME CAN

	Informations relatives à l'entretien
	CONDUITE A DROITE
	CONDUITE A GAUCHE


	COMMUNICATION CAN
	Description du système
	Boîtier de communication CAN
	TYPE 1/TYPE 2
	Schéma du système
	Tableau des signaux d'entrée/de sortie

	TYPE 3/TYPE 4
	Schéma du système
	Tableau des signaux d'entrée/de sortie

	TYPE 5/TYPE 6
	Schéma du système
	Tableau des signaux d'entrée/de sortie

	TYPE 7/TYPE 8
	Schéma du système
	Tableau des signaux d'entrée/de sortie

	TYPE 9/TYPE 10
	Schéma du système
	Tableau des signaux d'entrée/de sortie



	SYSTEME CAN (TYPE 1)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1
	Cas 2
	Cas 3
	Cas 4
	Cas 5
	Cas 6
	Cas 7
	Cas 8
	Cas 9
	Cas 10
	Cas 11
	Cas 12
	Cas 13


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit du boîtier d'Intelligent Key
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit du TCM
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R


	SYSTEME CAN (TYPE 2)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1
	Cas 2
	Cas 3
	Cas 4
	Cas 5
	Cas 6
	Cas 7
	Cas 8
	Cas 9
	Cas 10
	Cas 11
	Cas 12


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit du TCM
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R


	SYSTEME CAN (TYPE 3)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1
	Cas 2
	Cas 3
	Cas 4
	Cas 5
	Cas 6
	Cas 7
	Cas 8
	Cas 9
	Cas 10
	Cas 11
	Cas 12


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit du boîtier d'Intelligent Key
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R


	SYSTEME CAN (TYPE 4)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1
	Cas 2
	Cas 3
	Cas 4
	Cas 5
	Cas 6
	Cas 7
	Cas 8
	Cas 9
	Cas 10
	Cas 11


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R


	SYSTEME CAN (TYPE 5)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1 :
	Cas 2 :
	Cas 3 :
	Cas 4 :
	Cas 5 :
	Cas 6 :
	Cas 7 :
	Cas 8 :
	Cas 9 :
	Cas 10 :
	Cas 11 :
	Cas 12 :
	Cas 13


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit du boîtier d'Intelligent Key
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit du TCM
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R


	SYSTEME CAN (TYPE 6)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1 :
	Cas 2 :
	Cas 3 :
	Cas 4 :
	Cas 5 :
	Cas 6 :
	Cas 7 :
	Cas 8 :
	Cas 9 :
	Cas 10 :
	Cas 11 :
	Cas 12 :


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit du TCM
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R


	SYSTEME CAN (TYPE 7)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1 :
	Cas 2 :
	Cas 3 :
	Cas 4 :
	Cas 5 :
	Cas 6 :
	Cas 7 :
	Cas 8 :
	Cas 9 :
	Cas 10 :
	Cas 11 :
	Cas 12 :


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit du boîtier d'Intelligent Key
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R


	SYSTEME CAN (TYPE 8)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1 :
	Cas 2 :
	Cas 3 :
	Cas 4 :
	Cas 5 :
	Cas 6 :
	Cas 7 :
	Cas 8 :
	Cas 9 :
	Cas 10 :
	Cas 11 :


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R


	SYSTEME CAN (TYPE 9)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1
	Cas 2
	Cas 3
	Cas 4
	Cas 5
	Cas 6
	Cas 7
	Cas 8
	Cas 9
	Cas 10
	Cas 11
	Cas 12


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit du boîtier d'Intelligent Key
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R


	SYSTEME CAN (TYPE 10)
	Description du système
	Emplacement des composants et des connecteurs de faisceaux
	Schéma de câblage — CAN —
	Procédure de travail
	FICHE DE CONTROLE
	RESULTATS DE LA FICHE DE CONTROLE (EXEMPLE)
	Cas 1
	Cas 2
	Cas 3
	Cas 4
	Cas 5
	Cas 6
	Cas 7
	Cas 8
	Cas 9
	Cas 10
	Cas 11


	Vérifier le faisceau entre le BCM et l'actionneur et le dispositif électrique ABS (boîtier de com...
	Vérification du circuit de l'ECM
	Vérification du circuit de prise diagnostic
	Vérification du circuit des instruments combinés
	Vérification du circuit de boîtier de commande d'EPS
	Vérification du circuit du BCM
	Vérification du circuit de l'actionneur et du dispositif électrique ABS (boîtier de commande)
	Vérification du circuit de l'IPDM E/R
	Vérification du circuit de communication CAN
	Vérification du circuit du relais d'allumage de l'IPDM E/R
	Inspection des composants
	VERIFICATION DU CIRCUIT INTERNE D'ECM/IPDM E/R




	DISPOSITION DE L'ALIMENTATION ELECTRIQUE
	CONNECTEUR DE RACCORD (J/C)
	DISPOSITIFS ELECTRIQUES
	SMJ (SUPER RACCORD MULTIPLE)
	RELAIS NORMALISE
	BOITIER A FUSIBLES - BOITE DE RACCORD (J/B)
	BOITE DE FUSIBLES ET DE RACCORD A FUSIBLES

