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PROCEDURES DE DIAGNOSTIC ET DE REPARATION
< PROCEDURE D'INSPECTION DE BASE >

PROCEDURE D'INSPECTION DE BASE
PROCEDURES DE DIAGNOSTIC ET DE REPARATION

Procédure de travail

PROCEDURE DETAILLEE

1.ENTRETIEN SUR LE DéFAUT DE FONCTIONNEMENT

Interroger le client sur les conditions et I'environnement dans lequel le défaut de fonctionnement se produit.

>> PASSER A L'ETAPE 2.
2.Vé RIFICATION DU SYMPT6 ME

« Vérifier le symptdme sur la base des informations fournies par le client.
« Vérifier si d'autres défauts de fonctionnement se manifestent en plus de celui décrit par le client.

>> PASSER A L'ETAPE 3.
3.Vé RIFICATION AVANT LE DIAGNOSTIC

Vérifier les conditions suivantes du capteur.

» S'assurer que le capteur sonar n'est pas gelé.

» S'assurer que de la neige, de la boue ou d'autres corps étrangers n'adhérent pas au capteur sonar.
» S'assurer que le capteur sonar n'est pas déformé, griffé ou autrement endommagé.

» S'assurer qu'il n'y a pas d'eau accumulée dans le capteur sonar.

L'état du capteur est-il normal ?

OUl  >>PASSER A L'ETAPE 4.
NON >> Remettre le capteur en état. PASSER A L'ETAPE 5.

4 .\DENTIFICATION DE LA PIé CE Dé FECTUEUSE GRACE AU DIAGNOSTIC PAR SYMPTA ME.
Réparer la piéce défectueuse via le diagnostic par symptdmes.

>> PASSER A L'ETAPE 5.
5.V&RIFICATION FINALE
S'assurer que le systéme sonar s'active normalement.

Le systéme de sonar s'active-t-il normalement ?

OUl  >>FIN DE L'INSPECTION
NON >> PASSER A L'ETAPE 1.
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SYSTEME DE SONAR
< DIAGNOSTIC DE FONCTIONNEMENT >

DIAGNOSTIC DE FONCTIONNEMENT
SYSTEME DE SONAR

SChéma du Systéme INFOID:0000000001193861

Alimentation électrique du capteur

CAPTEUR D'ANGLE
(AR GA) Signal de capteur

Alimentation électrique
Alimentation électrique du capteur

CAPTEUR CENTRAL

(AR GA) Signal de capteur
BOITIER DE
COMMANDE
) L ) DE SONAR
Alimentation électrique du capteur
CAPTEUR CENTRAL
(AR DR) Signal de capteur Signal de marche du
témoin sonore TEMOIN SONORE
(MARCHE ARRIERE)
Alimentation électrique du capteur
CAPTEUR D'ANGLE
(AR DR) Signal de capteur
JPNIA0165GB
DeSC“ pt| on d u SySte me INFOID:0000000001193862

 Le capteur sonar est monté sur le pare-chocs arriére afin d'identifier les obstacles autour du pare-chocs.
 La distance entre le pare-chocs et un obstacle est indiquée au conducteur a l'aide d'un témoin sonore a
fréquence variable.

Condition d'activation

Le capteur arriére s'active et émet l'avertissement sonore dans les conditions suivantes.
« Signal de marche arriére activé (alimentation électrique)
 Détection d'obstacle

Distance de détection d'obstacle

* Le boitier de commande de sonar commande la distance de détection d'obstacle. La distance de détection
varie entre le capteur d'angle et le capteur central.
» La distance de I'obstacle détecté est indiquée a l'aide d'un bip de fréquence variable.

Image de la portée de la détection d'obstacle

JPNIA0179ZZ

A. Env.60cm B. Env.180cm

NOTE:
¢ Lorsque la distance qui sépare I'obstacle du pare-chocs est inférieure a 30 cm, le systéeme émet un avertissement sonore continu.

« C'est le capteur le plus proche de I'objet détecté qui applique la fréquence de sortie du témoin sonore si plusieurs capteurs détectent
simultanément un obstacle.
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SYSTEME DE SONAR
< DIAGNOSTIC DE FONCTIONNEMENT >

Emplacement des composants

JSNIA0338ZZ

1. Capteur d'angle arriere gauche 2. Capteur central arriere gauche 3. Capteur central arriére droit
4. Capteur d'angle arriere droit 5. Boitier de commande de sonar 6. Témoin sonore
A Garniture inférieure latérale gauche
a l'intérieur du coffre
Description des composants

Composants Description

« Le témoin sonore est activé sur réception des signaux des capteurs d'angle et central. Le
témoin sonore émet un son intermittent.

BOITIER DE COMMANDE DE SONAR . -\ - .
¢ Lorsque le signal de marche arriere est regu, le boitier de commande de sonar est ali-

menté.
CAPTEUR D'ANGLE/CENTRAL L'obstacle est détecté. Le signal est transmis au boitier de commande de sonar.
TEMOIN SONORE Le témoin sonore est activé par le signal recu du boitier de contréle de sonar.
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SYSTEME DE DIAGNOSTIC (BOITIER DE COMMANDE DE SONAR)
< DIAGNOSTIC DE FONCTIONNEMENT >

SYSTEME DE DIAGNOSTIC (BOITIER DE COMMANDE DE SONAR)
Description du diagnostic

DESCRIPTION

Le témoin sonore retentit pour signaler un capteur défectueux lorsqu'un défaut de fonctionnement/erreur se

manifeste dans le corps, l'alimentation électrique, la masse ou les signaux du capteur d'angle/central. Le

témoin sonore retentit également si le boitier de commande de sonar présente un défaut de fonctionnement/
une erreur.

NOTE:

» Les défauts de fonctionnement sont signalés par le témoin sonore. Par conséquent, les erreurs/défauts de
fonctionnement ne peuvent étre signalés si le systéme du témoin sonore est défectueux.

« Le témoin sonore retentit pour signaler un capteur défectueux uniquement lorsque le contact d'allumage est
en position ON et que le levier de changement de vitesse est en position“MARCHE ARRIERE”". Pour une
nouvelle confirmation, le passage du levier de sélection sur une position autre que de marche arriére puis a
nouveau sur “MARCHE ARRIERE” permet d'établir la présence du défaut.

 Les fonctions du systeme de sonar s'arrétent une fois que des défauts de fonctionnement/erreurs ont été
signalés par le témoin sonore. (Le témoin sonore ne retentit pas si le capteur s'approche d'un obstacle.)

Identification du capteur défectueux
1. Mettre le contact d'allumage sur ON. Placer le levier de sélection en position “MARCHE ARRIERE".
2. Le témoin sonore émet le méme son que lors du fonctionnement normal.

3. Il émet ensuite un son plus aigu. Les systémes de capteur défectueux peuvent étre identifiés par le cycle
sonore (nombre de sons émis).
NOTE:
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SYSTEME DE DIAGNOSTIC (BOITIER DE COMMANDE DE SONAR)
< DIAGNOSTIC DE FONCTIONNEMENT >

Lorsque plus d'un capteur présente un défaut de fonctionnement/une erreur, ils sont signalés un a un par
le témoin sonore.

@ Levier sélecteur enposition R.

Défaut de fonctionnement du capteur d'angle arriére droit @ 0,34 sec.
0,3 sec.
Témoin sonore @ @ @
@ “ < > > 1sec. maximum
ON |
3 sec.
o | @ ®
< » 0,5 sec.
OFF 4 —
o "
Témoin sonore de Défaut de fonctionnement de I'alarme
début de diagnostic (plus élevé que la normale)

(identique a la normale)

Défaut de fonctionnement du capteur central arriere droit
|
|
I

Défaut de fonctionnement du capteur central arriere gauche

T

|

|

Défaut de fonctionnement du capteur d'angle arriere gauche
|
I
|

Défaut de fonctionnement du boitier de commande de sonar

| s

|

JSNIA0554GB
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CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE
< DIAGNOSTIC DES COMPOSANTS >

DIAGNOSTIC DES COMPOSANTS

CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE
BOITIER DE COMMANDE DE SONAR

BOITIER DE COMMANDE DE SONAR : Procédure de diagnostic INFOID0000000001163365

1.VERIFICATION DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE

1. Mettre le contact d'allumage sur ON.

2. Placer le levier en position “R”.

3. Vérifier la tension entre la borne 1 du connecteur de faisceau de boitier de commande de sonar et la
masse.

1 - Masse : Environ 12V

Le résultat de l'inspection est-il normal ?

OUl  >>PASSER A L'ETAPE 2.
NON >> Vérifier le circuit de la commande de feu de recul ou le circuit du contact de position de stationne-
ment/point mort.

2.VERIFICATION DU CIRCUIT DE MISE A LA MASSE

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur du boitier de commande de sonatr.

3. Vérifier la continuité entre la borne 3 du connecteur de faisceau de boitier de commande de sonar et la
masse.

3 —Masse : Il doit y avoir continuité.

Le résultat de l'inspection est-il normal ?

OUl  >>FIN DE L'INSPECTION
NON >> Réparer ou remplacer le faisceau de mise a la masse du boitier de commande de sonar.
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CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE DU CAP-
TEUR

< DIAGNOSTIC DES COMPOSANTS >
CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE DU
CAPTEUR

DeSC rI pt|0 n INFOID:0000000001193867

Le boitier de commande de sonar fournit I'alimentation électrique de chacun des capteurs lorsque le levier de
changement de vitesse est en position “R”.

Procédure de diagnostic

1 .VERIFIER LA CONTINUITE

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur de boitier de commande de sonar et les connecteurs de capteur central et de
capteur d'angle.

3. Vérifier la continuité entre la borne 9 du connecteur de faisceau de boitier de commande de sonar et la
borne 1 du connecteur de faisceau de chaque capteur.

9-1 : Il doit y avoir continuité.
4. Vérifier la continuité entre la borne 9 du connecteur de faisceau de bofitier de commande de sonar et la
masse.
9 — Masse . Il ne doit pas y avoir continuité.

5. Veérifier la continuité entre la borne 10 du connecteur de faisceau de boitier de commande de sonar et la
borne 3 du connecteur de faisceau de chaque capteur.

10-3 : Il doit y avoir continuité.

Le résultat de l'inspection est-il normal ?

OUl  >>PASSER A L'ETAPE 2.
NON >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

2.VERIFICATION DU CIRCUIT D'ALIMENTATION ELECTRIQUE

1. Raccorder le connecteur de boitier de commande de sonar et les connecteurs de capteur d'angle et de
capteur central.

2. Mettre le contact d'allumage sur ON.

3. Placer le levier en position “R”.

4. Vérifier la tension entre la borne 1 du connecteur de faisceau de chaque capteur et la masse.

1 - Masse : Environ 12V

Le résultat de l'inspection est-il normal ?

OUl  >>FIN DE L'INSPECTION
NON >> Remplacer le boitier de commande de sonar.
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CIRCUIT DE SIGNAL D'ENTRAINEMENT DU TEMOIN SONORE
< DIAGNOSTIC DES COMPOSANTS >

CIRCUIT DE SIGNAL D'ENTRAINEMENT DU TEMOIN SONORE

Descr|pt|0n INFOID:0000000001193869

Le boitier de commande de sonar émet le signal d'entrainement du témoin sonore lorsque le sonar arriere
détecte un obstacle.

Procédure de diagnostic

1.VERIFIER LE CIRCUIT DU FAISCEAU DE TEMOIN SONORE

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher les connecteurs du boitier de commande de sonar et du témoin sonore.

3. Vérifier la continuité entre les bornes 2 et 6 du connecteur de faisceau de boitier de commande de sonar
et les bornes 2 et 1 du connecteur de faisceau de témoin sonore.

2-2 : Il doit y avoir continuité.
6-1 : Il doit y avoir continuité.
4, Veérifier la continuité entre la borne 2 du connecteur de faisceau de boitier de commande de sonar et la
masse.
2 — Masse : Il ne doit pas y avoir conti-

nuité.
Le résultat de l'inspection est-il normal ?
OUl  >>PASSER A L'ETAPE 2.
NON >> Réparer le faisceau ou le connecteur.
2.VERIFIER LE SIGNAL D'ENTRAINEMENT DU TEMOIN SONORE

1. Raccorder les connecteurs du boitier de commande de sonar et du témoin sonore.
2. Approcher un obstacle pour faire retentir le témoin sonore.
3. Vérifier le signal entre les bornes 2 et 6 du connecteur de faisceau de boitier de commande sonar.

2-6 Le cycle de I'onde change en
fonction deladistancejusque
['obstacle.
v)
10
oA

s—1ms

JPNIA0232ZZ

Le résultat de l'inspection est-il normal ?

OUl  >> Remplacer le témoin sonore.
NON >> Remplacer le boitier de commande de sonar.
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CIRCUIT DE SIGNAL DU CAPTEUR
< DIAGNOSTIC DES COMPOSANTS >

CIRCUIT DE SIGNAL DU CAPTEUR

DeSC” pt|0n INFOID:0000000001193871

Le capteur détecte la distance jusque I'obstacle et émet un signal vers le boitier de commande de sonar.

Procédure de diagnostic

1.VERIFIER LES CIRCUITS D'ALIMENTATION ELECTRIQUE ET DE MISE A LA MASSE DU CAPTEUR

Vérifier les circuits d'alimentation électrique et de mise a la masse. Se reporter a SN-8, "Procédure de diag-
nostic".
Le résultat de l'inspection est-il normal ?

Oul >> PASSER A L'ETAPE 2.
NON >> Réparer les pieces défectueuses.

2.VERIFIER LE CIRCUIT DU SIGNAL DU FAISCEAU DE CAPTEUR

1. Mettre le contact d'allumage sur OFF.

2. Débrancher le connecteur du boitier de commande de sonar et de chaque capteur.

3. Vérifier la continuité entre les bornes 13, 14, 15 et 16 du connecteur de faisceau de boitier de commande
de sonar et la borne 2 du connecteur de faisceau de chaque capteur.

13-2 . Il doit y avoir continuité.
14 -2 : Il doit y avoir continuité.
15-2 . Il doit y avoir continuité.
16 -2 . Il doit y avoir continuité.

4. Veérifier la continuité entre les bornes 13, 14, 15 et 16 du connecteur de faisceau de bofitier de commande
de sonar et la masse.

13 — Masse : Il ne doit pas y avoir conti-
nuité.

14 — Masse Il ne doit pas y avoir conti-
nuite.

15 — Masse : Il ne doit pas y avoir conti-
nuité.

16 — Masse Il ne doit pas y avoir conti-
nuite.

Le résultat de l'inspection est-il normal ?
OUl  >>PASSER A L'ETAPE 3.
NON >> Réparer le faisceau ou le connecteur.

3.VERIFIER LE SIGNAL DU CAPTEUR

1. Brancher le connecteur de boitier de commande de sonar et le connecteur de chaque capteur.

2. Mettre le contact d'allumage sur ON.

3. Placer le levier en position “R".

4. Vérifier le signal entre les bornes 13, 14, 15 et 16 du connecteur de faisceau de boitier de commande de
sonar et la masse.

13 — Masse
14 — Masse V)
10}

i/l

16 — Masse
»—+1ms
[ ]
JPNIA02332Z
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CIRCUIT DE SIGNAL DU CAPTEUR
< DIAGNOSTIC DES COMPOSANTS >

Le résultat de l'inspection est-il normal ?

OUl  >> Remplacer le boitier de commande de sonar.
NON >> Remplacer le capteur défectueux.
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BOITIER DE COMMANDE DE SONAR

< DIAGNOSTIC ECU >

DIAGNOSTIC ECU
BOITIER DE COMMANDE DE SONAR

Valeur de référence

DISPOSITION DES BORNES

VALEURS PHYSIQUES

INFOID:0000000001193873

[9]10

[6]7]8]

JPNIA02312Z

N° de borne Description
(couleur de cable) . Valeur de référence
Condition .
: Entrée/ (Environ)
+ - Nom du signal -
Sortie
Con-
1 tact Levier de sélection en posi-
Masse | Alimentation électrique Entrée | dallum-| : P 12V
(Y/G) ~ | tionR
age :
ON
Le cycle de I'onde change en
fonction de la distance jusque
I'obstacle.
act v
2 6 Signal d'entrainement de Sortie | d'allum- Lorsque le témoin sonore 10
(Y/L) (Y/B) | témoin sonore | fonctionne -'\ il ﬂ —'\ ”‘ | [”\ i
age : 0 ! u
ON
>—¢1ms
[
JPNIA0232ZZ
Con-
3 tact
®) Masse | GND - d'allum- - oV
age:
ON
Con-
9 Alimentation électrique du tact Changer vers la position
Masse q Sortie | dallum-| ., 9 P 12V
(B/Y) capteur . R
age :
ON
Con-
10 tact
®) Masse | Masse du capteur - d'allum- - ov
age :
ON
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BOITIER DE COMMANDE DE SONAR
< DIAGNOSTIC ECU >

N° de borne -
A Description
(couleur de cable) Condition Valeur de référence
. Entrée/ (Environ)
+ - Nom du signal .
Sortie
13 10 Signal du capteur central
O B droit
© | ® W
14 10 Signal du capteur central Con- 10
L (B) | gauche tact AT
- . Entrée | dallum- - 0 HL O
15 10 Signal du capteur d'angle age :
(R) (B) gauche ON ms
16 10 Signal du capteur d'angle
(LG) (B) drOit JPNIA0233z2Z
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BOITIER DE COMMANDE DE SONAR

< DIAGNOSTIC ECU >

INFOID:0000000001193874
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BOITIER DE COMMANDE DE SONAR

< DIAGNOSTIC ECU >
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BOITIER DE COMMANDE DE SONAR

< DIAGNOSTIC ECU >
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BOITIER DE COMMANDE DE SONAR
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INFOID:0000000001193875

Mode sans échec

de capteur.

eme

Y

La fonction du témoin sonore s'arréte dés qu'une erreur est détectée dans le syst
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SYMPTOMES DU SYSTEME DE SONAR
< DIAGNOSTIC DES SYMPTOMES >

DIAGNOSTIC DES SYMPTOMES
SYMPTOMES DU SYSTEME DE SONAR

Tableau des symptémes

INFOID:0000000001193876

Symptéme

Elément a vérifier

Emplacement probable du défaut de fonction-
nement/Action a suivre

Aucun des capteurs sonar ne
s'active.

L'erreur est détectée automatiquement grace a
l'autodiagnostic.

Circuits d'alimentation électrique et de mise a
la masse du capteur

(piece commune a chaque capteur)

Se reporter a SN-8, "Procédure de diagnostic”.

L'erreur n'est pas détectée automatiquement
grace a l'autodiagnostic.

« Circuits d'alimentation électrique et de mise
a la masse du boitier de commande de so-
nar
Se reporter a SN-7, "BOITIER DE COM-
MANDE DE SONAR : Procédure de diag-
nostic".

 Circuit du témoin sonore
Se reporter a SN-9, "Procédure de diagnos-
tic".

Un capteur sonar quelconque ne
s'active pas.

L'erreur est détectée automatiquement grace a
l'autodiagnostic.

« Circuits d'alimentation électrique et de mise
a la masse du capteur
(sauf la piece commune a chaque capteur)
Se reporter a SN-8, "Procédure de diagnos-
« Circuit du signal de capteur
Se reporter a SN-10, "Procédure de diag-
nostic".
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BOITIER DE COMMANDE DE SONAR
< REPARATION SUR VEHICULE >

REPARATION SUR VEHICULE
BOITIER DE COMMANDE DE SONAR

Vue éCIatée INFOID:0000000001193877

JSNIA0334ZZ

Boitier de commande de so-
nar

Dépose et repose INFOID:0000000001193878

DEPOSE
1. Déposer la garniture latérale (gauche) inférieure du coffre. Se reporter a INT-27, "Vue éclatée".
2. Déposer le boitier de commande de sonatr.

REPOSE
Reposer dans l'ordre inverse de celui de dépose.
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< REPARATION SUR VEHICULE >

CAPTEUR DE SONAR

CAPTEUR DE SONAR

Vue éclatée

DEPOSE
Se reporter a EXT-14, "Vue éclatée".

DEMONTAGE

INFOID:0000000001193879

SEC. 253

JSNIA0335ZZ

1. Capteur d'angle arriére gauche
4. Capteur central arriere gauche

Dépose et repose

DEPOSE

Attache

3.  Garniture

INFOID:0000000001193880

1. Déposer la plaque du pare-chocs arriere. Se reporter a EXT-14, "Vue éclatée".

2. Séparer le capteur (2) et I'attache (1) de la garniture (3).
3. Séparer la garniture de la plaque de pare-chocs arriere.

REPOSE

SEC. 253

JSNIA03362Z

Reposer dans I'ordre inverse de celui de dépose.
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TEMOIN SONORE
< REPARATION SUR VEHICULE >

TEMOIN SONORE

Vue éCIatée INFOID:0000000001193881

SEC. 253

JSNIA0337ZZ

1. Témoin sonore

Dépose et repose

INFOID:0000000001193882

DEPOSE

1. Déposer la garniture latérale (gauche) inférieure du coffre. Se reporter a INT-27, "Vue éclatée".
2. Déposer le témoin sonore.

REPOSE
Reposer dans I'ordre inverse de celui de dépose.
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